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» DISPOSITIVO DE VVANDO DE UN MOTOR ELECTRICO®
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Son ya conocidos dispositivos de mando de motores
electricos en los que las resistencias son sucesivamente
introducidas en el circuito electrico de estos motores o
bien eliminadas de estos circuitos por medios mecanicos
diversos lnjo el efecto del accionamiento de un pedéal, una
manivela, una palanca o de otro medio ¢ sistema mecanico,
eléctrico o neumatico.

El dispositivo de mando objeto de la presente inven-—
cién se caracteriza por su simplicidad, su gran resisten-
cia o solidéz, su precio de coste reducido, la rapidéz con
la que se opera bruscamente la eliminacién o la introduc-
cién de las resistencias.

Segun la invencién, cada elemento de resistencia a
eliminar del circuito motor o bien a introducir en el cir-
cuito motor esté unido a un dedo articulado cuya extremi-
dad, que forma contacto, esta conducida por una bolea o
plieza soporte (dispuesta para formar contacto comin con
todos los dedos precitados) de un lado de la vertical que
pasa por el eje de articulacién de dichos dedos, en el que
resortes mntienen entonces eda uno en esta posicién con-
tra un tope fijo, la inversién de la bolea en sentido
inverso, alrededor de su eje de articulacién, 1a separacién
primero de los mencionados dedos, luego provocando sucesi=-
vamente, y gracias a la accién de 1la bolea en varillas de
traccidén de longitud distinta de un dedo al siguiente, el
paso de cada dedo de uno a otro lado de la vertical preci-
tada y el brusco descenso o caida de cala dedo, bajo la
accién de su resorte, contra la bolea, & fin de provocar
la puesta fuera o en circuito de los diversos elementos de

resistencia sucesivamente y convenientemente dispuestoe con
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relacién & la bolea y a los dedos que forman contacto como
en un autentico contactor.

En los dibujos que se acompafien, se ha representado a
titulo de ejemplo, no limitativo, una forma de realizacién
del objeto de la invencién.

En dichos dibujos

La figura 1, es una vista en elevacién longitudinal
del dispositivo, en la que tan solo se lm representado, en
detelle, una de las piezas en las que los dedos estan arti-
culados, asi como la articulacién del dedo correspondiente.

La figura 2, es una vista desde el extremo.

Las figuras 3, 4y y 5, son tres vistas de detalle en
las que se han representxio tres posiciones de 1la bolea y
de los dedosp durante el funcionsamiento del dispositivo.

La figura 6, es una vista esquemAtica del circuito
eléctrico en donde se Im pepresentado la bolea, los dedos,
¥ los elementos de resistencia

El dispositivo, segin la invencién, comprende una
barra e xagonal aislante 1, montaxia en un soporte cual=-
quiera spropiado, y en el que se han fijado, con la syuda
de pernos 2, por ejemplo, tantas piezas fijas 3 como nui-
mero de resis ® ncias eléctricas a introducir en el circuito
del motor o a eliminar de este circuito. Cada pieza 3 es
hueca y esté provista de dos tejuelos o discos 3! = 3u ,
cada uno provisto de un wciado 4 en el que se encyja el
eje de articulacién 5 de un dedo articulado 6 en forma de
horquilla, que ® rmine en su parte superior por una espe-
cle de espatula de cobre 6' formando contacto. Entre los
dos tejuelos 3* -~ 3» de cada pieza fija 3 se ha dispuesto
un resorte 7 que trabaje sierpre a traccién, en el que una
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extremidad se encuentra fija por una chapa § en ljpa':l%e
inferior de l1la pieza 3, ¥y en el que la otra extremidad es-
ta fija a un eje de articulacién 9, montado en lz parte su-
perior del dedo 6 correspondiente.

Desde el momento que a los dedos 6 supuestos situados
de un lado de la vertical que pasa por los ejes de articu=-
lacién 5, se les obliga a fraquear esta vertical, puede
verse que, gracias a la disposicién de conjunto de los
dedos 6 y de sus resortes 7, estos Ultimos tienden a ha-
cerlos ajar bruscamente del lado opuesto, ya sea a la
derecha, ya sea hacia la izquierda. Del lado de hexago-
no 1, los dedos encuentrsn topes 10 que limitan su carrera.
Del lado opuesto, los dedos encuentran una bolea 11 ,
de forma superior, curva de preferencia, que constituye
pieza de contacto en cobre para el conjunto de los dedos
6y y montada en una palanca deble de mando 12, articula-
da en 13, en la prolongacidén de los ejes de articulscién
S de los dedos 6.

Esta holea 11 a su vez, choea por su palanca doble
de mando 12, contra un tope 14 que forma cuerpo con la
pieza fija en la que se ha montado la articulacién 13.

Cada dedo 6, esta provisto de una varilla articulada
15, que atraviesa libremente una abertura practicaia en la
parte inferior de 1la bolea 11 y que termina por una parte
con rosca en la que se atornilla una tuerca 16 con contra-
rosca o tuerca 17 y arandela 18.

Para cada dedo 6, la varilla 15 es de longitud cre-
ciente del primero al ultimo (septimo por ejemplo) dedo.

Cada dedo 6 esté& unido electricamente a una parte de
la resistencia de arranque 19 del motor que recibe, en 20,
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la corriente elecgrica que sale en 21.

El funcionamiento del dispositivo es el siguiente :

Cuando el dispoeitivo esta descansando, la bolea 11
y los dedos 6 estan en contacto, en la posicién a la iz~
quierda del hexagono 1, representado en lineas mixtas
en la figura 2, 1a bolea en su tope 1l4.

La doble palanca 12 de mando de la bolea 11 esfa uni-
da por gna chapa 22 a una pequefia biela articulada 23 ,
unida por una parte por una palanca 24 a un resorte de lle—
mada 25 que se ha fijado en el soporte del hexagono 1 del
dispositivo, y unido por otra parte, por no importa que
sistema apropiado 26, al érgano (pedél, por ejemplo) del
acelerador del motor,

Para poner en marcha el motor utilizando el pedal
del acelerador por ejemplo, se levanta la bolea 11 que
empuja por delante los dedos & desde la posicién de des~
canso, hasta hacer pasar todos los dedos del otro lado
de la vertical, en la posickén indicada en trazos llenos
en la figura 2, en la que los dedos se paran por la pre-
sencia de sus topes 10O.

Se situa entonces la bolea 11 sola en la posicién de
la figura 3, quedando los siete dedos 6 del otro lado de
la vertical, contra sus topes 1O.

A través de un contacto (no representado) fijo en el
eje de articulacién 5 del septimo dedo 6, la corriente eléc-
trkeca llega entonces en el motor que debe ponerse en mar-
cha, encontrandose asi toda la resistencia 19 en circui-
to.

El motor se pone entonces en marcha a su velocidad

mas reducida.
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Se continua entonces a soltar el mando de la bolea 11,
de manera a que vuelva poco a poco, bajo la accién del re-
sorte de llamads 25, esta bolea hacia su posicién de descan-
go inicial.

125 La bolea 11, en este movimiento de inversién, empileza
por operar una traccién, a través de la arandela 18, de la
tuerca 16, y de la contra-tuerca 17, en la varilla 15 la
mas corta, que corresponde al primer dedo 67 (figura 4).
Este ultimo es atraido hacia la bolea, pasa la vertical
130 ¥ bruscemente se encuentra inclinado hacia abajo por su
resorte 7 contra la bolea 11, mientras que el segundo de-
do 6o empieza a ser atraido por su varilla 15, mas larga
que la varilla 15 del primer dedo. Este ultimo, a2l este-
blecer contacto con la bolea 11, elimina automaticamente
135 la septima parte de la resistencia 19 situada entre la en-
irada de corriente 20 y el dedo 6+ La corriente pasa en-
tonces de 20y por la bolea 1l, &l dedo 67 directamente, y
de aqui, por las seis otras partes de la resistencka 19,

a la salida 2l.

140 Si continuamos a soltar el mando (pedil u otro), la
bolea 11 continua a Envertirse hacia su tope 14, atrayendo
sucegivamente de su lado, de la vertical, los dedos 62,
639 649 659 6¢ (figura 5)y lo que elimina las seis prime-
ras secciones o trozos de la resistencia 1Y, La corriente
145 pasa entonces de 20, por la bolea 11 y el dedo 6gy en el
dltimo trozo o seccidén de la resistencia 19 hasta la sa~
1ida 21.

¥n rin, la bolea 11 atrae, fior su varilla 15 (la mas
larga), el aedo 6, (el que ha quedado solo a la derecha
150 de la vertical - figura 5) y el resorte 7 de este dedo lo
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hace bajar bruscamente contra ls bolea 11 que pasa & ocupar
su posicién de descanso. Toda la resistencia 19 se encuen-
tra entonces fuera de circuito, y la corriente eléctrica pa-
sa asi de 20 a 21, por la bolea 11 y el dedo 67.

FPara evitar que los dedos no puedan cortar la corrien-
te, 10 que presentaria el rieago de producir sacudidas si
el sentido de la marcha fuera invertido en el transcurso
de funcionamiento del dispositivo, se puede prever, en el
dispositive de transmisiones de mando de 1a bolea, un con-
tacto deslizante que se despegaria instantaneamente y pro-
duciria el corte del circuito a través de un contacto o
interruptor, por ejemplo de la manera indicada en la Paten~
te francesa de Invencién ne 1.027.,705 del 15 de Noviembre
de 1950 para "Perfeccionamientos introducidos en los dis-
positivos de mando de motores eléctricos*,

La presente solicitud que corresponde a la presenteda
en Francia con fecha 26 de Abril de 1955 bajo el numero
PeVe 690,421, se acoge a los beneficios del articulo 51
del vigente Estatuto-Ley sohre la Propiedad Industrial.

N O T A

En resumen 3 la PATENTE DE INVENCION, cuyo registro
se solicita, recaera sobre las reivindicaciones siguien-
tes

1le.~ Digpositivo de mando de un motor eléctrico, que
permite poner sucesivamente en el circuito de este ultimo,
o de eliminar de este circuito, resistencias bajo el efec-
to del accionamiento de todo sistema mecanico, eléctrico
o neumatico, caracterizado por el hecho de que csda ele-
mento de resistencia esta unido a un dedo articulado con

resorte que forma contacto y que atraviesa, por una vari-
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1lla articulada en este dedo, de longitud diferente de un
dedo al siguiente, y que termina por una csbeza graduable
de preferencia, una sbertura situada en una bolea articula-
da de contacto comin a todos los dedos precitados, de tal
suerte que dicha bolea, que se la situa primero de un lado
de la vertical que pasa por el eje de articulacion de di-
chos dedos, empuja estos ultimos contra topes de este mismo
lado de la vertical en cuestién, luego mediante un movimien-
to de inversion en sentido inverso alrededor de s articu-
lacién, provoca sucesivamente y a través de las varillas
precitadas, el paso de cada dedo del otro lado de esta ver-
tical y su bajada brusca contra la bolea, bgjo la accidén

de su resorte.

22 .~ Dispositivc de mando de un motor eléctriéo, segun
la reivindicacién 1, caracterizado por el hecho de que el
eje de articulacién de cada dedo se encaja en un vaciado
eituado en los tejuelos o discos de una pieza montada en
una barra fija, y en los que dichos tejuelos o discos en-
clerrah el resorte de traccién de cada dedo, suceptible de
byjar bruscamente este ultimo, ya sea de un lado, ya sea
del otro ledo de la vertical que pasa por el eje de articu-
lacién de dicho dedo.

32.~ Se reivindica por ultimo, como objeto sobre el
que ha de recaer la Patente de Invencién que se soliclte,
wDISPOSITIVO DE MANDO DE UN VOTOR ELECTRICOv,

Todo conforme queda descrito en la presente lMemoria,
que consta de ocho hojas escritas a maquina por una sola
cara y dibujos que se acompsafian.

MAD .5 %0 ENE. 956!
Yo

%&hp‘; ife t.}zd(,ur«

e )



wscala varluple
SCCIETE Do MOTULS wl' IHACTaULS wloCTRITULS VATRA. I/i11

6_CENTIMOS
g IRy VY

e

\3’!




t

SOCIETE DaS VeHICU

Lkscaly
Les BT ThaCT

varisole
AUNS LLECTHICULS VETRA«

11/111




pecele varidpie
- - SITY O PTYTS s (T § I PRl VTN T T T T oy
SUCLETE DS ViaBICULLS LT THACTLITS WLsCTHINUsS VeTlhine III/III

5 CENTIMOS
P Stesa

226376

L




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



