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PATENTE DE INTRODUCTION
por DI E Z afies,

en Espafia, a favor de Don Fran?ois DURAND, de nacio=-

nalidad francesa, domiciliado en LE VESINET (Seine -

Prance) 108 Bld. Carnot, por:

n AMORTIGUADOR PARA REDUCTORES®.

MEMORIA DESCRIPTIVA

El invento hace referencia a un dispositivo amor-
tiguador para reductores del tipo que se monta direc-
tamente sin apoyo sobre la extremidad del drbol a
arrastrar, es decir en el que una rueda estd relaciona-
da directamente con el carter del reductor, a través
de su moyd que estd previsto para su montaje sobre
la extremidad del drbol de la mdquina o del apérato a

arrastrar encontréndose unido, el carter del reductor
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a un punto fijo eon el intermedio de un dispositive
amortiguador,

Segdn el invento, este dispositivo amortiguador
estd concebido para funcionar indistintamente en los
dos sentidos y constituir al mismo tiempo un aparato
susceptible de gobernar cualquier instalacidn proté-
giendola contra los esfuerzos provocados por tirones?
actuando sobre el drbol arrastrado. .

4 este efecto estd provisto de dos plezas movi-
les, una con respecto a la otra, destinadas ambas, a
ser unidas respectivamente, una con el carter del
reductor y la otra a un punto fijo estableciéndose
una unidn eldstica entre estas dos piezas y un doble
drgano de mando guiado por una de las piezas, siendo
gusceptible de ser acciénado por la otra en el curso
del desplmamiento relativo de estas dos piezas, para
mandar un aparato de seflalizacidn o de parada del
motor dé arrastre de un reductor o de cualquier otra
instalacidn deseada.

De egta manera, cuando un esfuerzo transmitido
por el reductor a la méquina a arrastrar rebasa un
valor normal, el operador es advertido por la descoe
nexidn del aparato de sefializacidn o bien el motor
que mueve el reductor que es desembragado automdti-
camente, evita as{ los posibles accidentes que puede
originaX una resistenciaanormal en un punto de la me~
quina o de 1la transmisidn,

Esta disposicidn, hace mucho mds suave la mar-



5.-

lo."

15."

200"

25-"

cha de la mdquina arrastrada por el reductor pues-
to que toda pemeflavariacidn que pueda’dar lugar a

la desconexidn del aparato, es automdticamente absor=-
bida por el dispositivo emoriiguador.

En particular, las vibraciones son reducfdas e
un margen amplio, y puede prescindirse de instalar
acoplamientos eldsticos.

Segin otra caracterfstica del invento, la po-
sicidn relativa de los diferentes elementos del con-
Junto es tal, que el interruptor no es accionédo
hasta que las piezas mdviles no han efectuado una
larga carrera, una en relacidn con la otra como con-
secuencia de una elevaci&n determinada del tiro.

Con preferencia la posicidn relativa de los di-
ferentes elementos del conjunto es tal que las dos
piezas méviles, una con respecto a la otra,' pueden
aun desplazarseén una extensidn predeterminada, des-
pues de ser accionado el interruptor para absorber

as{ toda o parte de la energfa cinética acumilada

en los drganos en movimiento de la méquina despues‘

de la parada del motor de arrastre.

Otras caracteristicas del invento aparecerén en
el transcurso de esta descripcidh que sigue, y del
exdmen del dibujo adjunto, dado dnicemente a tftulo
de ejemplo y en ei cual:

Ia figura 1, es 1la representacidn esquemdtica
de un reductor con tornillo sin fin provisto de un

dipositivo amortiguador de acuerdo con el invento,
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La figura 2% es un corte longitudinal del dis-
positive amortiguador. |

Tas figuras 32 y 4%, son cortes andlogos al de
la figura 2%, mostrando las posiciones respectivas
de las diferentes plezas del amortiguador sometidas
respectivamente, a un esfuerzo de extensidn y a& un
esfuerzo de compresidn.

La figura 62, es una vista en corte longitudinal
de una variante de realizacidn del dispositivo amor-
tiguador.

Refiriendose a la figura 1%, se ve el carter
~1- de un reductor con tornillo sin fin del tipo
cuya rueda tangente estd alojada directamente en
el carter -l=- del reductor por su moyd que estd mon-
tado directamente sobre la extremidad del drbol de
la méquina o del aparato a arrasirar. En este tipo
de reductor es necesario eviéar que el carter -1=
gire, y para ello se ha representado en la figura
1% un caso de.ejecucién que prevée 1la incorporaoiéh
de un brazo ~28- solidario de dicho carter, Este b:a-
zo, tiene unido sﬁ extremo libre al dispositivo
amortiguador =33~ que a su vez permanece unido a
un punto fijo constitufdo por ejemplo, por un so-
porte fijado en el suelo 0 por el soporte =4- fija=-
do sobre la base de emplagzamiento del motor eléc-
trico -9~, destinado a arrastrar el drbol =12- del
husillo que mueve el reductor . E1 moter -9- estd

enlazado con el drbol -12- por una transmisidn por
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cardan ~39- que permite ejecutar al srbol rdpido
~18- del reductor pequeflos desplazamientos provoca-
dos por el funcionamiento del dispositivo amortigua-
dor -3- que, segin una primera caracter{stica del
invento, comporta una pieza mdvil -5~ y sirve al mis-
mo tiempo de aparato de mando para toda instalacidn
deseada, cuyo aparato funciona al producirse variae-
ciones en el esfuerzo de reaccidn, actuando sobre

el drbol arrastrado.

A este efecto se utiliza, como se vera en deta-
1lle mds adelante, el desplazamiento de la pieza -5-
en el interior del dispositivo amortiguador -3~ para
accionar un Jrgano de mando apropiado que, en el
ejemplo representado, es el interruptor -6- eléctri-
camente relacionado a través de los conductores eldc-
tricos ~7- con caja de control -8- de alimentacion
del motor eldctrico destinado a arrastrar el drbol
=12~ del mecanismo -9- reductor.

En la figura 22 ge observa el dispositivo amor-
tiguador perfeccionado segin el invento sefialdndole
con el mimero -3-. Este aparato se compone de un
cilfndro hueco -3~ en la parte superior al cusl estd
soldada una cabeza ~15- provista de un alojamiento
para el - eJe ~17- en medio del cual el amortiguador
estd articulado en la extremidad del brazo -2- (ver
figura 1%).

La parte inferior del cuerpo cilfndrico -3~ estd

fileteada para recibir a un casquillo ~18-, en cuyo
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interior se desliza un piston -152 sogigario de un
vastage -22~ atravesado por un eje =23 que sirve de
punto de articulacidn al conjunto del dispositivo
amortiguador en el soporte fijo -4-, En el interior
del cuerpo cilfndrico -3- estd dispuesta una plura-
lidad de arandelas eldsticas -24- por ejemplo del
tipo #Belleville». Este conjunto de arandelas elds-
ticas, apoya en su parte siperior contra la arande-
la de asiento -25~ qgue apoya contra la cabeza -15-
y en la parte inferior contra el casquillo -26- que
descansa contra la care superior del casguillo de
guia -18-,

El conjunto de arendelas eldsticas -24- puede
ser comprimido sea por el desplazamlento vertical
del casquillo -26- mientras que el pist&h =19~ es
desplazado hacia arriba y empujado a este anillo,
gea por el desplazamiento hacia abajo de la arande-
la de estribo =25~ arrastrada por la cabeza -27-
del tallo -28- atornillado en el terminal -22- go=-
lidaria del pistdn -19- mientras que éste dltimo

es traccionado hacia abajo, asf el dispositivo puede

funcionar enndos sentidos de maneras idénticas.
Sobre el cilindro hueco ~-3- estd montado un
interruptor -32- cﬁyo drgano de maniobra estd cons-
titufdo por una ldamina -33- provista &n su extremi-
dad libre de.la roldana =34« que coopera con un
diente ~36~ provisto de una escotadura -36- y unida

al terminal inferior =-22-. Ia escotadura tiene una

s e
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forma tal que, mientras el pistdn -19- se desplaza
en el interior del cuerpo cilindrico -3~ en una pro-
porcidn superior a una longitud predeterminada, en
un sentido o en otro, el interruptor se encuentra
acclonado por este diente. El interruptor -32- estd
provisto de dos bornas de enlace =37~ sobre las cua-
les estsn empalmadas las cenalizaciones eléctricas
-7- (ver tambien, figura 1%). Dicho interruptor -32-
estd recubierto por una cartasa de proteccidn -28-
fijada sobre el cuerpo eilfndrico =3- por medioc de
un dispositive cualqulera.

E1l funcionsmiento del dispositivo amortiguador
que acaba de describirse, segﬁn el invento, es el
siguientes

Cuando el motor eléctrico =9- _(figura 1%) arras-
tra el drbol -12- del tornillo sin fin del reductor,
el esfuerzo de reaccidn ejercido por el arbol de la
médquina arrastrada es trasladado en la rueda tangen-
te del reductor que tiende a arrastrar el carter -l1-
del reductor con un movimiento de rotacidn en senti-
do inverso deél movimiento de rotacidn de la rueda
tangente del reductor. Resulta que la palanca -2-
solidaria del cater -l- es abrasirada sea hacia arri-
be, sea hacia abajo, segdn el sentido de rotacidn
de la rueda tangente, y en consecuencia el disposi-
tive amortiguador -3- es sometido a un esfuerzo de
extensidn o a un esfuerzo de compresidn.

Supongemos desde luego, que el dispositivo amor-
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tigaador es sometido a un esfuerzo de extensidn,
es decir que la cabeza -~15- se encuentra levan-
tada, entonces arrastra en su movimiento,descen-
cente, al cuerpo cilindric -3- y al manguito de
gufa -18- roscado en su parte inferior. El movi-
miento ascendente del manguito ~18- arrastra al
casquillo -26- (figura 3?), Ahora bien, la arande-
la de asiento =25~ no puede ascender puesto que es
retenida por la cabeza =27~ del eje ~-2B- atorni=-
llado al terminal -82~ que articula sobre el sopor-
te fijo -4-; resulta por consiguiente que el equipo
de arandelas wBellevillew =24~ estd sometido a un
esfuerzo de compresidn debido a que el casquillo
de estribo -26- se aproxima a la arandela de estri-
bo -25-, 81 el esfuerzo que ha provocado este des-
plazamiento relativo de las diferentes piezas, no
rebasa un valor limite predeterminado, el disposi=-
tivo permarse en equilibrio estable debido a que la
carrera del diente =35~ no es suficiente para pro=-
ducir el accionamiento del interruptor -32-, S1 por
el contrario, se produce bruscamente un tirdn de

un valor anormalmente grande, el equipo de arande-

- las eldsticas -24=- serd comprimido en un-a longltud

-mucho mds importante y cuando la extremidad de la
muesca =-36=- de la muesca =35~ alcanza a la roldana
=34~ levantandola péra accionar por consiguiente

al interruptor -32-, Este corta inmediatamente la
alimentacidn del motor eléctirico =9- de arrastre del
reductor. Bl esfuerzo motor es inmediatamerte supri-

mido y, si el tirdn resistente se prolonga todavia
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las masas en movimiento agrupadas en el drbol
que soporta 1a’rueda tangente del reductor, las
rodajas »Belleviller pueden absorber la energfa
cinética correspondiente, comprimiendose toda-
vfa un poéo si es necesaria la disposicidn del
conjunto siendo tal que la interrupcidn de ali-
mentacion del motor por el accionamiento de inte-
rruptor -32- se produce un poco antes del reco-
rrido mdximo posible del pistdn -19- en beneficio
{por lo que toca) al cuerpo cilfndrico hueco =3-,
Ias arandelas eldsticas »Belleville® recobran en-
seguida su posici5n normal trayendo el anillo de
estribo -26- en contdcto con el mango de gufa -18-
y todas las piezas vuelven a tomar su posicidn de
origeén: como queda representado en la figura 2%,
Siguiendo la disposicidn adoptads, se puede;
si se desea, hacer que la alimentacidn del motor
-9~ ger restablecida cuando las piezas han regre~
sado a su posicidn ‘meutral o bien, por el cone-
trario hacer de manera que sea necesario inter-
venir menualmente para poner de nugve en marcha
el motor eléectrico. En general, esta solucidn
es preferible, pues permite darse cuenta que ha su-
cedido alguna cosa anormal y buscar cual es la cau-
sa antes de tratar de poner de nuevo en marcha la
mdquina. En este caso, bastard por ejemplo que el

-interruptor -6« ge encuentre relacionado con los
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conductores eldctricos =7- dentro del circuito de

conservacidn del contador que se encuentra en el

interior del cofrecito de control ~8- y que es

destinado a alimentar el motor eléctrico -9~ a
5,= partir de una red trifdsica R,S.T.

Se ha supuesto en lo que precede que la palan-
ca =2- del reductor (figura 12%) es arrastrada hacia
arriba., Si el sentido de rotacidn del reductor es
invertido, la palanca -2~ serd arrastrada hacia

10,~- abajo y el conjunto del dispositivo amortiguador
serd pues sometido a una compresion. En este caso;
el funcionamiento del dispositivo es andlogo al que
acaba de describirse; pero las arandelasA-24- en
lugar de ser comprimidas por el estribo =26~ que-
15~ dan inmdviles encontrdndose ahors comprimidas hacia
aba jo por la arandela -85~ arrastrada por el movie
miento descendente de la cabeza =-15-, mientras que
el anilloc de estribo -26- queda inmdvil, puesto que
estd apoyado contra la parte superior del pistdn -19-
20, unido al punto fijo =23-, E1 efecto de amortiguscion
se producird bajo la accidn de este efecto de com-
presiéh, en las mismas condiciohes que se producen
en el ejemplo precedente bajo el efecto de un esfuer-
zo de extensidh'y el interruptor-32- serd sin accio-
26.~ nado para parer el motor eléctrico, mientras que
el esfuerzo del tronco resistente del reductor re-
basaré el valor predeterminado para lo cual estd re-

gulado el aparato,

i £ R RS A
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Se comprende que el aparato representado, jue-

ga a la vez el papel de un amortiguador y constitu-
ye por consiguiente un acoplamiento flexible, eléé-
tico y asume el pépel de un aparato de mando;-fﬁn-
Se- clonando automdticamente cuando se producen varia-

ciones determinadas del esfuerzo de reaccidn para
actuar sobre el drbol arrastado., Este aparato de
mando puede proteger cualquier instalacidn contra
esfuerzos previgtos pdr ejemplo una instalacidn de

10,- seguridad actuando en caso de refuerzos anormales
para proteger el réductor. _

El empleo de este dispositivo es por consi-
guiente indicado en los aparatos de elevacidn y
otros generadores de esfuerzos que mds frecuen-

15.- temente estén sometidos a esfuerzos accidentales
superiores a los normales,

La figura 5, presenta una variante de realiza-
cidn del dispositivo dinamométrico concebids de
manera que el pistdn interior -28-a- esté perfec-

20e= tamente guiado en sus desplazamientos lo que elimi-
na todo peligro de gripamientos. En efecto las ex-
tremidades del cilindro =3~ llkvan unos mahguitos
~40~41l~ que sirven de gufa'a las extremidades corres-
pondientes a un vastago -42- que mueve la piega -43-

25,.,~ retenida por la tuerca ~44- atornillada en la extre-
midad libre fileteada -28-b- del pistdn. E1l mangui-
to =40~ recibe un casquillo de bronce -45=- con una

junta estanco -46-., Ia pieza -43- estard construida
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en bronce para ajustar en el mangulito la estanquei-

dad =41~ puede encerrar un anille de bronce o ser
el mismo de bronce y su estanqueidad estd asegura-
da por el tapdn atornillado -47- acanalado parafor-
mar un alojamiente, Este tapén estd ademds perfora-
do transversalmente para su montaje sobre el sopor-
te fijo gracias a un eje. En cuanto & la otra ex~
tremidad del dispositivo, estd montada en el brazo
de reaccidn -2- a través de un eje montado en la
extremidad exterior -Zé-c- del pistdn -2B-a-, Ia
disposicidn del conjunto estd pues invertida.

El dispositivo funciona en las mismas condicio-
nes expuestas de las arandelas »Belleville» -24- es~
tando siempre dispuestas entre dos arandelas rigi-
dag =48~ y -49- susceptibles de ser arrastradas des-
pues de los desplazamientos del brazo de reaccidn
-2- en uno u otro senfido?é# otro,

En efecto la arandela =28~ se apoya sobre el
resalte o portea =50- del pist&n.y puede ser arras-
trada por el mismo fuerza de su emplazamiento en
el gentido de la flecha ~F-; la arandela -49- queda
fija contra el asiento producido en el interior del

cilindro por el manguito =-41-. Si el pistdn se des-

. plaza en sentido inverso, la tuerca =-5l1- arrastra

la arandela--49- quedando fija la arandela =50-
contra el asiente: ¢ tope producido en el interior
del cilindro por ek manguito 40-.

Es conveniente hacer notar que este disposi-

tivo es perfectamente reversible, debido a que la
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extremidad -28-c~ del pistdn, puede ser montada

sobre un asoporte fijo, mientras que el tapon -47-

de cierre del pistdn es enganchado en el brazo

de traccidn. El digpositivo puede en efecto fun-
5e= clonar exactamente igual en este caso,

Se hace la aclaracidn de que el invento no
estd limitado exactamente al modo de realizacidn
descrito y representado, el cual se ha dado uni-
camente a titulo de ejemplo, tanto es asf que en

10,- el caso de que el reductor puede actuar sobre un
interruptor de instalaciones eléctricas, o bien
para interrumpir el paso de un flufdo bajo presiocy
por ejemplo, aire comprimido o aceite; en este ca-
gso el interruptor eléctrico serfa reemplazado por

15,~- una vélvula adecuada.

En fin, se ha sﬁpuesto que el limitador de
esfuerzos interrumpirfa automdticamente alaali-
mentacidn del motor de arrastre del reductor, pero
se puede igualmente, preveer que actue sobre un

20,~ aparato de seMalizacion, para advertir al conduc-
‘tor de la mequina que el esfuerzo resistente al-
canza un valor superior a los valores normales ad-
misibles sin perjudicar la seguridad de la maquina,
Asf mismo puederactuar sobre cualquier instalacidn

25,- o disposicidn de seguridad o no, debiendo funcionar
automdticamente aun cuando las variaciones deter-
minadas del esfuerzo de reaccidn obren sobre el

drbol arrastrado.
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El objeto que constituye el actual invento no se
ha divulgado ni dado a conocer en Espafia, se viene
practicando en Francia, en donde estd depositado
como Patente de Invencidn bajo el n? 850.552 P.V,
a favor de Don Frangois Durand.

N OT A
Se declaran de propiedad y novedad en Espafia

el contenido de las siguientes
BEIVINDICACIONES S

1% ,= Amortiguador para reductores que se ca~-
racteriza por contar con un brazo de reaccidn,) dis-
puesto entre un punto fijo y el carter del reducyor
provisto de un husillo y una rueda, estableciendo
entre ambas partes una reaccidn eléstica} caracte-
rizéndose ademds dicho carter por <encontrarse di-
rectamente relacionado con el srbol a arrastrar y
suspendido sin apoyo.

28 ,- Amortiguador para reductoresique se carac-
teriga por contar con un brazo que relaciona elés-
ticamente el carter del reductor y un punto £ijo
caracterizdndose ademds pér contar con un doble dr-
geno eldstico sensible a las varlaciones de distan-
cia y a las del esfuerzo de reaccidn que actdan so-
bre el drbol arrastrado, cuyo drgano de doble mando
facultativamente acciona un dispositivo de sefiali~
zacidn y/o parada del motor que arrastra el reduc-

tor.,
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3% .- Amortiguador paré reductofes,-segdn la rei-
vindicacidn 2%, caracterizado por establecer la unidén
eldstica entre las dos partes mdviles, mediante un
amortiguador de doble efecto,' que absorbe las varia-
ciones originadas por los esfuerzos o tirones del dr-
bod arrastrado hasta cierto valor, rebasado el cual,
acciona a un doble drgano de mando.

4% ,- Amortiguador para reductores, caracterizado
porque uno de los elementos mdviles estd constitufdo
por un cilindro hueco abierto por un extremo y cerra-
do por el opuesto en cuyo interior trabaja un piqtéh
que actda mobre una columna eldstica dispuesta en el
interior del e¢ilindro y mantenida entre dos anillos
que descansan sobre'dos asientos previstos en la pared
interior del eilindro,! une de cuyos anillos es pre-
sionado contra la columna eldstica por el pistdn du-
rante su penetracidn en el cilindro, y el anillo
opuesto retrocede hacia la citada columna por una tija
solidaria del pistdn que cobre al del cilindro.

5% ,- AMORTIGUADOR PARA REDUCTORES»,

Todo ello tal como se describe y reivindica
en la memoria»quq antecede que consta de QUINCE ho jas
esoritas a méqaina pPor una sola de sus caras y una
1ldmina de dibujos que la ilustra.

Madrid, 24 de Enero de 1,956
E. GCNZALEZ VACAS

,;,,,WZ 5{>
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