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MBMORIA DESCRIPTIVA

para soliocitar

Bl nreéente invento se refiere & un

mecam.smo ‘crepad.or para subir y bajar asi como pare

‘38.3.&: c},e 105 andamiss
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PATENCE DE INVENCION
P | | ' ' °n
1o ESPANA
: por VEINTE afios _
- & nombre de BERA HERLINGR RAIMENGERUST Gem.DeH., en.
‘ tidad alemana, esita’olecida en Prinzregentenstr. 71,'
Berlin-‘ﬂilmers&o#ff, ,Vl,la«mggua, | por:
WMECANISMO TREPADORe
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su;atar pla'ca.fomas da tm‘aajo en los montantes verti-

‘ monuantes son de madera :
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lise, de tubos o similares y pueden jHener seéeién an=-
gular, redonda o de cualgquier otra forma.

Bl mecanismo trepador se coupone de doa
bridas supsrpuestas, desplazables longitudinaimente
sobre el montante del andamio, una de las cuales esth
Unida articuladamente con el andsmio y, teambién con ar-
ticulacibn a una palanca de meno, a través de una

barra de unibn, la cual ssté montsada con movimiento

en la bride iniscior y, en esencia, estd carsdterizes

d0 pargue dichas bridas tienen unas piezaa'igﬁqémel?ép~a‘;

suclias, cuyo dorso se apoya contra unas superficies de

apoyo curvas colocadas sin las bridas con oaracter fijo

"o desmontable, y Su parte delantera, conira el montan~-

te del andnmio. A modo de superiicies de apoyo daaﬁdn-
tables pueden servir las aaras periféricas de upnos per=-
nos introducidos por las brides sn cuestibn que, 81 8se
quiere, puedeﬁ aprovesharse tanbibn para preSioﬁaf éé4:'
tas bridag.

En la mémoria, dissfios y reivindicacio~-
nzs constan los demnds porménores del mecanismo trepador
aegdﬂ el presenie iﬁvento; | |

Con-él meoanisno trepador seglin este in-
vento el albafill Quéde‘ahora mane jor su platzforua de
trabajo con liseros golpes de palanca sin necesided de
agacharse o alzarse con tanta frecusnoia y, en los an-
dainiajes para ‘trabajos de énlucido o de enrase, ofrece

adn aguél wayores ventajass En un edificlo de cuatroe
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plsos, peor ejemplo, ya no 8s nsogsario cubrir todos
lés diez o doge l@garas de andaanie je, pues anora gb-
lo es neeésario suspender ua andamio en ol armazbn del
196 QAN 8120 ﬁrépador Vs cuﬁ ayuda de bste y unos ligeros
golpes de palmnoa, subirio o bajarlovhasta el emplaza-
miento'&eseado.bcon est; método cabe consiznar une no-
table economia en material de andamiaaa. 41 mecanismo
en cuestidn no requlere ningﬁn otro medio de seguridad
como, por & jemplo pasadores, uniones at ofnilladas oen
oL ailausio, sto. Se suspende solamente por el esfuerzo
excintrico de la carga en todos los sitlos del montean-

Merced a la disposicibn segdn ls idea
de wsie invento, guedan glininadas las.elevadasrsoli-
cltacioneg desds al'mﬁntanta, voda vez que la tran3m1~
sibn de la presibn tiene lugar indireotamente =l in-
movilizarse Las bri@as en ol montante Jel andamio, ©
gea, a zravés de las piézés,intermeaias suslias ceon
distribucibn de la presibn en forma superficiel, por
Lo cunl, L= fijacibn por friediﬁn viene a ser wAs
eficaz que sl dichas briags estuviesen dirsclamente
apoyzdas cmtra el montante. Ademés, tambibn sc evita
2s! cualquier stasomaiento de las bridas.

Ds la siguiente dGescripoibn de los
sjemplos de ejecucibn reproducidos en los adjuntos di-

wajos, so desprenden mads detalles del invento.

Y S T A e S LI T

TN




*s

2262214

Ia figura 1L muestra una vista lateral

de una Tforme de realizasibn. a

Ia figure 2, una proyeccibn horizontal
de la figura 1,
8 Las fizuras 3 y 4, oira formma de eje-

ousibn vista de lado o sem, por una parte, en la po-

sicibn gue tienen las bridas en la operacibn de ele-
vaciba y, por otra, en la de bajada.

Ia figura 5, la seoccibn transversal de le

10 fizura 3 y 4 por la linea V-V y VI-VI,
| Ia figure 6, la seccibn de una tsrcera
forma de ejecusidn,
Las piezas idénticas llevan el mismo nd-
mero en todas las figuras,
15 En el modelo segdn la figura 1 y 2, el

mecanismo trepador se oompone de las dos bridas 1,8, s8i- 53

tuadas o clerta distanoia una sobre otra, gue abrazan

el montante 3 del andamio. Sezln reveis el dibujo sobre

todo la figura 2, dichas bridas, en planta, tienen la

20 forma de un perfil U. Ia bride 1 ileva uns selonea B
gue gira alrcdedor de un perno 4, unide srsiculadamente

a través del perno & eon una barra de unibn 7, unida 2

su vez a la brida & por medio de un perno 8, De este par=-
no 8 cuslge luego la suspensibn 9 para la piataforma Ho

25 visibls en la rigura 1. g;

Cada una de las bridas L,8 llcva unes pie-

288 intermedias sucltas 10, 11, 13, 1l3. Los extremos de
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estas piezas intemedias sobresalen por arriba y por
avajo de 1las mencionadas bridas 1,28, En dichos sxtre-
mos Lisvan unes pivotes laterales 14 o piezas simila=~
re8 pora impaedlir que se puadan salir. Los lados inte-
riores de las bridas 1,2 dirigidos hecia el dorse de
las pisges intermedins 10 a 13, estén dobladds en for-

na curva. Lstas partes curvas 15, 16, 17, 18, estén

situadas contra el dorso de las piezas intermEQiastOE,g

a 13, teniendo asi iLugar aqu{ un contacto 115@51{

Is brida superior tiene dos soportes
1Y, 20, para tornillos de ajuste 21, 22. La brida in-
Perior 2 no tiene més que un soporte 23 para un tor-
nillo de ajuste 24.'Eétos tornillos tienen la finall-
ded de mantensr las bridas 1,2 en posicibn de ataque,
o s2a, gue los tornillos de ajusts 22, 24, sirven para
mantener dicha posieibn en el movimiento_asdendente ¥»
el Tornillo 21, envcambio, se utiliza para desoenier

diochas bridas despuds de haber afiojado los tornilles

de ajuste 23, 24. Bn este caso hay que cabiar la barra

de unida 7 hasta Lz posicibn punteada, & cuyo fin se
ha practicade ca la brida inferior 2 un italmdro Lram -
versal 25 destinado a alojar entoncss el perno, con
cuya ayuda se estgbieoe,la.unibn erticulada de iz bha-
rra de unibn 7 econ la brida inferior 2.

Bl sigtema operatoric del aparato des-

crito sezuidaumente es sl siguiente:

.
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De itsener gque mover haela -rridba las

bridas 1,2 y, por consiguiente, la platafomia de tre-
bajo susyendida de la brida 2, entonces &y gue aflojar%5€~§
ligeramcnte el tornillo 31 y aprstar los tornillos 22,
24, De esta manera se prétende evitsr une eventual in-
cliimeibn de las bridas 1,2 hacia arciba. Acto seguido
sa musve la palanca 5 nnois abajo con lo que,a través

de la varre de unibn 7, atrae hacia erriba la brida

con la yl&taforma de ella suspsndida y las plezas ine- :
termedias 12, 13 sobre el montante del andewio 3. La
bridas 2 se acerca de ssta ménera a iz brida l. Seguida-
mente $9 vuslve g,llsva:’dioha palanca 5 hsoia arriba.
Bl perno 8 haue aqﬁi_laé veces de punto de apoyo, Al
Llevar la oalanea hacia arriba, ia brida 1 es simulté-
asauientes arrastrada en SGntidb aseendente a través del
perno 4, preaisémenta en un grado tanto mayor cuanto més
sea Qévida haciabarriba ia_galanca sn cuestibn., A1l ce-
gar ol woviiaianto de esta palanca 5, la mencionada bri-
de L ss nsisenbta entoaces fijamente a twavés de las ple-
2028 idterméﬁias lb,ll, on ei ﬁontmlﬂe del =ndamio 3,
Bsto asth supeditadp.al pesce de i& pleiveforan de Lrabajo
suspeadiida del pe#no 8 de L= brida 2 gque, @ travéds de la
barra de unibm 7, dei perno &, de la palanca 5 y'dsl
perno 4, uctla sobre La bride 1, a La gue inclina hacizm
Iz derecha hacisndo gue 1z misna opriﬁé gabas piczas in-
terme iias 10,1l ocontra el moantaate 3. Ve igual msnera

opriws la brida 2 las piezas intormaedias 12,13 contra
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Bl movimiento de la palanca para iiager

diechio montante,

desoender las bridas 1,2 y, por consiguients, la pla-
taforma de itrabajo sobre el andamic 3 se hace de mane-
re inversa. A tal fin se aflojan los uvornillos 22, 24 7
88 =priess el tomililo 21 de manera gue las plezas 1né
termuedias 1U a L3 puedan eln desiizarse sobre dicho mon-
taniz ¢, &l aflojamiento de los fomillos 22, 44 y el
apriafe de los térniLlos:al tiene la finalidad de ime
pedir ls inclinacibn de las bridas durante €l moviuien-~
to descondentie, Seguidamsnte se lleva la barfa de unibn
7 desde ia posicibn marcada con 57820 continuo hasta ia
safininda a ﬁrazosly,fpcrxnadio de un perno a.intrqiucir'
a través del orifidio transversal 25, ss la uhe con la
brida 2 gon carécter giratorio. La carga, és deoir,,la
slataforaa de trebajo estd suspendida, como ‘8iempre, del
parao 8, 5i ahora bojamos la palanca 5 desde la posieibn
reyressasada en la figure 1, arrastra enbonces al misme
tiemso la brida L'a través del perno 4 y la despliaza ha-
cla®ajo juntamente con sus piezns interasdias 10,11
gobrs el montante 3. BL perno introducido en el taladyo
25 arce entonces las veaes de punte fijo de la barra

de unibn 7, 81 a GOHSinuaaién volvemos a inelinar hacia
arrida la paianca,s hﬁsté.la posicibn segln figura 1,
desplaza entonces la misma haciz abajo a ia barra de
wnibn .7 a iravés del perno 6, com 1o gque ésta arrastra

simuliéneamente la bride 2 junto con las piezas inter-
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medias 12,13 a través del perno tronsversal intfcdﬁ-
cido por el orifieic 85, De esta manera desgiende asi-
mismo la plataforma suspendida de la brida 2.

En la reatizacibn segin las figuras 3
¥y 4 han sido previstos unos resortes de lémine 25, 27,
en lugar de los tornilles de ajusts 2L, 22, 83, 24 .ati-
lizados en la figura l; estos rssortes se sujetan, Pd’,
o jemplo con tornillos 28} 29, en la parte frontal dere-
aha de las bridas 1,2 de manera gue tengan facilidad
de giro. Su extramo superior tiens la foma de zapata
en U 30 que se apoya contra la parte estrecha del mon-
tante 3 de seccibn restangular. Despubs, en lugar de
las superficies de apoyo curvas 16 a 18, uan sido in-
troducidos transversalmesnte por Los bridas 1,2 unog
pesrnes rosocados 31 a &4. El comtorno de estos pernos
constitaye la éupariicie curva de apoyoc gue yeos contra
L2 parte trasera de las piﬁzés intermedias 10 a 13,
kstos pernos pueden servifzal mismo tlempo parﬁ apfe-
tar las bridas méé 0 menos fusriemente dae foma gue
tengan un busn asiento deslizante en el montante 3.

Bn este ejempio de ejecucibm, la pla-
taforma de trabajo 353repr0dﬁcida esquenftioanente no
va suspendida del perno ée~rotaaibn 8 de lajbarra da
unibn 7, sino de un perno espesizl 56 prsado & Través
de Lé brida 3,‘La e;aouqiﬁn segln L2 figura 1 puede ir
$aubién prcvista dé ﬁsta.sistema de suspansidn,

Al mover:la pal-nca para subir las bri-

n&
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das 1, 2 y, por lo tento, la plataforma de trabajo 35,

los resortes de lAmina 26, 27, se encuentran situsdes

en la posicibn sezdn fig. 3, en tanto gue, para bajary_f_wh{j'

las, tales rescrtas tienen gque ser vucltos en la goﬁieibn |

sefinlada en la figura 4. Bn este modelo no &8 negssario
desplazar el extremo inferior de la barra de unibn 7 so-
bre la bride 2 a la posicibn a trazos segln figura 1.

Tanto 2l subir como al bajar las bridas 1,2 y, con ellas,

1a plataforma 35, ol extremo inferior de ls barra de unibn

7 permznece sobre el perno 8.
Bl sistema operatorio o las respectivas

Operacioaés para hage;ﬁdesoéﬁder y ascender las bridss
L,E moviendc la pﬁianoa édn idénvicas, oon la salvedad de
gue ainora no e8 necesario graduar los tornilios de ajus=-
te 21, 22, 23, 24 por estar los mismos rsemplazados por '
los resories 26, 2?; f

'_Eientras éue on ol ejemplo de ejecucibn
segbn figura 1 hemos partido del supuesto de gue el mon-
tante del sndemic 3 tiene una secoibn de perfil en doble
T y. en la ejecucibn segdn figura § a 5, de perfil rec-
tangular, en la figura 6 ha sido previsto un montaute 3
aon Seocibn redonda anijgma de tubo, Tn este caso las
piezasjinfeﬂmadiashtieqen,ﬁen plania, o en secceibn, la
forma visibia en la figuia 6+ Las bridas propiamente di-
Qhas, gn cuania a su g;anﬁé, responden smplismente a la
forma en planta de las bridas segdn lLas figuras 2 y 5,

sdlo que en aguellos lugares por donde abrazan lateral-
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meante al wontante del andamio asthn correspondientemente

arqueadas., Todas Las bridas esthn abiertas en 37 por uno

de los ia=dos Longitudinales ¥, Gerfadas en todo 8l rasto
de su eont orno..

Bn esta sjecucién, se¢ las corre desdse
arriba o sravbs del correspondiente montante. Pero tam-
bién pueden estér partidas en direccibn a su e6je longi-
tudinal y tener un extremo abierto. Ln ta. caso estén
coiapuestas de dos nitedes, uno de ouycs_éxtremos ve Wnie
do en Tomm articulada entre si. 1 otro extremo esté
Qtravesado por un tornillo transversal que sirve para
apretar las dos partes de la brida. Lste rowma de gjo-
agucibn usual es ya gonooida, Bsia clzse de bridas pue-
den ser eolocadms nlredsdor del Qontanﬁe desde un isdo.

#ata solicitud gue corrGSponde o la pre—
sentada en Aleiania el 24 de Enero de L9505 bajo el nuwi,
R 15,8583 V/S?a,_sé Becoze 2 los benericios dei articulo

51 del vigenie Hstatuto sobre Propisdad Industrial.

-0 - WO DA -0 -

Los puntos de invencibn propia y nueva
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que se presentan para que sSean objeto de esta soliciftuk
de Patente de Invaneién en Espeafia, por VBINTS afios, son
los siguientes: _ '
~ 1®,- Mecanismo trepador para subir y
bajar plataformas de trabajo% cgompuesto de dos bridas
superpuestas y despiazahlesvsobre'un montante verticel

de an&amic en sy difeccibn longitudinal, una de las cusa-
les ve unida = la platafoyma de trabajo y unida con ar-
ticuiacién; a una palanca de'mano,_a trevés de una barra
de unibn, palanca quo esté montada con caréfeter sirato-
rio en la otra brida, earacterizaﬁo ﬁorque leg Dridas
tiensn unas piezas initemmedias s@eLtas gue se apoyan

aon su parte posterior contra uaas superficies de =po-

yo curvas, montadas con carécter fijo o desmoniable en

lzs citadas bridas y, con su parte delanters, contra

el montante del andamio. | 4

29,- Meoanimmo trepador segfn reivindi-
cacibn 1, carqoterizado porgue lag superficies de apoyo
curvas estén compueétas por'las caras internas de 1las
bridas abovedadas interiormente en Iforma curva, apoyadas
contra el dorso de las piezas intermedias,

LTI Méeahismé trepador sezfn reivindica-
oibn 1, caracterizado pargue Las superricies de =mpoyo
curvas esﬁén formmades por ;as superiicies periiéricas
de unos pernos rosoados gue pasan a través de las bri-
das,

48, .~ Meomnismo trepador sezfn raivindi-
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sacionas 1 y 2, caracterizado jorgue lbs extremnos da
ias piaszsas interme&ias sobresaien de las bridas por
arriba y por abajo y, porque en los lados de los .ex-
tremos axisten unas espigas o similar para eviitar gue
las piezas intemediss en cuestibn se salzen ée las
bridas. ‘ ‘

58, ~ Mecanismo trepador segdn reivine
dioaéiones la 4,Aoaractsrizado porque Las bridas pue=
den ser desplaiadas trans?ersélmente al eje longitudir~
nal del montante. 7

68,- Meosnismo trepador segfn reivine
dicaciones 1 a 5,€oaradterizado porque L3s bridas tie-
nen uno o &arios tornillbs}de ajuste ouybs extremog vie-
nen a yuedar aituados'contra las yiézas intermedias;

TR,- Meeanismo trepador segin reivindi-
cagiones L a 6, o;raotarizado porque l= brida superior
es la dnia= gue llsva %ornillos de ajuste para td as las

piezas»intermed;és; en tento que la brida inferior solo

ticnghn tornillo’de éjus§$ para la pieza intermedia.

88,- Meaeaniamo trepndor sezén reivin-

dicaciones 1 a 4, caraétarizado pargue cada brida esté
bajo la mecibn de un ieserte apoyado conira el montanie
del andamio. | V: |

o8, - Mgoénismo trepador sesdn reivindi-
gaciones L é 4 y é, cataqterizado porgue diciios resortes
estén concebidos & modo de resortes de limins sujetos

por uno de sus extremos con Facilided de siro 2 la parte

- 12 -
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Jarte opuesta, - : % 
138, - Meoanismo trepadors :
Q§i~y'o§mo se ha descrito en le Memorise 4

39 aﬁteaedg, rep#ésent;dﬁ on Los dibujoa:que‘se acampa= |

flan y con los finéé.que se hen ospecificados " ;
Esta Memoria consta de trece hojas‘ésgr§-' E

tas a mbquina por-una sola cars.,

frontal de las bridas que estd situzda por el lado

o

donde actfa la carza.

108,- lecanismo trepadar segdn rei-"

vindicaciones 1A 4, 7 a 9,Hoéraoteriz&do porgque los ;

resortes pusden zirar en lﬁbﬂfdesde une de sus posicio-

nas d¢e Lrabajo a la oira.
118,« Meoanismo trepador ssgln reivin-

dicacionns 1 @'10, caragterizado porgue ci axtirsmoc in-
forior de la barra‘de unién aé desplnzable desde el ig-

do ds 1 hrida'ihfarior donde actda 1= carge, hasta ba s f

pigewse |

J' M@&éid,
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