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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  
que se acompaña a 
la solicitud de

una PATENTE DE INTRODUCCION por DIES AÑOS en ESPAÑA
a favor de

Don LEON EDMOM3CRAPEE, de nacionalidad francesa, domici­
liado en PARIS (Seine), 260 rue Saint-Honoré,

p o r
" MECANISMO EXCAVADOR "

Fuente de origen : Basada en la Patente francesa ns# 8
1.115.215, de 26 octubre de 1954.
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La presante invención se refiere a las herramientas de excavación 
de galerías o de pozos, en las cuales los órganos que atacan el terreno 
están animados de un movimiento de rotación combinado con un movimiento de 
percusión. Existen ya ciertas máquinas que comprenden un organo motor de 

arrastre de herramientas propiamente dicho, estando estas últimas asocia­
das a un transportador y a una reserva, dispuesta en dicha máquina y des­

tinada a almacenar los escoombros. El inconveniente de los dispositivos 
conocidos radica principalmente en el hecho de que es necesario retirar 
la máquina de la galería o de los pozos para asegurar su vaciamiento.

La presente invención tiene principalmente por finalidad remediar tal 
inconveniente.

Segdn la invención la herramienta de perforación percútante y rotativa 
va dispuesta a la cabeza de una caja tubular guiada por las paredes de la 
axeavazión y esta caja encierra un transportador que viene a tomar ios es­

combros de debajo de las superficies activas de la herramienta, para liorna 

los a la parte baja de dicha caja y se asocia a esta caja un extractor que 
es propulsado en la excavación desde su orificio hasta di {día porción baja, 
extractor capaz de tornar ahí los escombros y sacarlos de dicha excavación. 
De esta manera el trabajo de la herramienta puede ser continuo lo que per­

mita aumentar su rendimiento.
En el caso del horadamiento de un pozo la herramienta es propulsada 

bajo el efecto de su gravedad y está provista de una naeela central estan­
ca que encierra los Organos motores. Entre la pared de esta naeela y la 

de la caja tubular se encuentra dispuesto un transportador roseado. Toda 
la cavidad baja de la caja es susceptible de recibir, por encajonamiento, 
una cubeta de extracción que puede ser descendida en el pozo.

La invención comprende igualmente mejoramientos aportados al mecanismo 
de arrastre de la herramienta.

la descripción que va a seguir en relación a los dibujos adjuntos a 

titulo de ejemplo no limitativo, permitirá conprender bien como la inven-
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ción es puesta en práctica.

La figura i muestra en corte esquemático la asociación,en un pozo,de 

la herramienta de extracción y del instrumento de excavación.

La fig, 2 muestra de perfil la plataforma de sosten y de levantamien­
to de las herramientas.

La fig. 3 muestra una vista de frente correspondiente a la fig. 2.
La fig. 4 muestra una vista desde arriba correspondiente a la fig. 2.
La fig. 5 muestra en escala mayor y en corte la herramienta de extrac­

ción.
La fig. 6 muestra un plano correspondiente a la fig. 5.

La fig. 7 maestra en escala mayor y en corte la herramienta de excava­

ción.
Como se ve en la fig. 1 la herramienta de excavación comprende, en una 

caja 1 abierta en sus dos extremidades, una cabeza motriz rotativa 2, rete 
nida en dicha caja por un eje central 3 solidario de tirantes 4. Esta ca­

beza motriz está rodeada por una cubierta estanca perfilada en foima de 
nacela. La cubierta es solidaria de roseas de tornillo 5 cuyas extremida­

des altas presentan, bajo el roscado, cuHas de arrastre 6. Por encima de 
las traviesas 4, lq caja 1 está provista de un resalte 7 destinado a ser­

vir de reserva para los escombros.
Esta caja está suspendida de un par de cables laterales 8 y estes eab 

bles laterales pasan sobre dos poleas 9 de un soporte 10 que, en el ejem­
plo representado, va montado sobre una plataforma 11 sobre ruedas 12. Es­
ta plataforma está estabilizada por tornillos 13 telescópicos que teman 
apoyo sobre el suelo por patines, de una y otra parte de la avertura del 
pozo. Una polea auxiliar 14 está prevista sobre el soporte 10 para el paso 
del cable eléctrico 15 de alimentación del motor contenido en el capó 2. 
Los cables 8 y 15 viene a arrollarse sobre tambores 16 de un primer tomo, 
solidario de la plataforma y movido por un motor no representado. Esta 

plataforma comprende por lo demás un grupo electrógeno 17 movido por un
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motor térmico y el cuadro de mando de las herramientas y tornos va coloca­
do preferentemente a la extremidad de un haz de cables flexibles que permi­
ten al conductor colocarse en todo lugar deseado y preferentemente en los 
alrededores del orificio del pozo.

El eje de suspensión de las poleas 9 recibe además una polea median 

18 sobre la cual pasa En cable 19. Este cable va arrollado sobre un tambor 

da torno independiente 20, accionado por medios análogos pios del tambor 
16. En el trozo vertical de este cable 19 va sujeta la herramienta de ex­
tracción. Esta última comprende una cabeza motriz 21 provista de un anille

g 7 0 de sujeción y esta última cabeza es solidaria de una cubeta de extracción 

22 abierta en su parte inferior y provista lateralmente de rampa de vacia­

miento de cierre estanco 23. La cabeza motriz 21 encierra un motor eléctri­
co 24 con reductor 25 que por un arrastramiento de acanaladuras 26, pone 

en movimiento un árbol 27 provisto de aletas helicoidales 28 de dos filos.
75 Estas aletas están guiadas por el cojinete superior 29 del árbol 27 y por 

el contacto de la periferia de los hilos en la cubeta 22. Esta cubeta está 

constituida por una e&apa cilindrica reforzada por nervaduras 30 exteriores 
a las extremidades inferiores biseladas. Esta cubeta es guiada en el pozo 

por patines laterales 31 regularmente repartidos, estando provistos estos
80 patines de una superficie exterior abombada. Bien entendido que el motor 

24 va unido al grupo electrógeno 17 por un cable de alimentación 32 que 

pasa sobre uha polea 33 vecina de la polea 18 y este cable de alimenta­
ción va arrollado sobre un tambor 34 semejante al tambor 2Q§- montado sobre 
el mismo eje.

85 La oaja 1 de la herramienta excavadora está constituida de la misma 
mimara que la herramienta extraetora con ayuda de una chapa cilindrica 

35 reforzada extericimente por nervaduras 36. Estas nervaduras llevan ME-

90

ter lómente aletas 37 que excavan surcos en la pared del pozo y que impiden
asix a la caja 1 girar en este pozo bajo efecto de reacciones de la herra­
mienta de exeavaciÓh. En la parte superior de la cubierta 35 van dispuestas
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interiormenta a dicha cubierta, puntos de sujeción 8a de los cables 8 de 

sosten y de tacos 39 que Tienen a cooperar con las nervaduras 30 del ex­
tractor. En efecto, cuando el extrator ha descendido, como se puede ver 
en la fig. l, la parte baja de la pared 82 es enmangada al interior de la 

pared 35 y el corte interior de las aletas 38 viene a morder en el monton 

de escombros elevado a la parte superior de la caja 1 por filetes de tomi 

lio 5. Este enmangamiento está limitado por el apoyo de los patines late­

rales sobre el canto superita? de la cubeta 1 y las nervaduras 30 cooperan

100
con los tacos 89 para impedir girar al extractor cuando los filetes 28 son 
puestos rotación.

¡¡

El funcionamiento del dispositivo así descrito es el siguiente:

La herramienta excavadora en su trabajo de perforación desciende en el 

pozo sin girar puesto que las aletas 37 se lo inpiden. Las herramientas de 

excavación desprenden del fondo del pozo los fragmentos de terreno que son
IOS temados por los filetes de rosca 5 y remontados a la capacidad superior de 

la caja 1. Cuando esta caja está llena, el conductor del aparato advertido 
por vigilancia visual o por cualquier otro medio conveniente de control, 
hace descender en el pozo la herramienta extractora cuyas aletas 28 elevan 
los escombros y la herramienta extractora es seguidamente llevada arriba.

110 Pueden ser vaciados por la puerta 23 o por el fondo, haciendo girar las 
aletas 28 en el sentido conveniente. La extracción de los escombros es e- 

fectuada sin interrupción del trabajo de excavación.

La herramienta excavadora propiamente dicha comprende, en la na cela es­

tanca 2, un motor eléctrico hueco 3 de suspensió n del motor y una de las
118 traviesas 4, antes de unirse al cable da alimentación 15 antes eitado. Es 

de notar que los cables de suspensión 8 y el cable de alimentación 15 son 

colocados sobre los lados para permitir el descenso en el pozo de la he­
rramienta extractora. El motor 88 va conectado a un reductor 39a que asegu­

ra el arrastre #e un árbol acanalado hueco 40. El reductor 39a es solida-
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130 rio de una plataforma 41 atravesada por el árbol 40 y en esta plataforma va 

fijo un capó estanco 48 exterior a la nácela 8; este capé 48 va fijo de ma­
nera estanca sobre el árbol hueco 3. Este árbol hueco sirve de pivote pa­
ra un cojinete estanco 43 solidario de la nacela 3.

La meseta 41 soporte una corona de rodillos 44 regularmente espaciados
135 e, interiormente a esta corona de rodillos, va colocada ana caja 45 que ya 

puesta en marcha con el árbol acanalado 40. La caja 45 presenta una conte- 

ra 46,solidaria de una brida 47, sujeta de manera estanca sobre la plata­

forma 48 que forma el cabo de obturación de la nacela perfilada 3. Esta 

contera 46 gira en la guarnición estanca 49 de un cojinete 50 y este cojiO
130 nete 50 va fijo por una brida sobre la parad interior de un cárter 58 soli­

dario de la plataforma 41 y que encierra la corona de rodillos 44.

135

En estas condiciones el conjunto motor solidario de la plataforma 41 

está inmovilizado por su suspensión en el eje hueco 3, y por el arrastra­
miento del eje acanalado 40 y de la caja correspondiente 45, asegura la 

puesta en rotación de la nacela 8 y de las piezas de que ella es solidaria.
En la contera 46 están previstos cojinetes 54, 53, por los cuales pasa 

el árbol porta-herramientas 55. Este árbol es liso y una de sus extremida­
des es solidaria de Una pieza 56 perpendicular a dicho árbol, por cuya 

pieza pasa un eje 57 cuyas extremidades atraviesan las lumbreras oblongas
140 en la pared de la caja 45 y llevan exteriorícente cada una un rodillo 58. 

Un resorte amortizador y de llamada 59 va colocado entre la pieza 56 y )a 
guarnición fija 53.

la extremidad del árbol 55 lleva un conjunto de herramientas que com­

prende, en el ejemplo representado, un taladro de centrado 60 y dos brazos
145 61 diametralmente opuestos. Estos brazos 61 van provistos de perforaciones 

oblicuas en las cuales van fijas las herramientas propiamente dichas 68. 

Los brazoá son terminados por dientes de barrenado 63 basculantes. Estos 

brazos porta-herramientas 61 son arrastrados en rotación por los tacos de 

arrastre 6.
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21 funcionamiento de esta herramienta es el siguiente:

En el curso de la rotación de la nacela 2 y de los filetes de tomillo 

5, los tacos 6 arrastran en pivotamiento loa brazos 61. Estos arrastran el 
árbol 55 y el eje 57. Los rodillos 58 cooperan con los rodillos 44 para 

imponer a los rodillos 58 una trayectoria ondulada y el eje 55 está anima­
do de un movimiento brusco deslizándose en 'les cojinetes 55 y 54. Las 

herramientas 62 raspan por tanto el fondo de la excavación en el curso de 

su movimiento circular, golpeando al mismo tiempo sobre este fondo.

Bien entendido que cuando qe desee que la mi sm* herramienta excavadora 

participe en su centra je, se puede dar a los brazos 61 una forma tql como 

la de una V de brazos derechos o vurvos, lo que condude a dar una fárma 

correspondiente a las extremidades de los filetes de tomillo 5.

No hay que decir, que sin salir del cuadro de la invención, se podrá 

aportar modificaciones a las formas de ejecución que acaban de ser descri­

tas. Asi es que si las herramientas arriba descritas son destinadas al per­

forado de pozos oblicuos o al heredamientos de galerías, se adjuntarán me­

dios de guía a las herramientas, y estos medios de guia comprenderán me­

dios de propulsión que sustituirán la simple acción de la gravedad, la sola 
utilizada en el perforado de pozos verticales.

N O T A

En resuman: La BATEETE DE INTRODUCCION que se solicita, recaerá sobre 
las reivindicaciones siguientes:

1S. Mecanismo excavador, caracterizado por el hecho de que cemprende 

un motor que acciona un dispositivo de arrastramiento de herramientas, com­

prendiendo este dispositivo medios de puesta en rotación de las herramien­

tas y medios de desplazamiento axial de dichas herramientas que les provo­

can choques y una reserva de acumulación de los escombros resultantes de
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dichas herramientas.
35. Mecanismo excavados según la reivindicación 15, caracterizado por 

el hecho de que comprende ademas medios de toma de escombros en la reserva 

y medios de expulsión de dichos escombres fuera de la excavación, ejercien­
do las herramientas un trabajo continuo.

35. Mecanismo excavador según reivindicaciones 15 y 35, caracterizado 
por el hecho de que comprende una herramienta rotativa y perforadora accio­
nada por un conjunto motor que arrastra igualmente un transportador de ese 

combros hacia abajo de dicho conjunto motor y una herramienta extractora, 
que recorre la excavación y susceptible de venir a encajonarse en la porció. 

de abajo de la herramienta excavadora para encargarse de los escombros ant 

tes de haber salid o de la excavación.

45. Mecanismo excavador según reivindicaciones 15,35 y 35, caracteri­

zado por el hecho da que la herramienta excavadora es sustituida en el ex­

tremo de un conjunto motor contenido en una nacela estanca y esta nácele, 

lleva extertormente filetee de tornillo que plvotan hacia el interior de 

una caja de guía, estando situados los porta-herramienta en la extremidad 

superior de dicha caja, constituyendo la extremidad de abajo de esta caja 
una reserva para escombros.

55. Mecanismo excatador según reivindicaciones 15 y 35, caracterizado 
por el hecho de que la herramienta de extracción está constituida por una 
cubeta vuelta cuya extremidad abierta viene a encajarse en la reserva para 
escombros, conteniendo esta cubeta un torno de extracción animado por un 
motor soportado por el fondo de la cubeta.

65. Mecanismo excavador según reivindicaciones 15 y 35, caracterizado 

por el hecho de que los porta herramientas de excavación son arrastrados

en rotació# por tacos contra los cuales pueden deslizarse en el curso de 

los movimientos de percusión , siendo solidarios estos tacos de las extre­
midades de filetes de tomillos.
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78. Mecanismo excavador según reivindicaciones 18 y 38, caracterizado 

por el hecho de que los movimientos de percusión resultan de la coopera- 

eión de un par de rodillos solidarios de los porta-herrramientas, rodando 

estos rodillos sobre otros rodillos sobre una corona fija.

88^ Mecanismo excavador según reivindicaciones 18 y 38, caracterizado 
por el hecho de que en el caso del perforado de un pozo, la caja excavado­

ra, provista exteriomaente de aletas de antiaje que la impiden girar, está 

suspendida por un par de cables laterales que pasan al ras de las paredes 

del pozo, cables que pasan sobre poleas de un conjunto soporte que ecm-
215 prende un caballete y una plataforma de tomo.

'

98. Mecanismo excavador según reivindicaciones 18 y 88 caracterizado 

por el hecho de que la herramienta de extracción esta suspendida de un ca­

bla axialque pasa igualmente sobre pna polea del caballete y unida a un 

tambor de torno.
220 IOS. Mecanismo excavador según reivindicaciones precedentes, caracteri­

zado por el hecho de que las herramientas de excavación y de extracción 
canprenden motores eléctricos alimentados por cables laterales, cables ser­

vidos por tambores accionados por tambores de tornos.

.118. Mecanismo excavador según reivindicaciones precedentes caraeteri-
225 zado por el hecho de que la plataforma del tomo comprende un grupo electrú 

geno de motor térmico y es soportado sobre el suelo por rodamientos que 

autorizan su desplazamiento y por tornillos que pueden desaparecer.

128. Mecanismo excavador según reivindicaciones anteriores, caracteri­
zado por el hecho de que el mando de los tomos y de las herramientas se

230 efectúa a partir de un cuadro deeplazable, unido a la plataforma del tormo 

y al grupo electrógeno por cables conductores flexibles.

133. Mecanismo excavador según reivindicaciones 18 y 38, caracterizado 

por él hec ho de que el porta herramientas está provisto de brazos recti-
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límeos o curros dispuestos en el prolongamiento de uno o de otro o dis­
puestos como los brezos de una 7 .

149. Se reivindica por último como objeto sobre el que he da recaer 

la EMENTE DE INTRODUCCION que se solicitq: *ME6áN3BM0 EEG&KáDHR" .

Todo conforme queda descrito en la presente memoria que consta de diez 
páginas escritas a máquina y dibujos que se acompañan.

Madrid 20 de Enero de 1956.
AIF0N30 UNGRIA
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