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MEMORTIA DESCRIPTIVA
gue se acompefia &
la solieitud de .
: une PATENTE DE INTRODUCCION por DIEZ 4ANOS en ESPANA
E a favor de

Don LECN EDNONDCRAPEZ, de nacionelidad francesa, domici-
1lisdo en PARIS (Seine), 280 rue Ssint-Honoré,
por
* MECANISMO EXCAVADOR "

Fuente de origen: Basads en la Patente frsncesa ne; ©

1.11%.213, de 26 octubre de 1954.
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La presente invencién se refiere a las herramientes de excavacién
de galerfas o de pozos, en las cuales los organos que atacen el terrenc
estdn animados de un movimiento de rotacién combinedo con un movimiento de
percusién. Existen ya ciertes miquinss que camprenden un orgeno motor de
arrestre de herremientas propiemente dicho, estando estas ltimes asocia-
das & un trensportedor y & una reserve, dispuesta en dicha mfquins y des-
tinada & almecenar los escoambros. Kl inconveniente de los dispositivos
econocidos radica principa]mgnte en el hecho de gque es necesario retirasr
la miquina de la galerfa o de los pozos para asegurar su vacismiento.

La presente invencién tiene principelmente por finslidad remedier tel
inconveniente.

Seglin la invencién la herramienta de perforacién psrcutente y rotativa
ve dispuesta a la cabeza de une caje tubular guiada por las paredes de la
axcavesidn y esta caj# encierra un transportador que viene a tomer los es-
cambros de debajo de las superfiecies actives de la herrsamienta, para llever
los & la parte baja de dicha caja y se asocia a esta caja un extractor que
es propulsado en la excavacidén desde su orificio hasta diche poreién beja,
extractor capaz de tomey ehl los escombres y sacarlos de dicha excavacidn.
De esta manera el tresbajo de la herramienta puede ser cont{mo lo que per
mite aumentar su rendimiento.

En el caso del horademiento de un pozo la herrsmienta es propulseda
bajo el efecto de su gravedad y estd provista de uns necele centrasl estan~
ca que encierras los organos motores. Entre la pared de esta nacela y la
de la caja tubular se encuentra dispuesto un transportador roscado, Toda.
le cavidad baja de la caja es susceptible de recibir, por encejonesmiento,
vna cubeta de extraccién que puede ser descendide en el pozo.

La invencién comprende igualmente msejoramientos aportedos al mecanismo
de arrestre de la herramienta,

La descripcién que va @ seguir en relacién & los dibujos ad juntos a

ti{tulo de ejemplo no limitativo, permitird comprender bien coms le inven-
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oién es pueste en prdctice.

La figuras 1 muestra en corte eaguemftico la asociacign, en un pozo,de
la herramiente de extraccién y del instrumento de excavacidn.

la rig, 2 mestra de perfil la plataforms de ;osten y de leventemien~
to de las herremienteas.

La fig. 5 muestra une vista de frente correspondiente a la fig. 2.

la fig. 4 muestra une vista desde arriba correspondiente a la fig. 2.

L2 fig. 5 muestra en escala mayor y en corte la herrsmienta de extrac~
ciéﬁ.

La fig. 6 muestra un plano correspondiente a la fig, 5.

i.n fig. 7 muestra en escale mayor y en corte la herrsmienta de excava-
cién,

Cano 8e ve en la fig. 1 la herremiente de excevacién ccmprends, en una
caja 1 ablerte en sus dos extremidedes, une cabeza motriz rotative 2, ret_g
nide en diche oaje por un eje central 3 solidario de tirantes 4. Esta ca-

beza motriz estd rodeada por una cubierta estanca perfilada en forma de

. nacele. Le cubierte es solidaria de roscas de tornillo § cuyas extremida-

des altes presentan, bajo el roscado, bdufies de arrastre ..6. FPor encime de
las traviesas 4, lg caja 1 esté prov:l.‘:nvtabde un resalte 7 destinedo a ser-
vir de reserva para los escombros.

Esta onja estd suspendida de un par de cables laterales 8 y estes ced
bles latersles pasan sobre dos poleas 9 de un soporte 10 que; en el eojem~
ple representedo, ve montedo sobre uns plataforms 11 sobre ruedes 12, Es=-
ta plateformga esté estabilizada por tornillos 13 telescépicos que tomen
apoyo sobre el suelo por patines, de una y otra parte de la avertura d_el
pozo. Una poles auxiliar 14 esté prevista sobre el soporte 10 para el paso
del cable eléctrico 15 de alimentacién del motor contenido en el capd 2.
Los cables 8 y 15 viene a errollerse gobre tembores 16 de un primer torno,

solidario de la plataforma y movido por un motor no representado, Este

plataforma camprende por lo demfs un grupo electrégeno 17 movido por un
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motor termmico y el cuadro de mendo de las herramientas y torrnos va coloca-
do prerereﬁtemente a la extremided de un hez de cables flexibles: qQue permi-
ten &l conductor colocerse en todo lugar deseado y prereren'l;mnte en los
alrededores del orificio del pozo.

El eje de suspensién de las poleas 9 recibe ademds una polea mediapa
18 sobre le cual pease u ceble 19. Eate cable fra arrollado sobre un tembor
de torno independiente 20, accionado po.r medios endlogos gfos del tembor
lé. En el trozo vertical de este cable 19 va sujeta le herramienta de ex-
traeceifn. Este Gltima comprsnde una cabeza motriz 21 proviste de un #n:l.llo
de sujecidn y esta Ultima cabeza es solidaria de una cubeta de extraccién
22 abierta en su parte inferior y provista lateralmente de ramps de vacia-
miento de cierre estanco 23. la cabeza motriz 21 encierra un motor eléetri-
¢o 24 con reductor 25 que por un arrastramiento de acemsladuras 26, pone
en movimiento un arbol 27 provisto de aletas helicoidales 28 de dos filos.
Estas aletas estén guiedas por el cojinete superior 29 del arbol 27 y por
#l contacto de la periferia de los hilos en la cubeta 22. Este cubeta estd
constitufda por una chepe cilindrica reforzade por nervaduras 30 exteriores|
& las extremidades inferiores biseladas. Este cubeta es guié.da en el pozo
por patines laterales 31 regularmente repertidos, estando provistos estos
patines de una superficie exterior abambede. Bien entendido que el motor
24 va unido al grupo electrégsno 17 por un cable de alimentacidn 32 que
pesa sobre uha polea 33 vecina de la polea 18 y este cable de alimenta-
cién va errolledo sobre un tambor 34 semejante al tembor 20§ montado sobre
el mizmo eje.

Le ceje 1 de la herramienta exscavadora esté constitufde de le misme
manere que la herremienta extractora con ayude de una chapa cilf{ndrica
35 reforzada exteriormente por nervaduras 36. Estas nervedurss llevan ex-
teriormente aletas 37 que excavan surcos en la pared del pozo y gue impiden

asi{x e la caja 1 girar en este pozo bajo efecto de reascciones de le herra-
miente de excavaciSh. En la parte superior de la cubierta 35 ven dispuestas

o S N
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interiormente & dicha cubierte, puntos de sujecién Ba d.é los cables & de
sosten y de tacos 39 que vienen a cooperar con las nervaduras 30 del ex-
tractor. Bn efecto, cuendo el extrator hea descendido, como se pusde ver

en la fig. 1, la parte baje de la pared 22 es emmangeda al interior de la
pared 35 y el corte interior de las aletas 28 viene a morder en el monton
de escombros elevado a la parte superior de la caja 1 por Tiletes de torni
lle 5. Este emmengsmiento estéd limitad:; por el apoyo de los patines late~
rales sobre el camto superior de la cubeta 1 y las nervaduras 30 cooperan
con los tacos 89 para impedir girar al extractor cuando los filetes 28 som
puestos en rotecidn,

El funcionamiento del dispositivo as{ descrito es el siguiente:

2 herramienta excavadora en su trabajo de perforaciln desciende en el
pczon 8in girar puesto que las aletas 37 se lo impiden. Las herramientas de
excavacién desprenden del fondo del pozo 1os fragmentos de $errenc gue son
tomedos por los filetes de rosca 5 y remontados = -1a capacided superior de
la caja 1. Cuando esta caja esté llena, el conductor del aparato sdvertido
por vigilencia visual o por cuslquier otro medio conveniente de control,
hace descender en el pozo la herreamiente extractora cuyess aletes 25 elevan
los escombros y la herramienta extractora es seguldemente lleveds arribe,
Pueden ser vaciados por la puerta 23 o por el fondo, haciendo girar las
aletas 28 en el sentido conveniente. La extraccién de los escombros es e-
fectuada sin interrupcidn del trabejo de excavacidn.

La -herremienta excavadora propiemente dicha comprende, en la nacels es-
tancé. 2, un motor eléctrico hueco 3 de suspensié n del motor y une de las
traviesas 4, antes de unirse al cable de alimentacién 15 antes citedo. Es
de notar gue los cables de suspensién 8 y el cable de elimentecién 15 son
colocados sobre los lados pare pernitir el descenso en el pozo de le he-
rramiemts extractora. El motor 38 va conectado & un reductor 39a que asegu-

ra el arrastre ¢e un erbol acenelado hueco 40. El reductor 3% es solide-
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rio de una plataforme 41 atravesada por el erbol 40 y en esta plataforma vJ
fijo un capd estamco 42 exterior a ia nﬁcela 2; este capd 42 va fijo de ma-
nera estanca sobre el arbol hueco 3. Este arbol hueco sirve de pivote pa-
Ta un cojinete estanco 43 solidario de le ngcela 2.

18 mesete 41 soporte una corona de rodillos 44 regularmsnte espaciados
e, 1hteriormente a esta corona de rodillos, va colocada une caja 45 que va
pueste en marcha con el arbel gcanalado 40. 1a caja 45 presente una conte-
ra 46,s0liderig de una bridea 47, sujeta de manera estance sobre la plata-
forma 48 que forma el cabo de obturacién de la nacela perfilede 2, Esta
contera 46 gira en la guarnicibn estenca 49 de un cojinete 50 y este cojie
nete 50 va fijo por una brida sobre la parsl interior de un carter 52 soli-
derio de la platafomme 41 y que encierra la corpna de rodillos 44.

Zn estas condiciones el conjunto motor Qolidario de la plataforms 41
esténinmovilizado por su suspensidn en el eje hueco 3, ¥ por el arrastra-
miento del eje acanaledo 40 y de la caja correspondiente 45, asegura la
pusste en rotacidn de la nacela 2 y de las plezas de que ella es solidaria.

En la contera 46 estén previstos cojinetes 54, 53, por 10s cuales pase
el arbol porta-herramientas 55. Este arbol es 1liso y una de sus extremide~
des es solidaria de una pieza 56 perpendiculer a dicho arbol, por cuye
pleza pasa un eje 57 cuyas extremidades atraviesen las lumbreras oblongas
en la pared de la caja 45 y lleven exteriormente caffa une un rodillo 58.
Un rescrte amortizador y de llameda 59 ve colocado entre la pieza 56 y ln'
guernicidén fije 53.

le extremided del arbol 55 lleva un conjunto de herramientes que cam-
prende, en el ejemplo representado, un taledro de centrado 60 y dos brazos
61 diemetralmente opuestos. Estos brazos 61 van provistos de perforaciones
oblicuas en las cuales ven fijas las herramientas propiemente dichas 62.
Ios brazod son terminedos por dientes de barfenado 63 basculantes. Estos
brazos porta;herramientas 61 son arrastrados en rotacidén por los tacos de

arrastre 6.
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Bl funcionamiento de esta herramienta es ei slguiente:

En el curso de la rotecién de la nacela 2 ¥ de los filetes de tornillo
5, los tecos 6 errestran en pivotemiento los brazos 6l. Estos arrsstran el
erbol 55 y el eje 57. Los rodillos 58 cooperan con 10s rodillos 44 pera
:lmp;mer a los rodillosv 58 unma trayectoria ondulads y el eje 55 estf enima-
do de un movimiento brusco deslizendose en ~1los cojinetes 53 y 54, las
herremientas 62 respan por tanto el fondo de la excavecidn en el curso de
su movimiento circular, golpeando &l mismo tiempo sobre este fondo,

Bien entendido vque cuando ge desee que la misme herramienta excavedora
particifie en su centraje, se puede dar a los brazos 61 una forma t4l como
la de una V de brazos derechos o eurvos, lo que condude a dar una férme
correspondiente a las extremidades de los filetes de tornillo S.

No‘hay que decir, que sin salir del cuedro de la invencidn, se podrd
aportar modificaciones a las formae de ejecucibén que acaban de ser descri-
tas. As{ es que s1 las herramientas erriba descrites son destinsdes al per~
forado de pozos oblicuos o al horadamientos de gelerias, se adjunterén me-
dios de gufa a las herramientas, y estos medios de gufa comprenderén me-
dios de propulsién gue sustituirén le simple accidn de la gravedad, la sole

utilizeda en el perforado de pozos verticales,

NOT

En resumen: La PATENTE DE INTRODUOCION que se solicite, recesrd sobre

las reivindicaéibnes siguientes:

12, Mecanismo excavador, cai'acterizado por el hecho de gue comprende
un motor que accions uan dispositivo de errsstremiento de herremientas, com-
prendiendo este dispositivo medios de puesta en rotacién de les herramien-
tas y medios de desplazemiento exial de dichas herramientas que les provo-

can chogues y una reserve de acumlacidn de los escombros resultantes de
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dichas herramientas.

22, Mecenismo excavadop segin la reivindicacidén 28, caracterizado por
el hecho de gue comprende ademes medios de tams de escombros en le reserve
y medios de expulsidn de dichos escambres fuera de le excavecién, ejarcien-w
do lag herremientas un trabajo continuo.

32, Mecanismo excavador seginu reivindiceciones 12 y 28, carscterizado
por el hecho de gue comprende une herramienta rotatiwe y perforadora accio-
nade por un conjunto motor que arrastra igualmente un tremsportador de ese
cambros hacia abajo de dicho conjunto motor y une herremiente sxtractora,
gue recorre le excavacidn y sisceptible de venir @ encajonsrse en la porciéL
de abajo de la herramienta excevadors pera encergarse de los escamnbros ant
tes de haber salid o de la excavacién.

42, Mecanismd excavador segin reivindicaciones 12,22 y 32, caracteri~
zado por el hecho de gue le herresmienta excavadora es sustituide en el ex-
tremo de un conjunto motor contenido en uns necela essance y este pacela
lleva extoriormente filetes de tornillo que pivoten bacia el interior de
unz ceja de gufs, estando situados los porta-~herremienta en le extremidad
superior de diche caja, constituyendc la extremided de abajo de esta caja
une reserva pars sacombros.

52. Mecanismo excavador segin reivindicaciones 12 y 32, caracterizedo
por el hecho de que la herramjenta de extraccidn estd constitudfda por uns
cubeta vuelta cuys extremidad abierta viene a encajarse en la reserva pare
escambros, conteniendo esta cubete un torno de extraceién animsdo por un
motor soportado por el fondo de la cubeta,

62, Mecanismo excavador segin reivindiceciones 12 y 32, carscterizado
por el hecho de que los porte herramientas de excavacidn son arrastredos
on rotacidy por tacos contra Ros cuales pueden deslizerse en el curso de

1os movimientos de percusién , siendo solidarios estos tacos de les extre=-

midedes de filetes de tornillos.
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78, ‘necanim excavador segin reivindicaciones 12 y 32, caracterizado
por el hecho de que los movimientos de percusién resulten de la coopera-
cién de un par de rodillos solidarios de los porta-herrrsmientas, rodendo
eatos rodidlos sobre otros rodillos sobre una corona fija.

88. Mecaniamo excavaedor segin reivindicaciones 12 y 32, caracterizado
por el hecho de gue en el caso del perforado de un pozo, la caja excavedo-
re, provista exteriormente de aletas de antlaje que la impiden girar, esté
suspendida por un per de cables laterales que pasan &l res de las peredes
del pozo, caebles que pasan sobre poleeas ’de un conjunto aoporte gque come-
prende un caballete y una plataforms de torno.

98, Mecanismo excavador segin reivindicaciones 12 y 82 ceracterizado

por el hecho de que la herrsmientea de extraccién esta suspendide de un ca-

tambor de tormo.

102, Mecanismo excavador segin reivindicaciones precedentes, caracteri-
zaedo por el hecho de gue las herramientas de exceveacidn y de extraceidn
camprenden motores eléctricos alimsntados por cables 1atei11es, cables ser=
vidos por tembores eccionados por tembores de tornos.

112, Mecaniamo excavador ssziin reivindicsciones precedentes ceracteri~
zedo por el hecho de gue la plataforme del torno ecmprende un grupo elecfr_é_
geno de motor térmico y es soportado sobre el suelo por rodamientos que
sutorizan su desplazemiento y por tornillos gue pueden desaparecer.

122, Mecanismo excavador segin reivindicaciones anteriores, ceracteri-
z8do por el hecho de que el mando de los tornos y de les herrsmientas se
efectia & pertir de un cuadro desplazable, unido & la plataformas del tormo
¥y el grupo electrdzeno por cables conductores flexibles.

132. Meeanismo excavador segin reivindicaciones 12 y 32, caracterizado

par 41 hec ho de que el porta herramlentas estd provisto de brazos recti-

ey g i,
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1{neos o curvos dispuestos en el prolongemiento de uno o de otro o dis-
puestos como los brazos de una V.
142, Se reivindica por ¥ltimo camo objeto sobre el que he ds recesr

la PATENTE DE INTRODUCCION que se solicite: "MECANISMO EXCAVADGR" .

-

Todo conforme queda deascrito en la presente msmoria que consta de dlez
pégihas escritas a méquina y dibujos que se acompefian.
¥adrid 20 de Enero de 1956,
ALFONSO UNGRIA

)
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