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MEÍORIA DESCRIPTIVA 

psia aolioitax

P A T E N T A  DE  I N T R O D U C C I O N
en

B S P A R A 

poe Díaz aRoa

a cambya de CARIO SCHIEIEER, da nacionalidad italiana, 

yeaidente an via Domeniohino I ,  Milán, Ita lia , pot:

"MAQUINA PEINADORA RBCTUINEA DE PINZA"

- c - o - o - o - o - c - o - o - o - o - o - o - o - o -

B1 pteeente invento tiaca poe objeto ana 

peinadora rectilínea^ da pinza, con movimiento pendalax 

d#I caito portapinzae, guiado peí en acopiamiento cine­

mático establecido antee dicho cáete y. ai baatidox de 

5 la  máqnina, osea otee izado pee El hecho de qae dicho aco-
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plamientc obliga a la pinza a atgaii un reoorrido de per­

f i l  mixtilinee que da?anta #1 periodo en el cual la  pinza 

cerrada aa presentada a l peine ciroalar, coincide con un 

arco &e círculo con au centro sobre e l  aja dai paina oir- 

8 colar, mientras que durante a l periodo an que la  pinza ae 

abra y peraBtneí  ̂ ablacta, dicho xa corrido consiste an una 

línea cqyoa puntea A latan Aal mando nado oantxe máa que 

la longitud 363 radio Ae dicho arce.

Tal característica permita reducir en íor- 

10 ma aetabla, en comparación con las peinadoras rectilíneaa 

conocidas, la  amplitud del ángulo correspondiente a l re­

corrido del carro porta-pinzas.

Otraa carácteriaticaa y ventajea del pre­

sente invento surgirán de la  descripción que sigua, conal- 

15 derada con referencia a laa láminas de dibuje que ae acom­

pañen, en las cuales:

la  Figura I  representa un esquema de una 

primera forma de realización de la peinadora, en au posi­

ción de pinza cerrada;

80 la  Figura 2 muestra un detalle de la pana­

dera de acuerdo con la Figura 1;

la  Figura 3 representa a la misma peinado­

ra en au posición de pinza abierta;

las Figuras 4 y E representan una efgunda 

2S forma de realización de la  peinadora de acuerdo con el 

invento, en posiciones, respectivamente, de pinza cerra­

da y de pinza abierta.
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la  Vigora 6, finalmente, representa en vis- 

ta 5# plano ana máquina peinadora i# acuerdo coa. el invento, 

con do# oabeoeras peinadoras,

Rn las vigoras 1, 2, 2, se indica en l  a i 

5 carro portapinza, articulado alrededor de un perirn de ex­

tras^ 2 a una palanca de mando 3, oscilatoria alrededor 

de un perno f i jo  4.

3& carro portapinza termina en au extremo 

epueato con una guía (patín) 5, de p erfil mixtJLIÍneo, que 

10 ae apoya sobre un rod illo  6 , giratorio alrededor de un per­
no f i jo  7.

Por encima de dicha guía, e l carro lleva  
la mordaza in ferior f i ja  6 de la pinza.

.alrededor de un perno 9, montado sobre 01 

1S mismo carro, oscila un oscilador cuyos brazos se indican 

en 10 y 11; e l extreme del brazo 10 lleva  un resalto 12, 

situado frente a un plano de detención 13, dispuesto so­

bre #1 carro 1. Jal extremo superior del brazo 11 está re­

plegado en escuadra y constituye uno de los apoyos de un 

20 resorte helicoidal de prestán 15, cuyo otro extremo se apo­

ya sobre un bioquecito 17, solidario del carro i .  pos per­

nos 14 y 16, dispuestos sobre dichos apoyos o soportes, 

impiden los desplazamiento a laterales del resorte 15.

la  mordaza superior mávil 16 de la pinza 

25 está soportada por un oscilador 19, articulado alrededor 

de un perno ao, dispuesto sobre #1 carro 1.

al extraño del oscilador 19, opuesto a la
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mordaza 1 8 , aatá a rtio olada sabia an paino 21 ana palanca 

da charnela 22, pio vieta an al otro extremo da an paino 

23.

predador dal paino 36 pioviate gobio ai 
6 biazo io  da la  palanca a asonadla asta ai t i  colada ana 

cont rapaianoa 28, oscilatoria, a sa vas, sebi# ai paino 

23 dealizabla an ana gaJ  ̂ rectangalar 2é,aaegarada al baa- 

tidoi da la  màqaina.

Nn 87 aa indica ai paino c iica la i l o t t i ­

lo  vo, con al árbol 28 montado ^b ia  a l bastidor.

3ta rotaoiàn daatiaiaam da la  palanca da 

mando 3 imprima al carro l  an desplazamiento hacia la  do- 

racha, gaiade poi la gaia mixtilinsa 8 qne sa desliza so­
bra al iod illo  da gaia 6.

18 RI recorrido dal extramo da la mordaza in­

ferior de la pinza 8 asome la forma indicada por la  linea 

mixta 29 de la  Figara 1, siendo precisamente la qne signa:

Rn an primar tramo, e l recorrido está cona­

t i  ta id o por an aioo de oír calo oon aa contro an al aja dai 

SO árbol 28, y an an segando trame, dicho recorrido asta cons­

tituido por ana corva ape opiada da manee a a provocar a l 

rápido alejamiento dei extremo de la mordaza 8 del paino 

circolar 27.

la  abortara de la  pinza as mandada por a l 

26 mecanismo da la  a dea palancas, la  a r t i calada 28 y la  con* 

trapalanca as, cayo perno coman 23, siendo obligado a des­

plazarse a la  largo de la  gaia 24, aaegaiaàa ai bastidor,
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provooará, tarante #1 deaplazamiento hacia la  derecha del 

oarzc 1, la  zo tac ion de loe ábe brazos 22 y ^  en la  di­

rección indicada en la  Figura 3, produciendo, poz lo  tanto, 

la  rotación en dirección ainie-tYOYaam del oscilad or 19 que 

5 lleva  la moYdaza móvil 18.

la  presencia del reaorte 15 confiere la  elas­

ticidad necesaria al meoaniamo de palancas 22 y 85 que pro­

vocan e l cierre de la  pinza.

El meoaniamo está diapaeato de una manera 

10 tal que en la posición de cierre de la pinza, loe tres per­

nos 21, 23 y 25 de las dea palancas 82 y 25 aon puestaa en 

posición alineada y loa dea planos de contacto 12 y 13 aon 

ligeramente distanciados entre s í, sometiendo aai a l resor­

te 15 a compresión y asegurando e l cierre jnato de la pin- 

16 za; mientras que cuando loa planos 12 y 13 están en con­

tacto (con la  pinza abierta), e l resorte permanece en po­

sición de reposo.

3Bn laa Fignzaa 4 y 5 ae ha indicado en 3o 

al carro portapinza, articulado alrededor de un perno con 

20 el extremo 31 por encima de una palanca de mando 32, osci­

latoria sobre e l perno 33 del bastidor; la palanca da man­

de 32 ae apoya con loa rod illos 34 y 35 en forma rotati­

va sobre lea pernos 36 y 37 aobre una excéntrica dobla 

de mando 38, giratoria con au mismo árbol 39.

35 El carro portapinza 3o ae apoya en au par­

te delantera con e l rodillo 4o, rotativo aobre e l perno 

41, aobre una guia perforada 42, y soporta, con al punte
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&a apoyo sobra si mismo perno 43, al brazo 44, con la  mor­

anza inferior 45 as la pinza y #1 brazo 46 con la mordaza 

aupar ior 47 a# la  pinza.

Alrededor a# un par no 46, asegurado ai ca­

rro 30, oscila una palanca a# escuadra, cuyos brazos so 

indican en 49 y 5o; al extremo asi brazo 49 lleva  un per­

no 51 que so asaliza en ana guía dobla perfilada 52, ase­

gurada al bastidor, con si extremo superior del brazo 5o 

y oon su punto de apoyo sobre #1 perno 53, está conecta­

da la palanca 54, conectada a au voz por medio del perno 

65 con e l extremo posterior del brazo 46.

ni extremo posterior 56 del brazo 44 cons­

tituye uno de los medios de apoyo del resorte de presián 

87, cuyo otro punto de apoyo lo  constituye e l resalto 58 

provisto sobre e l carro 3o; e l brazo 44 está unido a l ca­

rro 1 por e l váatago 59 y la  tuerca 60.

Sobre e l árbol 39 está enchavetado e l en­

granaje transmisor 61 que, por medio del engramje inter­

medio 62, giratorio sobre #1 perno 63, manda al engrana­

je  impulsado 64, solidario del árbol 65 del peine circular 

66. nn 67 y 66 se indican los cilindros acanalados de es­

tira je  y en 69 el manguito de cuero interpuesto entre di­

chos cilindros.

la  doble excéntrica 38, ai girar deatrorsum, 

comunica, por medio de la  palanca oscilante 32, al carne 

30 que se apoya per medie del rod illo  4o sobre la  guía per­

filada 42, un movimiento reoíprcoo, obligando asi a i axtre-
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mo delantero de la  mordaza inferior 46 da la pinza soli- 

daxio del brazo 44, que está conectado con al caxxo o patín 

d e  resorte 67, vastago 69 y tu oxea 6o, a seguir al reco­

rrido 7o, indicado con línea mixta; asta xacoxxido eató 

constituido, en un pximax txamo, por on axco da círcCo 

con al eaatxe sobre #1 aja del árbol 65, y an un segunde 

tramo, por una curva apropiada para producir al rápido 

alejamiento dai extremo da Is mordaza 45 del peine cir­

cular 66,

la  abertura da la pinza aa obtenida pon 

madio dal perno 51 asegurado #1 brazo 49 da la  palanca da 

as cuadra que, durante #1 movimiento del carro, obligado 

a deslizarse an la  guía dobla 52, obliga a la  misma palan­

ca a girar sinistrórsum, determinando así por madio da la  

palanca 54 la  consiguiente rotación alrededor del punto 

da apoyo 43 del brazo 46 que lleva la mordaza superior 

47 de la pinza. 6R mecanismo de palancas eetó di apuesto 

de una manera ta l que en la  posición de pinza cerrada, SI 

perno 53 se encuentra ligeramente móa a lió  de la  línea 

que une a las pernos de rotación 46 y 55, retenido en la 

posioión por los tacos de detención 71.

la presencia del resorte 57, interpúsote 

en la parte posterior entre # l carro 3o y el brazo 44, 

provee la Casticidad neceaarla para el mecanismo duran­

te e l cierre, cuando la pinza se abre, la cabecera del 

vastago 59 se pone en contacto con el extremo 56 del 

brazo 44, eliminando así la presión del resorte de los



brazos de la  pinza.

tea principioa constructivos sobre loe 

cuales está baaaAa la peinadora da acuerdo can a l pre­

sente invento, permitan resolver da una manara a Impla y 

8 racional el problema da reunir en una sola máquina a va­

rias cabeceras peinadoras, con e l objete de mejorar el 

rendimiento obtenido con las peinadoras de una sola cabe­

cera peinadora,

:a  máquina representada en la  Figura 6,

10 provista de des cabeceras, accionadas por un solo dispo­

s itivo  principal de mando, permite realizar una economía 

de e jerc ic io , de espacio, de ocato de la máquina y mante­

ner , no obstante, buenas condiciones de accesibilidad y 

simpleza de registre.

18 Bn dicha Figura 6, cuyes números de refe­

rencia corresponden a aquellos de las Figuras 4 y S, as 

indican sai So lea carros pertapinzas de la izquierda y la  

derecha, sobre los  cuales están aseguradas las mordazas 

inferieres 45; en 32, las palancas de mando de la izquier- 

20 da y la derecha, oscilatoria a sobre lea pernos 33; e^2 , 

lea pistas sobre las cueles se apoyan los rodillos 40 

de los carros; en 48, lo  sobrazos que soportan las morda­

zas superiores 47 de las pinzas de los  carrea izquierdo 

y derecho, respectivamente; en 68, loa peines circulares 

gg de la izquierda y la  derecha, giratorios con el árbol 65

y a cotonada a por el engranaje 64, y en S9, e l árbol de 

mando de las excéntricas dispuestas sobre el lado izquier-

^

7



226(78
do del engranaje 61 que acciona., por medio del engranaje 

intermedio 62, giratorio sobre e l perno 63, a l engranaje 

64, y sobre e l lado derecho, nna excéntrica que Impulsa 

loe cilindres acanalados inferiores.

- 0  - N O T A  - o -

loe puntos de invención propia, no nueva, 

pero no establecida, practicada ni divulgada en Bepaña, 

que se presentan para que sean objeto de esta, patente 

de Introducción en Bspaña, por DIEZ años, son los a Ir­

go i  entes í

la . - Máquina peinadora rectilínea de 

pinza, con movimiento pendular del carro portapinzas 

guiado por un acoplamiento cinemático establecido entre 

dicho carro y d  bastidor de la máquina, caracterizada 

por el hecho de que dicho acoplamiento obliga a la  pinza 

* seguir un recorrido de p e r fil mixtilíneo, que, durante 

s i periodo en el cual la  pinza cerrada es presentada a l 

peine circular, ooincide con un arco de círculo con cen-
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tío  el del peine cir cul y Y, mientras que durante 

*1 par iodo en e l cual la pinza aa abre y permanece abier­

ta, dicho recorrido esta constituido por una línea cuyas 

puntos distan de dicho centro más que e l rayo d# dicho 

S aroe.

2B. - Máquina peinadora de acuerdo con la  

reivindicación 1, caracterizada por @1 hecho de que dicho 

acoplamiento está constituido, por lo menos, per una guía 

solidaria de dicho carro, cooperativa oen un rod illo  so­

lo  ildario de dicho bastidor.

so. - máquina peinadora de acuerdo oon la  

reivindicación 1, carácterizada per el hecho de que dicho 

acoplamiento está constituido, por lo menea per una guía 

solidaria de dicho baatidor, cooperativa con un rodillo 

18 ed idario  de diehe carro.

40. - Máquina peinadora de acuerdo con las 

reivindicaciones I  a 3, caracterizada por el hecho de que 

dicha pinza es abierta y cerrada por medio de un mecanismo 

acodillado, constituido per des palancas articuladas entre 

.20 s í, de una de las cuales es solidario un elemento dispues­

to en una guía f i ja  con respecto a l bastidor de la máquina, 

80. -Máquina peinadora de acuerdo con las 

reivindicaciones 1 a 4, caracterizada per el hecho de que 

en la  posición de cierre, las des mordazas de la  pinza son 

28 presionadas elásticamente una contra la otra por la acción

de un resorte, cuya reacción ee aplicada a l carro porta** 

pinza.
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-  Mágaina peinado ya de acuerdo oon 

lea reivindicaciones I  a 8, caraotatizada pot al hacho 

da qae ana da las mordazas da la pinza as f i ja  an tasa­

ción al carro portapinza y qae las palancas da dicho me- 

6 canisme acodillado eatón cena ciadas sn sos agitamos no 

anidos entre s i con la  otta mordaza y oon ana palanca 

mentada madianta an patno sobre dicho carro portapinza, 

cuya rotación sn ana dirsooión os impodida pot dicho 

resorte.

10 ?s. -  i&iqaina peinadora do acootdo oon

las reivindicaciones l a s ,  caraotMizada pot a l hache do 

gao dicho mecanismo acodillado aiactóa dBL manda rígido 

do ana motdaza de la  pinza y gao dicho teaotte acciona 

entre la  seganda pinza y el carro portapinza.

16 8s. -  M^qaina peinadora de acaetdo con las

reivindicaciones 1 a 7, caracterizada pot el hecho do 

set de dos cabeceras peinadoras con un a!lo mando prin­

cipal.

96, -  Maquina peinadora rectilínea de pinza, 

80 Tal y como se ha descrito en la  Memoria

qoe antecede, representado en loa dibajos qae se acom­

pañan y con los fines qae se han especificado.

Bata Memoria oensta do once hojas escri­

tas per ana sola cara.
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