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PATENTE
DE
INVENCION

Por wAPARATO ESTABILIZADOR DE TEWSION", a favor de DON JOSE BOTEY
VALLES, de nacionalidad espafiola, residente en BARCELONA, calle
Llull, n? 220, 12, 22,

-

MELORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a un aparato estabilizador

de tension mediante ¢l cual es posible obtener una precisidn y
una seguridad de funcionamiento no alcanzadas con los dispositi-
vos o aparatos actualmente en uso, Tambidn es utilizable para

5. otras finalidades en las que se pueda sacar »artido del contrel
de las proporciones de flujo gue circulen por dos ramas indepen-
dientes de un circuito magnético, por ejemplo para arrancadores
e inversores en motores eléctricos y otras aplicaciones electro-
técnicas.

10. De acuerdo con la invencidn el aparszto comprende un circuito
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magnético formado por tres ramas unidas por un extremo y abier-
tas por el opuesto, en una de las cuales estd montado un devana-
do primario conectado con la entrada de corriente a estabilizar,
mientras que las otras dos presentan uno o varios devanados
gsecundarios conectados con los bornes de salida estabilizada y
entre s{ de manera que las fuerzas electromotrices inducidas en
ellas estdn en oposiciodn, estando los extremos abiertos de di-
chas ramas dispuestas a modo de piezas polares asociadas con un
elemento de circuito magnético mdvil que conduce el flujo magné-
tico de la rama primario a las ramas secundario y varfa las vro-
porciones de dicho flujo gque pasan por las dos ramas secundario
en dependencia de las variaciones de tension presentes en los
bornes de entrada del aparato.

Pars faéilitar la explicacidn se acompafia a la presente me-
moria una ldmina de dibujos en los que se ha representado unas
realizaciones que se citan a titulo de ejemplos no limitativos.,

En los dibujost

Las figuras 1 y 2 son dos esguemas bédsicos de funcionamien-
to del aparato.

la figura 3 es una representacidn esquemidtica de la disposi-
cidn general del aparato, y

las figuras 4 a 7 indican diversos sistemas de montaje del
elemento mévil del circuito magnédtico.

Bl aparato consiste en un circuito magnético 10 formado por
una culata 11 que se prolonga transversalmente en tres ramas pa-
ralelas 12, 13, 14 en las que estan montados respectivos devana-
dos 15, 16, 17. La rama central 13 termina, en su extremo libre,
en una pleza polar 18 provista de una superficie cilindrica 19,
figura 3, y las remas exteriores 12, 14'terminan én sendas pile-

zas polares 20 que se extienden hacia la anterior y estdn provis-
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tas de sendas superficies cilindricas 21 que, junto con la super
ficie 19 antes descrita, forman un alojamiento cilindrico en el
gque puede girar el elemento mévil 22 del circuito magneético,

Las conexiones de los devanados 15, 16, 17 se aprecian en
las figuras 1 y 2.

En el caso de la figura 1 se ha utilizado la conexidn trans-
formador cldsica con primarios y secundarios independientes., El
devanado primario es el 16 y esta conectado a la entrada 23 del
aparato. Los devanados 15 y 17 constituyen el secundario del
transformador y estidn conectados a la salida de corriente estabi-

lizada 24, Tal como se aprecla en la tfigura, el elemento mévil

- 22 presenta la forma de un sector cilfndrico gque abarca més de

180 grados, de manera gue comprende completamente a la rama pri-
maria y parcialmente a las dos ramas secundario., Se comprende
gue durante el funcionamiento del aparato el flujo total genera-

do por la rama primaerio se reparte entre las dos ramas secunda-

rias en proporcionss diversas de acuerdo con la posicidn gue ocu-

pe el elemento mdvil segin se describira. Bstando los dos devana-
dos conectados en oposicidn, las voriaciones de flujo en las dos
ramas secundario, gue rroducen variaciones en las fuerzas electro-
motrices inducidas en agquéllos, ocasionardn variaciones en la ten-
sidn de salida, con respecto a la tensidn de entrada, de forma
que por una adecuada seleccidn de las diversas funciones que in-
tervienen en el proceso, se puede obtener una tensidn de salida
précticamente constante, dentro de amplios 1{mites de variacidn
de la tension primaria.

Bn el caso de la figura 2 el funcionamiento del aparato es
esencialmente el mismo, con la Ynica diferencia de gue ahora el
aparato estd basado en el nrincinio del auto-transformador. En

efecto, se aprecia que el devanado 16 constituye la seccién prima-
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rio, mientras gue este devanado, junto con los otros dos, 15,17,
constituye la seccidn secundario o de alte., En este caso también
los devanados 15 y 17 estdn conectados en oposicidn a los efec-
tos de obtener la curva de regulacidn deseada.

En la figura 5 se ha representado a escala ampliada la dis-
posicidén del elemento mdvil del circuito magnético en una reali-
zacién.El sector 22 puede girar alrededor de un eje 25 concéntri-
co con él, Mediante unos resortes, por ejemplo espirales, monta-
dos en la forma usual en la técnica de los aparatos de medida,
tiende a ser mantenido en una posicidn angular determinada, en
la que permanece en ejuilibrio estable cuando el aparato estd fue
ra de funcionamiento, y puede ser separado de ella, por ejemplo
mediante el dispositivo voltimétrico 26, o mediante un dispositi-
vo de accionamiento manual,

De acuerdo con otra realizacidn, en una posicién adecuada
de su jeriferia, generalmente dependiente de las caracter{sticas
especiales de aplicacién para las cuales es previsto el aparato,
el sector 22 estéd provisto de uana espira en corto circuito 27
gque intercepta una parte del flujo presente cn el circuito magné-
tico, Durante el funcionamiento, esta espira tiende a colocarse
en la posicidn en que intercente el miximo de flujo, tensando el
resorte gnitagonista en un grado determinado. Las cosas se dispo-
nen de tal manera gue a un aumento de flujo el resultado es una
disminucién de la tensidn de salida, de forma que al znroducirse
v.riaciones en la tensidn de entrada sbélo se produce desplazamien
tos angulares del sector, manteniéndose constante la tensidn de
salida.

Como es natural, la digposicidn gue emplea resortes puede
ser substitufda por cualquier otro mecanismo usual provisto de
contrapesos u otros elementos que produzcan el mismo efecto de

erullibrar el par motor del sector.
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También se puede utilizar otras realizaciones de elemento

mévil, por ejemplo una disposicidn endular tal como indica la
figura 6, o bien un elemento mdvil corredizo tal como indica la
figura 7. Bn estas dos figuras se conserva las mismas referen-
cias numéricas que se ha utilizado anteriormente. Ademés, en el
caso de la figura 6, el eje de oscilacidn del elemento mdévil
puede estar situado a distancias variables de las superficies
polares, y ya sea por encima, ya sea por debajo de éstas.

Es evidente gue, dentro de los principios enunciados ante-
riormente caben muchas variantes gencrazlmente derendientes de
cada caso particular de aplicacidn. En la anterior descripcidn
se ha hecho referencia nicamente a2 un aparato dispuesto para
funcionar en un circuito monofésico, perc se sobreentiende que
con las variaciones de detalle necesarias, la invencidn es igual-~
mente aplicable a circuitos polifédsicos.

Bl invento, en su escncialidad, puede ser desarrollado en
otras variantes gue dilieran en detalle de las indicadas y a las
cuales alecanzard igualmente la proteccidn que se recaba, Podrd,
pués, ser construfdo en cualguier forme y tamafio, cor les mate-
risles mas adecuades, por guedar tcdo ello comprendido en el es-
piritu de las reivindicaciones.

L) - *
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NOTA

Deccrito el invento, se declara nuevas y de propia.inven~
cidn las siguientes reivindicaciones:

1. Aparato estabilizador de tensidn, caricterizado porque
comprende un circuito magnético formado por tres ramas unidas
por un extremo y abiertas por el opuesto, en una de las cuales
estéd montado un devanado primario conectado con la entrade de
corriente a estabilizar, mientras gue las otras dos presentan
unc o varios devancdos secundario conectados con los bornes de
selida estabilizada y entre s{ de manera que las fuerzas electro-
motrices inducidas en ellos estén en oposicibdn, estando los ex-
tremos abiertos de dichas ramas dispuestos a modo de piezas po-
lares asociadas con un elemcnto de'circuito magnético mdvil que
conduce el flujo magnético de la rama primario a la rama secun-
dario, para variar las proporciones de dicho flujo gque pasan por
las dos ramas secundario.

2. Aparato segin la reivindicacidn 1, caracterizado porque
el elemento mévil es accionado manualmente,

3. Aparato segin la reivindicacion 1, car cterizado porgque
el elenento mdvil es accionado en dependencia de las variaciones
de tensidén en los bornes de entrads del aparato.

4, Aparato segfin la reivindicacidén 1, caracterizado porque
los devanados del aparato estén dispuestos como primario y secun=~
dario de transformador independientes.

5. Aparato seglin la reivindicacidn 1, caracterizado porgue
los devanados estén conectados como autotransformador en el que

los devanados secundario estén conectados en oposicidn a continua-
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cibén de la seccidn primario.

6. Aparato seglin la reivindicacidn 1, caracterizado porque
las plezas polares presentan caras comprendidas en una superfi-
cie cilindrica, entre las cuales puede girar un elemento mévil
en forma de sector de cilindro gue abarca una fraccidn angular
de diches caras y estd conectado con un dispositivo de acciona-
miento que responde & las v .riaciones de tensidn en los bornes
de entrada del avarato, para derivar proporciones variables de
flujo de la rama primario a las ramas secundario.

7. Aparato segin la reivindicacidn 6, carscterizado porque
el sector estd conectado con un dispositivo voltimétrico que .
tiende a desplazarlo en el sentido de derivar un maximo de flyjo
hacia una de las ramas secundario, y con un medio eldstico gque
tiende a desplazarlo en sentido contrario.

8, Aparato segin la reivindicacidn 6, caracterizado porgue
el sector presenta una o varias espiras en corto circuito cruza-
das en el flujo de trabajo, y estd conectado con un dispositivo
gue tiende a mantener el sector en una posicidn en la que las es-
piras absorben un minimo de flujo.

9. Aparato segin la reivindicacidn 8, caracterizado porgue
el sector esta conectado con un dispositivo eldstico que tiende
a desplazarlo hacia la posicidn de Flujo minimo a través de la
espira de cortocircuito.

10, Aparato segin la reivindicacidén 8, caracterizado por-
que el sector de cilindro estd conectado con un peso que tiende
2 desplazarlo hacia la posicidén de flujo minimo a través de la
espira.

11. Aparato segin la reivindicacidn 1, caracterizado por-
que las piezas polares presentan caras comprendidas en una super-

ficie virtual plana y llevan enfrentado un elemento mdévil a modo
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de corredera gue abarca una parte de dichas caras y esta conec-
tado con un dispositiveo de accionamiento que responde a las va-
riaciones de tensidn en los borrnes de entrada del aperato, para
derivar proporciones variables de flujo de la rama primario a
las ramas secundario.

12, Aparato estabilizador de tensidn,

Segun se describe y reivindica en la presente memoria des-
criptiva, que consta de ocho hojas, foliadas y escritas a miqui-
na por una sola cara, acompanadas de una lémina de dibujos,.

Madrid, a 14 de enero de 1956, ‘

JOSE BOTEY VALLES.

Peae

SJAIME ISERN MIRALLES
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