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MODELO BE UTILIDAD 
p o r  20 años p o r

"DISPOSITIVO INTERRUPTOR PARA MUÑECOS ANDADORES", a  
fa v o r  de Dñ^. MARIA HERMINIA TEJERO TOJO, de n a c io n a ­
l id a d  e sp a ñ o la , d o m ic ilia d a  en MADRID, C / B e a t r iz  de 
B o b a d illa , n s  13.

M E M O R I A D E S C R I P T I V A

En e l  ám bito de l a  i n d u s t r i a  ju g u e te ra ,  se 
consiguen todo t ip o  de e f e c to s  p o r  com plejos que r e ­
s u l te n ,  s ien d o  lo s  medios p a ra  e l  lo g ro  de l o s  f in e s  
deseado s, más& s e n c i l l o s  y p e r f e c to s  que lo s  a n t e r i o r ­
mente em pleados, m ejorando p o r ta n to  l a  c a l id a d  d e l  
a r t í c u l o  y  co n sig u ien do  m o n ta jes  s im p li f ic a d o s  que 
redundan en l a  d ism inución  d e l  c o s te .



Los m odelos que emulan m ovim ientos r e a l e s ,  
son continuam ente p e rfe c c io n a d o s  p o r lo s  e sp e c ia ­
l i s t a s  de l a  c i t a d a  i n d u s t r i a  como e x ig e n c ia  de l a  
ev o lu c ió n  a  que e s t á  som etida , p a ra  l a  consecución  
de a r t í c u l o s  que p re se n te n  l a s  co n d ic io n es  id ó n eas  
p a ra  su r e a l iz a c ió n  co m erc ia l.

lo s  muñecos an dadores , lo g ra n  e s to s  e fe c to s  
m ediante l a  a p lic a c ió n  de lo s  p e r t in e n te s  d i s p o s i t i ­
vos y mecanismos co n v en c io n a le s  de accionam ien to  p o r 
i n t e r r u p t o r .

Hoy en d ía  t a l e s  muñecos son de lo s  d o ta ­
dos de i n t e r r u p t o r  lo c a l iz a d o ,  p a ra  p ro v o ca r e l  fu n ­
cionam ien to  d e l mecanismo.

E l o b je to  d e l modelo de u t i l i d a d  que no s 
ocupa c o n s is te  en un d is p o s i t iv o  i n t e r r u p t o r  p a ra  mu­
ñecos an dadores, cuyo accionam ien to  se  p rovoca a l  s i ­
m u lar que l a  u s u a r ia  t r a n s p o r ta  y  d i r ig e  p o r medio de 
t i r a n t e s  a l  muñeco r e p r e s e n ta t iv o  de un bebó; c o n s is ­
t ie n d o  en e s e n c ia  en un c a j e t í n  e x te rn o  como punto  
de c o n f lu e n c ia  de sendos t i r a n t e s  u n id o s  a l  cuerpo d e l 
muñeco, cuyo c a j e t í n  com porta dos p l e t i n a s  conducto­
r a s  próxim as y p o r  debajo  de una p ie z a  a  modo de p u l­
sa d o r cuyo desp lazam ien to  h a c ia  e l l a s ,  e s  f a c t i b l e ,  
a l  s e r  p re s io n a d o , con lo  que se  p ro v o c a rá  l a  conex i­
ón de ambas p l e t i n a s  y e l  c i e r r e  d e l  c i r c u i to  que se 
e s ta b le z c a .

Conocidas que nos son en v i r tu d  d e l p r e l i ­
m inar p rec ed e n te  l a s  e s e n c ia l id a d e s  y fu n c io n e s  a 
r e a l i z a r  p o r e l  o b je to  d e l modelo de u t i l i d a d  que nos
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ocupa y , p o r s e r  e l  t ip o  que ha de s e r v i r  de base  pa­
r a  l l e v a r  a  cabo l a  co n fecc ió n  de l a s  d iv e rs a s  form as 
de r e a l iz a c ió n  a  que en l a  p r á c t i c a  puede l le g a r s e  con 
l a  a p lic a c ió n  de su s  fundam entos b á s ic o s ,  se c i t a  en l a  
p re s e n te  memoria a  t i t u l o  de ejem plo y  s e rá  d e s c r i to  a 
c o n tin u a c ió n  con l a  ayuda de l a  lám in a  de d ib u jo s  que 
se  a d ju n ta .

En l a  f i g u r a  13, se r e p r e s e n ta  una v i s t a  de 
un muñeco en e l  que se  a p l ic a  e l  d i s p o s i t iv o  que es ob­
j e to  d e l  modelo de u t i l i d a d  que se  p re c o n iz a .

La f ig u r a  2§ , re p r e s e n ta  una v i s t a  d e l  d is ­
p o s i t iv o  c i ta d o ,  a p re c ián d o se  l a  t o t a l i d a d  de elem entos 
que lo  in te g r a n .

E l muñeco 1, l l e v a  convenien tem en te d isp u e s ­
to  un s is te m a  de t i r a n t e s ,  en e l  i n t e r i o r  de cuyos ra ­
m ales 2, se  a lo ja n  sendos c a b le s  3y c o n d u c to re s , conec­
tad o s  a l  c i r c u i to  e l é c t r i c o  e s ta b le c id o  e n tre  l a s  p i l a s  
y e l  m icrom otor d e l  mecanismo andador co n v en c io n a l de 
que e l  muñeco 1, e s t á  p r o v is to .

Los ex trem os l i b r e s  de lo s  c a b le s  3y se  en­
cu e n tra n  u n idos a  send as p l e t i n a s  4 y  5? co n d u c to ras , 
a lo ja d a s  en e l  i n t e r i o r  de un c a j e t í n  6, que hace l a s  
v e ces  de empuñadura r í g id a  de lo s  t i r a n t e s .

La p l e t i n a  4 , queda p o r encim a de l a  5, y 
próxim a a  e l l a ,  s ie n d o  f a c t i b l e  p o r  una s o l i c i t a c ió n  
provocada l a  conexión de ambas, que e s tá n  s i tu a d a s  ba­
jo  de una p ie z a  7* u n id a  a l  c a j e t í n  a  modo de p u lsa d o r 
de m anera que e s  p o s ib le  su  d esp lazam ien to  d i r ig id o  
h a c ia  e l l a s ,  a l  s e r  p re s io n a d a  ex te rn am en te .
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D icha p ie z a  p u lsa d o r  7, e s t á  p r o v is ta  
de un m uelle de re c u p e ra c ió n  8, p a ra  que una vez 
p u lsa d a  sea  f a c t i b l e  su re to rn o  a l a  p o s ic ió n  
de e q u i l ib r io  cuando c e sa  e l  e s fu e rz o  de compre­
s ió n  a  que e s ta b a  som etida .

Con todo  lo  c u a l d isp u e s to  co n v en ien te ­
mente e l  d i s p o s i t iv o  en e l  muñeco, a l  p r e s io n a r  
e l  p u lsa d o r , se c o n e c ta rá n  l a s  p l e t i n a s  y con é l  
e l  c ie r r e  d e l c i r c u i t o  y l a  p u e s ta  en marcha d e l 
mecanismo, b astan do  s o l t a r  e l  p u ls a d o r  p a ra  que 
te n g a  lu g a r  l a  a p e r tu r a  d e l c i r c u i t o  y p a ra d a  d e l 
mecanismo.

S u fic ie n te m e n te  d e s c r i to  que nos es e l  
o b je to  d e l modelo de u t i l i d a d  que nos ocupa, que 
lo  es solam ente a  t í t u l o  de ejem plo y una de l a s  
m ú lt ip le s  form as de r e a l i z a c ió n  a  que en l a  p r a c t i ­
ca  puede l l e g a r s e  tomando como fundamento en su 
c o n s tru c c ió n  e l  d e s c r i to  en l a  p re s e n te  memoria, 
únicam ente nos r e s t a  s e ñ a la r  que l a s  m o d ific a c io ­
n es  de form a, tam años, m a te r ia le s  empleados u o t r a s  
no fu n d am en ta les , no deben s e r  c o n s id e ra d a s  v a r i a ­
c io n es  que a f e c te n  a su e s e n c ia l id a d .

N O T A
E l modelo de u t i l i d a d  d e s c r i to  re c a e ­

rá. pues sobre  l a s  s ig u ie n te s  r e iv in d ic a c io n e s :
1 9 . -  " DISPOSITIVO INTERRUPTOR PARA MU­

ÑECOS ANDADORES " , c a ra c te r iz a d o  p o r cuanto e s tá  
c o n s t i tu id o  p o r unos t i r a n t e s  de dos ram ales , en 
e l  i n t e r i o r  de l o s  c u a le s  se a lo ja n  sendos c a b le s  
co n d u c to res  co nec tado s a l  c i r c u i t o  e l é c t r i c o  e s t a -
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b le c id o  e n tre  l a s  p i l a s  y e l  m icrom otor d e l meca­
nismo andador, de modo que e l  c o n ta c to  de sus ex­
trem os l i b r e s  e x te rn o s  a l  muñeco, provoque e l  c i e ­
r r e  de dicho c i r c u i t o  y p o r  ende l a  p u e s ta  en mar­
cha d e l  mecanismo; cuyos a n te d ic h o s  extrem os l i b r e s  
se en cu en tran  u n id o s  a  sendas p l e t i n a s  co n d u c to ras , 
a lo ja d o s  en e l  i n t e r i o r  de un c a j e t í n  que hace l a s  
v eces  de empuñadura de lo s  t i r a n t e s ,  y s itu a d o s  de 
modo que una de d ich as  p l e t i n a s  queda po r encima de 
l a  o t r a  y sep a ra d a  de e l l a ,  ambas b a jo  una p ie z a  u n i­
da a l  c a j e t í n  a  modo de p u lsa d o r  de form a que es fa c ­
t i b l e  su desp lazam ien to  d i r ig id o  h a c ia  a q u e lla ,  a l  
s e r  p re s io n a d a  e x te r io rm e n te , con lo  que a ta c a r á  a 
l a  s u p e r io r  de l a s  p l e t i n a s ,  provocando su co n tac to  
con l a  i n f e r i o r  y p o r  ta n to  e l  c i e r r e  d e l  c i r c u i to  
y l a  p u e s ta  en m archa d e l  mecanismo; cuya p ie z a  p u l­
sa d o r, se une convenien tem en te  a  un m uelle  de re c u ­
p e ra c ió n  p a ra  su  re to rn o  a  l a  p o s ic ió n  i n i c i a l  a l  
c e s a r  l a  fu e rz a  que sob re  e l l a  a c tu a b a , p rovocán­
dose l a  nueva se p a ra c ió n  de l a s  p l e t i n a s  y  l a s  con­
s ig u ie n te s  a p e r tu r a s  d e l  c i r c u i t o  y  paro  d e l  meca­
nism o.

2 3 .-  " DISPOSITIVO INTERRUPTOR PARA 
MUÑECOS ANDADORES ".

Todo e l l o ,  t a l  y conform e queda d es­
c r i t o ,  re p re se n ta d o  y r e iv in d ic a d o .

E s ta  memoria c o n ta  de cinco h o jas,m e­
cano g ra f ia d a s  y f o l ia d a s  p o r  una s o la  de sus c a ra s ,  
con ten iendo  un t o t a l  de c ie n to  v e i n t i t r é s  l i n e a s .

MADRID A 18 bd FEBRERO 1 .9 7 7 .
MANUEL DE ÁRPH 
P. P. 7 "
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D I  S E Ñ O

DE UN MODELO DE UTILIDAD, A FAVOR DE D§. HARIA HERMI­
NIA TEJERO TOJO, DOMICILIADA EN MADRID -  C / B e a tr iz  
de B o a b d illa , n s  13. ,  p o r: "DISPOSITIVO INTERRUPTOR 
PARA MUÑECOS ANDADORES".

E sc a la  v a r ia b le

MADRID A 18 FEB 19Ì?



D ña. H E R M !N )A  TEJERO  TOJO HOJA UN!CA

M A N U EL DE A R P F  
P . P .
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