
MtMSIERtO DE ¡NDUSTMA
REGISTRO DE LA PROPIEDAD INDUSTRIAL ES O

e 2 . 2  S A ,3  2 .

MODELO DE UTIUDAD

^ 6 )  PR )OR )DADES: 

^ ? )N U M E R O (32 ) FECHA

^ 7 )  FECHA DE P U B U O D A O (5 Ì )  C ^ S < F !C A C !O N  ÍN TE R N A C tO N A L

________ ^ 3  f
T )TU LO  DE LA  !NVENC!ON

"DISPOSITIVO ELECTRICO PARA CONTROL Y MANIOBRA DE MAQUINAS ELECTRICAS".

O
D. EMILIO 3ISQUELLAS ANDKEU.

D O M !C !L !0  DEL SO L !C )TA N TE

C/. Gimbernat ne 4. ls - HEUS (Tarragona)
7 ^  !N VE N TO R  <ES)

D. EMILIO SISQUBLLAS ANDREN.

(73 ) T ITU LA R  (E S )

el solicitante.

O R E PR E SE N TAN TE

D. Santiago HESSE MURGA. - Agente Oficial,

UNE A ^ MOD. 3 ZOA U TIL IC E SE  C O M O  P R IM E R A  P A G IN A  DE LA  M E M O R IA



5

10

15

2 o

25

DISPOSITIVO ELECTRICO PARA CONTROL Y MANIOBRA BE HAQUI-, 
ÑAS ELECTRICAS.

El Modelo ae Utilidad al que hace referencia ésta me 
moría descriptiva trata, según se indica en el enunciado, 
de un dispositivo de funcionamiento eléctrico destinado 
al control y maniobra ¿e maquinas eléctricas, tales como 
motores, y más concretamente a la regulación del funcio­
namiento de las mismas en cuanto a la determinación e in_ 
versión del sentido de su marcha y posiciones de parada.

Una particularidad especial de éste dispositivo es la 
de estar provisto de elementos susceptibles de desconectar 
el circuito de mando, cuando por avería falla el sistema 
de parada del motor.

Otra particularidad digna de resaltarse es la de ase­
gurar el funcionamiento, en un sentido de marcha determi­
nado, impidiendo la entrada en el sentido opuesto mientras 
se mantenga en funcionamiento, siendo preciso proceder a 
la parada de la máquina cuando deba de producirse dicho - 
cambio.

Las características previstas para éste dispositivo, 
lo dotan de unas condiciones de seguridad y eficacia su­
periores a las aportadas por otros dispositivos de igual 
finalidad, conocidos hasta la fecha, por lo que su utili­
zación mejora sustancialmente el rendimiento de la máqui­
na eléctrica correspondiente.

Teniendo en cuenta estas condiciones de novedad y uti 
lidad, se solicita para éste objeto privilegio de Modelo 
de Utilidad que asegure al peticionario el derecho a su 
fabricación industrial ea exclusiva, de conformidad en
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nes de detalle en todo aquello que no altere de un modo 
fundamental su propia finalidad característica.

En el plano:
FIGURA 1 ,̂ muestra en esquema el circuito eléctrico 

del dispositivo de la invención, adaptado a corriente tri 
fásica.

FIGURA 2-, es el esquema del propio circuito, en este 
caso adaptado a corriente monofásica.

Se han establecido en los dibujos referencias numéri­
cas para designar los distintos elementos que intervienen 
en el susodicho circuito eléctrico, correspondiendo res­
pectivamente:

1. - Fusibles.
2. - Relés.
3. - Contactores.
4. - Pulsador de paso.
5. - Pulsadores.
ó.- Microruptores.
Haciendo referencia a los dibujos y a las referencias 

que se han establecido en los mismos, el dispositivo de - 
la invención comprende tres fusibles -1- dos relés -2- de 
maniobra auxiliares y dos confectores -3— de trabajo de"-
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diez qmperios.
Asimismo lleva un pulsador de paso -4- y dos pulsado­

res de marcha -5-, uno para cada sentido de giro del motor.
Dos microruptores -6—, paran el motor en sus dos reco­

rridos y  otros dos desconectan totalmente el circuito de - 
mando cuando falla por avería uno de los dos anteriores.

Al pulsar cualquiera de los dos pulsadores de marcha - 
-5-, entran simultáneamente en funcionamiento un contactor 
-3- y un relé auxiliar -2-, que se retienen ambos por un - 
contacto abierto del relé auxiliar.

Un contacto cerrado del relé auxiliar impide que entre 
el sentido opuesto de marcha mientras se mantenga el funcio 
namiento en el sentido primitivo, siendo por tantoabsoluta 
mente necesario parar la máquina para invertir el sentido 
de la marcha.

Tanto los relés auxiliares como los contactos de poten 
cia van montados sobre una placa de circuito impreso que - 
hace las veces de conductor eléctrico.

Descrito suficientemente el objeto de la invención, só 
lo resta añadir que en su realización industrial podrán in 
troducirse todas aquellas modificaciones de detalle que no 
alteren la esencialidad y que podrán afectar entre otras a 
cambios de forma, materia empleada en la fabricación, dimen 
siones, y en general a cuantas tengan un carácter accesorio 
o complementario, debiendo quedar todas ellas incluidas en 
la*protección que se recaba.
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REIVINDICACIONES.
1-*— DISPOSITIVO ELECTRICO PARA CONTROL Y MANIOBRA DE — 
MAQUINAS ELECTRICAS, caracterizado por comprender tres fu 
sibles, un pulsador de paso y dos pulsadores de marcha a 
travos de los cuales se determina el funcionamiento, co­
rrespondiendo uno de dichos pulsadores a cada sentido de 
giro del motor.
26.- DISPOSITIVO ELECTRICO PARA CONTROL Y MANIOBRA DE MA­
QUINAS ELECTRICAS, de conformidad con la reivindicación 
caracterizado por comprender dos relés de maniobra auxilia 
res y dos contactores de trabajo que actúan combinadamente 
en tal forma que al pulsar cualquiera de los pulsadores de 
marcha entran simultáneamente en funcionamiento el relé y 
contactor siendo retenidos ambos por un contacto abierto - 
del primero, impidiendo un contacto cerrado que varía el - 
sentido de la marcha.
36.- DISPOSITIVO ELECTRICO PARA CONTROL Y MANIOBRA BE MA­
QUINAS ELECTRICAS, de conformidad con las reivindicaciones 
16 y 2§, caracterizado por comprender dos microruptores pa 
ra determinar respectivamente la parada del motor en sus - 
dos recorridos y otros dos microrruptores para desconectar 
totalmente el circuito de mando cuando falle por avería - 
uno de los anteriores.
46.- DISPOSITIVO ELECTRICO PARA CONTROL Y MANIOBRA BE MAQUI 
ÑAS ELECTRICAS, 34 conformidad con las reivindicaciones la 
a 3&, caracterizado porque los relés auxiliares y los con­
tactos de potencia van montados sobre una placa de circui­
to impreso que hace las veces de conductor eléctrico.
56.- DISPOSITIVO ELECTRICO PARA CONTROL Y MANIOBRA DE MAQUI 
ÑAS ELECTRICAS.



. Consta esta memoria descriptiva de cinco folios meca­
nografiados a una sola cara, a los cuales se une una hoja de 
planos del dibujo para su mejor comprensión.

Madrid, 2 5  EME. 1977




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



