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moOELQ DE UTILIDAD

que por veinte años pata EspaHa, aa so lic ita  a favor da la  firma 

BAS5ANI TICIMO S.p.A, entidad ita liana, reoidanta en SILAMÜ (ITA­

LIA), C.ao Porta Vittoria, 9; pon "ESTRUCTURA DE COMTACTOR ELEC­

TRICO PERfECCIONAOA PARA ELEMENTOS ASOCIABLES"--

MEMORIA DESCRIPTIVA

El preawte invento ee re fie re  a una estructura de con­

tactor eléctrico perfeccionada para alomentoa aaociabloa que com­

prende una basa dotada de contactos f i jo s , una aeria de contactos 

móviles montados aobra un respectivo soporte cerca de dichos con­

tactos f i jo s , una carcasa en forma do caja montada sobre dicha bg 

so, un electroimán insertado en dicha carcasa en forma de caja, -  

un áncora móvil montada en la  proximidad de dicho electroimán y -  

provista de apándicaa para el enganche con el mencionado soporte ¿ 

de contactos móviles y un recubrimiento eobrapueato a la  menciona 

da carcasa en forma de caja, dotado de una abertura para el ac­

cionamiento de un pulsador solidario a la  mencionada áncora mó­

v i l . -

Los eontactorea de este tipo entran en funcionamiento -  

a l hacer pasar la  corriente que provoca la  exitación dol an teman** 

clonado electroimán a l cual atrás e l áncora móvil con el consi- -  

guiante cierre de loe contactos# La unión de los contactos móviles
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con loo contactos f i jo s  ss mantiene hasta que un dispositivo autg 

mático exterior o una interrupción on la  linea de alimentación no 

determinan la  fa lta  de exitación de dicho electroimán con lo que 

20 ee suelta el áncora móvil, que retorna a au posición de reposo me 

diante la  acción de un muelle recuperador, con la  consiguiente —  

abertura de loe contactos.—

El montaje de las estructuras de los contactores elác—  

tríeos conocidos, preváa e l insertado da diversos tornillos de c(¿o 

25 l io  largo que atraviesan de parte a parto algunos elementos cons­

tituyentes e l aparato, paro finalmente atornillarse en la baae y 

determinar la  fijación  del conjunto.-

Talaa sistemas conocidos de fijación  no consienten, sin 

embargo, una fá c il separación de loa elementos componentes, euan- 

30 do por ejemplo se debe efectuar eventuales sustituciones de partes 

desgastadas o para sustituir los elementos componentes con otros 

dotados de diferentes funciones. Al propio tiempo, las estructu­

ras de tipo conocido no resultan de fác il y rápido montaje, por -  

lo  que determinan tanto en la  fase constructiva como on la fase -  

3S de instalado, pérdidas de tiempo que inciden negativamente sobro 

loo costos da producción y de montaje.-

E1 problema básico del presento invento es el do reducir

considerablemente loa tiempos requeridos para el montaje y deamon 

taje do los contactores eláctricos durante su construcción ó su —

40 instalación y conservación, haciendo muy sencillo y racional e l -  

aistama de enaamblado y f i ja d o .-

Eate problema ae resuelvo mediente el contactor aláctr¿ 

co sagdn el praaanta invento, por el hacho da comprender doa bra­

zos oscilantes articulados en un extremo a dicha base, y dotados 

45 en el extremo opuesto de una porción sobrecalienta para su unión 

con un respectivo encaja presentado por la  mencionada carcasa on 

forma do caja, por debajo do dicha cubierta o recubrimiento, astgn 

do dotada la  mencionada porción sobresaliente de un taladro f i l e -



toado donda ea atornilla un torn illo  pasante que atraviaaa el re -  

SO cubrimiento o loo fines de aujecián da todo el conjunto a la  ya -  

mencionada baae*-

Sagún una u lterior característica dal invento, la  anta- 

mencionada estructura comprendo por lo manca un latera l intercam­
biable que puado aarvir como simple protección o incorporar fun—  

55 cionea operativas divaraos, y hallándose montado f i jo  y a l coata­

do de la  mencionada carcasa en forma do caja, enganchándose por -  

debajo del recubrimiento con ia  baee mediante reapectivoa realcea 

de unión* -

Un ejemplopreferido de realización, no exclusivo dal ig  

^2 vento, aa ilustra en las adjuntas láminas da dibujos en las que:

-  la  figura 1 ea una vista en perspectiva y en despiece de la es­

tructura dal contactar eléctrico según el presente invento;

- l a  figura 2 ilustra en detalle da un costado intercambiable de -  

la  propia estructura dal contactor;

g,. - la  figura 3 ilu stra , parte en vlata frontal y parte en sección,
el latera l de la  figura 2;

-  la  figura 4 ee una eección sagón la  linea IV-IV da la  figura 3;

-  la  figura 5 aa una vista latera l de otro tipo do latera l inter­

cambiable de la  satructura según el preeente Invento;

7U -  la  figura 6 ea una sección transversal efectuada en correspon­

dencia a ia  línea VI—VI de la  figura 5;

-  la  figura 7 ee una sección transversal efectuada aegún la  linea 

VII—VII de la  figura 5 y

-  ia  figura 8 ea una sección tranavereai de la  estructura del con 

73 tactor según el preeente invento en la  disposición montado.-

Con referencia a las mencionadas figuras, y en especial 

a las figuraa 1 y 8, la  estructura del eontactor eléctrico eegún 

el presente invento, previsto para trifá s ica , comprende una baee 

I dotada de trae parejas de contactos f i jo s  2 cerca de ios cuales 

80 ae hallan montadoa loa contactos móviles 3, soportados por un rq&

-  3 -
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pectivo elemento de soporto 4, móvil en sentido vertical (ver figg  

rae 1 y B) venciendo ele temas elásticos do recuperación, no ilu s ­

trados en lea figuras# Mae exactamente e l mencionado elemento de -  

soporte móvil 4 ao apoya en su extremo sobre unos reaicea interio­

res 5a presentados por dos cursores 5 montados sobre la  base 1, en 

posiciones contrapuestas y dentro de respectivas guías, con poaib¿ 

lidad da desplazarse en sentido vertical, hallándose dispuestos, -  

entre tales cursores 5 y e l fondo de la  base 1 unos muelles, no v& 

sib les, aptos a empujar hacia arriba los dos mencionados cursores. 

Tal como puede verse en la  figura 2 cada cursor S se halla provis­

to en su parta superior de un realce interno en forma do gancho Sb 

que, como se verá seguidamente, sirvan para el accionamiento de lg  

táreles operativos asociadles a l contactor eléctrico. Como por -  -  

ejemplo en al caao de ser previeto un latera l operativo con cantes 

tos auxiliares y correspondiente interruptor aux ilia r.-

Por encima de la  base 1 ee monta una carcasa en forma de 

coja 6, de forma prismática, dentro de la  cual puede insertarse —  

una bobina 7 destinada a ser fijada  a la  mencionada carcasa en fojr 

ma de caja 6, asociándose a un respectivo nócleo aagnático f i jo  8 

(figura 8) . -

Por encima de la  bobina 7 puede ser insertada en la  car­

casa en forma de caja 6, un áncora móvil 9 provista da dos apéndi­

ces 10 que se prolonga hacia abajó y que so hallan destinados a —  

unirse con la  parte alta del eiemonto 4 que soporta ios contactos 

móviles 3'** P"* encima del áncora móvil 9 aa halla fijado un ele­

mento euadrangular ti destinado a constituir e l pulsador de accio­

namiento, el cual es accesible a través de una respectiva abertura 

12 presentada por una carátula en forma da placa 13*-

A la  mencionada base 1 sa hallan unidos dos brazos osci­

lantes 14 montados aproximadamanta en correspondencia a loa doe —  

vártice8 contrapuoatoe de la  misma base, y dotados de un extremo -
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abisagrado an ol punto 15 o la  baaa (ver figura 5)# Cada braao 14 

presenta en el extremo opuesto a l extremo abisagrado en lo baso, -  

un realce 16 apto a cooperar con un reapectlvo tope 17 presentado 

U S  poy carcaea on forma de caja 6. El realce 16 ae halla además -  

provisto de un taladro fileteado, 6 bien contieno una tuerca pri­

sionera 18 (figura 8) en loe que puede atornillarse un tornillo -  

19 que ee hace pasar por un respectivo agujero del recubrimiento 13.

En la  posición de bloqueo, loa brazos 14 so disponen con 

12ü tigüoa y paralelos a loa ángulos de la  carcaea en formo de caja 6, 

de forma que loe correspondientes realces 16 ee insertan en los co 

rrespondientes topea 17, sujetando de esta forma la  carcaea en for 

ma de caja 6 a la  base 1. La eucealva apllcaclán del recubrimiento 

13 y el atornillado de loa tornillos 19 en lae tuercas 18 unidas a 

125 -lo s  realces 16 determina el fijado de todo el conjunto del contqc 

tor siáctrico, tal como se describirá más detalladamente a conti­

nuación.—

Loe brazos 14 tienen una forma tal que completan, en la  

posición da bloqueo, la  forma prismática do la  estructura del eon- 

130 tactor, delineando dos ángulos opuestos de la  carcasa on forma da 

caja 6+—

Se ha previsto que e l contactor so halle dotado de dos -  

laterales opuestos intercambiables y precisamente situados en los 

lados que comprenden loa antemencionados cursores 5 .-  

135 Tales laterales pueden ser sencillamente unos recubrí- -

mientes ó bien incorporar elementos funcionales, como por ejemplo- 

un interruptor auxiliar con correspondientes contactos auxiliares.

En las figuras 2, 3 y 4 se ilustra  sn detallo un lateral 

en forma de caja 20 que incorpora on interrptor para unos con tac—  

140 toa laterales auxiliares# Tal la tera l 20 ee helio conatltuido por 

un cuerpo en forma de coja aplanada de forma priemátiea quo, en -  

au interior, comprendo doe parejae de contactos f ljo e  21, unidos -
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eléctricamente con eorreapondientaa terminalea 22 que aon accesi­

bles sobro loa coetadoa opuestos# También en el interior dal latg  

nal en forma de caja 20 se hallan predispuestos doa pares da con—  

tactor móvilea 23 unidos a un soporte móvil 24 deeplarable an vqí 

van y provisto en au parte in ferior de un apéndice en forma da —  

gancho 25 que puede ser enganchado ai realce ganchiforme 5b del -  

correspondiente cursor 5 montado en la  base 1# como anteriormente 

se ha dicho#-

61 movimiento del soporte móvil 24 es oportunamente co& 

trolado por une pareja de muelle 26 (figura 4) incluidos en res­

pectivos alojamientos interiorea#-

Sobre el lado in ferior dol latera l en forma de caja 20 

se hallan unos realces 27 aptoa a aer encajados en respectivos —  

alojamientos presentados por la  base 1

Pora montar e l latera l en forma de caja 20 es suficiente 

enganchar el correspondiente apéndice 25 en el realce en forma de 

gancho 5b dal cursor 5 que ae halla  sobre el lado en cuestión,in­

sertando contemporáneamente loo realces 27 en loe respectivos alg  

Jamientoa do la  basa 1, mientras que dos narvioa interiores 28 —  

(figura 2) encuentran alojamiento en respectivas acanaladuras 29 

sobre el lado correspondiente de la  carcasa en forma de caja 6# -  

Los sancionados nervios 28 sobresalen por lo parte superior por -  

28a y talos salientes hallan un correspondiente hueco por debajo 

del recubrimiento 13 de forma que quedan encajados y bloqueados -  

mediante la  propia placa de recubrimiento 13# 0a asta forma los ¿a 

lientas de encajado 27 y loo salientes de encajado 28a, al inser­

tarse respectivamente en huecos de la  base 1 y del recubrimiento 

13, aseguran a l anclaje dol la tera l 20 con las restantes partes de 

la  estructura del contactor#-

En lugar del latera l en forme de ceja 20, puede ser mog

tado un elamonto de conexión 30 (flgurae S, 6 y 7) que sirve para
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unir entre al dos contactoraa eláctricoa igualea y eontigüoa entre 

a i da forma que eea accionable adío uno da alloa cada ve:, oa de­

c ir , de modo que no puedan cor accionadoe contemporánaamenta.-

Tal elemento de conexión 30 ae halla también conatituldo 

por un cuerpo en forma do caja elmilar a l latera l 20, pero dotado 

de un mayor grueso, da forma que pueda oonaantir la unión, en for­

ma compacta, de un primar contactor con un eagundo contactor con­

tiguo, Similarmenta a la  diepoaiclón anteriormente descrita para -  

e l latera l 20 también el elemento 30 ae halla provisto de nervios 

31, en oata ocaaldn oobro doa caras opuestas, aptoo a indertarae -  

en dichas acanaladuras de alojamiento 29 de la  carcaaa en forma de 

caja 6. Los nervios 31 sobresalen por la  parte in ferior en H a  y -  

por la  parte superior en 31b, de forma que pueden sor insertados -  

en respectivos huecos presentados por la base 1 y interior del r^ 

cubrimiento 13 a fin  da asegurar e l fijado da las remanentes par­

tea de las estructuras de loa contactorea contigUoa.-

En el interior del elemento da conexión 30 se hallan —  

predispuestos doa elementos oscilantes iguales y colocados simótr¿ 

camente 32 (figura 6) dotados do porciones extremas 33 (figuras S 

y 7 redondeadas e insertadas en respectivos alojamientos cóncavos 

presentados por la  parte interior de la  carcasa del elemento de -  

conexión 38. Loa extremos 33 pueden girar limitadamente dentro de 

los respectivos alojamientos cóncavos, de forma que loo menciona­

dos elementos 32 resultan desplazadlas angularmente alrededor de 

ejes paralelos entre s i .  Loa extremos 33 se mantienen elásticamen­

te dentro de respectivos alojamientos mediante un muelle 34 (figu ­

ra 7 ), laminado en forma de "U * .-

Como claramente queda indicado en la  figura 6 cada e le -  

manto 32 ae halla dotado da una forma particular apta a enclavarse 

con el otro elemento 32 de forma que queda impedida la  rotación. -  

a tal fin  cada elemento 32 praaanta un trecho arqueado 32a que aa

-  7 -
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205 prolonga con un tramo torminal doblado 32b dotado do tal forma que 

ae adosa el tramo 32a dal otro elemento 32 a l ser girado, tal como 

queda ilustrado en lineas de trazos en la  figura 6. -

Adamáa cada elemento 32 ee halla provisto de un entrante 

32c dentro de e l cual ee Inserta, en la  fase de montaje, un correa 

210 pondionte realce 35 (figura 1) presentado por la  parte superior —  

del apéndice 10 solidario a l áncora mávil 9 . -

Oe este modo accionado el pulsador 11 de un contactor, -  

ae determina la  rotación del elemento 32 asociado al mismo, de mo­

do que e l otro elemento oscilante 32 unido a l áncora mávil del co¡R 

21S tactor contigHo no puede desplazarse por impedirlo la  porcián 32b

del elemento 32 adyacente. En otros términos, accionando uno de — 

loe dos contactorea contiguos no es posible accionar el otro con­

tactor

Tal como se ha dicho anteriormente, en lugar do los latg  

220 roles operantes 20 o 30 ea posiblo montar unos laterales de simple 

recubrimiento (no ilustrados) so hallan constituidos similarmente 

al latera l 20 ain poseer loe elementos interiores

Oespués de cuanto se ha dicho, la  utilizacián y el monta 

je  del contactor eléctrico antamaneionado y descrito resultan ovi— 

225 dantas.—

Partiendo de la  base 1 ee superponen el soporte mávil 4 

con loa respectivos contactos 3, le  carcaaa en forma de caja 6 y — 

ee insertan en sata áltlma ya dotada del nácleo 8, la  bobina 7 y -  

el áncora mávil 9 actuando de manera que loe apéndices 10 solida­

rios al áncora mávil 10 alcancen a través dolos respectivos pasos 

230 internos, la  parte superior del soporte mávil 4, Una vez hecho seto 

se añaden loo dos latera les Intercambiables, por ejemplo dos la ta -  

ralee de simple recubrimiento o dos laterales en forma de caja 20 

que incluyen e l interruptor y los contactos auxiliaros, o bien la ­

teral de simple recubrimiento y un latera l 20. Adamáa un lateral -



235 pueda estar constituido por un elemento de conexión 30 en al caeo 

en el que ee haya previato a l adoaado de otro contaetor eléctrico 

para el funcionamiento combinado# Naturalmente pueden ear previstos 

otros lataraloa de diferentaa tipoa para otras particulares exigen 

ciae de u tllizac ión .-

240 Cuando ee aplican loa laterales en forma da caja 20 con

interruptor incorporado) ee necesario enganchar la  porción 25 a l -  

realce en forma de gancho 5b del cursor 5 (figura 2) a fin  do que 

el movimiento del soporta móvil 4, retransmitido a los dos curso­

res 5 que lo soatienen elásticamente, llague a desplazar también -  

245 el elemento móvil 24 dotado do loa contactos móviles 23 (figura 3 ). 

Cata alaterna consienta al accionar a l interruptor contenido an ai 

latera l an forma da caja 20 a l aar oprimido e l pulsador 11, ya que 

eate óltimo al aar presionado acarca el soporta móvil 4 (dotado do 

loa contactos móviles 3) a la  superficie in ferior de la  base 1, hg 

250 ciando que los dos cursores 5 efectúen un análogo movimiento que -  

mediante las porciones an forma de gancho Sb y 25, unldaa entre ai, 

provocan un correspondiente desplazamiento del antedicho elemento 

móvil 24,-

51 bloqueo de todo e l conjunto del contactor ea efectúa 

255 desplazando angularmente loa brazos 14 desdo la  posición divergen­

te, representada en linea da trazos an la  figura B, a la  poaieión 

adosada a la  carcasa en forma do caja 5, ilustrada con linea conti 

nua en la  misma figura 8* 41 hacer oato ae determina el enganche da 

loe realces 16 de loa brazoa 14 con loa correspondientes topas 17 

260 de la  carcasa en forma de caja 6,  que queda de esta forme unido a 

la  baso 1, Sucesivamente aa aplica a l recubrimiento 13 y so ator­

n illan  loe tornillos i9 en laa tuercas 18 unidas a loa brezos 14, 

deapuÓa de que loa propios torn illos hayan pasado a traváa de ios 

respectivos taladros practicados an la  mencionada placa da recubrí 

265 miento 13?-

-  9 -
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Se consigue de esta forma el f i ja r  loe braroa 14 en la  

posición unida a la  carcasa 6 y a l propio tiempo al ciorre de la  

eatructura del contactor con e l bloqueo de loa lateralea montados 

en el miamo.-

270 Da forma de por ai conocida, ai aar presionado el puleg

dor 11, venciendo la  acción do loa muelles de recuperación que em 

pujan a loa contactos móviles 3 en el sentido de alejamiento con 

respecto a loa contactos f i jo s  2, ae determina la  conexión de la  jm 

bina 7 (mediante respectivos contactos eléctricos) de forma que el 

275 óncora o armadura 9 es atraída hasta hacer tope con ol nóeleo e -  

solidarlo al cuerpo en forma de caja 6. Loa contactos móviles 3 — 

resultan entonces adosados sobre loa contactos f i jo s  2 estable- -  

ciándose el cierre del circuito unido a l contactor, mientras la  -  

posición de cierre so mantenga por haber paso de corriente a tra - 

280 vés del contactos y por consiguiente a través de la  bobina 7 . -

Como puedo observarse el contactor segón el presente in 

vento es fá c il y rápidamente desmontable en sus elementos componen 

tas, simplón!unto después de haber destornillado loe tornillos 19 

que retienen la  placa de recubrimiento 13 y loe braroa 14 y después 

29S de haber girado áatos óltimoa en forma de dejar lib re  la  carcasa 

en forma de caja 6 y loe demás elementos da la  eatructura.-

E1 poder intercambiar loa laterales permite el adaptar 

el contactor eléctrico e las diferentes exigencias de u tilirac ión .-  

Naturalmanta además de la  forma de ejecución anteriormgn 

290 te descrita son posibles otras formas da realiraeión modificadas 

sin por e llo  sa lir  del ámbito del presente invento.-

19 .- Eatructura do contactor eléctrico perfeccionada para alomen- 

toa aaociables! que comprende una baso portante para unoa contac- 

295 tos f i jo s , una serio de contactos móviles montados sobre un reapgc 

tivo soporta en la  proximidad de los contactos f i jo s ,  una carcasa
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en forma de caja montada aobre dicha baso, un electroimán Inserta­

do en la  carcasa en forma de caja, un áncora o armadura móvil mon­

tada en la  proximidad del mencionado electroimán y provista de — -  

apéndices para la  unión con dicho soporte de loa contactos móviles 

una placa de recubrimiento sobrepuesta a la mencionada carcasa en 

forma de caja y dotada de una abertura para el accionamiento de un 

pulsador solidarlo a la  mencionada áncora o armadura móvil, carac­

terizada por ol hecho de que comprende dos brazos oscilantes arti­

culados en un extremo sobre la  mencionada base y dotados en e l otro 

extremo do una porción sobresaliente para su unión con un respecta 

vo topo presentado por dicha carcasa on forma do caja y por debajo 

de la  placa do recubrimiento, oatando dotada dicha porción sobrasa 

lienta de un taladro fileteado para el atornillado do un respecti­

vo tornillo que pasa a travás de la  placa da recubrimiento para el 

blocaje da todo el conjunto con la  mencionada basa.- 

29.- estructura; según reivindicación 1 caracterizada por el hocho 

do comprender por lo  menos un latera l intercambiable, montado de -  

forma f i ja  y lateralmente a dicha carcasa en forma do cajo y que -  

ae halla proviato de reapactlvoe realces de unión con la  menciona­

da placa de recubrimiento y con la  antedicha base.—

39 .- estructura; según reivindicación 2 caracterizada por el hecho 

de que dicho latera l ae halla constituido por un cuerpo en forma -  

da caja que incorporo unos contactos auxiliares con correspondiente 

interruptor auxiliar, estando dotado el elemento móvil do dicho ig  

terruptor auxiliar de un apéndice en forma de gancho apto o coope­

rar mediante enganchado con un realeo do un respectivo cursor mon­

tado dentro do dicha baso y en unión con el soporta de dichos con­

tactos móvilea.-

48. -  Estructura; según la  reivindicación 2 caracterizada por el ^  

eho de que e l mencionado latera l ae halla constituido por un elemon 

to de protección.-
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54.- Estructura; segón reivindicación 2 caracterizada por el hecho 

de que dicho latera l constituya un elemento de conexión apto a — -  

unir operativamente entre ai a doa contactaren eléctricos iguales 

y contigOoa, estando formado dicho elemento de unión por un cuerpo 

en forma da caja dentro del cual se hallan alojados dos elementos 

desplazables angularmente y aptos a cooperar con respectivoa real­

ces solidarios a las áncoras o armaduras móviles de dichos eontac- 

torea contiguos, cooperando dichos elementos desplazables entre ai 

recíprocamente a fin  de impedir e l desplazamiento angular de uno -  

de e llo s, cuando el otro se halla en posición desplazada a eonse- -  

cuencla del accionamiento del contactor, con e l cual se halla uni­

do

64.- Estructura; aegón una cualquiera de las reivindicaciones pre­

cedentes caracterizada por el hecho de que los mencionados brazos 

oscilantes so hallan montados en posición opuesta en correspondencia 

a dos ángulos opuestos de dicha carcasa en forma do caja montada -  

sobre la mencionada base, de forma que completan, sn la  posición de 

bloqueo, los mismos ángulos opuestos.-

78, -  "ESTRUCTUHÑ DE COMfACTOR ELECTRICO PERFECCIONADA PARA ELEMEN­
TOS ÑSOCiaBLES".-

-  12 -

Conata la  preaante mamaria daacrlptíva de 

doce hojea numeradas y mecanografiadas por una aola cara, a las -  

que se lea acampanan trea planos para su mejor comprensión.—

Madrid, 2 5

Emitía
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