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MEMORIA DESCRIPTIVA

E l presente modelo de u t il id a d  se r e f ie r e  a  una 

h e b illa  perfeccionada para cinturones de seguridad.

5. Más concretamente, en la  invención se ha ideado

una h e b illa  para ointurones de seguridad, preferentemente 

para su u t i l iz a c ió n  en veh ícu los autom óviles, cuya h e b illa  

presenta unas p ecu liarid ad es que l a  hacen ventajosamente 

p rá c tic a  con respeoto a la s  re a liz a c io n e s  actualmente oono- 

1 0 . cid as en e l mercado y  destinadas para usos análogos, apor­

tando además la s  p re c isa s  condiciones por la s  que se ¡logra 

una notable economía en su o o ste , ya que su fa b rica c ió n  es 

totalm ente mecánica y su organ ización  se ha estudiado y 

conoebido de manera t a l  que e l  ndmero de p iezas que ín te r -  

1 5 * vienen en la  misma es e l  in dispen sable.

En lin e a s  gen erales, l a  h e b illa  motivo de l a  in ­

vención es d el tipo que comprende un c a je t ín  o carcasa para 

lo s  mecanismos de retenoión  y expulsión de l a  a n il la  plana 

del enganche, la  c u a l.s e  in se rta  en dicho c a je t ín  a travós 

20 . de una ranura de g u ia . En esta  ranura se encuentra situado 

un g a t i l lo  r e t r á c t i l  que efectú a  e l  enganche automático en 

l a  c ita d a  a n i l la .  Asimismo, dicho g a t i l lo  puede ser acciona­

do por un pulsador a f i n  de l ib e r a r  a l a  a n i l la  antedicha, 

quedando áste a merced del mecanismo expulsor incorporado, 

25. de tip o  convencional, que l a  impulsa a l e x te r io r  del c a je ­

t ín .

La h e b illa  que se t r a ta  de proteger con e l  presen­

te r e g is tr o ,  se o a rao teriza  porque e l  p i t i l l o  se encuentra 

montado en organización  f lo t a n t e ,  mantenido en l a  ranura de
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entrada y. gala de l a  a n i l la  a tra vés  de medios e lá s t ic o s  

de an elle*  E l re fe r id o  g a t i l lo  coaprende aedios de gnia que 

permiten su desplazam iento, venciendo l a  oposición del mue­

l l e  que lo  mantiene en su p o sició n  de reposo. Este desplaza- 

5. miento del g a t i l lo  puede se r promovido por e l  propio borde 

l ib r e  de l a  a n i l la ,  en su entrada a tra v é s  de l a  ranura del 

c a je t ín ,  produciéndose entonces e l  enganche autom ático, o 

bien por e l  pulsador manual* En este Ultimo caso , e l  despla­

zamiento del g a t i l lo  se produce merced a unas p a t i l la s  del 

10 . pulsador, la s  cu ales presentan un p e r f i l  adecuado a manera 

de le v a s , y que aotáan sobre l a  sección  curva de unos bra­

zos tra n sversa les  del g a t i l l o .

E l pulsador comprende medios de recuperación que 

lo  retornaba su p o sició n  p rim itiv a , presentando dicha p ie -  

1 5 * za de pulsador medios de e s tr ib o  que lim ita n  su carrera  de 

retorno a l e s ta b le ce r  tope con e l  propio g a t i l lo .

Con e l  f i n  de f a c i l i t a r  l a  e x p lic a c ió n , se acom­

pasa a l a  presente memoria d e sc rip tiv a  de una lámina de 

dibujos en l a  que se ha representado.un caso de r e a l is a -  

20. ción  que se c i t a  a t i t u la  de ejemplo.

En lo s  d ib u jos:

La f ig u ra  1 , es una seoción lo n g itu d in a l de la  

h e b il la ,  scg&n e l  modelo.

La fig u ra  2 , corresponde a una v is ta  en planta 

25* de l a  misma, en la  cu al se ha eliminado una base del c a je ­

t ín  para mostrar e l  mecanismo in te r io r .

Las f ig u ra s  3 . y 4-, son sendas v is ta s  en planta 

y fro n ta l de la  h e b il la .

Haciendo re fe re n c ia  a la s  f ig u r a s , so ap recia  en



su. re a liz a c ió n  una h e b il la ,  designada en general con 

la  cual coaprende un c a je t ín  o carcasa -2*-, que contiene e l  

conjunto de lo s  aeoanismos de re ten ció n  y exp u lsisn  de l a  

a n i l la  plana f i ja d a  a l  extremo l ib r e  del cin tu rón. E sta a n i-  

11a  so in serta  a través de una ranura - 3 - ,  en l a  que se en- 

cuentra situado un g a t i l lo  -4.-. que forma parte integrante 

de l a  p ieza - 5 - ,  mantenida haoia l a  ranura por e l  muelle 

-6*-. La p ieza - 5- y presenta unos brazos - 7 - ,  que se a lo ja n  

en unas guias - 8 - , de lo s  oostados d el c a je t ín .

E l g a t i l lo  - 4 - ,  co n stitu ye  un doble b is e l  - 9 -  y  

*10 -, de lo s  cu a les  e l  a n te rio r f a o i l i t a  l a  entrada d el 

borde de la  a n i l la  del c in tu rón , cuya a n il la  desplaza a l 

g a t i l lo  a lo  largo  de la s  guias -8 - , lo  s u fic ie n te  para 

efectu ar e l  engancho, merced a l  muelle -6 -  de recuperación 

del g a t i l lo ,  que lo  desplaza en. sentido con trario  y lo  s i ­

t ia  nuevamente en l a  ranura -3-* E l b is e l  opuesto *-10-, 

coadyuva a l a  sa lid a  y expulsión  de l a  a n illa ,_ co n  un mini­

n a ,  oon un mínimo recorrido d el pulsador - 11- .  Dicho pul­

sador - 1 1 - ,  presenta unas p a t i l la s  - 1 2 - ,  a manera de le v a s , 

que en e l  desplazamiento manual del pulsador - 1 1 - ,  entran 

en oontacto oon unas s u p e rfic ie s  de sección  curva de lo s  

brazos - 7 -  d e l g a t i l l o ,  produciendo l a  e levació n  del mis­

mo.

E l pulsador comprende muelle de recuperación "TL3*** 

que lo  retornan a su posioión  p rim itiv a , y medios de estri-* 

bo -14 - ,  que lim ita n  su carrera  de retorno a l estab lecer 

tope con..el propio g a t i l lo  -4-<

Al lib e r a rs e  e l  enganche, lo s  medios expulsores 

formados por l a  p ieza - 15-  y  muelle -16- ,  extraen  l a  a n il la
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automáticamente

E l modelo y dentro de en e se n cia lid a d , puede ser 

llevad o a l a  p rá c tic a  en o tra s  formas de r e a liz a c ió n  que 

d ifie ra n  en d e ta lle  de l a  indicada a t it u lo  de ejemplo en 

l a  d escrip ción  y a la s  ouales aloanzará igualmente l a  pro­

tecc ió n  que se recab a. Podrá, pues, co n stru irse  en ou al- 

qu ier forma y tamaRo, con lo s  m ateria les  más adecuados, 

por quedar todo e l lo  comprendido en e l  e s p ír itu  de la s  

re  iv in d ic  ac io  na s .
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D escrito  e l  objeto y u t il id a d  de l a  presente in ­

vención, lo  que se d eclara como no divulgado n i  practicado 

en EspaRa, comprende la s  s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s .

1 . -  H ebilla  perfeccionada para cinturones de se­

guridad, del tipo que comprende un c a je t ín  contenedor de 

lo s  mecanismos de reten ció n  y expulsión de una a n il la  p la ­

na s o lid a r ia  del extremo l ib r e  del cin tu rón, l a  cual se in ­

se rta  en dioho c a je t ín  a travós de una ranura de guía de 

l a  que se encuentra lo c a liza d o  un g a t i l lo  r e t r á c t i l  que 

efootda e l enganche automático que s o lid a r iz a  l a  a n il la  y 

e l  c a je t ín ,  existien do en é s t e ,  un pulsador para provocar 

directam ente e l  movimiento r e t r á c t i l  d e l g a t i l l o ,  caracte­

rizado esencialm ente porque para obtener e l  movimiento r e ­

t r á c t i l  del g a t i l lo  se prevón unos brazos alineados y  opues 

tos propios de l a  p ieza c o n s titu tiv a  del g a t i l l o ,  cuyos 

brazos se a lo ja n  y d e sliza n  en guias p re v is ta s  en lo s  cos­

tados del o a je t in , estando respaldada dicha p ieza de g a t i­

l l o  por un muelle que en p o sició n  de reposo, mantiene a l
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g a t i l lo  en l a  ranura de entrada de l a  a n il la  del enganche.

2 . -  H e b illa , segdn l a  a n te rio r re iv in d ic a c ió n , 

cara cteriza d a  porque l a  p ieza pulsador presenta en eu. cara 

de resp ald o , un par de p a t i l la s  ouyos bordes in tegran  sen­

das le v a s  que en e l  desplazamiento manual del pulsador en­

tran  en contacto con zonas de seoción ourva de lo s  brazos 

antediohos p erten ecien tes a l a  p ieza  del g a t i l l o ,  originan ­

do e l  desplazamiento ascendente del mismo, venciendo l a  ac­

ción  d el muelle an tagon ista .

3 . -  H e b illa , segdn l a  a n terio r re iv in d ic a c ió n , 

caracterizad a  por a lo ja rs e  en e l  c a je t ín  medios do reso rte  

de recuperación de l a  p ieza  pulsador que l a  retornan a su 

p osición  p rim itiv a , y  por comprender dicha p ieza  pulsador 

medios de e strib o  que lim ita n  su carrera  de reto m o  a l  es­

ta b le ce r  tope con e l  propio g a t i l l o .

4 .  -  H e b illa , segdn la s  re iv in d ica c io n e s  l a ß ,  

ca racterizad a  porque e l  g a t i l lo  presenta un doble b is e l ,  

de lo s  cuales e l  a n terio r f a o i l i t a  l a  entrada del borde 

l ib r e  de l a  a n i l la  plana del enganche, m ientras que e l  

p o sterio r coadyuva a l a  s a lid a  automática de dicha a n il la  

con un mínimo reco rrid o  d el pulsador.

5 . -  H eb illa  perfeccionada para cinturones de se­

guridad.

Segdn se describe y re iv in d ic a  en l a  presente me­

moria d e scrip tiv a  que consta de 6 páginas fo lia d a s  y e s c r i­

ta s  a máquina por una so la  de sus ca ra s, acompañadas de lo s  

diburios reglam entarios.

Madrid, a 2/5 E ^.J977 //
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