
4 MtNtSTERM DE !NDUSTR!A
REGtSIRO DE LA PROPtEDAD tNDUSTRtAE

ESPAÑA
MODELO DE UTÍUDAD

e PECH A DE PU B L!C !D AD O C U AS!P !CAC !D M  !MTeRM AC!DM AU

I J )
T !T U !-0  DE UA !NVENC!O N

"DISPOSITIVO BASCULANTE DESTINADO A MANTENER ELEVADO EL NIVEL  

DE LAS PIEZAS EN EL INTERIOR DE UN RECIPIENTE"

^ ^ S O L IC IT A N T E  <S)

D. ROBERTO CADARSO BASTERRICA

DOM ICILIO  DEL SO LIC ITANTE

V i l i a r í a s ,  10 .-BILBAO

ÍNVENTO R  <ES)

Í7 3 )T !T U L A R  (E S )

R E PRESEN TAN TE

D. JOSE RAMON TRIGO PEREZ

U TtU C E S E  CO M O  RRtM ERA P A G tN A  DE L A  M E M O R tA

A



- 2 -

1

5

10

15

20

25

La presente Memoria d e s c r ip t iv a  tiene como 

f in a l id a d  l a  dec la rac ión  d e l  ob je to  sobre e l  cua l se 

s o l i c i t a  e l  P r i v i l e g io  de exp lotac ión  in d u s t r ia l  y -  

comercial exc lu s iva  en e l  t e r r i t o r i o  nac iona l,  de un 

Modelo de U t i l id a d ,  de acuerdo con la s  normas que 

sobre e l  p a r t ic u la r  contiene e l  v igente  Estatuto so­

bre Propiedad In d u s t r ia l .  Este Modelo de U t i l id a d  -  

bajo t i t u lo  "DISPOSITIVO BASCULANTE DESTINADO A MAN­

TENER ELEVADO EL NIVEL DE LAS PIEZAS EN EL INTERIOR 

DE UN RECIPIENTE" viene a p e r fe cc ion a r  la s  tócnicas  

conocidas, plasmándolo en so luciones que aventajan la s  

convencionales, t a l  y como enumeraremos a lo la rgo  -  

de e s ta  Memoria.

E l  presente t raba jo  se r e f i e r e  a l a  d e sc r ié  

ción constructiva  y fu n c ion a l de un d isp o s it iv o  des ­

tinado á l a  mejora de la s  condiciones de traba jo  en 

operaciones in d u s t r ia le s ,  t a le s  como montaje, mecani 

zado en fo r j a s  y fund ic iones , contro les  de ca lid ad , - 

etc .

En estos t ipos  de traba jo ,  e l  operario  ha de 

tomar de l in t e r io r  de un re c ip ien te  en sucesivas oca 

siones una p ieza , para proceder a e fe c tu a r  sobre 

e l l a  cua lqu ie ra  de la s  operaciones antedichas.

A l  cabo de un c ie r to  tiempo de traba jo  e l  - 

n iv e l  de la s  p iezas habrá descendido y cada vez que 

e l  operario  tenga que v o lv e r  a tomar una p ieza  habrá  

de fo rz a r  más su postura .

Este problema que en p r in c ip io  podría  pare ­

cer t r i v i a l ,  cobra su importancia en operaciones r á ­

pidas y monótonas, como ta reas  de contro l,  montaje,30



-3 -

e t c . ,  ya mencionados.

E l  d isp o s it iv o  aqui descrito  consiste  funda­

mentalmente de una p lataform a p ro v is ta  de una e s t ru c ­

tu ra  compuesta de dos h o rq u i l la s  que basculan a lre d e ­

dor de un e je  merced a un s e n c i l lo  gato h id rá u l ic o .

E l cajón contenedor de la s  p iezas se deposi­

ta  sobre la s  h o rq u i l la s ,  y cuando e l  n iv e l  de la s  pie  

zas desciende tras  un c ie r to  tiempo,de traba jo ,  se 

acciona un pedal que hace g i r a r  un c ie r to  ángulo la s  

h o rq u i l la s  con e l  cajón contenedor de p iezas  con lo -  

que se e leva  e l  n iv e l  de la s  mismas s ituándolas  nueva 

mente a l  f á c i l  alcance d e l  ope ra r io .

Para una mejor comprensión de la s  caraoterís^  

t ic a s  constructivas de nuestro ob jeto  de invención, 

nos acompañamos de la s  s igu ien tes  f i g u r a s :

F ig .  1& .-V ista  alzado de l d isp o s it iv o  (d e s ­

p rov is to  d e l  cajón contenedor de p ie z a s ) .

F ig .  23 .-D e ta l le  en perspectiva  d e l  anc la je  

d e l  gato h id ráu lico  a l  b a s t id o r  f i j o .

F ig* 3 - . -D e ta l le  en p erspectiva  de l a  unión 

d e l  gato h id ráu lico  con e l  b a s t id o r  m óvil.

Observando l a  f i g .  13 comprobamos l a  ex isten  

c ia  en e l  d isp o s it iv o  de dos partes  claramente d ife ren  

c iadas :

Un b a s t id o r  base f i j o  ( i ) ,  y un b ast ido r  mó-, 

v i l  ( 2) que es e l  que va  a sustentar a l a  ca j a  conte­

nedora de p iezas .

E l  b a s t id o r  f i j o  ( 1 ) e s tá  constitu ido  por - 

cuatro p e r f i l e s  en "U" soldados formando una base rec^ 

tangu lar , a l a  que se ha p rov is to  de dos patas poste -
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r io r e s  ( l a ) ,  y dos an te r io re s  ( i b )  que sobresalen  por 

encima de l plano de la  base .

Por la  parte de lo s  p i la r e s  ( i b )  s ituada por 

encima de l a  base, se han unido transversalmente por 

una fu e rte  v ig a  de sección cuadrada ( 3 )*  l a  cua l l a  -  

apreciamos en d e ta l le  en l a  f i g .  25.

A e s ta  v ig a  (3 ) y en su parte cen tra l  se en­

cuentran soldadas dos fu e r te s  a le ta s  (3a ) ig u a le s  y -  

p a ra le la s ,  en la s  que se apoya e l  cuerpo d e l  gato h i ­

d ráu lico  (4 ) merced a dos moyüs (4 a )  t ran sve rsa le s  

que emergen d e l  mismo.

Se comprueba pues, que e l  cuerpo d e l  gato - -  

(4 ) no es s o l id a r io  con e l  conjunto base ( i ) ,  ya que 

puede g i r a r  en un plano perpend icu lar a ( 3 ) *

En la  parte a l t a  de (1b)  es donde se va  a 

u b ica r  e l  pivotamiento ( 5 ) ,  entre l a  e s tructu ra  f i j a  

( i ) ,  y la  e s tructu ra  móvil ( 2) .

La e s tructu ra  m óvil (2 ) e stá  constitu ida  por 

dos h o rq u i l la s  ig u a le s  y p a ra le la s  con forma genera l  

de "L" ,  estando e l  brazo mas corto de l a  "L" situado  

verticalm ente cuando todo e l  conjunto ( 2) e stá  en po­

s ic ión  h o r izon ta l.

Ambas h o rq u i l la s  se encuentran unidas por - -  

medio de un p e r f i l  en "U" ( 6 ) ,  soldada a ambas, a s i  -  

como por una v ig a  de sección cuadrada ( 7 ) *

La v ig a  (7 )  e s tá  p ro v is ta  de dos o re je ta s  

(7 a ) que mantienen entre la s  o r i f ic a c io n e s  que poseen 

cada una, un bulón (8 )  que es donde va  a conectar a r ­

ticuladamente e l  ómbolo ( 9) d e l  gato h id ráu lico  ( 4 ) .

Cuando a l  d is p o s it iv o  no se le  ha dado ningú <4..
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na e levac ión , es d e c ir  cuando e l  b a s t id o r  móvil ( 2) - 

es tá  en s ituación  h o r izo n ta l ,  l a  v ig a  ( 7 ) ,  y con e l l a  

todo e l  b a s t id o r  m óvil ( 2) descansa sobre dos s o p o r ­

tes ( l e )  que se encuentran soldados a lo s  largueros - 

de mayor longitud  d e l  b a s t id o r  f i j o  ( i ) .

Sobre los  dos soportes (1c ) igualmente se apô  

ya e l  mecanismo que v a  a acc ionar e l  bombín d e l  gato -  

h id rá u l ic o ,  presentando dos p iezas  de s a l id a  ( 10)  (una 

a cada la d o ) ,  emplazándose en una cu a lqu ie ra  de e l l a s  

e l  pedal ( l *t ) ,  pedal que cuando se transporta  e l  conjun 

to, o este se encuentra fu e ra  de uso, se asegura en 

la s  dos grapas ( 12) ub icadas en un larguero  de l b a s t i ­

dor f i j o  ( 1 ) .
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Como ya se ha indicado e l  cajón contenedor de 

piezas se co loca sobre la s  h o rq u i l la s  ( 2) .

Como (2 ) se va inclinando a medida que lo r e ­

querimos con nuestra actuación sobre e l  pedal ( 1 1 ) se 

comprende la  necesidad de l a  d ispos ic ión  en "L" de d i ­

chas h o rq u i l la s ,  estando e l  brazo corto de la s  mismas 

destinado a hacer tope/ e impedir que e l  cajón conte­

nedor se desplace y ca iga  de su a s ie n to .

Una vez d esc r ito  e l  objeto de invención en 

sus c a ra c te r ís t ic a s  constructivas  pasaremos a reseñar  

su forma de u t i l i z a c ió n :

E l  d isp o s it iv o  se l l e v a  hasta e l  puesto de - 

traba jo  por medio de una c a r r e t i l l a  de h o rq u i l la  o 

por otro sistema de transporte  de t a l l e r .

A continuación e l  peda l ( l l )  lo instalamos en 

( 10) (uno cua lqu iera  de lo s  dos lados, según comodidad) 

y a continuación se depos ita  una c a j a  contenedora de J
vi'!;!;,

Mod 7
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p iezas  sobre las  h o rq u i l la s  ( 2) .

Comenzada la  u t i l i z a c ió n  de estas  p iezas  a l  

cabo de un c ie rto  tiempo se rá  preciso  hacer sub ir  

su n iv e l  para e v i t a r  que e l  operario  tenga que agachar 

se. Esto se obtiene accionando e l  pedal (11) ,  actúa 

ción que dado e l  sistema h id ráu l ico  que comporta, se 

v e r i f i c a  s in  ningún e s fu e rzo .

Las in teresan tes  ven ta ja s  que con l leva  l a  u t i  

l iz a c ió n  d e l  presente d isp o s it iv o  se pueden centrar -  

en una importante mejora y adecuación d e l  puesto de -  

t raba jo ,  que lo que esto comporta en dos v e r t ie n te s :

Por un lado desde e l  punto de v i s t a  de h ig ie  

ne y seguridad de l ope ra r io ,  que a l  e l im in árse le  la  

necesidad de movimientos fa t ig o so s  prolongados se d i s ­

m inuirá la  inc idenc ia  de lumbagos, c i á t i c a s ,  etc,  y -  

por o t r a  parte una indudable mejora en l a  p ro d u c t iv i ­

dad gen era l.

Conviene r e s a l t a r ,  una vez d e sc r ita s  l a  natu 

r a le z a  y ven ta jas  de este invento, e l  ca rác te r  no l i ­

m itativo  de l mismo, por cuanto los  cambios en la  f o r ­

ma, m ateria o dimensiones de sus partes  con st itu t iva s ,  

no a lte ra rá n  en modo alguno su esen c ia lid ad , en tanto 

no supongan una sustan c ia l  v a r iac ió n  en e l  conjunto.

Asimismo, e l  s o l ic i t a n te  adhirióndose a los  

Convenios In te rnac iona les  sobre propiedad in d u s t r ia l ,  

hace constar su derecho a l a  extensión de e sta  s o l i ­

c itud  a los  pa íses  e x t ran je ro s ,  re iv indicando l a  prio. 

r idad  de l a  misma.

30
N O T A

Los puntos de invención, nuevos en España,
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que se presentan para que sean objeto de Modelo de - 

U t i l id a d ,  deberán recaer  sobre "DISPOSITIVO BASCULAN 

TE DESTINADO A MANTENER ELEVADO EL NIVEL DE LAS P IE ­

ZAS EN EL INTERIOR DE UN RECIPIENTE" de acuerdo con -

5 la s  s igu ien tes :
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1 & .-"DISPOSITIVO BASCULANTE DESTINADO A MAN­

TENER ELEVADO EL NIVEL DE IAS PIEZAS EN EL INTERIOR -  

DE UN RECIPIENTE" caracterizado  por e s t a r  constitu ido  

por un b a s t id o r  base ren tangu lar  p rov is to  de patas, -  

de la s  cua les , la s  dos an te r io re s  de prolongan por en 

cima de dicha base conformando unas columnas en cuyo 

extremo superior p ivo ta  e l  b a s t id o r  m dvil o bascu lan­

te , constitu ido  por dos h o rq u i l la s  en "L" ig u a le s  y -  

p a ra le la s  conectadas por v ig a s  t ran sve rsa le s ,  estando 

p ro v is ta  una de e l l a s ,  l a  que cuando e l  b a s t id o r  mdvil 

permanece h o r izo n ta l  descansa en dos soportes que emer 

gen de l a  base , de unas o re je t a s  que sustentan un buldn  

en e l  que conecta mediante rd tu la  e l  émbolo de un ga ­

to h idrá& ico, gato cuyo cuerpo p r in c ip a l  se sustenta  

mediante dos moyús tran sve rsa le s  d e l  mismo en dos 

a le ta s  soldadas a una v ig a  t ran sv e rsa l  a la s  columnas 

que conforman la s  dos patas an te r io re s .

2&.-"DISPOSITIVO BASCULANTE DESTINADO A MAN­

TENER ELEVADO EL NIVEL DE LAS PIEZAS EN EL INTERIOR -  

DE UN RECIPIENTE", caracterizado  porque e l  mando de l  

conjunto h id ráu lico  de l mismo se r e a l i z a  mediante un 

pedal que puede co locarse en una cu a lqu ie ra  de la s  - -  

dos p iezas  destinadas a t a l  e fecto  y s ituadas a uno 

y otro lado d e l  d is p o s it iv o ,  pedal que puede as im is ­

mo f i j a r s e  cuando e l  sistema está  fu e ra  de uso en dos 

grapas que a t a l  efecto comporta e l  b a s t id o r  base.

3 9 . -"DISPOSITIVO BASCULANTE DESTINADO A MAN­

TENER ELEVADO EL NIVEL DE LAS PIEZAS EN EL INTERIOR -  

DE UN RECIPIENTE".
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Todo t a l  y como queda  d e s c r i t o  en l a  p r e s e n ­

te Memoria  que c o n s t a  de nueve  h o j a s  m e c a n o g r a f i a d a s  

p o r  una s o l a  c a ra ,  acompañada de l o s  d i b u j o s  c o r r e s ­

p o n d i e n t e s .

M adr id ,
EM E,1



D. ROBERTO CADARSO BASTERRICA Hoja unica


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



