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MODELO DE UTILIDAD
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solicitado en Espatia a favor de SPRINGFIX BEFESTIGUNGSTECHNIK
GmbH, de nacionalidad alemana, domiciliada en Bruhlstrasse

38, 7335 Salach, Repiblica Federal de Alemania, por "Grapa

para moldurash. = = = = = = =@ = = - - .- - - - - - -~ = -

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere a una grapa des-
tinada a la fijacién de junquillos o molduras con ranura de
perfil en T, que se trata de montar sobre unas paredes que
presentan orificios a través de los cuales se introduce un
bucle en U de la grapa, y se refiere més particularmente a
una grapa destinada a la fijacibén de los junquillos decorati
vos para automéviles. Se conoce ya un gran nimero de tipos de

estas grapas. = = = = = = = = = - - - - = - - = - = - - - -

Normalmente, para la colocacién de estas grapas se
aplica el junquillo a colocar contra la pared al mismo tiempo
que se introduce la grapa a través del orificio de esta pared.

Si se trata de grapas destinadas a retener objetos relativamen

te pesados, particularmente molduras de proteccién, este modo

......
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 estén curvedas simétricemente hasta tocarse précticamente y,

‘tes, uniéndose estas patas en el asa de la U, formando unea

de montaje necesita ejercer una presién considerable sobre
la moldura, 1o que efectda en la mayor parte de los casos

por golpes de mazo sobre la moldurge = = = = = = = = - « —

La invencién prevé realizar una grapa que sea
particularmente apropiada para la fijacién de junquillos o

molduras relativamente pesadas y que puedan ser colocadas de

una manere simple, sin que la colocacién exija ejercer una ,
.presién desde el exterior sobre la moldura. Segin la 1nven016n‘
este problema se resuelve por el hecho de que, una vez uioca—
da, las ramas del bucle de la grape son paralelas entre si

hasta el interior del orificio y llenan este Wltimo, después

a continuacién, terminan en unos brazos elésticos separados,
Y porque, en las ramas del bucle, estén cortadas unas patas

de apoyo que formen resalte oblicuamente hacia el exterior

de jando una hendidura con respecto a las ramas correspondien

zona eléstica en la regién de este gsa, y estando curvadas
hacia el interior por sus extremos para formar unas superfi-
cies de apoyo que son opuestas a los brazos elésticos, estan

do la distancia entre estas superficies de apoyo y los bra-

zoé elésticos calculada de manera que, con la grapa coloca-
dé,‘los brazos elésticos, que estén introducidos en la ranu
ra en T de la moldura presionen esta moldura y la pared sub
yacente contra dichas superficies de apoyo ejerciendo un

apriete €lStiCOe = = = = = = & m - - - - - - - - -

Esta forma de realizacién de la posibilidad de
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anclar esta grapa, por introduccién de sus brazos elésticos

en la renura en T de una moldura, después de enfilar el bu-

cle de esta grapa a través del orificio de la pared corres-
pondiente de manera que el ga de la parte en U del bucle
atraviese el orificio y pueda ser tomada por una herramienta
de traccién con la ayuda de la cual se introduce el bucle més
hacia adelante a través del orificio superando la tensién de
los brazos e;ésticos. Se utiliza ventajosamente a este efec-
to una palanca cuyo extremo se coloca bajo el asa del bucle
en U y que se apoya contra la cara de la pared opuesta a la
moldura, de manera que el movimiento de la palanca pueda ti-
rar del bucle a través del orificio. En esta maniobra, las

patas de apoyo se aproximan en principio elésticamente y, fi

nalmente, después de haber franqueado la pared, se separan de

nuevo para tomar de nuevo su posicibén inicial. En esta posi-

cibén, la pared se apoya contra las superficies de apoyo de las
patas de apoyo mientras que los brazos elésticos ejercen una
ﬁresién sobre la moldura correspondiente tendiéndose en el

interior de la ranurg eN Te = = = = = = = = = = = = = = ~ =

No es pues necesario ejercer una presién desde el
exterior sobre la moldura sino que, por el contrario, la gra-
pa puede ser colocade de une manera simple y actuando desde
el interior. Gracias & la construccién de esta grape, la mol-
dura esté apoyadafrancamente y sin riesgo de golpeo sobre la
pared puesto que la grapa es retenida bajo tensién eléstica.
Esta grapa puede .estar realizada en fléje relativamente fuer-

te, por ejemplo de chapa de acero de resorte de 0,5 a 1 mm
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- éngulos a las aristas opuestas de las ramas del bucle, lo que

e 'eSPesSOrs = = = = = = = = = = = — = = - - - = - - - . -

La presencig de una hendidura entre las patas de
apoyo y las ramas del bucle garantiza que, cuando las patas
de apoyo estén vueltas hacia el interior del bucle durante

la introduccién de la grapa no permanecen enganchadas por sus

podria provocar una flexifn de estas ramas. Por otra parte,
en ausencisa de dicha hendidure, las patas de apoyo correrian
el riesgo de no poder volver elésticamente hacia €l exterior
cuando la grapa esté4 completamente introducida, en el orifi-
cio de la pared, de manera que la grapa perderis su aptitud
de cumplir la funcién deseada. Se puede crear esta hendidura
cuando tiene lugar el corte de las patas de apoyo en las ra-
mas del bucle eligiendo un utillaje de corte que comprende
un punzén de forma apropiada. Adem4s, es también posible, y
particularmente ventajoso, formar la hendidura entre las pa-
tas de apoyo y las ramas del bucle, dando a esta pata una
forma que se estirecha hacia el extremo y formando en esta un
pliegue o codo que éntra en la regién donde se une el asa

de la U, Debido = este pliegue, la pata de apoyo se separa
iigeramente del borde del corte formado en las ramas de ma-
nere que, en razén de la forma estrechada de esta pata, los

bordes de esta pata permanecen retenidos a una cierta sepe-

racién de los bordes correspondientes de las ramas. Para dar

a los extremos de los brazos elédsticos una buena superficie

de apoyo sobre las paredes de la ranura en T, se pueden ven-

‘tajosamente arrollar los extremos de estos brazos elisticos

SRR TR R A NS e e ey B L X
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hacia el interior, = = = = = = = = = = = = - = = = —- = - -

Se pueden también disponer las patas de apoyo de
manera que no formen més que un ligero resalte por el exterior

del bucle. Para ello, cada pata estd separada de la cara exter

na de la rama correspondiente.s - - = = = = = = = = = = - = « = T

En esta forma de réalizacién, las patas de apoyo
se hallan por el exterior de las ramas, es decir en el punto
en que el bucle puede entrar en contacto con el borde del ori-
ficio. Cuando las patas de apoyo estén previstas en este punto,
se introducen por tanto directamente mAs alld del borde del
orificio, de manera que se puede contentar con separar estas
patas relaﬁivameme poco hacia el extgrior.‘Esta observaéién
es particularmente vélida para el caso de los orificios redon
dos, es deqir para el caso en que el bucle de la grapa no pue
de entrar en contacto coh.el borde interno de un orificio més
que por sus. aristas exteriores mienﬁras que, en las regiones
comprendidas entre estas aristas, dicho borde interno del ori-
ficio se aleja de la superficie del bucle en razén de la forme

redondeada de este orificio. En este caso, debido a su separa

cién, las patas de apoyo que se hallan directamente en estas

zonas de contacto encuentran la pared inmediatamente frente a

ellas, y pueden apoyarse conra esta parede = = = = = = = = - —

» Se pueden prever unas patas de apoyo en los cuatro
éngulos de un bucle pero, en otra forma de realizacién, cada

pata de apoyo puede estar separada de la rama'correspondiente

por una hendidura prevista en el plano medio del bucle y las

L. .
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patas de apoyo que, en este caso, no estén previstas més que
en numero de dos por bucle, estén opuestas en diagonal con

respecto a la U del bucles, - - - = - - e R

Por otra parte, es también posible dar a la grapa
una forma tal que pueda ser fijada previamente en un orificio
coliso de la lémina de la moldura, para ser a continuacién
introducida en un orificio de una paredlpermaneciendo fijada

a la moldura, aplicando esta maniobra también la moldura con-

"tra la pared. A este efecto, los brazos elasticos presentan,

en sus extremos, unos chaflanes paralelos entre si, y la gra-
pa comprende unos brazos de apoyo espaciados lateralmente de
los brazos elésticos y dispuestos en.diagonal el uno con res—
pecto al otro, que se hallan por el lado de la lémina de la
moldura situada en la parte opuesta a los brazos eiésticos y

que aplican esta lémina contra los brazos elésticos. - - - - -

Debido a que los extremos de los brazos elésticos
presentan unos chaflanes paralelos, la anchura medida entre
estos chaflanes es inferior a la anchura de los orificios
colisos de manera que cusndo se hace girar la grapa alrededor
de su eje longitudinal, con respecto a un orificio coliso, de
menera que se coloque en una posicién en la cual los chafla--

nes son paralelos a los bordes longitudinales del orificio co

‘1iso, los brazos elésticos de esta grapa pueden ser enfilados

a través del orificio coliso. Girando la grapa en el sentido
opuesto, se le hace a continuacién tomar de nuevo su posicién
inicial, en la cual los extremos de los brazos elésticos for-

men resalte m4s alléd de los bordes del orificio coliso de ma-

QUAAANA AR
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de la grapa se enfilan a través del orificio, los brazos de

'siste en que la grapa puede estar fijada a la moldura por la

nera que la grapa asi -introducida en el orificio coliso no
puede ya salirse del mismo. Cuando tiene lugar la introduc-
cién de la grapa en un orificio coliso, los brazos de apoyo ;;
espaciados lateralmente de los brazos elidsticos y dispuestos .
en diagonal, encuentran la cara adyacente al orificio coliso
opuesta a los brazos eldsticos y limitan por este medio la

profundidad de introduccién de la grapa. La posicifén en altu
ra de los brazos de apoyo, con respecto al eje longitudinal

de la grapa, esté calculada para que estos brazos presionen
la 1l4mina de la molduracontra los brazos elédsticos. De esta
manera, la lémina de la moldura y, por consiguiente, la mol-

dura, son fijadas a la grapa. Cuando, a continuacién, se apli

ca la moldura, con la grapa que estéd fijada de esta manera, con

tra una pared perforada por un orificio, las ramas del bucle

apoyo apoyados contra la lémina del junquillo forman un tope
con respecto a la pared. De esta manera se puede, por tanto,
colocar la moldura, al mismo tiempo que la grapa que le esté
fijada, en posicién sobre la paredQ‘En esta maniobra, la 1l4-

mina de la moldurse forma a su vez el soporte de la grapa. — -

Unea caracteristica importante de la invencién con-

cara de esta Wltima que estéd dirigida hacia la pared. La su-
perficie de la moldura opuesta alla grapa puede por tanto ser
de una forma absolutamente.cualquiera; en particular, no hay
preocupacién de la fijacién'de.la grapa pare la constitucién

o la forma de esta superficie puesto que, tal como se ha di-
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-cho,:la fijacién de la grapa a la moldura se efectda por la

cara de esta moldura que estd dirigida haéia la pared. Cuando,
por ejemplo, se trata de una moldura de proteccién cauchutada
para véhiculos automéviles, el revestimiento de caucho puede
ser cohtinuq y desprovisto de aberturas puésto que la grapa no
atraviesa este revestimiento; ni durante la fijacién de 1a_g:g

pa sobre la moldura. = = = = = = = = = = = = = = = = o - - =

La colocacién de la moldura provista dé su grapa se
efectda enfiiando el bucle de la grapa a travéé del orificio
perforado en la pared, acercéndose las patas de apoyo por de-
formacién eléstica y, finalmente, separéndose de nuevo después
de haber franqueado la pared para tomar de nuevo su.posicidn
inicial. En esta posicién, la pared se apoya contfa las super
ficies de apoyo de las patas de apoyo, mientras que los brazos
eldsticos ejercen una presién eldstica sobre la lémina de la
moldura. ﬁg colocacién puede efectuarse ejerciendo una presién
desde el exterior sobre la moldura. Ademds, es también posible
tomar el bucle, anteriormente enfilado solamente en una cierta
longitud a través del orificio de la pared, en la cara de esta
pared opuesta a la moldura, después de tomar el asa del bucle
por medio de una herramientd de traccién. Con la ayuda de esta
herramienta, se puede a continuacién tirar del bucle a través
del orificio, superando en principio la resistencia debida a
lg deformacién elésticé de las patasvde apoyo y, finalmente, la
debida a la deformacién de los brazos elésticos de la grapa,

hasta que las patas de apoyo se separan de nuevo., = - - = - =

Esta construccién de la grapa garantiza a la moldura una
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fijacién rigida exenta de golpeo contra la pared, puesto que

la grapa conserva el estado de tensién que se le .da por la
accién de los brazos elédsticos. Por otra parte, este modo de
fijacién garantiza que la grapa esti montada rigidamente y sin
posiBilidad de golpeo sobre la lémina de la moldura y, por con
gsiguiente, sobre la moldura misma, gracias a la presencia de 1los
brazos elédsticos dispuestos en una cara de la lémina de la mol
dura y a la de los brazos de apoyo situados por el otro lado de

esta 1éming, = = = = = = = = = = - - - - = - o o - - - .- - -

Tal como se ha indicado méds arriba, la parte de la gra-
pa Que comprende los brazos elésticoé estd fijada, en una cierta
medida, en el orificio coliso por rofaci6n, apoyéndose los ex-
tremos chaflanados de los brazos elésticos detrds de la lémina
de la moldura mientras que los brazos de apoyo se colocan delan
te de esta lémina. A fin de que, cuando tiene lugar la maniobra
de rotaci6n inversa de la grapa, el &ngulo de rotacién sea auto
miticamente limitado al que coloca la grapa en buena posicién
para que esta Yltima pueda ser a continuacién enfilada a través
del SrificiO'de ié pared, se puede prever, al lado de cada bra-
zo elédstico, una lenglleta de tope, separada del brazo eléstico,
siendo las dos lenglletas opuestas diametralmente, y limitando ca-
da lenéueta la rotacién de la grapa en el orificio coliso cuando

esta ditima es c010cada, de manera que las ramas de la grapa sean

paralelas a los bordes correspondientes de este orificio coliso. =~

Para poder compensar las tolerancias en el espesor de la
pared en la cual estd perforado el orificio y, ademés, también en

el espesor de la lédmina de la moldura, se pueden curvar las patas
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de apoyo oblicuamente hacia el interior en direccién de la pa-
red. Cuando estas patas se separan después de la introduccién
total de la grapa, se apoyan entonces sobre el borde del ori-
ficio de la pared por un punto de la parte curvada situada a
una cierte altura, y se separan tanto mis cuanto més delgadas
son la lédmina de la moldura y la pared sobre la cual esta mol-

dura debe ser colocadas = = = = = = @ = @ = « = = = - = - - -

Otras caracteristicas de la invencién aparecerén en el
curso de la descripcién que sigue. En los planos anexos, dados

Ynicamente a t{tulo de ejemplo, = = = = = = = = = = = = = ~ «

la fig. 1 es una vista en alzado lateral de una grapa

cuyos extremos de los brazos elédsticos estén arrollados hacia

el interior; - = - = - -———- -~ - == - - --

la fig. 2 es una vista en alzado, girada en 902 con

respecto a la fig. 1 y que representa la misma grapa; = = = =
la fig. 3 representa la misma grapa en estado montvado; -

la fig. 4 representa una variante de una grapa en la
cual los extremos de los brazos elédsticos terminan aproximada-

mente en plano; = = = = = = = = = = - - = - - - - - - - 0 - -

la fig. 5 es una vista de la grapa de la fig. 4 supuesta

girada 902 con respecto a la vista de la fig. 4; = = = = « - - -

la fig. 6 es una vista de perfil de una grapa que pre-

senta unas patas de apoyo previstas en las caras externas de las
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ramas y separadas de estas ramas; ~ -~ - = = - = - = - < = = -~

la fig. 7 representa la misma grapa

48 909; - - == = == = === - - - S

la fig. 8 representa la misma grapa por una vista toma-

da por el lado del bucle; = = - - === === =====--~=

la fig. 9 es una vista de perfil de

al montaje de una moldura contra una pared;

lg fig. 10 representa la misma grapa, supuesta girada

la fig. 11 es una vista por encima que representa la
grapa, un contorno en trazos mixtos y otro contorno en trazo
punteado muestran la forma en la que la grapa es introducida

en el orificio coligs0; = = = = = = = = = = = = =« = = = = = =

la fig.'12 es una vista de perfil que'muestra la misma

grapa c0l0Cad8. = = = = = = = = = = = - - - - = ——— - =

La grapa representada en la fig. 1 comprende un bucle
en U 1 que estd formado por dos ramas 2 y 3 y un asa 4 que une
las dos ramas. Las dos ramas 2 y 3 parten del asa 4 en princi-
pio paralelamente entre si y, a continuacién, se curvan simétri
camente hacia el interior en 5 y 6. Las partes curvadas se pro-
longan a continuacién hasta una zona de contacto 7, a partir de
la cual las remas terminan por unos brazos eldsticos 8 y 9 que

estén separados hacia el exterior. En sus extremos, las ramas

TRRORAN RTINSO+ E A e il
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elésticas 8 y 9 presentan unas partes 10 y 11 arrolladas hacia -
el interior. Gracias al hecho de que las ramés 2 y 3 del bucle

1 se aproximan la una a la otra més allé de las partes-curvadas
5y 6, mds concretamente en el punto 7, las ramas 2 y 3 no pue-
den précticamente apretarse adn més y conservan por tanto su po-
sicién paralela. No es absolutamente necesario que haya contacto
real entre las dos ramas en el punto 7; por el contrario, es su- -
ficiente que el intervalo que subsiste en este punto sea muy pe-

quefioe, = = = = = = = ® @ - .- - - - - - - - - m m == - - -

En las ramas 2 y 3 estén cortadas unas patas de apoyo 12
¥ 13 que forman resalte oblfcuamente hacia el exterior y que,-
en la regidén del asa 4 del bucle 1, se unen a este asa y forman
unas zonas elésticas 14 y 15 respectivamente. En sus extremos,
las patas de apoyo 12 y 13 estén dobladas hacia el interior y
forman unas superficies de apoyo 16 y 17 opuestas a los brazos
elédsticos 10 y 11. Las patas de apoyo 12 y 13 presentan, antes
de la unién con el asa 4, es decir antes de las zonas elésticas
14 y 15, unos codos o pliegues 18 y 19 cuya funcién se explicaré

con més detalle en la descripcién de la fige 2. = = = = = = = = -

Para montar la grapa descrita anteriormente en una pared,
al mismo tiempo que la moldura o junquillo que se trata de.fijar
a esta pared, se introduce el bucle 1 de la grapa a través de un
orificio de forma aproﬁiada de la pared, y, en esta maniobra, las
patas de apoyo 12 y 13 son empujadas hacia el interior para, fi-
nalmente, separarse de nuevo de manera que tomen la posicién de
colocacidn (ver fig. 3). A fin de evitar limitar la movilidad de

las patas de apoyo 12 y 13, se practica una hendidura entre cada

B L BN SIS T e RN AN TR 1 e A R TN T e
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Pate y la rama 2 6§ 3 correspondiente, de manera que las patas
12 y 13 no corran el riesgo de permanecer enganchadas o acufiadas
en el curso de su movimiento de introduccién en las remas 2 y 3

0 cuando se liberan de nuevo de las mismas elédsticamente., - - -~

_ El modo de formacién de esta hendidura rgsalta'clara-
mente de la fig. 2. Esta figura representa la grapa de la.fig.
1 en una posicién girada 902 con respecto a la visfa de perfil
de 1a'fig. 1. Tal como puede verée en esta fig. 2, la grapa com
Prende una pata de apoyo 12 cortada en la rama 2 y que se una
al asa 4 del bucle 1 en la regibén de la zona elésticg 14. En
su extremo, la pata posee una superficie de apoyo 16. Esta pata12
presehta una forma trapezoidal que se estrecha en direccidén a la
superficie de apoyo 16, presentando la abertura cortada en la
rwha 2 también una forme trapezoidal cérrespondiente. Ahora bien,
dado que la pata de apoyo 12 (y, asimismo la pata de apoyo 13)
ﬁresenta un codo o pliegue entrante 18 antes de su unién con el
asa 4, la pata 12 estd en una cierta medida doblada sobre si
misma y, gracias a su forma trapezoidal, presenﬁa a cada lado
ung ‘hendidura triangular 20 6 21, Entre la superficie de apoyo
16 y el borde opueéto 22 del corte de la rama 2, subsiste una
hendidura mayor cuya presencia es principélmente'debida al modo
de formacidén de la superficie de apoyo 16. De esta manera, la
pata de apoyo 12 puede ejecutar sin dificultades sus movimientos
eldsticos en la abertura cortada, sin riesgo de quedar acufiada

en esta aberfurge - = = = = = = = = = - - - . o v - - = - -

La fig. 3 representa la grapa de las figs. 1y 2 en es-

tado colocado. Como se puede ver en esta figura, los brazos elés
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ticos*B Y 9 estédn alojados en la ranura en T 23 de une moldura
24 y estén aplicados bajo tensidn eldstica contra las nervaduras
25 y 26 de esta moldura 24, que estdn dirigidas hacia el inte-
rior. Por debajo de la moldura 24, se encuentra una pared 27
consituida por una chapa, y que presenta un orificio 28 que
posee una forma rectangular en los lados de la seccidn de la
parte de la grapa que atraviesa el orificio 28. Para colocar la
grapa en posicién, se ha introducido el asa 4 del bucle de esta
grapa en el orificio 28 hasfa que los bordes de este orificio
hayan entrado en contacto_con las patas de apoyo 12 y 13 que
forman resalte oblicuasmente hacie el exterior. A continuacidn,
utilizando una herramienta de traccién, se ejerce sobre el sa

4 del bucle una traccidén bajo efecto denla'cual el asa 1 es,
introducida méds profundamente a través.del orificio 28, obligan
&o a las patas de apoyo 12 y 13 a acercarse elésticamente hacia
el interior. Cuando la grapa ha alcanzado la posicién represen-
tada en la fig. 3, las patas de apoyo 12 y 13 se separan de nue

Vo y toman otra vez su posicidén inicial, - - - - - - - - - -

En la posicién representada en la fig. 3, la grapa re-
tiene la moldura 24 aplicada contra la pared 27 bajo él efecto
del apriete eléstico de los brazos 8 y 9, cuyo punto de reaccién
sobre la grapa estd constituido por las superficies de apoyo
16 y 17. La érapa, bajo tensién elédstica, garantiza que la mol-

dure serd fijada rigidamente y sin riesgo de'golpeo sobre la

pared 27. Es también posible quitar la moldura 24 de la pared 27,'“

puesto que es suficiente para ello introducir las pataes de apoyo
12 y 13 en las ramas 2 y 3 por medio de una pinza, después de lo

cual el bucle 1 puede ser retirado a través del orificio 28, - -
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E1 hecho de que las patas de apoyo 12 y 13 terminen por
unas superficies de apoyo 16 y 17 tiene por efecto ventajoso
que la pared 27 encuentre sobre la grapa un punto de reaccidn‘
que no ataca su superficie. En efecto, si las patas de apoyo
12 y 13 partieran simplemente de las ramas 2 y 3, en linea rec
ta de sus superficies terminales que, en este caso, no estarfan
dobladas, ejercerian difectamente su presién sobre la superfi-

cie de la pared 27 y frotarfan contra esta pared, 10 que con-

ducirfa a unos deterioros de la pared, particularmente a una

corrosién de esta UltiMA: = = = = = = = = = = =« = = = = = = =

La fig. 4 representa una variante de la forma de reali-
zacién de la fig. 3 en la cual los brazos eldsticos 8 y 9 ter-
minan précticemente en linea recta. En'este caso, se han supri-
mido los bordes arrollados 10 y 11 de la fig. 1. Esta forma de
realizacién es sobre todo ventajosa cuando la ranura en T de la
moldura considerada es particularmente estrecha. Ademds, la for
ma de realizacién de la fig. 4 no presenta los codos o pliegues
entrantes 18 y 19 de la fig. 1. Para formar la hendidura entre
las patas de apoyo 12 y 13 y las ramas 2 y 3, se utiliza en este
caso una herramienta de corte apropiada que corta también la
hendidura. En la fig. 5, la hendidura estd representada en 29
y 30. En este caso, no es necesario dar una forma trapezoidal

a las patas de . apoyo 12§y 13¢ = = = = = = = = = = = = = = = =

En las formas de realizaciones representadas en las fi-

ser aproximadas, incluso a forzamiento, puesto que se encuentran

o por lo menos se aproximan considerablemente la una a la otra,
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al punto de contacto 7 (ver fig. 1). En el estado normal (ver
fig..}), las ramas 2 y 3 llenan por tanto completamente el ori
ficio 28 de la pared 27, de manera que el bucle 1 no dispone

de ninguna libertad de movimiento en el orificio 28, tanto més
cuanto las ramas.2 Y 3 estédn introducidas hgsta en el orificio

98, = = = = = —-—- - - - - - . e m e — .. — - ——— =

La grapa representada enllas figs. 6y 17 prqsenta un
bucle 41 curvado en U presenta dos ramas 42 y 43 y ﬁn asa 44
que une las dos ramas 42 y 43. Estas dos ramas son en principio
parélelas entre sf a continuacién del asa.44, puesto que se
curven simétricamente hacia el interior en 45 y 46. Las partes
curvadas se prolongan hasta un punto de contacto 47 a partir
del cual las ramas terminan por unos brazos elésticos 48 y 49
que estén separados el uno del otro haéia el exterior. En sus
extremos, los brazos eldsticos 48 y 49 presentan unas partes
de apoyo 410 y 411 que estédn ligeramente dobladas en sentido

inversds = = = = = = = = = = @ - - T - % % .- - - .- - -

Unas ramas 42 y 43 parten de las patas de apoyo 412
y 413 que forman resalte obliéuamente hacia el exterior y que,
en la regién del asa 44 del bucle 41, se unen a este asa y for—-
men en estas regiones deunién, unas zonas elésticas 414 y 415.
En sus extremos, las patas de apoyo estén acodadés hacia el in-
terior y forman unas superficies de apoyo 416 y 417 que estén

enfrentadas a las zonas de apoyo 410y 411 =~ = = = = « = -

Las ramas 42 y 43 estén separadas de las patas de apo-

yo 412 y 413 por unas hendiduras 419 formedas en el plano medio

P L L - LT L RS . TR IR
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del bucle 41, siendo las dos patas de apoyo 412 y 413 opuestas
en diagonal con respecto al eje longitudinal del bucle 41. - -

" En la fig. 8, que representa la grapa descrita ante-
riormente en una vista tomada sobre el asa 44 del bucle, se ha
indicado en a trazos el borde 421 de un orificio redondo prac-
ticado en una pared, a través del cual la grapa puede ser enfi
lada. Destaca de esta figura que las patas de apoyo 412 y 413,
que estén aqul opuestas en diagonal y colocadas lateralmente a
la grapa 41 presentan su parte exterior suficientemente en re-
salte més 2ll4 del borde de dicho orificio redondo. Por el con-
trario, si las patas de apoyo 412 y 413 estuvieran previstas en
el centro de las ramas del bucle, se podrfian tener dificultér
des en asegurar una fijacién segura pugsto que, en este punto,
el borde del orificio redondoesti més alejado del bucle de ma-
nera que las patas de apoyo deberfan estar més empliamente se-
paradas para garantizar la seguridad de la fijacién. Esto seria
perjudicial para la estabiiidad de las patas de apoyo. Se puede,
en’cambio, obtener el mismo efecto ventajoso de seguridad de
fijacién por unas patas de apoyo 412 y 4i3 dispuestas en los
bordes, cusndo, reemplazando unas patas de apoyo 412 y 413 opues
tas en diagonal, se prevén dos patas de apoyo exteriores en cada

rama como se ha mencionado ya més arriba. = = = = = = =« = - - -

~ A fin de que la grapa sea guiada con seguridad por la
superficie interna de uno de los bordes de un orificio, es ven-~
taJGSOgéolocar el corte 418 6 420 practicado en la rama 42 § 43
traﬁsversalmente a esta rama y enfrentado a la superficie de

apoyo correspondiente 416 6 417 de manera que, cuando la grapa
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esté montada, la parte de.la rama correspondiénte 42 8 43 que
se halla antes del corte, es decir la regidén préxima a las par
tes curvadas 45 y 46, sea introducida en el orificio de la pa-
red. En este caso, las partes de las ramas 42 y 43 que estén
situadas entre las partes curvadas 45 y 46 y los cortes 418 y
420 pueden tener su dngulo exterior contra el borde interno
del orificio y retener asf el bucle centrado con seguridad en

este orificio, = = = = ;e v = m - e - - - .- - - - .- - - -

Cuando las condiciones de montaje prevén un orificio
relativamente estrecho, se debe tener en cuenta dando al bucle
41 unas cotas correspondientes. En este caso, puede producirse

que las zonas de apoyo 410 y 411 de los brazos elédsticos 48 y

tajoso ensanchar los brazos 48 y 49 con resSpecto a las ramas

42 y 43, termindndose este ensanchamiento justo antes del ori-

ficio de perforacién, visto por el lado de los brazos elésticos
48 y 49. De esta manera, cuando se introduce la grapa en un ori
ficio, este ensanchamiento no corre el riesgo de molestar la
maniobra. Bl ensanchamiento de los brazos elésticos 48 y 49 deg
taca claramenfe en la fig. 7. Los brazos elésticos ensanchados
tienen ademés la ventaja de asegurar una mejor toma en la ranura

longitudinal de la moldura a fijar, = = = = = = = = « <« = --

La grapa representada en la fig. 9 comprende un bucle
51 curvado en U, que presenta dos ramas 52 y 53 y un asa 54 que
une las dos ramas, Partiendo del asa 54, las dos ramas 52 y 53
son en principio paralelas, para curvarse simétricamente hacia

el interior en 55 y 56. Las partes curvadas se prolongan a con-
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tinuacidén hasta un punto de contacto 57 a partir del cual las
remas terminan en unos brazos elésticos 58 y 59 que estén sepa
rados hacia el exterior. Debido a que las ramas 52 y 53 del ?ii
bucle 51 se aproximan més alléd de los codos 55 y 56, hasta un
punto 57, las ramas 52 y 53 no pueden précticamente ser acerca
das la una a la otra y conservan por tanto su posicién paralela.
No es necesario que las ramas estén realmente en contacto en el
punto 57; por el contrario, es suficiente que exista en este

punto una separacién muy pequefia, = = = = = = = « = -« o - -

- En las ramas 52 y 53 estén cortadas unas patas de apoyo
512 y 513 que forman resalte oblicuamente hacia el exterior y

que, en la regién del asa 54 del bucle 51, se unen a este asa y

forman unas gzonas elédsticas 514 y 515 respectivamente. En sus
extremos,llas patas de apoyo 512 y 513 estén curvadas hacia el
interior y forman unas superficies de apoyo 516 y 517 que se
enfrentan a los brazos elédsticos 58 y 59. Estas superficies de
apoyo 516 y 517 estén formadas por plegado de las patas de apo-

yo 512 y 513 oblfcuamente hacia el.interior, en direccién a los

brazos eldsticos 58 y 59. Las superficies de apoyo 516 y 517
estdn asi orientadas oblfcuamente con respecto al eje longitudi-
nal de la grapa de manera que, la distancia que separa las super
ficies de apoyo 516 y 557 de los'braZOS'elésticos 58 ¥y 59.puede
variar segﬁn la amplitud de separacién o de acercamiento de las
patas de apoyo 512 y 513. Esto permite compensar las tolerancias

del espesor de los elementos a fijar: = = = = = = = = = = = - -

- Tal como se ha mencionado més arriba, la. grapa estd des-

tinada a ser fijada en un orificio coliso de una moldura. A este
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efectd, unos brazos de apoyo 518 y 519, opuestos en disgonsal,
estén cortados en los brazos elésticos 58 y 59. Estos brazos
de apoyo_518 ¥y 519 dejan entre si y los brazos eldsticos 58

¥ 59 un intervalo en el cual la lé4mina de la moldura serd fi

jada ulteriormente. = = = = = = =« = - - - - - - - - - -

Para poder introducir la grapa en un orificio coliso de
la lémina de la moldgura, los brazos eldsticos 58 y 59 presentan
en sus extremos unos chaflanes 520 y 521 paralelos entre si.
Gracias a estos chaflanes, la grapa presenta, en la vista por
encimarepresentada en la fig. 11, una anchura, medida en la sg
paracién més pequefia que separa los chaflénes 520 y 521, tal que
se puede enfilar a través del orificio coliso. En la fig. 11,
el orificio coliso esté4 representado en trazos mixtos, en 522,
en la posicién en la cual la grapa puede ser enfilada a través
de este orificio coliso. Para ello, se enfilan los brazos elés
ticos 58 y 59 a través del orificio coliso, hasta que los bra-
zos elésticos 58 y 59 hayan franqueado el espesor de la pared
de la lémina y que los brazos de apoyo 518 y 519 estén aplica-
dos contra la cara de esta 1l4mina opuesta a los brazos 58 y 59.
A continuacién, se gira la grapé de manera que los bfazos elés-

ticos 58.y 59 sean introducidos detrds de la lémina. Este movi-

miento relativo entre la grapa y el orificio coliso estédindicado
en la fig. 11 por una segunda posicidén del orificio coliso re-
presentada en 523 en lfnea de trazos, y que forma un éngulo con
la posicidn representada en trazos mixtos en 522. Puede por tan
to representarse la maniobra de intfoducci6n o de fijacién de

la grapa en el oridicio coliso 522/523. Para ello, se introduce

FLOAAINANLAINL ot T e y‘-.'.:3:\1.:.:5;;;’5\,,".-, A I e e 'ﬁ'.”;.":"-‘W'”:W"i B AW e o .~
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en principio la grapa en el orificio coliso 522, después se gira
para hacerle tomar la posicién representada en 523. En esta Ulti
mae posicién, los extremos de los brazos elédsticos 58 y 59 forman
resalte més alld del borde del orificio coliso 523, mientras que
los brazos de apoyo 518 y 519 estédn apoyados por el otro lado con

tra el material de la lémina, alrededor del orificio coliso. - -

La posicién de la grapa con respecto al orificio coliso

523 estd representada en la fig. 12. Como se ve en esta figura

la lémina 524 estéd apretada por sus dos caras, por una cara por
los brazos elédsticos 58 y 59, y por la otra cara por los brazos de

apoyo 518 y 519. De esta manera, la grapa estd s6lidamente fijada

a la lémine 524 de la moldura. = = = = = = = = = = « = = - = = =

Se puede a continuacién fijar la-grapa, al mismo tiempo

l4mina, por introduccién de la grapa en un orificio 525 de una pa-
red 526. Para ello, se toma la grapa al mismo tiempo due la léming
524 y se introduce la grapa, el asa 54 por delante, a través del
orifipio 525. En gste movimiento, las patas-de apoyo 512 y 513 son
emppjédas hacia el interior, y, finalmente, en la posicidn de colo
cacién, vuelven elésticamente hacia el exterior (posicién represen
tada en 1la fig. 12). A fin de evitar molestar la movilidad de las
patas de apoyo 512 y 513, se prevé entre cada pata y la rama 52 §
53 corfespondiente una hendidura 527 6 528, de manera que las pa-
tas de apoyo 512 y 513 no corren el riesgo de engancharse en las
ramas 52 y 53, ni cuando se les.empuja hacia el interior, ni cuan-

do vuelven a salir eldsticamente. = = = = = = ¢ = = = = = = = — =

Si la pared 526 es més gruesa de 1o que se ha representado
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en la fig. 12, las susperficies 516 y 517 no pueden volver g

salir elésticamente en una distancia tan grande como la repre
sentada en esta fig. 12, pero quedan por el contrario reteni-
das por el borde de la pared 526 puesto que estén més fuerte~
mente hacia el interior. Esto asegura automiticamente la adap
tacién de ia grapa a unas separaciones de cota de las piezas

a fijar. En efecto, un mayor espesor de la moldura de protec-

cién en 529 da un efecto anflogo. = = = - = = = ~ = = = = ~ =

En 1la posicién representada en la fig. 12, la grapa re-
tiene la moldura 529, con la l4mina 524, aplicada sobre la pared%
526 bajo el efecto de la tensién eldstica de los brazos elésti- :
cos 58 y 59, cuyo punto de reaccién estd constituido por las
superficies de apoyo 516 y 517. La tensién eléstica de la grapa
gérantiza una fijacién rigida y exenta de golpes de la moldura

protectora 529 sobre la pared 526. Es también posible separar

la moldura 529 de la pared 526. Para ello, es suficiente intro-
ducir las patas de apoyo 512 y 513 en las ramas 52 y 53 pr me-
dio de una pinza, de manera que se pueda retirar el bucle 51 a

través del orificio 525 = = = = = = = = = - - - - = - - - -

En la posicién de colocacién (ver fig. 12) las ramas 52
¥ 53 llenan completamente el orificio 525 de la pared 526 de
manera que el bucle 51 no tiene pricticamente ningune movilidad

en el orificio 525 = = = = = = = = = = = - = - - = =~ = - - -

A fin de poder obtener una posicién extrema bien defini-
da, cuando se gira la grapa para colocarla en la posicién rela-
tiva-con respecto al orificio coliso 523 que esté4 representada

en la fig. 11, la grapa presenta, por el lado de los brazos elés
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ticos 58 y 59, 'unas lengtietas de tope 530 y 531 opuestas en
disgonal. En la posicién de colocacién de la grapa, las lengtie- :
taszde tope 530 y 531 limitan la rotacién de esta grapa en el

orificio coliso 522 6 523 de tal manera que las /ramgs 52 y 53
de la grapa se hallen finalmente paralelas a log bordes corres

pondientes del orificio coliso, es decir paralelos al orificio

N O T A

Se declaran de novedad, propiedad y utilidad para Espa—-

fla, sus territorios y plazas de soberania,las siguientes: - -

REIVINDICACIONES

1.- Grapa para molduras, del tipo que comprende una o
varias cavidades, deétinadas a fijar esta moldura sobre una pa-
red perforada por un orificio que es atravesado por el bucle U
de la grapa, particularmente para moldura o junquillo decorati-
vo o de protecqidn para automévil, caracterizada porqueen la’
pdeicidn de ensamblaje de la grapa, las ramas (2, 3) del bucle
(1) son paralelas entre si y se extiehden hasta el orificio (28)
donde son introducidas sin fin, después estédn curvadas simétri-
camente hacig en interior précticamente hasta tocarse en (7) y,
a continuacién, terminan en unos brazos elésticos (8, 9) sepa-

rados hacia el exterior y porque, en las ramas (2, 3) del bucle

(1) estén cortadas unas patas de apoyo (12, 13) que forman resal

te oblfcuamente hacia el exterior dejando unas hendiduras (20,

21, 29, 30) con respecto a las ramas (2, 3), uniéndose estas pa-
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tas al asa (4) de la U formando una zona eléstica (14, 15) en
la régién de este asa, y estando curvadas hacia el interior
por sus extremos para formar unas superficies de apoyo (16, 17)
que son opuestas a los brazos elésticos (8, 9) siendo la dis-
tancia entre estas superficies de apoyo (16, 17) y los brazos
elésticos (8, 9) tal que, con la grapa colocada, lostrazos elés
ticos (8, 9) que estén introducidos en la cavidad (23) aplican
eldsticamente la moldura (24) y la pared subyacente (27) contra

las superficies de apoyo (16, 17): = = = = = = = = = = = = =

2.- Grapa segin la reivindicacién 1, caracterizada por-
que, para formar las hendiduras (20, 21) entre las patas de
apoyo (12, 13) y las ramas (2, 3) se da a estas patas de apoyo
una forma que se ‘estrecha hacia el extremo y se forma en estas ;
patas un pliegue o codo entrante (18, 19), en la regién de

unién (14, 15) con elasa (4) de 1aUe = = = = = = = = = = = = |

3.~ Grapa segin cualquiera de las reivindicaciones 1y
2, caracterizada porque los extremos (10, 11) de los brazos

eldsticos (8, 9) estdn arrollzdos hacia el interior. - - - -

4.- Grapa segin cualquera de las reivindicaciones ante-

riores, caracterizada porque, para su colocacién, se introdu-

cen los brazos eldsticos (8, 9) de la grapa en la ranura en T
(23) de una moldura (24) y después se enfila el bucle (1) de es~
ta gfﬁpa a través del orificio (28) de la paréd (27), después
de lo cual se toma el bucle (1) por medio de una herramienta
de traccién, por ejemplo una palanca, y se introduce la grapa
més profundemente a través del orificio (28) en contra de la

traccién de los brazos elédsticos (8, 9) aproximéndose las patas
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de apoyo (12, 13) en principio y separéndose después para to-
mar de nuevo su posicién de partida después de haber franquea-

dGo la pared (27)e = = = = = = = = = @ - @ c m - - - —-- - - -

5.~ Grapa segin cualquiera de las reivindicaciones 1 a

4, caracterizada porque las patas de apoyo (412, 413) estén for

madas en la cars externa de las ramas (42, 43) y estén separa-

das de estas ramas.

6.~ Grapa segin la reivindicacién 5, caracterizada por- :
que las remas (42, 43) y las patas de apoyo (412, 413) estédn se ?;J
paradas por unas hendiduras (419) previstas aproximadamente en y
el plano medio del bucle (41), estando las dos patas de apoyo
(412,l413) del bucle opuestas en diagonal con respecto a la U
del bucle: = = = = = = = = d - - = C - - .- == .- -

1.~ Grapa segin cualquiera de las reivindicaciones 5 y

6, caracterizada porque el corte (418, 420) formado en cada una %f'
de las ramas (42, 43) que estd orientado transversalmente a es- 5
ta rama, y que delimita el extremo libre (416, 417) de la pata :
de apoyo (412, 413) correspondiente, tenga una posicién tal que,fgi
con la grapa colocada, la parte de las ramas (42, 43) situada 3

antes del corte (418, 420) sea introducida en el orificio de la

pared. = = = = = = = = = « « e m R e mEmm— e - —.-—--

8.~ Grapa segin cualquiera de las reivindicaciones 5 a 7,
caracterizada porque los brazos elédsticos (48, 49) estén ensan-
chados comparativamente con las ramas (42, 43) y porque el en- |

sanchamiento termina justo antes del orificio de la pared, con-
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9.~ Grapa segin cualquiera de las reivindicaciones 1
a 4, caracterizada porgue los bfazos eldsticos (58, 59) presen-
tan, en sus extremos, unos chaflanes (520, 521) paralelos entre
s y porque la grapa comprende unos brazos de apoyo (518, 519) es
paciados lateralmente en los brazos elisticos (58, 59) y’dispuég
tos en diagonal el uno respecto al otro, que se encuentran en el

Lado de la moldura (524) situado en la parte opuesta de los bra-

brazos elésticos (58, 59) = = = = ¢ = - - - o - - - .- -

10.~ Grapa segln la reivindicacién 9, caracterizada
porque comprende, al lado de cada brazo eléstico (58, 59), una
lengleta de tope (530, 531) separada de este brazo, estando es-
tas dos lengletas opuestas en diagonal la una con respecto a la
otra, limitando cada lengueta de tope la rotacién de la grapa en

el orificio coliso (522, 523) de la moldura cuando esta grapa es

grapa sean colocadas paralelamente a los bordes correspondimtes

del orificio COliSOs = = = = - - - - - . - . - - - - -

-~

11.- Grapa segin cualquiera de las reivindicaciones 9

curvadas oblicuamente hacia el interior y hacia la pared. - - -

12.— "GRAPA PARA MOLDURAS"e = = = = = = = — = - - -

Todo ello conforme se describe y reivindica en la pre
sente, memoria que consta de veintiseis hojas foliadas & mecanogra
fiades por una sola de sus caras y de doce flguras que la ilustran
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SPRINGFIX BEFESTIGUNGSTECHNIK GmbH HOJA 3 (5 HOJAS)
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SPRINGFIX BEFESTIGUNGSTECHNIK GmbH  HOJA 4 (5 HOJAS)
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SPRINGFIX BEFESTIGUNGSTECHNIK GmbH HOJA 5 (5 HOJAS)

Fig. 12
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