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M E M O R I A  B E S C R  I P T I V A

Correspondiente a la  so lic itu d  de re g is tro  de Una Patente 

de InTención que, por vein te años, se s o l ic i t a  para España 

y  sus Colonias, a favor de la  razón so c ia l HERÍANOS PORSTER 

de nacionalidad suiza, residente en ZRrich (Su iza ), Bachtels 

trasse H in w il,- - - - - - - - - - - - - - - - - - -  ---- -  -

p o r

MAQUINA DE COSER

La presente invención concierne una máquina de coser para 

la  producción de puntadas variab les , provista  de un elemento 

forma^or de puntada (aguja, esp ira l captadora de lazada) móvil 

transversalmente con respecto a la  d irección  de movimiento -  

del te jid o  para coser, a l  cual puede serle  comunicada una os­

c ila c ión  de amplitud y posición de centro va riab les .

En las máquinas de coser conocidas de esta c lase , puede -  

u tiliz a rs e  la  amplitud máxima de oscilac ión , que es por ejem­

p lo de 2*25 mm, solo s i e l  centro de esta oscilac ión  se en-
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cuentra en e l  centro del campo de traba jo . Pueden asi hacer­

se, por ejemplo, puntadas de la  clase Representada en la  F ig.

1 , siendo de 4*5 mm. la  anchura del campo de trabajo.

La presente invención tiene e l  f in  de aumentar las  posib i­

lidades de formación de puntadas. Esto es pos ib le , según la  

invención, graciaB a que la  máquina de coser posee medios que 

permiten e l  aprovechamiento de la  amplitud maxima de la  osc i­

lac ión  incluso con centro de osc ilac ión  desplazado con respec­

to a l centro del campo de traba jo .

La anchura d e l campo cte trabajo puede ser por ejemplo^ según 

la  F ig . 2, igua l á a^ t 2ag *= 9 mm, siendo a^ la  d istancia -  

entre las dos posiciones extremas del centro de oscilación  y 

ag la  amplitud máxima de osc ilac ión  de los  órganos de forma­

ción de puntadas, que puede ser a su vez, por ejemplo, de -  

2"25 mm. En e l  caso de la  F ig . 2, se e l i g ió  ** 2ag* porque 

esto es favorable para c ie r to s  traba jos. La variación  de la  

anchura de las puntadas asi como e l  desplazamiento de éstas 

se efectúa progresivamente en todaw las formas de rea lizac ión  

practicas de la  máquina. Naturalmente, la  anchura c)el campo - 

de trabajo no tiene que ser u tiliza d a  siempre por completo du­

rante e l  uso, pudiéndose traba jar también en un campo más es­

trecho de l que seria  posib le por la  construcción de la  máquina. 

Preferib lem ente, la  anchura del campo de trabajo es de por lo  

menos 9 mm.

En c ie rtas  máquinas de coser conocidas, los  dos elementos 

formadores de puntada, es d ec ir , la  aguja y e l  captador de la ­

zada (e s p ir a l),  ejecutan la  misma oscilac ión  de amplitud y - 

centro variab les . Este es también e l  caso d e l ejemplo de rea­

liza c ió n  de la  invención descrito  oon re feren c ia  a las F igs.

3 a 12 , mientras que, en e l  ejemplo de rea liza c ión  representada
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40 en la  figu ra  13, esta osc ilac ión  es ejecutada únicamente por 

la  aguja.

En los adjuntos dibujos representan:

La F ig . 1 puntadas obtenibles con las máquinas de coser 

corrien tes,

43 La F ig . 2, puntadas obtenibles con la  máquina de coser se­

gún las F igs . 3 a 12;

La F ig . 3, una v is ta  delantera de l primer ejemplo de máquina 

de coser según la  Invención, con desgarre y sección parcia les, 

que representa e l  d isp os itivo  princ ipa l de accionamiento de la  ;

50 máquina y e l  d ispos itivo  de accionamiento de la  oscilación  - 

la te ra l de los elementos formadores de la  puntada;

La F ig . 4, una sección transversal por las lineas 3-3 de -  

la  F ig . 3, en mayor escala;

La F ig . 3 una seoción transversal pa rc ia l por la  linea  4-4

55 de la  figu ra  4;

Las F igs. 6 a 8, una representación esquemática de la  va- ; 

r iac ión  de la  amplitud y del centro de la  osc ila c ión . ¡

Las F igs . 9 y 10, un grupo captador de lazada en v is ta  y 

en seooión. ^

60 Las F igs. 11 y 12, otro grupo captador de lazada en dos seo- }

oiones;

Las F igs. 13a y 13b, juntas, una v is ta  esquemática la te ra l 

de las partes más importantes, a nuestros e fec to s , del segundo 

ejemplo de la  máquina de coser según la  invención;

65 Las F igs . 14 y 13, d is tin ta s  imágenes de puntadas obtenibles

con la  máquina de coser de la  F ig . 13.

En e l  primer ejemplo de rea liza c ión , la  caja 1 contiene un

árbol 2 que ráciba, a través de una rueda 3, un movimiento de 

rotación . El árbol 2 hace que una leva  4, montada sobre é l ,  -
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partic ipe en dicho movimiento de rotación  y le  comunica a una 

pieza 5 un movimiento uniforme de osc ilac ión  alrededor de l -  

punto 0. La F ieza 5 l le v a , en su punto extremo de oscilación , 

un taco deslizan te 7 g ira to r io  sobre un perno 6, taco que re­

cibe también forzosamente e l  movimiento oscilante y que está 

rodeado lateralmente por una guia 8 de la  palanca ahorqu illa­

da 9 .-

Una guia arqueada 10 (F ig . 4) r e a liza  la  guia de un taco -  

1 1  en forma de segmento que, a través de un perno de guia 12 , 

une de manera horizontal g ira to r ia  e l  taco 1 1  y la  palanca a- 

horquillada 9. La palanca ahorquillada 9 es asegurada en au -  

posición móvil perfectamente horizon ta l mediante una guia 13.

E l desplazamiento d e l taco 11 en la  guia 10 modifioa la  posi­

ción de la  palanca ahorquillada 9 de forma que, por la  osc i­

lación  del taco 7 en la  guia 8, la  palanca ahorquillada 9 re­

cibe un movimiento horizon ta l de oscilac ión  alrededor del per­

no de guia 12 que puede ser aumentado y respectivamente reduci­

do hasta que no haya ya tope alguno. En e l  movimiento descrito 

partic ipa  un perno 14 de la  palanca ahorquillada 9. e l  cual re­

cibe a s i una oscilac ión  regulable de forma va r iab le .

E l perno de guia 12 lle v a , montada m óvil, una cabeza 15 que 

mediante una manivela 16 puede ser desplazada por un árbol de 

conmutación 17 con e l botón 18 acoionable desde fuera, por lo  

* cual se desplaza e l perno 12 con e l  taco 1 1  y por tanto e l  pun­

to de rotación  de la  palanca ahorquillada 9.

E l f in  del meoanismo que se ha descrito es e l  de poder comu­

n icarle un movimiento de oscilac ión  de amplitud variab le a vo­

luntad a l perno 14 de la  palanca ahorquillada 9, movimiento que
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representa e l  movimiento básico para la  anchura de la  punta­

da, que puede ser desplazado, como se describe a continuación 

y oomo se explica aun recapitulando con re ferenc ia  a las F igs- 

6 á 8. -

Sobre e l  perno 14 está montada, oscilante también horizon­

talmente, una segunda palanca 19, que partic ipa  en e l  movimien 

to de la  palanas ahorquillada 9 y del perno 14. La palanca — 

19, en un extremo, está unida de manera articu lada, mediante 

e l  ojo 20 y una b ie la  2 1 , a la  palanca 22 y esta , a su vez, - 

está articulada a l árbol v e r t ic a l 23. E l árbol 23 sirve de - 

árgano de transmisión de los movimientos producidos de la  pa­

lanca ahorquillada 9 y de la  palanca de desplazamiento 19 a 

a lo s  árganos formadores de la  puntada, y precisamente la  a- 

guja y e l  árgano captador de la  lazada. El ojo 24 de la  pa­

lanca 19 s ir te  para la  recepción de una cabeza móvil 25, cuya 

posición es mandada por e l  botón 26 a través del árbol de con­

mutación 27, la  palanca de mando 28 y  e l  taco 29. El movimien­

to de la  cabeza 25 hace g ira r  la  palanca 19 alrededor del per­

no 14, por lo  cual se produce un desplazamiento de las piezas 

20 á 22. Este desplazamiento hace que e l  árbol v e r t ic a l 23, -  

estando en posición de reposo e l  perno 14, g ire  en otro sen ti­

do de rotación . Como a l o so ila r  e l  perno 14 e l  árbol v e r t ic a l 

23 ejecuta correspondientes oscilaciones alrededor de la  po­

sic ión  de reposo, la  posición  del centro de sus oscilaciones 

es regulable mediante e l botón 26, mientras que au amplitud, 

como se ha explicado anteriormente, puede ser regulada con e l  

botón 18.-

Las figu ras 6 á 8 representan otra vez esquemáticamente - 

cómo se produce la  oso ilqc ión  del árbol v e r t ic a l 23.

Segán la  F ig . 6, e l taco 7 o sc ila  con amplitud constante -
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en la  d irección  de la  doble flech a . El perno g ira to r io  12 

de la  palanca ahorquillada 9 está desplazado hacia la  derecha. 

E l taco 7 le  comunica a la  palanca 9, debido a la  guia de hor­

qu illa  8, una oscilac ión  cuyas posiciones extremas están r e ­

presentadas con lineas discontinuas y cuya amplitud depende 

de la  posición del perno 12. El perno 14 prev isto  en la  pa­

lanca 9 arrastra  la  palanca 19 cuyo punto de rotación 24 pue­

de ser desplazado mediante e l  árbol de conmutación 27. En la  

F ig . 6, e l  punto de rotación  24 está representado en su posi­

ción cen tra l, en la  F ig . 7 hacia la  izqu ierda y en la  figu ra  

8 hacia la  derecha. La osc ilac ión  transmitida por e l  perno -  

14 a la  palanca 19 es transmitida a l árbol v e r t ic a l 23 me­

diante los elementos 21 y 22. En la  F ig . 7, e l  centro de os­

c ila c ión  del árbol v e r t ic a l 23, y respectivamente de la  palan­

ca 22, está desplazado hacia la  derecha, y en la  F ig . 8 está 

desplazado hacia la  izquierda,. Esta posición está representa­

da en lineas continuas mientras que las posiciones extremas 

están representadas con lineas discontinuas.

El árbol v e r t ic a l 23, l le v a  en cada uno de sus dos extremos 

un§ palanoa 30 y respectivamente 31 que partic ipan  cada vez -  

en e l  cambio de posición del árbol v e r t ic a l 23. Las o s c ila c io ­

nes así resultantes de las palancas 30 y 31 ofrecen p o s ib i l i ­

dades de a rticu lac ión  para lo s  órganos formadores de puntada, 

que luego hacen que en oomán se produzcan, transversalmente a 

la  d irección  de costura, dibujos de puntadas. E l botón 18 re­

gula, a l ser accionado, la  anchura de las puntadas, mientras 

que para e l  desplazamiento de las puntadas se acciona e l  botón 

26. Ahora bien, para poder u t i l iz a r ,  en lugar del accionamien­

to a mano de los  botones 18 y 26 aeLección, tanbien un mando 

^automático, se v e r i f ic a  a través de un engranaje h e lico id a l 

32 e l  accionamiento de un h u sillo  de mando 33 que recibe las
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dos levas de mando necesarias, no representadas en e l  d i­

bujo. Sobre una leva de mando descansa la  palanca de leva 

36 que transmite forzosamente a una palanca de manguito 38 

a t r a v o s  de un taco 37, su movimiento p rescrito  por la  l e ­

va de mando. La palanca 38 s irv e , en caso de accionamiento 

a mano de l botón 18, con su perforación longitud inal de a- 

siento para e l  árbol de conmutación 17 p resc r ito . Para e l  

mando automático, la  palanoa de manguito 38 está provista 

de un acoplamiento que permite acoplarla coa e l  árbol de - 

conmutación 17. Para e l lo  está p revista , por ejemplo, una 

ranura de cuña 39 en la  perforación  de la  palanca 38. E l - 

árbol de conmutación 17 está  provisto  óe una cuña de acopla­

miento 40. Si tiene ahora que efectuarse la  transmisión me­

diante e l  disco de leva  montado, se mueve e l  botón 18 con -  

su árbol de conmutación 17 y la  cuña 40 en la  perforación 

de la  palanea de manguito 18 en la  d irección  de la  flecha, 

hasta que la  cuña haya entrado en la  ranura 39 de la  palan­

oa 38 y haga que e l  árbol de conmutación 17, con sus piezas 

f i ja s ,  partic ipe también en e l movimiento de la  palanca de 

manguito 38. En esta posición, un d isp os itivo  de bloqueo - 

no representado, por ejemplo una bola con muelle, encaja 

en un alojamiento 41 de l árbol de conmutación 17, para ase­

gurar este último contra todo desplazamiento indeseado. Si 

por e l  contrario, se desea una interrupción del mando auto­

mático, e l  botón 18 es desplazado de un escalón de conmuta­

ción en d irección  opuesta a la  de la  flech a . Entonces, e l  -  

mencionado d isp os itivo  da bloqueo encaja en un segundo a lo ­

jamiento y asegura a s í e l  árbol de conmutación 17 en una po­

sic ión  en la  que la  cuña 40 no enoaja ya en la  entalladura 39 

y por tanto la  palanea de manguito 38 está  desacoplada del -
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árbol 17* E l botón 18 se encuentra encajado con un pico de 

bloqueo en un a n illo  de entalladuras 43 y protegido de este  

modo contra toda rotación . En la  empuñadura del botón 18 está 

previsto  un muelle de presión 44 que asegura e l  botón 18, g i­

ra to r io  alrededor del perno 45, en una entalladura 42 de l a- 

n i l lo  de entalladuras 43. S i, a p a r t ir  de esta  posición, t i e ­

ne que empezar e l  accionamiento a mano, se coge e l  botón 18 

y se le  levanta de su entalladura haoiendolo g ira r  ligeramen­

te , quedando entonces libremente g ira to r io  e l  botón. El accio­

namiento de conmutación del botón 26 para e l  mando a mano o a 

elecc ión  automático de la  palanca 19 de desplazamiento de las 

puntadas se v e r i f ic a  de manera análoga a la  conmutación ante­

r io r .  La perforación de la  palanca de mando 28 está p rov ista- 

de una'entálladura de cuña 46. El árbol de mando 27 está a su 

vez provisto de una cuña 47 que acopla la  palanca de mando 28 

con e l  árbol de mando 27. La palanca 48 de levas de mando está 

montada sobre e l  árbol 27 delante de la  palanca de mando 28 -  

y est^í también provista  de una entalladura de cuña 49. La pa­

lanca 48 de levas de mando recibe su movimiento de una leva  -  

de mando que puede ser montada sobre e l  árbol 33 para la  se­

gunda de dichas palancas.

Moviendo e l  botón 26 oon e l  árbol de mando 27 en la  dirección 

de la  flecha hasta que un d isp os itivo  de bloqueo 50 encaje - 

con una entalladura 51 p rev is ta  para e l lo ,  se hace que la  cuña 

47 entre parcialmente en la  entalladura de cuña 49 y une asi 

rígidamente la  palanca de mando 28 con la  palanca de levas 48 

de modo que e l  movimiento de la  palanca de mando 28 será pro­

vocado por la  correspondiente leva  de mando. Ahora bien, de - 

haber que deshacer la  unión r íg id a  y rea liza r  a mgno e l  accio­

namiento de la  palanca 19 de desplazamiento de puntadas, en-
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toncos se desplaza con e l  botón 26 e l  árbol de conmutación 

27 y la  cuña 47 en d irección  opuesta a la  de la  flecha , con 

lo  que vuelve a desocuparse la  entalladura de cuña 49 de la  

palanca 48 de levas de mande, Dé este modo está  conmutado -  

e l accionamiento a mano. Sin embargo, se puede también haoer 

que actué por ejemplo solo para la  amplitud da leva de mando 

y  mandar q mano e l  desplazamiento de la  puntada o, inversa­

mente, efectuar automáticamente e l  desplazamiento de la  punta­

da y regu lar a mano su amplitud.

E l se rv ic io  descrito  de l sistema para la  anchura de las - 

puntadas, as í como e l desplazamiento de estas, admiten pues, 

a elecc ión , un mando a mano, un mando automático y un mando 

combinado, pudiéndose asi conseguir cómodamente numerosísimas 

variaciones de puntada.

Por las F igs 3 y 4 puede verse como se efeotua la  a rticu la ­

ción de los órganos formadores de puntada a l árbol v e r t ic a l*

23 mediante las  palancas 30 y 31. La barra de tracción  52 es­

tá unida por una parte a l co jin ete  53 de un perno 54 que en­

caja con un ojo de la  palanca 30 montada sobre e l  árbol ver­

t ic a l  23. La barra de tracción  52 posee por otra parte una -  

unión articu lada a l bastidor 55 que recibe la  barra 56 de la  

aguja. Un d isp os itivo  de presión 57 f i j a  la  aguja 58 en su -  

posición . La transmisión del movimiento a la  pieza captadora 

de lazada (e s p ira l) se v e r i f ic a  de manera análoga. La palanca 

31 montada sobre e l  árbol v e r t ic a l posee una abertura ahorqui­

llada  en la  que dos tacos de deslizam iento opuestos 59 están 

montados g ira to r io s  sobre dos pernos de guia 60. Los tacos 59 

encajan en un manguito de guia 62 fijamente montado soore e l - 

árbol motor 61 del d ispositivo  captador de lazada y hacen de 

este'modo que e l  árbol motor 61 pa rtic ip e  con e l  d isp os itivo  

63 captador de lazada (e s p ira l) en su movimiento. Como la  -
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elección  d e l sistema captador de lazada puede ser adoptado 

en cada caso a las exigencias del mismo, en las Figs 3, 9 y 

9a se representan tres  d is tin to s  sistemas de captadores de -  

lazada con sus d is tin tas  posib ilidades de montaje.

Según la  f i g .  3, e l  d isp os itivo  princ ipa l de accionamiento 

de la  máquina de coser poSee d is tin tos  engranajes, y precisa­

mente e l  dolante 3, que acciona e l  árbol 2 , acciona también 

un engranaje 64 fijamente montado sobre e l  árbol 2. Desde a l l í  

se rea liza  la  transmisión hacia e l árbol p rin c ipa l 65 y e l  -  

árbol 61 de l d ispos itivo  captador de lazada. El engranaje 67 

sirve únicamente como engranaje intermedio para la  transmisión 

entre los engranajes 64 y 68. Como e l engranaje 68 está f i j a ­

mente acoplado a l  t o m i l lo  sin  f in  69, éste es arrastrado fo r ­

zosamente en rotación . El t o r n il lo  sin  f in  acciona e l  engrana­

je h e lico id a l 32. E l engranaje 70 s irve para e l  accionamiento 

del árbol 61 del d ispos itivo  captador de lazada. La perfora­

ción no redonda del engranaje se adapta a la  forma de sección 

del árbol del cpptador de lazada para arrastrar éste en su - 

rotación y s irve simultáneamente de guia para los  movimientos 

longitudinales del mismo.

E l soporte 71 s irve para e l  montaje intermedio del árbol 2 

y para la  recepción del perno 72 de la  pieza oscilante 5.

El botón 73 con e l  A n i l lo  de entalladuras 74 está previsto  

para e l  accionamiento de la  palanca de longitud de puntada, -  

no representada en e l  dibujo.

Las f ig s .  9 y 10 muestran en v is ta  y respectivamente en sec­

ción un grupo de d isp os itivo  captador de lazada con e je  d is ­

puesto en la  a ireco ión  de costura.

El "árbol g ira to r io  77 de accionamiento, que, como e l  árbol 

61 de la  F ig . 3, partic ipa  forzosamente en e l  movimiento de - 

mando de la  barra de aguja, hace que e l  grupo completo del -
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d ispos itivo  captador de lazada partic ip e  en este movimiento.

E l co jin ete  75 del e je  87* d e l d ispos itivo  86 captador de 

lazada está sujeto al perno de& guia 76 móvil en manguitos -  

de guia 78 montados en la  lase de la  maquinó de coser. Un paí 

de ruedas h e lico id a les  79 transmite e l  movimiento de rotación 

dal árbol motor 77 a l e je d e l d isp os itivo  86 captador de la ­

zada. Una tapa 81 un correspondiente muelle 82 de sujeción 

están también unidos a l co jin ete  móvil 75.

Las piezas 75, 76, 79, 81, 82 y 86 están unidas a través -  

del d ispos itivo  83 a l árbol motor 77 estando lateralmente a- 

segurado e l  d isp os itivo  83 en su posición por dos a n illo s  de 

regulación 85 dispuestos sobre e l  árbol motor 77, por lo  que 

tiene que seguir forzosamente los  movimientos de vaivén del 

árbol 77. E l d isp os itivo  83 posee un co jinete  84 en e l  cual -  

e l  árbol 77 ejecuta su movimiento de rotación .

Para las f ig s .  11 y 12 cuyas piezas y movimientos correspon­

den a los de las  F igs . 9 y 10, va le  la  misma descripción que 

se ha dado con re ferenc ia  a dichas figu ras . La única d ife ren ­

cia  es que e l  d ispos itivo  86 captador de lazada, por lo  demás 

no representado detalladamente, tiene un e je  v e r t ic a l 87". En 

ambos casos, e l  e je  d e l d ispos itivo  captador de lazada está 

dispuesto verticalmente con respecto a l árbol de accionamien­

to 77, en lugar de co in c id ir  con e l  mismo, como en la  f i g .  3. 

Tales d ispos itivos  captadores de lazada, que para muchos tra ­

bajos son más adecuados que e l  d isp os itivo  63 de la  f i g .  3, -  

han sido hasta aguí rea lizados solo f i j o s .  Los nuevos grupos - 

captadores de lazada de las f i g s .  9, 10 y respectivamente 11, 

12 son empleados con gran ventaja en la  máquina de coser des­

c r ita .

En e l  segundo ejemplo de rea lizac ión  descrito  a continua­

ción, e l  d ispos itivo  captador de lazada experimenta únicamente
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un desplazamiento correspondiente a la  r e la t iv a  posición 

central de la  aguja.

En las F igs . 13a y 13b que hay que poner una a l lado de -  

otra, e l  contorno d e l cuerpo o cabeza de la  máquina está  - 

representado de manera muy esquemática con lineas d iscon ti­

nuas. También están indicadas de la  misma manera algunas par-¡

tes de la  máquina cuya construcción y función son conocidas 

en general. Estas partes, que a continuación no se mencionan 

casi nunca, están indicadas so lo  para f a c i l i t a r  la  observa­

ción de la  máquina.

E l árbol p rin c ipa l 101, montado de manera corriente en la  

cabeza 100 de, la  máquina, está  montado adem'as en un cuerpo 

102 desplazable que contiene un mecanismo en s i conocido para 

producir e l  movimiento de z ig-zag  de la  aguja y un mecanismo 

también conocido, para producir una oscilac ión  hacia la  de­

recha o la  izqu ierda de la  aguja. Estos mecanismos no requie­

ren exp licación  detallada alguna. Nuevo es solo e l  que esta  

caja 102 que contiene dichos mecanismos puede ser movida con 

movimiento de vaivén según la doble flecha 102, como se ex­

p lica rá  detalladamente más adianto. Una barra 104 horizontal 

fijamente unida a la  caja desplazable 102 está montada en la  

cabeza 100 de la  máquina mediante lo s  co jin etes  105 y 106 -  

representados esquemáticamente. De un perno transversal 107 

sujeto a la  barra 104 está suspendida oscilante una guia -  

108 de la barra de aguja, en la  que la  barra de aguja 109 -  

es hecha subir y bajar de manera conocida, participando en -  

dicho movimiento e l  d isp os itivo  110 de sujeción de la  aguja, 

la  aguja 111 y e l  d isp os itivo  112 de sujeción de la  misma. A 

la  parte in fe r io r  de la  guia de barra da aguja 108 está uni­

da en 113 un extremo de la  barra 114 de oscilac ión  en z ig-zag
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cuyo otro extremo re c ite  su movimiento para la  oscilación  

en zig-zag de una p ieza oscilante no representada, montada 

en la  caja 102.

Para poder desplazar con movimiento de vaivén la  caja de 

transmisión 102 en e l  sentido de la  doble flecha 103, la  -  

misma está articulada en 115, a la  parte superior de una ba­

rra 116 que se extienden en d irección  esencialmente v e r t ic a l 

y en la  cual, aproximadamente a media a ltu ra, está p rov isto , 

montado rígidamente, un perno horizon ta l 117, guiado h ori­

zontalmente en la  guia 118, p revista  en la  caja 100 de la  r 

máquina. La barra 116 está  articu lada en 119 a un elemento 

120 de acoplamiento que, a su vez, está unido de manera ar­

ticu lada, en 121, a l extremo in fe r io r  de una pieza oscilante 

123 g ira to r ia  alrededor de l punto ü jo  122. Esta pieza os­

c ilan te lle va  un dedo palpador 124 que explora la  leva  de 

mando 125. Cuando e l  dedo palpador 124, bajo la  in fluencia  

de un muelle no representado, sigue la  leva  de mando 125 e l  

elemento de acoplamiento 120 ejecuta en e l  sentido de la  do- ¡ 

ble flecha  126 un movimiento horizontal que es transmitido a

la  caja de transmisión 102 y por tanto a l punto de suspensión ¡
i'.'

107 de la  guia 108 de la  barra de aguja, con lo  cual e l  cen­

tro  de la  oscilac ión  en z ig -zag  resu lta desplazado. La ampli- i 

tus de la  oscilac ión  no depende de este desplazamiento de -  

centro y en toda posición d e l centro de oscilac ión  puede re­

gularse una amplitud cualquiera, hasta la  máxima amplitud de­

pendiente d e l mecanismo conocido. E l movimiento de vaivén es 

transmitido desde e l  punto in fe r io r  127 de a rticu lac ión  de -  

la  barra 1 1 6 , también a l  d ispos itivo  128 captador de lazada 

representado esquemáticamente por un c ircu lo , que de este -  

modo es desplazado como e l  centro de la  oscilación  en z ig -za g .¡

$
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La barra 116 eatá articu lada en 127 en un manguito 130 

g ira to r io  sobre e l  árbol 129 , dispuesto entre ¿os a n illo s  de
i

regulación 131 sujetos a l árbol 129. E l árbol 129 está monta- ¡ 

do en co jinetes 132, 133 y 134 previstos en la  oabeza 100 -  

de la  máquina y es accionado a través de los engranajes 135 y ! 

136. E l engranaje 135 está  montado sobre un árbol 137 accio­

nado por e l  árbol p rin c ipa l 101 mediante una polea 138 y una 

correa de transmisión 139.-

E1 engranaje 136 está  montado ligeramente desplazable sobre , 

la  cuña 140 que lo  une en rotación  a l árbol del d ispos itivo  

de sujeción y durante e l  desplazamiento del árbol su p a r t i­

cipación en dicho desplazamiento es impedida por topes a mo­

do de ro d illo s , no representados.

E l grupo de l d isp os itivo  captador de lazada corresponde -  

esencialmente a l de las figu ras 9 y 10 de la  Patente p r in c i­

pa l. Su caja 141 está provista  de pernos de guia 142, 143, gui¡ 

dos en asientos 144, 145 previstos en la  cabeza 100 de la  -  ¡

máquina. E l perno de guia 143 está fijamente atorn illado so-  ̂

bie e l  d isp os itivo  146, montado sobre e l  árbol 129 entre dos ¡ 

an illo s  de regulación 147 y que, por consiguiente, tiene que t 

pa rtic ipa r en e l  desplazamiento la te ra l del árbol 129. Los 

an illos  de regulación 147 están fijamente unidos a l árbol -  

129 y participan en e l  movimiento de rotación , asinxtomo en 

e l  movimiento de vaivén del mismo.

Por la  descripción  an terior, se ve que e l  d isp os itivo  128 

captador de lazada, cuyo e je  cruza verticalmente e l  árbol -  

129 y la  aguja 111 reciben un desplazamiento derivado en común 

de la leva  de mando 125. De manera en s i conocida pueden tam­

bién preverse levas para e l  mando del mecanismo de desplaza­

miento a la  derecha y a la  izquierda y de l mecanismo de z ig ­

zag, asi como para la  costura hacia delante y hacia a trás.
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En las máquinas corrien tes son siempre necesarias cantida­

des iguales de puntadas para la  ejecución de una imagen de -  

405 adorno. Algunos recientes ensayos tendientes a elim inar esta

lim itación  no han resultado completamente sa tis fa c to r io s  des­

de e l  punto de v is ta  de la  conáruc&ión. La máquina representa­

da, por e l contrario, posee un regulador muy adecuado de la  

longitud de la  puntada, con e l  cual la  frecuencia de las pun- 

410 tadas no varia con la  longitud de la  misma.

En e l  árbol hueco 148 tF ig . 13b) sobre e l  que se monta la  

leva de mando 125 y respectivamente un entero juego de levas, 

está dispuesto un perno ooax il 149 de avance de conmutación 

montado oscilante en la  cabeza 100 de la  máquina y fijamente 

415 unido a una palanca 150, sobre la  que está  articulada una ba­

rra de elevación  151. A esta  barra de e levación  le  es comuni­

cado de manera explicada detalladamente más adelante un mo­

vimiento v e r t ic a l de vaivén cuya carrera puede, dentro de c ie r ­

tos lím ites , ser e leg ida  libremente.

420 E l perno 149 está p rovisto  en su circunferencia de tres  ca- ;

vidades 152 previstas a modo de guias de ro d illo s  en las  que 

están dispuestos, por ejemplo, tres  ro d illo s  de sujeción 153. f 

Cuando e l  perno 149 es hecho g ira r  en sentido contrario a l de 

las manecillas del r e lo j ,  lo s  r o d il lo s  153 encajan entre las 

425 su perfic ies 154 y la  pared in te r io r  del árbol hueco 148, de -

modo que este último es obligado a p a rtic ip a r en la  rotación [ 

del perno. Cuando a continuación e l  perno es hecho g ira r  en -  . 

e l  sentido de las manecillas de l r e lo j ,  se deshace la  sujeción, 

viniendo a encontrarse lo s  ro d il lo s  libremente g ira to r io s  so- 

430 bre las su perfic ies  155 de la  cavidad 152. por consiguiente -  

durante e l  movimiento de vaivén de la  barra 151 de elevación, 

e l  árbol hueco 148 es hecho g ira r  por grados con e l  juego de -
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levas de mando Montado sobre e l ,  y precisamente con tanta - 

más rapidez ouanto mayor es la  carrera. Dígase aún que e l  - 

avanóe por grados del juego de levas de mando se efectúa en 

e l  instante durante e l  cual la  aguja se encuentra fuera del 

te jid o , mientras que e l retorno en vacio de las piezas 149- 

151 se v e r if ic a  en e l  instante en e l  cual la  aguja se encuen­

tra  en e l  te jid o  para la  formación de la  puntada.

Sobre e l  e je  156 se encuentra sujeta una p ieza  deslizante 

157 guiada por las guias 158 de la  barra 151. En la  parte - 

superior de la  barra de elevación  está montado un a n illo  159 

redondeado exteriormente que tiene su asiento sobre una ex­

céntrica 160 de excentricidad activa  va riab le . La excéntrica 

160 tiene forma de c ilin d ro  c irou la r cuyas su perfic ies fron ­

ta les  arstán inclinadas con respecto a su e je  y que está f i j a ­

mente unido a un manguito 161 desplazable sobre e l  árbol — 

p rin c ipa l 101, pero arrastrado en rotación por este ultimo. 

Una palanca doble 163 montada en 162 en la  cabeza 100 de la  

máquina posee en su extremo in fe r io r ,  p rev is to  de forma no -  

v is ib le  a modo de horqu illa , dos arrastradoras I 64 que enca­

jan en lados opuestos en una ranura anular 165 del manguito 

161. E l brazo superior de la  palanca 163 está p revisto  a modo 

de sector de regu lación  166 que puede ser regulado a mano 00n 

respecto a unas marcas g ija s  167.-

En la  posición representada, la  excentricidad activa  de la  

excéntrica 160 es decir la  excentricidad en e l  lugar de l an i­

l l o  159, es muy pequeRa. Si se hace g ira r  la  palanca 163 en 

sentido contrario a l de las manecillas d e l r e lo j ,  la  excén­

tr ic a  sobre e l  árbol p rin c ipa l 101 es desplazada hacia la  -  

derecha y a consecuencia de e l lo  aumenta la  exoentric&dad -  

e f ic a z , lo  cual surte e l  e fecto  de una mayor carrera de la  -
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barra y por tanto una más rápida rotación de las leüas de

mando.

465 Como e l  árbol p r in c ip a l*101 está unido de manera conocida [

y no representada a l d isp o s it iv a  de avance de l te jid o , la  - 

frecuencia de las puntadas sigue igua l, mientras que la  lon­

gitud de la  puntada aumenta tanto más cuanto más lentamente 

son conmutadas las levas de mando. Naturalmente, no es abso- ¡ 

470 lutamente necesario provocar automáticamente mediante las  -  ¡

levas de mando la  formación de las puntadas, pudiéndose de [ 

un modo cualquiera, por ejemplo por desplazamiento de los  -  

dedos palpadores, hacer inactivas las levas de mando, para 

poder mandar también a mano la  formación de las puntadas. -  

475 Las imágenes de puntada representadas en las F igs . 14 y 15 ^

muestran que, como en e l primer ejemplo, la  amplitud máxima 

a3 de la  oscilac ión  en z ig -zag , puede ser aprovechada tam­

bién con eentro de oscilac ión  desplazado. Además, muestran 

que las posib ilidades de la  formación de puntada no son solo 

480 considerablemente mayores que en las máquinas corrien tes, sino,

que también lo  son oon respecto a l primer ejemplo.

En lugar de montar la  palanca 150 sobre e l  perno 149, se -  

podría disponerla oscilante libremente sobre e l  árbol de la  

leva de mando 125 , previendo en su extremo lib re  un trinquete 

485 con muelle de carga. En ta l caso, sobre e l  árbol es ta rla  mon- ;

tado un engranaje de trinquete que, al pnoducirse e l  movimien­

to de vaivén de oscilac ión  de la  palanca 150, seria  hecho a- 

vanzar progresivamente por e l  trinquete siempre en una d irec ­

ción, y precisamente cada vez solo de uno, dos o más dientes, 

490 según la amplitud de la  osc ila c ión . E l e fec to  eseria e l  miaño 

que e l d e l regulador representado, quedando naturalmente su­

primidos en ta l  caso, e l  perno de avanoe 149 y los medios de 

sujeción 152-155.-
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EN RESUMEN: La presente patente de invención que por veinte 

años, se s o lic ita  para España y sus Colonias, ha de recaer - 

sobre las sigu ientes reiv ind icac iones :

16.- MAQUINA DE COSER, para la  producción de puntadas va­

r iab les , provista  de un elemento formador de la  puntada trans­

versalmente móvil con respecto a la  d irección  de avance del 

m aterial para coser, y a l que puede comunicársele una osc i­

lación  de amplitud y posición cen tra l variab les, ca rac te r i­

zada por medios que permiten e l  aprovechamiento de la  ampli­

tud máxima de la  esc ila c ión  incluso con punto central de la  

oscilación  desplazado con respecto a l centro de l campo de -  

trabajo.

2&.- MAQUINA DE COSER, según la  re iv ind icac ión  primera, 

caracterizada por e l  hecho de que la  anchura de l campo de -  

trabajo es por lo  menos de 9 mm.

36 .- MAQUINA DE COSER, según la  re iv ind icac ión  primera, en 

la  que la  aguja y la  p ieza que coge la  lazada esp ira l e jecu­

tan la  misma oscilac ión  de amplitud y posición central va ria ­

b les, caracterizada por e l  hecho de que la  amplitud y la  po­

s ic ión  centra l de dicha osc ilac ión  pueden ser variadas inde­

pendientemente uno de otra .

46.- MAQUINA DE COSER, según la  re iv ind icación  primera, ca­

racterizada por e l  hacho de que la  distancia entre las posi­

ciones extremas que e l  punto centra l de oscilac ión  puede - 

adoptar es igu a l a l doble de la  amplitud maxima de oscilac ión .

56. -  MAQUINA DE COSER, según la  re iv ind icac ión  36, caracte­

rizada por e s ta r  provista  de medios que permiten variar la  am­

p litud  y la  posición  de l centro de la  oscilac ión , a e lecc ión , 

bien a mano, bien automática y periódicamente, o parcialmente 

a mano y  parcialmente de forma automática y periód ica.
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6&.- MÁQUINA DE COSER, según la re iv ind icac ión  5&, caracte­

rizada por e l  hecho de que para la  variación  automática es­

tán previstas levas montatles sobre un árbol, determinando -  

la  forma de una leva de mando la  modificación periódica de -  

la  amplitud y la  de la s  otras levas de mando, la  modificación 

periód ica de la  posición del centro de la  oscilac ión .

7a.- MAQUINA DE COSER, según la  re iv ind icac ión  3^, carac­

terizada por e l  hecho de que la  amplitud de la  osc ilac ión  - 

puede ser modificada medímte un árbol de conmutación acopla­

do a una palanca ahorquillada de forma que, mediante dicho -  

árbol de conmutación, puede desplazarse e l  punto de rotación 

de la  palanca ahorquillada, con lo  cual se le  transmite a la  

palanca ahorquillada, con d is t in ta  amplitud e l  movimiento - 

de un taco de deslizam iento que osc ila  con amplitud constan­

te en la guia de la  palanca ahorquillada, según la  posición 

del mencionado punto de rotación .

83.- MAQUINA DE COSER, según la  reiv ind icación  73, carac­

terizada por e l  hecho de que la oscilación  de amplitud cons­

tante del taco de deslizam iento es producida mediante una - 

leva que g ira  uniformemente y que acciona una pieza oscilan­

te que acciona a su vez dicho taco.

93. -  MAQUINA DE COSER, según la  re iv ind icac ión  3& caracte­

rizada por e l hecho de que la  posición de l centro de la  os­

c ila c ión  puede ser modificada mediante un árbol de conmuta­

ción funcionalmente unido a una palanca de forma que, median­

te dicho árbol de conmutación, puede hacerse g ira r  dicha pa­

lanca alrededor de un j^erno oscilan te, estando articulado - 

sobre dicha palanca una b ie la  cuyo movimiento hace g ira r  un 

elemento destinado a transm itir la  oscilac ión  a los órganos 

formadores de la  puntada.-

103.- MAQUINA DE COSER, según las reiv ind icaciones 63 y  93,

*=!
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caracterizada por e l  hecho de que e l  perno oscilan te está  -  

previsto  en la  palanca ahorquillada.

113.- MAQUINA DE COSER, según las re iv ind icaciones 6& y 73 

y 9^, caracterizada por e l  hecho de que los mencionados ár­

boles de conmutación pueden ser acoplados, cuando menos in ­

directamente, con las palancas de levas de mando destinadas 

a la  palpación de las levas de mando montables.

12&.- MAQUINA DE COSER, según la  re iv ind icac ión  33, carac­

terizada por e l  hecho de que la  anchura máxima de puntada es 

de unos 4*5 mm.

133.- MAQUINA DE COSER, según la  re iv ind icac ión  3&, carac­

terizada por el hecho de estar provista  de una pieza capta- 

dora de la  lazada esp ira l cuyo e je  yace en un plano ve r t ic a l 

con respecto a l árbol motor del grupo de captación de la  la ­

zada.

14&.- MAQUINA DE COSBR,-según la  re iv ind icación  133, carac­

terizada por e l  hecho de encontrarse en la  d irección  de cos­

tura e l e je  de la  pieza captadora do lazada ^ e s p ira l).-

l$ a .-  MAQUINA DE COSER, según la  re iv ind icac ión  133, carac­

terizada por e l  hecho de ser v e r t ic a l e l e je  de la  pieza cap­

tadora de lazada (e s p ir a l).

163.- MAQUINA DE COSER, según la  re iv ind icac ión  13, carac­

terizada por e l  hechomde queala aguja puede comunicársele - 

únicamente la  oscilación  de amplitud y posioión de centro va­

r ia b le , mientras que a l  propio tiempo la  pieza captadora de 

lazada esp ira l experimenta únicamente un desplazamiento co­

rrespondiente a la  correspondiente posición  centra l de la  a- 

guja.

173 . -  MAQUINA DE COSER, según la re iv ind icac ión  16&, carac­

terizada por un mecanismo de desplazamiento que desplaza s i ­

multáneamente en medidas iguales e l  centro del movimiento en
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z ig —zag le  la  aguja y la  pieza captadora de lazada (e s p ira l)*

18*.- MAQUINA DE COSER, pegún la  re iv ind icac ión  17*, carac­

terizada por e l  hecho de que e l  mencionado mecanismo desplaza— 

dor está provisto de una h ie la  de curso esencialmente v e r t i ­

ca l, guiada y desplazadle horizontalmente por medios de guia 

y unida por su extremo superior a una caja de transmisión que 

contiene un mecanismo de z ig -zag  y un mecaniano izqu ierda-de- Q 

recha, y por su extremo in fe r io r  a un árbol de sujeción, y -  j

de que dicha ca ja  y dicho árbol son también desplazables, de =

modo que siguen e l  movimiento de dicha b ie la*

19*.- MAQUINA DE COSER, según la  re iv ind ica  aión 18, carac­

terizada por e l  hecho de que a la  mencionada ca ja  de transmi­

sión está su jeta una barra que le  transmite e l  movimiento de 

desplazamiento a l punto de suspensión de una guia de barra - 

de aguja de suspensión osc ilan te .

20. - MAQUINA DE COSER, según la  re iv in d icad ón es  anteriores i 

caracterizada por un regulador de la  longitud de las puntadas ¡ 

que permite m odificar la  longitud de las puntadas en igualdad 

de frecuencia.

21. - MAQUINA DE COSER, según la  re iv ind icac ión  20*, carac­

terizada por e l  hecho de que e l  mecanismo regulador menciona­

do, posee una palanca de graduación que permite efectuar e l -  

desplazamiento voluntario de una excéntrica de excentricidad j 

activa  variab le sobre un árbol ro ta to r io  que arrastra  la  ex- ! 

céntrica en su rotación , y de que esta última acciona una ba­

rra que pone progresivamente en rotación e l  árbol que lle v a  ' 

las levas.

22*.- MAQUINA DE COSER, según la  re iv ind icac ión  21*, carac­

terizada por e l  hecho de que la  barra mencionada está unida 

de forma articulada a una palanca sujeta a un perno de conmu-
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tación de avance, de que e l  árbol de levas de mando está -  

oonstruido a modo de árbol hueco en e l  que se encuentra d i­

cho perno de conmutación de avance, y de que estén prev is­

tos medios de sujeción que, en una d irección  de g iro de la  

mencionada palanca, acopian e l  perno con un árbol hueco, mien­

tras que no lo  hacen en la  otra d irección .

23-.- MAQUINA DE COSER, según la reiv indicación  18&, ca­

racterizada por una caja de pieza captadora de lazada esp i- í 

ra l montada sobre e l árbol de sujeción y en la  cual e l  e je  

de dicha p ieza de captación de la  lazada se cruza v e r t ic a l-  

monte con dicho árbol.

24&.- Por último, se re iv in d ica  como objeto sobre e l  que 

ha de recaer la  presente patente de invención que por ve in ­

te años, se s o l ic ita  para España y sus Colonias.- - - - - -

p o r

"  MAQUINA DE COSER "

Todo conforme queda descrito  en la  presente Memoria des­

c r ip tiv a  que consta de vein tidós hojas esc r ita s  a máquina - 

por una sola cara y planos que se acompañan. !

í
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