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MEMORIA DESCR IPTIVA

Correspondiente a la solicitud de regiéfro de Una Patente
de Invencién que, por veinte afios, se solicita para Espafia
y sus Colonias, & favor de la razdén social HERIANOS FORSTER
de naocionalidad suiza, residente en Zﬁrichr(Suiza), Bachtels
trasse Hinwil,= =« = = = = =« = = = - ==~ as -
- P o -
v MAQUINA DE COSER b

simimimielcininleininl s minieisisinialniniclalslni=tninininln

La presente invencién concierne una méquina de coser para
la produgcidén de puntadas variables, provisia de un elemento
formajor de puntada (aguja, espiral ocaptadora de lazada) mévil
transversalmente con respecto & la direccidn de movimiento -
del tejido para coser, &l cual puede serle comunicada una os-
cilacidén de amplitud y posicidén de centro variables.

En las méquinas de coser conocidas de esta clase, puede -
utilizarse la amplitud méxima de oscilacidn, que es por e jem-

plo de 2°25 mm, solo si el centro de esta oscilacidén se en-
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cuentra en el centro del campo de trabajo. Pueden asi hacer-
se, por ejemplo, puntadas de la clase depresentada en la Pig.
1, siendo de 4°5 mm. la anchura del campo de trabajo.

La presente.invencidn tiene el fin de aumentar las posibi-
lidades de formacidn de puntadas. Esto es posible, segin la
invencidn, gracias a que la mdquina de coser posee medios que
permiten el aprovechamiento de la amplitud maxima de la osel-
lacidén incluso con centro de oscilacidn desplazado con respec-
to al centro del campo de trabajo.

La anchura del campo de trabajo pusde ser por ejemplo, segin
la Pig. 2, igual & 8, § 2a, = 9 mm, siendo &, la distancla ~
entre las dos posicionés extremas del centro de oscilacién y
a, la amplitud médxima de oscllacidén de los brganos de forma-
oiGh de puntadas, que puede ser a su vez, por ejemplo, de =
2°25 mm, En el oaso de la Fig. 2, se eligié a; = 2a,. porque
esto es favorable para ciertos trabajos. La variacidn de la
anchura de las puntadas asi como el desplazaemiento de éstas
se efectua progresivamente en todaw las formas de realizacién
practicas de la méquina., Naturalmente, la anchura del campo -
de travbajo no tieme que ser utilizada siempre por completo du-
rante el uso, pudiendose trabajar también en un campo mis es- ‘
trecho del que seria posible por la construccidén de la méquina.j
Preferiblemente, la anchura del campo de trabajo es de por lo
menos 9 mm,

En ciertas mdquinas de coser conocidas, los dos elementos
formadores de puntada, es decir, la aguja y el captedor de la-
zada (espiral), ejecutan la misma oscilacién de amplitud y -
centro variabvles. Bste es también el caso del ejemplo de rea-
lizacidén de la invencidn descrito con referencia a las Figs.

3 a 12, mientras que, en el ejemplo de realizacidén representada -
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en la figura 13, esta oscilacién es e jecutada dnicamente por

la agujse.

En los adjuntos dibujos representan:

La Fig. 1 puntadas obtenibles con las mdquinas de coser
corrientes,

La Fig. 2, puntadas obtenibles con la maquina de coser se-
gin las Figs. 3 a 12;

La Pige. 3, una vista delantera del primer ejemplo de méquina
de coser gegin la invencién, con desgarre y seceidn parciales,
que representa-el dispositivo principal de asccionamiento de la
méquina y el dispositivo ae accionamiento de la oscilgeidén -
lateral de los elementos 1Tormadores de la puntada;

La Pige. 4, una seccidn transversal por las lineas 3-3 de -
la Pige. 3, en mayor escala;

La Pig. B una seocidn transversal parcial por la linea 4-4
de la figura 4;

lLas Figs. 6 & 8, una representacidn esquemdtica de la va=-
riacidén de la amplitud y del centro de la oscilacidn.

Las Figs. 9 y 10, un grupo captador de lazadaen vista y
en seccidn,

ILas Pigs. 11 y 12, otro grupo captador de lazada en dos sec- ;
clones;

Las Figs. 138 y 130, juntaé, una vista esquemdtica lateral
de las partes més importantes, & nuestros efectos, del segundo
ejemplo de la méquina de coser segln la invencidn; ;

Las Pigs. 14 y 15, distintas imdgenes de puntadas obtenibles
con la méquina de coser de la Fig. 13.

En el primer ejemplo de realizacidn, la caja 1 contiene un
arbol 2 que récibve, a través de una rueda 3, un movimiento de

rotacién, Bl drbol 2 hace que una leva 4, montada sobre 81, -
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participe en dicho movimients de rotacidn y le comunica a una

pieza 5 un movimiento uniforme de oscilacidén alrededor del -
punto 0, La Pieza 5 lleva, en su punto extremo de oscilacién,
un taco deslizante T giratorio sobre un perno 6, taco que re-
6ibe tambidn forzosamente el movimiento oscilante y que estd
rodeado lateralmente por una guia 8 de la palanca ahorquilla-
da 9.~

Una guia arqueada 10 (Fig. 4) realiza la guia de un taco -
11 en forma de segmento que, & través de un perno de guia 12,
une de manera horizontal giratoria el taco 1l y la palanca &«
horquillada 9. La palanca ahorquillada 9 es asegurada en su -
posiclidn mdvil perfectamente horizontal mediante una zuia 13.
L1l desplazamiento del taco 1l en la guia 10 modifica la posi-
¢i6n de la palanca ahorquillada 9 de forma que, por la osci-
lacidn del taco 7 en la guia 8, la palanea ahorquillada 9 re-
cibe un movimiento horizontal de oscilacidn alrededor del per-
no de guia 12 que puede ser aumentado y respectivamente reduci-
do hasta que no haya ya tope alguno. En el movimiento descrito
participa un perno 14 de la palanca ahorquillada 9, el ocual re-
cibe asi una oscilacidén regulable de forma variable;

El perno de guia 12 lleva, montada mdvil, una cabeza 15 que
mediante una manivela 16 puede ser desplaszada por un drbol de
conmutacidén 17 con el votsn 18 accionable desde fuera, por lo
oual se desplaza el perno 12 con el taco 1l y por tanto el pun-
to de rotacidén de la palanca ghorquillada 9.

El fin del mecanismo que se ha descrito es el de poder comu-
nicarle un movimiento de oscilacidn de amplitud variable a vo=-

luntad al perno 14 de la palanca ahorquillada 9, movimiento que
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representa el movimiento bédsico para la anchura de la punta-

da, gue puede ser desplazado, como se d2scribe a continuacidn
y oomo Se explica aun recapitulando con referencia a las Figs-
6 8 Ba-

Sobre el perno 14 estd montade, oscilante también horizon-
talmente, una segunda palance 19, que partiocipa en el movimien
to de la palancas ahorquillades 9 y del perno l4. Ia palanca --
19, en un extremo, estéd unida de manera articulada, mediante
el 0jo 20 y una biela 21, a la palanca 22 y ésta, a su vez, -
estd artioculada al arbol vertical 23, Bl érbol 23 sirve de -
frgano de transmisién de los movimientos producidos de la pa-
lanca ahorquillada 9 y de la palanca de desplazamiento 19 a
a los 8rganos formadores de la puntada, y precisamente la a-
guja y el érgano captador de la lazada. El ojo 24 de la pa-
lanca 19 sir¥e para la recepcidn de una cabeza mévil 25, cuya
posicibn es mandada por el botén 26 a través del &rbol de con-
mutacidén 27, la palanca de manio 28 y el taco 29. El movimien-
to de la cabeza 25 hace girar la palanca 19 alredsdor del per-
no 14, por lo cual se produce un desplazamiento de las plezas
20 4 22. Este desplazamiento hace que el arbol vertical 23, -
estando en posicidn de reposo el perno 14, gire en otro senti-
do de rotacién. Como al oscilar el perno 14 el &rbol vertical
23 ejecuta correspondientes oscilaciones alrededor de la po-
sicidn de reposo, la posicidn del centro de sus oscilaciones
es regulable mediante el botén 26, mientras que su amplitud,
como 8¢ ha explicado anteriormente, puede ser regulada con el
botdn 18.-~.

Las figuras 6 & 8 representan otra vez esquemiticamente =
csmo se produce la oscilgcidén del drbol vertical 23,

Segin la Fig, 6, el taco 7 oscila con amplitud constante -
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en la dirsccidn de la doble flecha. El perno giratorio 12

de la palanca ahorguillada 9 estd desplazado hacia la derecha, '
El tace 7 le comunica a la palanca 9, debido a la guia de hor=- .
quilla 8, una oscilacidn cujas posiciones extromas estin re=-
presentadas con lineas discontinuas y cuya amplitud depende
de la posicidn del perno 12, El perno 14 previsto en la pa-
lanca 9 arrastra la palanca 19 cuyo punto de rotacidn 24 pue-
de ser desplazado mediante el drbol de conmutacién 27. En la
Fig; 6, el punto de rotacidn 24 estd representado en su posi-~
¢ién central, en la Fig. 7 hacia la izquierda y en la figursa
8 hacia la derecha., La oscilacién transmitida por el perno -
14 a 1la palanca 19 es transmitida al &rbol vertical 23 me-
diante los elementos 21 y 22, En la PRig. 7, el eentro de os~-
cilacién del Arbol vertieal 23, y respectivamente de la palan-
oa 22, esti desplazado hacia la derecha, y en la Fig. 8 esté
desplazado hacia la izquierda. Esta posicidn estd ropresenta-
da en lineas continuas mientras que las posiciones extremas
estédn representadas con lineas discontinuas.

Bl 4rbol vertical 23, lleva en cada uno de sus dos extremos ?
ung palanoa 30 y respectivamente 31 que participan cada vez =~
en el cambio de posicidén del drbol vertical 23, Las oscilacio- |
nes as{ resultantes de las palancas 30 y 31 ofrecen posibili-
dades de articulacidn para los Srganos formadores ds puntada,
que luego hacen gue eﬁ comin se produzcan, transversalmente a
la direceidn de costura, dibujos de puntadas. Bl botén 18 re-
gula, al ser accionado, la anchura de las puntadas, ﬁient?as
que para el desplazamiento de las puntadas se accilona el botén
26, Ahora bien, para poder utilizar, en lugar del accionamien-

~to a mano de los botones 18 y 26 adleccidén, también un mando
+ Ebﬁutomatico, 8e verifica = trévés de un engranaje helicoidal

32 el accionamiento de un husillo de mando 33 que recibe las
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dos levas de mando necesarias, no representadas en el di-

160 bujo. Sobre una leva de mando descansa la palanca de leva
36 que transmite forzosamente a una palanca de manguito 38
a trav’es de un taco 37, su movimiento prescrito por la le-
va de mando. La palanca 38 sirve, en caso de accionamiento
a mano del botdén 18, con su perforacidn longitudinal de a=-

165 siento para el drbol de conmutacidén 17 prescrito. Para el
mando automdtico, la palanca de manguito 38 estd provista
de un acoplamiento que permite acoplarla con el &rbol de -
conmutacidn 17. Para ello estd prevista, por ejemplo, una
ranura de cufia 39 en la perforacién de la palanca 38. El =

170 &rbol de conmutacidn 17 estd provisto d una cufia de acopla-
miento 40, 81 ticne ahora que efectuarse la transmisién me-
dianté el disco de leva montado, se mueve el botén 18 con -
su 4rbol de conmutacidn 17 y la ocufia 40 en la perforacidn
de la palanca de manguito 18 en la direccidn de la flecha,

175 hasta que la cufia haye entrado en la ranura 39 de la palan-
ca 38 y haga que el Arbol de conmutacién 17, con sus plezas
fijas, participe también en el movimiento de la palanca de {
manguito 38. En esta posicién, un dispositivo de bloqueo - ;
no representado, por ejemplo una bola con muelle, encaja

180 en un alojamiento 41 del &rbol de conmutacidén 17, para ase-
gurar éste Ultimo contra todo desplazaniento indeseadsc. 8i
por el contrario, se desea una interrupcidn del mando auto=-
mitico, el botdn 18 es desplazado de un escalén de conmuta-

- ¢cidén en difecoién opuesta a la de la flecha. Entonces, el =~

185 mencionado dispositivo de blogueo encaja en un segundo alo-
jamiento y asegura asf el drbol de conmutacidén 17 en una po-
sicién en la que la oufia 40 no enoaja ya en la entalladura 39 ;

y por tanto la palance de manguito 38 estd desacoplada del -
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érbvol 17, E1 botén 18 me encuentra encajalo c?n‘zu:?pico de
bloqueo en un anillo de entalladuras 4? y protegido de este
modo contra toda rotacién. Bn la empufiadura del botdn 18 esté
previsto un muelle de presién 44 que asegura el botdén 18, gi~
ratorio alrededor del perno 45, en una entalladura 42 del a-
nillo de entalladuras 43. 51, a partir de esta posicién, tie-
ne gue empezar el éocionamiento & mano, se coge el botén 18
y se le levanta de su entslladura haciendolo girar ligeramen-
te, aquedando entonces libremente giratorio el botdén. El accio-
nemiento de conmutacién del botén 26 para el manio a mano o a
eleccidn automdtico de la palanca 19 de desplazamiento de las
puntadas se verifica de manera anfloga a la conmutacidn ante-
rior. La perforacién de la palanca de mando 28 estd provista-
de una'entslladura de cufia 46. Bl arbol de mando 27 estd a su
vez provisto de una cufia 47 que acopla la palanca de mando 28
con el arbol de mando 27. La palanca 48 de levas de mando estd
montada sobre el arbol 27 delante de la palanca de mando 28 -
y estd también provista de una entalladura de cufia 49. Ia pa-
lanca 48 de levas de mando recibe su movimiento de una leva =~
de mando cue puede ser montada sobre el Arbol 33 para la se~-

gunda de dichas palancas.

{
i

Koviendo el botdén 26 con el &rbol de mando 27 en la direccidn

de la flecha hasta que un‘dispositivo de bloqueo 50 encaje =
con una entalladurs 51 prevista para ello, se hace que la cufia
47 entre parcialmente en la entalladura de cufia 49 y une asi
rigidamenté la palanca de mando 28 con la palazca de levas 48
de modo que el movimiento de la palanca de mando 28 serd pro-
vocado por la correspondiente leva de mandoe. Ahora bien, de -
haber que deshacer la unidn rigidas y realizar a mgno el accio-

namiento de la palanca 19 de desplazamiento de puntades, en-
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tonces se desplaza con el botén 26 el Arbol de conmutacidn
27 y la cufla 47 en direccién opuesta a la de la fleocha, con
lo que vuelve a desocuparse la entalladura de cufia 49 de la
palances 48 de levas de mando. Dé'eatexmgdo estéd conmutado ; ;
el accionamiento a mano. Sin embargo, Se puede también hacer
que actue por e jemplo solo para la amplitud da leva de mendo

y mandar g mano el desplazamiento de la puntada o, inversa-
mente, efectuar automsticamente el desplazamiento de la punta-
da y regular a mano su amplitud.

El servicio descrito del sistema para la anchura de las -
puntadas, asf{ como el desplazamiento de éstas, admiten pues,

a eleccién, un mando a mano, un mando automatico y un mando
combinado, pudiendose asf conseguir cémodamente numerosisimas
variaciones de puntads,.

Por las FPiges 3 y 4 puede verse como se efectua la articula-
cibén de los érganos formadores de puntada al arbol vgrtical'
23 mediante las palancas 30 y 31l. La barra de traccidén 52 es-
t4 unida por una parte al cojinete 53 de un perno 54 que en-
caja con un ojo de la palanca 30 montada sobre el &rbol ver-
tical 23. La barra de traccidn 52 posee por otra parte una -
unién articulada al bastidor 55 que recibe la barra 56 de la
aguja. Un dispositivo de presidn 57‘fija la aguja 58 em su -
posicién. La transmisién‘del movimiento & la pieza captadora
de lazada (espiral) se verifica de manera andloga. La palanca
31 montada sobre el drbol vertical posee una abertuta ahorqui-
llada en la que dos tacos de deslizamiento opuestos 59 estan
montados giratorios sobre dos pernos de guia 60. Los tacos 59
gncajan en un mangulto de guia 62 fijamente montado sobre el -
arbol motor 61 del dispositivo captador de lazada y hacen de

este modo que el 4rbol motor 61 participe con el dispositive

63 oaptador de lazada {espiral) en su movimiento. Como la -
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eleccidn del sistema captador de lazada puede ser adoptado

en cada caso a las exigencias del mismo, en las Figs 3, 9 y
9a se representan tres distintos sistemas de captadores de -
lazada con sus distintas posibilidades de montaje.

Seguin la fig. 3, el dispositivo principal de accionamiento
de la midguina de coser po@ee distintos engranajes, y pieoisa-
mente el ¥olante 3, que aceiona el &rbol 2 , acciona también
un engranaje 64 fijamente montado sobre el arbol 2. Desde allf |
se realiza la transmisién hacia el drbol prinecipal 65 y el =~
arbol 61 del dispositivo captador de lazada. El engranaje 67
sirve dnicamente como engranaje intermedio'para la transmisién :
entre los engranajes 64 y 68. Como el engranaje 68 estd fija-
mente acoplade al tornillo sin fin 69, éste es arrastrado for- :
zosamente en rotacidn. Bl tornillo sin fin acciona el engrana- -
Je helicoidal 32. El1 engranaje fO sirve para el accionamiento
del Arbol 61 del dispositivo captador de lazada. La perfora-
cidn no redonda del engranaje se adapta a la forma de Seccidn
del arbol del cpptador de lazada pafa arragstrar éste en su -
rotacién y sirve simultaneamente de guia para los movimientos
longitudinales del mismo.

Bl soporte 71 sirve para el montaje intermedio del 4rbol 2
v para la recepcidn del perno 72 de la pieza oscilante 5.

El botdn 73 con el - .2nillo de entalladuras 74 esté previsto
para el accionamiento de la palanca de longitud de puntads, -
no representada en el dibujo.

Las figs. 8 y 10 muestran en vista y respectivamente en sec~- -
c¢idén un grupo de dispositivo captador de lazada con eje dis~-
puesto en la direcciédn de costura.

Bl “arbol giratorio 77 de accionamiento, que, como el &rbol
61 de la Fig. 3, participa forzosamente en el movimiento de -

mando de la barra de aguja, hace que el grupo completo del =-
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dispositivo captador de lazada rarticipe en este movimiento,

El cojinete 75 del eje 87! del dispositivo 86 captador de

lazada estd sujeto al perno!del guia 76 mévil en manguitos -

de guia 78 montados en la base de¢ la mdquina de coser, Un pad

de ruedas helicoldales 79 transmite el movimiento de rotacién
del 4rbol motor 77 al eje del dispositivo 86 captador de la-
zada. Una tapa 81 un correspondiente muelle 82 ds sujecidn
estdn también unidos al cojinete mdévil 75. |

Las piezas 75, 76, 79, 81, 82 y 86 estdn unidss a travde -
del cispositivo 83 al arbol motor 77 estando lateralmente a=~
segurado el dispositivo 83 en su posicidn por dos anillos de
regulacidén 85 dispuestos sobre el drbol motor 77, por lo gue
tiene que seguir forzosamente los movinmientos de vaiven del
4rvol 77. Bl dispositivoe 83 posee un cojinete 84 en el cual -
el arbol 77 ejecuta su movimiento de rotacién.

Para las figs. 11 y 12 cuyas piezas y mo&imientos correspon~§
den & los de las Pigs. 9 y 10, vale la misma desoripcién que
se ha dado con referencia a dichas figuras. La unica diferen-
cia es gque el dispositivo 86 captador de lazada, por lo demés
no representado detalladamente, tiene un eje vertiesal 87", En
ambos casos, el eje del dispositivo captador de lazada estd
dispuesto werticalmente con respecto al drbol de accionamien-
to 77, en lugar de coincidir con sl mismo, como en la fig. 3.
Tales dispositivos captadores de lazada, que para muchos tra-
hajos sdn mis adecuados gque el dispositivo 63 de la Tig. 3, =

han sido hasta muf realizados solo fijos. LOs nuevos grupos -

eaptadores de lazada de las figs. 9, 10 y reppectivamente 11,

12 son empleados con gran ventaja en la mfquina de coser des-
crita.
Bn el segundo ejemplo de realizacidn descrito a continua-

cién, el dispositivo captador de lazada experimenta inicamente
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un desplazamiento correspondiente a la relativa posicidn
central de la aguja.

En las Figs. 13a y 13D que hay que poner una al ledo de -
otra, el contorno del cuerpo o cabeza de la miquina estd -
representado de manera muy esquemdtica con limeas disconti-
nuas, También estén indicadas de la misma manera algunas par-
tes de la mdquina cuya construccidn y funcidn son conocidas
en general. BEstas partes, que a continuacidn no se mencionan
casi nunca, estdn indicadas solo para faeilitar la observa-
c¢idn de la mdquina.

Bl 4rbol principal 101, montado de manera corriente en la
cabeza 100 de,la mdquina, estfi montado adem’as en un cuerpo
102 desplazable que contiens un mecanismo en si conncido para
producir el movimiento de zlg-zag de la aguja y un mscaniamo
tambidn conocido, para producir una oscilacidn hacia la de-
recha 0 la izquierda de la aguja. Estos mecanismos no requie- .
ren explicacidn detallada alguna. Nuevo es solo el que esta
caja 102 gue contiene dichos mecanisnos puede ser movida con
movimiento de vaiven sezin la doble flecha 102, como se ex-
plicard detalladamente mis adlante. Una barra 104 horizontal
fijamente unida a la caja desplazable 102 estd montada en la
cabeza 100 de la mdquina mediante los coginetes 105 y 106 -
representados esguemiticamente. De un perno transversal 107
sujeto a la barra 104 esté‘suspendida oscilante una guia F
108 de la barra de aguja, en la que la barra de aguja 109 -
es hecha subir y bajar de manera conocida, participando en =
dicho movimiento el dispositivo 110 de sujecidn de la aguja,
la aguja 111 y el dispositivo 112 de sujecifn de la misma. A
la parte infsrior de la guia de barra de sguja 108 estd uni-

da en 115 un extremo de la barra 114 de oscilacién en zig-zag
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cuyo otro extremo recibe su movimiento para la oscilacién

en zig-zag de una pieza oscilante no representada, montada
en la caja 102,

Para poder desplazar con moviwiento de vaiven la caja de
tranémisién 102 en el sentido de la doble flecha 103, la -
midma estd articulada en 115, a la parte superior de una ba-
rra 116 que se extienden en direccidn esencialmente vertical
y en la cual, aproximadamente a media altura, esté provisto,

montado rigidamente, un perno horizontal 117, guiado hori-

g o £

zontalmente en la guia 118, prevista en la caja 100 de la
méquina. La barra 116 esti articulada en 119 a un elemento
120 de acoplamiento que, a su vez, estd unido de manera ar-
ticulada, en 121, al extremo inferior de una pieza oscilante

123 giratoria alrededor del punto rijo 122, Dsta pieza os-

cilante 1lleva un dedo palpsdor 124 gque explora la leva ds

mando 125, Cuando el dedo palpador 124, bajo la influencia

de un muelle no representado, sigue la leva de mando 125 el
elemento de acoplamiente 120 ejecuta en el sentido de la do-
ble flecha 126 un movimiento horizontal gue es transmitido a
la caja de transmisidn 102 y ?or tanto al punto de suspensidn %
107 de la guia 108 de la barra de aguja, con lo cual el cen~
tro de la oscilacidn en zig-zag resulta desplazado. La ampli- !
tus de la oscilacién no depende de este desplazamiento dé -
centro y en toda posicidén del centro de oscilacidén puede re-
gularse una amplitud cualquiera, hasta la mixima amplitud de- :
pendiente del mecanismo cpnocido, Bl movimiento de vaiven es
transmitido desde el punto inferior 127 de articulacién de -
la barra 116, también al dispositivo 128 captador de lazada
representa.o esquemdticamente por un cireculo, gue de este -

modo es desplazado comc el centro de la oscilacidn en zig-zag.
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La barra 116 estd articulada en 127 en un manguito 130

i

giratorio sobre el arbol 129, dispuesto entre dos anillos de
regulacién 131 sujetos al arbol 129, I1 drbol 129 esta monta-%
o en cojinetes 132, 133 y 134 previstos en la cabeza 100 =- i
de la méquina y es accionado & través de los engranajes 135 y §
136. Bl engranaje 135 estd montado sobre un arbol 137 accio-~
nado por el 4rbol principal 101 mediante una polea 138 y una
correa de transmisién 139.-

El engranaje 136 estd montado ligeramente desplazable sobre .
la cufia 140 que lo une en rotacidn al arbol del dispositivo {
de sujecidn y durante el desplazamiento del arbol su parti-
oipacién en dicho desplazamiento es impedida por topes a mo-
do de rodillos, no representados.

Bl grupo del dispositivo captador de lazada corresponde -
esencialmente al de las figuras 9 y 10 de la Patente prinei-
pal. Bu caja 141 estd provista de pernos de guia 142, 143, guii
dos en asientos 144, 145 previstos en la cabsza 100 de la -
miquina. Bl perno de guia 143 esté figamente atornillado so- é
bre el dispositivo 146, montado sobre el &rbol 129 entre dos z
anlllos de regulacién 147 y que, por consiguiente, tiene que ;
participar en el desplazamiento lateral del &rbol 129. Los
anillos de regulacidn 147 estdn fijamente unidos al &rbol -
129 y participan en el movimiento de rotacidn, asimcomo en
el movimiento de vaiven del mismo.

Por la &escripoidn anterior, se ve que el dispositivo 128

captador de lazada, cuyo eje cruza verticalmente el arbol -

.129 y la aguja 11l reciben un desplazamiento derivado en comin

de la leva de mando 125, De maners en si conocida pueden tam- .
bien preverse levas para el mando del mecanismo de desplaza-
miento a la derecha y a la izquisrda y del mecanismo de zig-

zag, asl ocomo para la costura hacia delante y hacia atréds.



Bn las mdquinas corrientes son siempre necesarias cantida-

des iguales de puntadas para la ejecucidn de una imagen de -
405 adorno. Algunos recientes ensayos tendientes & eliminar esta

limitacién no han resultado completamente satisfactorios des-

de el punto de vista de la congructidn., La miguina representa-

~da, por el contrario, posee un regulador muy adecuado de la

longitud de la puntada, con el cual la frecuencia de las pun-
410 tadas no varis con 1la 1§ngitud de la misma.

En el arbol hueco 148 (Fig. 13b) sobre el que se monta la
leva de mando_125 ¥ respectivamente un enterc Juego de levas,
e8td dispuesto un perno coaxil 149 de avance de econmutacidn
montado oscilante en la cabeza 100 de la méquina y fijamente

415 unido a una palanca 150, sobre la que estd articulada una ba-
rra de elevacién 151. A esta barra de elevacidén le es comuni-
cado de manera explicada detalladamente mds adelante un mo-
vimiento vertical de vaiven cuya carrera puede, dentro de oier-;
tos l1imites, ser elegida libremente. j

420 El perno 149 estd provisto en su circunfersncla de tres ca=-
vidades 152 previstas a modo de guias de rodillos en las que
estdn dispuestos, por ejemplo, tres rodillos &e sujecién 153, %
Cuando el perno 149 es heého girar en sentido contrario al de
las manecillas del reloj, los rodillos 153 encajan entre las

425 superficies 154 y la pared interior del arbol hueco 148, dec -
modo que éste dltimo es obligado a participar en la rotacién
del perno. Cuando a continuacién el perno es hecho girar en -,:
el sentide de .las manecillas del reloj, se deshacs 1a'sujecidn.;
viniendo & encontrarse los rodillos libremente giratorios so- .

430 bre las superficies 155 de la cavidad 152, Por consiguiente -
durante el movimiento de vaiven de la barra 151 de elevacién,

el arbol hueco 148 es hecho girar por grados con el juego de -~ .
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levas de mando montado sobre 61, y precisamente con tanta =~

més rapidez ouanto mayor es la carrera. Digase adn que el -
avente por grados del juego de levas de mando se efectua en
el instante durante el cual la aguja se encuentra fusra del
tejido, mientras que el retorno en vacio de las piezas 149~
151 se verifica en el instante en el cual la aguja se encuen-
tra en el tejido para la formacién de la puntada. |

Sobre el eje 156 se encuentra sujeta una pieza deslizante
157 guiada por las guias 158 de ls barra 151, En la parte - ?
superior de la barra de elevacidn estd montado un anillo 159
redondeado exteriormente gus tiene su asiento sobre una ex-
centrica 160 de excentricidad activa variable. La excentrica
160 tiene <Tforma de cilindro ciroular cuyas superficies fron-
tales #stan inclinadas con respecto a su eje ¥y Que estd fija-
mente unido & un manguito 161 desplazable sobre el arbol -~
principal 101, pero arrastrado en rotacién por este ultimo.
Una palanca doble 163 montada en 162 en la cabeza 100 de la
midquina posee en su extremo inferior, previsto de forma no -
visible a modo de horquilla, dos arrastradores 164 que enca-
jan en lados opuestos en una ranura anular 165 del manguito
161. El1 brazo superior de la palanca 163 estd previsto a modo
de seotor de regulacién 166 que puede ser regulado a mano oo n :
respecto & unas marcas gljas 167.-

En la posicidn representada, la excentricidad activs de la :
excentrica 160 es decir la excentricidad en el lugar del ani- g
1lo 159, es muy pequefia. 81 se hace girar la palanca 163 en
sentido contrario al de las manecillas del reloj, la excen-
trica sobre el arbol principal 101 es desplazada hacia la =~
derecha y a consescuencia de ello sumenta la excentricadad -

eficaz, lo cual surte el efecto de una méyor carrera de la -
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barra y por tanto una m&s rdpida rotacién de las levas de

mando.
Como el &rbol principal®*l0l estéd unido de manera conocida

y no representada al dispositivo de avance del tejido, la -
fracuencia de las puntadas sigue igual, mientras gque la lon-
gitud de la puntada aumenta tanto mds cuanto mds lentamente
son conmutadas las levas de mando. Naturalmente, no es ébso-
lutamente necesario provocar automaticamente mediante las -
levas de mando Ea,formacién de las puntadas, pudiendose de
un modo cualquiera, por ejemplo por desplazamiento de los -
dedos palpadores, hacer inactivas las levas de mando, para
poder mandar también a mano la formacidn de las puntadas. -
Las imdgenes de puntada representadas en las Figse. 14 y 15
muestran que, como en el primer ejemplo, la amplitud méxima
a3 de la oscilacién en zig-zag, puede ser sprovechada tam-
bién con eentro de oscilacién desplazado. Ademés, muestran

que las posibilidades de la formacidn de puntada no son solo

considerahlsemente mayores gue en las mdquinas corrientes, sinoi

gue tembién 1lo son oon respecto al primer ejemplo.
En lugar de montar la palanca 150 sobre el perno 149, se -
podria disponerla oscilante libremente solre el 4rbol de la

leva de mando 125, previendo en su extremo libre un tringuete

con muelle de carga. EZn tal caso, sobre el drbol estaria mon-

tado un engranaje de trinquete gque, al pooducirse el movimien-

to de vaiven de oscilacidén de la palanca 150, seria hecho a-
vanzar progresivamente por el tringuete siempre en una direc-
oién, y precisamente cada vez solo de uno, dos o m#s dientes,
sezgiin la amplitud de la oscilacidn. El efecto wseria el miasmo
que el &el regulador representado, guedando nabturalmenits su-
»rinidos en tal caso, el perno de avance 149 y los medios de

sujecidn 152-155,-
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EN HRSUMEN: La presente patente de inv%pcién gue por veinte

N O T 4.

afios, se solicita psara Espaiia y sus Colonias, ha de reécaer -
sobre les siguientes reivindicaciones:

le,- MAQUINA IE COSBR, para la produccién de puntadas va-
riables,’provista de un elemento formador de la puntada trans;
versalmente mévil con respecto & la direccidén de avance del
material para coser, y al que puede comunicarsele una osci-
lacidén de amplitud y posicidn central varisbles, caracteri-
zada por medios que permiten el aprovechamiento de la ampli-
tud méxima de la escilacidn incluso con punto central de¢ la
oscilacidén desplazado con respecto al centro del campo de =-
trabajoe.

2e,- MALUINA DB COSER, segin la reivindicacidn primera,
caracterizada por el hecho de que la anchura del campo de -
trabajo es por lo menos de 9 mm, °*

3&¢,~ MAGQUINA DE COSER, segin la reivindieacién primera, en
la que la aguja y la pieza gque coge la lazada espiral ejecu-
tan la misma oscilacidén de amplitud y posicidén central varia=- g
bles, caracterizada por el hecho de que la amplitud y la po-
sicidn central de aicha oscilacidn pueden ser variadas inde-
pendientemente uno de otra. |

4%,- MAGQUINA DE COSER, segin la reivindiocacidn primera, ca-
racterizada por el hecho de gque la distancia entre las posi-
ciones extremas que el punto central de oscilacidn puede - :
adopter es izual al doble de la amplitud maxima de oscilacidn.

52 ,- MAQUIKA DE COSER, segin la reivindicacién 3e, caracte-i
rizada por estar provista de medios que permiten variar la am-
plitud y la posicidn del centro de la oscilacidén, a eleccidn, |
bien a mano, bien automdtiea y periodicamente, o parcialmente :

8 mano y parcialmente de forma automatica y psriodica.
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68,- LAQUINA DE COSBER, segin la reivindicaeidn 5%, caracte-

rizada por el hecho de gue para la variacidn automitioca es-
t4n previstas levas montables sobre un drbol, determinando -
la forma de una leva de mando la modificacidn pefio&ica de -
la amplitud y la de las otras levas de mando, la modifieacidén
periodica de la posicidén del centro de la oscilacidn.

7¢,~ LAQUINA DE COSER, segin la reivindicacidn 3%, oarac;
terizada por el hecho de que la amplitud de la oscilacidn -
puede ser modificada mediante un drbol de conmutacién acopla-
do a una palanca ahorcuillada de forma que, mediante dicho -
arbol de conmutacidn, puede desplazarse el punto de rotacidn
de la palanca ahorguillada, con lo cual se le transmite a la
palanca shorquillada, con distinta amplitud el movimiento =
de un taco de deslizamiento gue oscila con amplitud constan=-
te en la guia de la palanca ahorquillada, segin la posicidn
del mencionado punto de rotacidn.

88, - MAQUINA DE CUSER, wsegdn la reivindicacidén 7%, carac-
terizada por el hecho de que la oscilacidn de amplitud oons-

tante del taco de despizamiento es producids mediante una -

. leva que gira uniformemente y que acciona una pieza oscilan-

te que acciona a su vez dicho taco.

ge,- MAQUINA DX COSER, segin la reivindicacidn 38 caracte-
rizada por el hecho de qus la posicidn del centro de la os-
cilacidn puede ser modificada mediante un drbol §e conmuta~
cidn funcionalments unido a una palaica de forma que, median-
te dicho arbol de conmutacidén, puede hacerse girar dicha pa-
lanca alrededor de un gerno oscilante, estando articulaio -
sobre dicha palanoca una biela cuyo movimiento hace girar un
elemento destinalo & transmitir la oscilacién a los Grganos

formadores de la puntada.-

102 .~ MAQUINA DE COSER, segin las reivindicaciones 6¢ y 9¢,

Wi
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caracterizada por el hgcho de que ¢l perno oscilante estd -

g0

previsto en la palanca ghorguillada.

1ll#,~ LAQUINA DI COSER, segin las reivindicaciones 6% y 7¢
y 9%, caracterizada por el hecho de gue los mencionados 4r-
boles de conmutacidn pueden ser acoplados, cusasndo menos in-
directamente, con las palahcas de levas de mando destinadas
a la palpscidn de las levas de mando montables.

12¢,- MAQUINA DE COSER, segin la reivindicacidén 3%, carac-
terizada por el hecho de que la anchura méxima de¢ puntada es
de unos 4°5 mm.

13¢,- MAQUINA DE COSHR, segin la reivindicacién 3%, carac-
terizada por el hecho de estar provista de una pieza capta-
dora de la lazada espiral cuyo eje yace en un plano vertical
con respecto al arbol motor del grupo de captacidn de la la-

zada.

R o e I

142,- MAQUINA DE COSER,-segin la reivindicacién 13%, carac- '

terizada por el hecho de encontrarse en la direccidn de cos-
tura el eje de la pieza captadora de lazada {espiral).-

15¢,~ LAQUINA DB COSER, segin la reivindicacidén 13%, carac-

terizada por el hecho de ser vertiocal el eje de la pieza cap-

tadora de lazada (espiral).

168 .- LAQUINA DE COSER, segfin 12 reivindicacién 1®, carac-
terizada por el hechoude gqueals aguja puede comunicarsele -
Gnicamente la oscilacidn de amplitud y posicidn de centro va=-
riable, mientras que al propio tiempo la pieza captadora de
lazada espiral experimenta ¥nicamente un desplazamiento co-
rrespondiente a la correspondiente posicidn central de la a=-
guja.

172.- LMAQUINA DE COSER, segin la reivindicacidn 162, carac-
terizada por un mecanismo de desplazamiento que desplazs si-

multansamente en medidas iguales el centro del movimiento en
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zig-zag de la aguja y la pieza captadora de lazada {espiral).

182,- MAQUINA DE COBER,pgegin la reivindicacién 17%, carac-

terizada por el hecho de que el mencionado mecanismo desplaza
dor estd provisto de una biela de ourso esencialmente verti-
cal, guiada y desplazable horizontalmente por medios de guis
v unida por su extremo superior a una caja de transmisidn gque
contiene un mecanismo de zig-zag y un mecanisno izquierda-de- .
recha, y por su extremo inferior a un arbol de sujeciébn, y -
de que dicha caja y dicho arbol son también desplazables, de
modo que siguen el movimiento de dicha biela.

198 ,- HAQUINA DE COSER, segin la reivindicacién 18, carac-
terizada por el hecho de yue a la mencionada caja de transmi-
sidn esti sujeta una btarra que le transmite el movimiento de
desplazamiento al punto de suspensidn de una guia de barra -
de aguja de suspensién oscilante.

20,- MAQUINA DE COSER, segin la rsivindicacidnes anteriores
caracterizada por un regulador de la longitud de las puntadas'
que permite modifiocar la longitud de las puntadas en igualdad
de frecuencia.

21,- MAQUINA DE COSER, segin la reivindicacidn 208, carac-
terizada por el hecho de gue el mecanismo regulador menciona=-
do, posee una palanca de graduacidn gue permite efectuar el -
desplazamiento voluntario de una excentrica de excentricidad
activa variable sobre un drbol rotatorio que arrastra la ex-
centrica en su rotacién, ybde que ésta uUltima acciona una ba-
rra que pdne progresivamente en rotacidn el &rbol que lleva
las levas.

22e,- MAGUINA DE CUSER, segdn la reivindicacién 21%, ocarac-
terizada por el hecho de que la barra mencionada estéd unida

de forma articulada a una palanca sujeta a un perno de conmu-
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tacidn de avance, de que el Arbol de levas de mando estd -
oonstruido a modo de Arbol hueco en el que se encuentra di-
cho perno de conmutacidn de avance, y de gue estén previs-

to8 medios de sujeocidn que, en una direccidn de giro de la

mencionada palanca, acogan el perno con un &rbol hueco, mien-

tras que no lo hacen en la otra direccidn,.

23%,- LAQUINA DE COSER, segin la reivindicacidn 18%, ca-
recterizada por uwna caja de pleza captadora de lazada espi=-
ral montada sobrc el Arbol de sujecidn y en la cual el eje
de dicha pieza de captacidn de la lazada se cruza vertical=-
monte con dicho Arbol. '

24%,- Por dltimo, se reivindioa como objeto sobre el gue
ha de recaer la presente patente de invencidn que por vein-
te afios, se solicita para Bspafia y sus Colonias,- = = -« ~ =

P o r
¥ MAQUINA DE COSIR "

Todo conf&rme queda desorito en la ﬁresente Memoria deg=-

eriptiva que conste de veintidos hojas escritas a mdquina =

por una sola cara y planos que se acompafian.

Madrid, 17 D 1955
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