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Este invento se refiere & una méquina de
{ S coser de puntades ornamentales destinade & producir un

gran ndmero de dibujos de adorno sin cembio alguno en la

construccidn de le méquinea.

5 Un objeto especfrice del presente invento
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es el de cresr una méquina de coser de puntedas ornamente-
les del tipo de puntada en zig-zeg con une plurelided de
diferentes registros productores de respuestss perea con-
trolaer las ecciones del mecenismo de puntedaes en zig-zag
vy medios por los cualss tsles registros pueden emplearse
selectivemente en diferentes combineciones pare efectuar

diversos divujos de puntadas ornsmenteles.
Otro objeto del invento es creear una mé-

quina de poser con un mecanismo mejorado para la formacidn
de las puntadas gue incluye un tomador de bucles rotativo
y mecanismos de barras de agujas de veivén que cooperan

en la formecidn de puntedas de cierre.

Otro objeto del presente invento es crear
una méquina de coser con un mecanismo ingenioso de la ba-
rra del prensatelas para mantener de modo eficaz al mate-
risl de trabajo en la debide relascidn con la mese de so-
porte del trebajo de unes méquina de coser.

Otro objeto del invento es creesr une mé-
quina de coser con medios para hacer gue el mecanismo de
avance de le labor see ineficaz & voluntad del operario.

Todavia otro objeto del presente inventoe
es crear une méquine de coser con medlos para sujetar una
cualquiera o un par de agujas & un mecanismo de vaivén de
berras de agujas.

En los dibujJos adjunteos:

Lea figure 1 representa une viste frontal

en perspectiva de una méquina de coser en la cual estéd

!
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incorporado el presente invento;

La figura £ representa una viste en alze-
do lsteral en corte axil de lsa méquina de coser ilustrads
en la figura 1;

Le figura 3 represente una vista en plan=-
te desde arriba de le mdquina de coser mostreda en le fi-
gura 1, estando quiteds la place de cubierta;

Le figura 4 represente una vista fraegmenta-
ria en alzado del dispositivo de accionamiento pere la da=-
rra de agule;

La figura 5 representa una vista en corte
dade en esencia por la lfnea 5-5 de la figure 2.

la figura 6fepresenta una viste en corte de
le mdquine dada en esencia por la 1fnee 6-6 de la figura 3
ilustrando una parte del mecenismo de barra de agujaj

La figura 7 representa & escala ampliede,
unea parte del mecanismo segﬁn se ilustrs en la figura 3;

La figursB represente une viste en corte
dada en esencia por la linea 8-8 de la figura 7;

La figura 9 represente una viste en corte
dada en esencia por le lfnea 9-9 de la figura 3;

La figure 10 representa una vista en corte
dada en esencia por la lf{nea 10-10 de la figura 9;

Las figuras 11, 12 y 13 inclusive, repre-
sentan vistes diagramdtices que ilustran diversas pesicio-

nes del mecanismo mostrado en esencis en la figure 7;
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La figure 14 representsa, e escala ampliae-
da, una vista en corte dada en esencis por la 1f{nee 14-14
de la figure 3;

La figura 15 representa, & escala reduci-
da, una vista en corte deda en esencia por la 1f{nea 15-

15 de la figurae 7;

La figurs 16 representa, & escala reduclda,
una vista en corte dada en esenciea por la lfnea 16~16 de
la figura 7;

La figure 17 represente, a escala reduclda,
une viste en corte dada en esencis por la lfnea 17-17 de
la figura 33

La figure 18 represente, a escale smpliada,
une viste en corte dada por la 1{nea 18-18 de la figura 3;

La figura 19 representa une viste dlagra-
mética ilustrendo las trayectorias de movimiento a través
de lss cuales es operades la barra de aguja con respecto
al mecanismo tomador de bucles rot#&fvo y de accionamien-
to de la barra de aguja; _

La figura 20 represente unea vista en plan-
ta desde arriba de un tomador de bucles rotativo con su
mecanismo interno retirado de é1;

Le figura 21 representa, a escala amplia-
da, une vista en planta fragmentaria desde abajo de la mé-
quina segﬁn se ilustre en la figzurs 1, estendo quitaeds la
placa de cublerta inferior.

Le figura 22 representa, & escals ampliada,

una viste en corte dada en esencia por la linea 22-22 de
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la figura 21;

Las figuras 23 y 24 representan une parte
del mecanismo de elevecidn de la placa de gargante en
diferentes fasegs de su funcionamiento; '

La figure 25 representa, & escals amplia-
da, una vista en corte deda en esencia por la lf{nea 25~
£5 de le figura El.

La figura 26 ilustre une plaece con indica-
ciones que, como se ha ilustredo en la figura 1, estd des-
tinade & sseguraerse 8 le mesa de la mdquina de coser pro-
plamente dicha;

Le figura 287 representa una vista en plan-
ta desde erriba de una perte fragmentarias de la mesa de
le méquina de coser ilustrando une parte de la mesa con su
placa de corredere parcielments quitade y con su placa de
garganta enteramente quitade, de modo que quede &l descu-
blerto el mecanismo tomador de bucles.

La figure 28 represente una viste en cor-
te dade en esencie por la lfnea 28-28 de la figura 27.

Le figure 89 represente une vista en plan-
ta desde arriba de una placa de garganta que estd provista
de uns abertura destinede & recibir una sguja vibratoria
lateralmente;

La figura 30 representa una viste en plen-
ta desde abajo de la placa de gargente ilustrads en la fi-

gura 29;
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La figura 31 representa une vista en cor-
te dade en esencia por la 1fnea 31-31 de la figura 29;

La figura 32 represente una viste en plen-~
ta fragmenterie desde abajo comparable & la figura 30 pé-
ro ilustrando una placa de gargente del tipo que tiene
una abertura circular destinade & recibir une aguja que
no es desplezada leteralmente;

La figura 33 represente une vista en plan-
ta desde arriba del mecenismo tomador de bucles rotative,
Junto con los medios por los cuales el soporte de le bobi-
na es mentenido en posicidn apropiada dentro del tomador
de bucles rotativo;

le figure 34 representa una viste en cor-
te dade en esencie por la lfnea 34-34 de le figure 33;

La figure 35 representa una viste en plen-
te desde arriba del elemento tomedor de bucles rotativo;

La figure 36 representa una vista en cor=-
te dada en esencia por le lfnea 36~36 de la Tigura 35;

La figura 37 es una vista fragmentaria
de una parte del tomador de bucles rotativo que ilustra
la forma en la cual se hace el pico del gencho;

La figura 38 representa una viste fragmen-
taria en corte dade en esencia por la lfnea 38-38 de la
figure 33;

La figure 39 represente una vista en plen-
ta desde arriba del soporte de la bobinaj;

La figuras 40 representa une viste en alze-
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canismo de recoglide del hilo de la aguje;

Le figura 46 representa una placa de ins-
trucciones del tipo asegurado & la parte interior de la
placa de cubierta superior con el fin de mostrar el ope-
rario el ajuste de los diversos controles para el mecanis-
mo de puntadas decorativas de la presente méquina;

La figura 47 representa una vista en alzado
de la placa de indiceciones que rodea los controles manua-
les de la presente méquina;

Les figuras 48, 49 y 50 ilustren cade una
un dibujo de costura ornemental que puede producirse en
la presente mdquina;

La figure 51 represente una vista en elzado
lateral de une parte de la barra de aguja de la méquina
de coser y su sujecidn asociada de la aguja;

La figura 52 representa una vista en corte
dade en esencia por le linea 5252 de la figurae 51;

Le figuras 53 representa una vista en alzado del lado de
la izquierda del mecenismo mostrado en la figura 51;

La figura 54 represente una viste en cor-
te dada en esencia por la lfnea 54-54 de la figura 51;

lLa figure 55 represents una viste en corte
dada en esencia por le 1lfnea 55-55 de lea figura 51;

La figura 56 representa una vista en corte
vertical del mecanismo mostrado en le figura S1;

Le figura 57 representa une vistae en pers-

pectiva de un celemento de gufa del hilo de la aguje desti-
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do frontal del soporte de bobina mostrado en la figura
39;

ILa figura 41 es una vista en planta del
tomador de bucles rotativo Jue llustra una parte de la
mesa de soporte de la lebor y una pileza de material de le-
bor mostrédndose el tomasdor de bucles cuando sceba de co-
ger el bucle del hilo de la agule;

La figura 42 representa une vista en alza-
do tomade desde el lado izgqulierdo del tomador de bucle
segin se ilustra en la figura 41;

Le figura 43 es similer a la figura 41 pe-~
ro ilustra el tomsdor de bucles rotetivo girado en torno
del soporte de la bobina de modo que dilate el bucle del
hilo de le aguje, alrededor del Yltimo elemento;

La figura 44 represente une viste en plan-
te desde arriba similer a la mostrada en les figures 41 y
4% e ilustrando el tomador de bucles en la posicidn en
le cual el bucls del hilo de la aguje he sido ensanchado
alrededor del soporte de la bobina y estd en una posicidn
en la cual estd casi & punto de ser lanzado desde el sopor
te de la bobinaj

La figura 45, lo mismo que las figuras 4l
8 44 inclusive, ilustra uns viste en planta desde arriba
del tomedor de bucles rotative y muestra el tomador de
buecles en la posicién que tome justamente deSpués de que sl
bucle del hilo de la sgule ha sido despedido del soporte

de la bobine y estd siendo recogidé por el denominedo me-




4y

10

15

0

g5

225256

nado & asegurarse al mcecanismo de sujecién de la esguje en
una forma que se muegstre mejor en la figure B1;

Le figure 58 represente una vista en plen-
ta fragmentaria desde arriba del mecanismo de tomador de
bucles relativo y ensefie la relacidn entre las agujas ge-
melas y el tomader de bucles;

Le figure 59 representa una viste similar
a la figura 55 y enseila la sujecidn de la barra de aguja
provista de un per de egujJas geumelas;

La figure 60 es similer a la figura 55 pe-
ro ilustra el mecanismo de sujecidn de 1la eguje provisto
de dos agujes en lugar de unaj

Le figure 61 represente una viste en alzade
del lado de la derecha de la barra de aguje mostreda en la
figura 51;

La figure 62 represente una vista en al-
zado lateral de un ejemplo tfpilco de aguje de méquina de
coser qus se empleas en la presente méquina.

IZstructura general de lg wdquina de coser.

Como se he ilustrado en los dibujos el
armezdén de la mdquins de coser en la cusl estéd incorporado
el presente invento comprende una besse 1 de forme susten-
cialmente reetangular que constituye en su cara superior
una superficie o bancada de soporte de la labor y que es=~
td proviste en su cara inferior de una pluralidad de pare~
des leterales 2 que se extienden hacia sbajo y testeros 3

que forman un recinto s modo de cajs, cuye aberture que
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mira hacia sbajo estd normalmente cerrada por una place
inferior de cubierts 4 que es mantenida en su sitio por
una tuerca de mariposa 5 rosceda sobre un espérrago 6 gue
se extiende hecia absjo desde le cars inferior de la base
1.

Adecuadamente asegurado sobre la bancada
huesca 1 hay un brezo hueco dispuesto verticalmente 7 que
lleva un brezo volado 8 de ménsula que termina en une ca-
beza hueca 9 en la cual estd monteda una barra de aguja al-
ternativa 10 y una barra de prensatelas 1ll. La parte supe-
rior del brazo de nénsula 8 estd cerrads por la pleca de
cublerta 12 mentenida en su sitio por tamillos que no se
muestran. Un drbol de impulsidn principel 13 dispuesto den~-
tro y @& lo largo del brazo de ménsula volado 8 estd monta-
do en cojinetes 14 y 15 (véanse figures 2 y 3) que estédn ase-
cgurados en el armazdn de la méquina de coser formsndo par-
te del brazo de ménsula 8. El extremo del drbol 13 corres-
pondiente al brezo vertical estd conectado & un volente 16.

Asegurada tembién al drbol principal 13 en
forma conocide hay una rueda dentada 17. El drbol princi-
pal 13, como se describe luego con més detalle, impulsa
la berra de aguja 10 soportada en la cabeza 9. Un érdol
18 (vdase la figure 2l1) de accionamiento del tomador de
bucles montado en cojinetes adecuedos 18 y €0 dispuestos
en la base de la méquina es impulsado por el érbol princi-
pal 13 a través de las ruedes dentades cdnicas 21 y 28,
el 4rbol 23 y las ruedes cénicas 24 y 25. Un par de excén-

- 10 -
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trices de accilonamiento 26 y 27 estédn formadas 1§tegral-
mente coﬂ;}ueda 21 y la combinacidn es mantenide en su si-
tio sobre el drbol 13 por un tornillo prisionero 28. Las
excdntricas 26 y 27 acclonan bielas 29 y 30 respectivamen-
te, v éstas, a su vez, acclonan balencines 31 y 32 (véase
figura 5) en une forms usual. Estos balancinés 31 y 32 co-
munican losusuales movimientos de avence & un pertrillo de
avance habltual 33 por medlio de una barra de avance 34 que
estd conectada con los drboles 31 y 38 por manivelas 35

y 36, la dltime de las cuales estd conectada & la barra 34
por medlo de una biela 37.

El braze vertical 7 estéd especlalmente di-
seilado para proporcionar espaclio sdecuado pere slojar los
drganos de la mdquine de coser. Para esto, el brazo verti-
cel estéd hecho en esencia en forms de pirémide, siendo la
perte inferior del brazo mayor que la superior. Dentro de
la parte inferior del brazo o mbdntante estd dispuesta una
ceje designade en general con el nmimero 38 en la cual es-
t4 montado un motor eléctrico 39 dispuesto verticalmente,
El montante 7 de estes médquina esté provisto de uné pared
cilfndrica hueca 40 parea elojar el extremo distante prolon-
gado del érbol de sccionamiento del motor, cuya parte supe-
rior esté designade con el nimero 41 y se ilustra en la fi-
gure 3. Este parte extrema distante 41 del 4rbol principal
lleva una rueda dentads espiral 42 que engrana con la rue-

da 17 soportads por el drvol principel 13, con el fin de im-

pulsar el drbol principel 13. De esto ha de entenderse que
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el motor 39 funciona pera impulsaer el érbol principel

13 que, por medio del drbol vertical 23 y las bielas 29
y 30, acciona el 4rbol rotetivo inferior 18, es{ como los
balaencines de avance 31 y 38&.

Como puede verse mejor en la figura 1,
esta méquina estd proviste de una formeusual de palanca
45 de control de la longitud de le puntade qus penetra
en el montante hueco 7 y estéd montads & pivotamiento en
é1 sobre uns espiga de pivote 46 y estd formada con un
gufa 47 recorrida por una espige 48 soportada por la bie-
le 29. 4s{, cuando le palanca 45 es despleszads en torno de
la espige 46, alargaré o acortard la carrera efectiva del
mecanismo de aevence o invertird le accidn delvmismo, todo
ello en una forma que es blen conocida. Coopesrandc con la
palanca de meno 45 hay una placa de indicaciones 49 que
proporciona el operario una indicacidén visual del ajuste
de le longitud de la puntade.

Con referencia a la figure 1, la barra de
eguja 10 estd provists de une sguja usuel con punta de
oJo 50 destinade & cooperar con un tomador de bucles rota-
tivo dispuesto debajo de la bancade 1 para formar puntadas
de bucle. Montedo sobre el extremo inferlor de la barra
prensatelas 11 hay un tipo usual de pile prensatelas 51 que
coopera con une placa de gargenta 58 y el perrillo de avan-
ce 32 en la alimentacidn de la labor por sncima del sopor-

te 1 de la misma y elejéndola del operador. La placa de

garganta 52 estd soportada por el soporte 1 de la labore.
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Con referencie particuler a las figuras
1, 8 y 3, el extremo abierto de la cabeza 9 esté cublerto
por medioc de una place frontel 63 que estd articulade a
la parte trasera del armazén 9 por medio de espigss verti-
cales 54, 54 (véanse las figures 3 y 5), con lo cuel le
placa 53 puede ser coglda mediante una petilla 55 y osci-
leda hacie atréds ¥ hacia delante desde une posicidn ebler -
ta & una posicién cerrada para dar con ello acceso a la

parte interna de le cabeza 9.

La parte extreme delantera del drbol prin-
cipal 13 se extienden en la forma usual dentro de la cabe-
za hueca 9 con el rin de mover en veivén el brazo 56 de
recogida del hilo de la aguje.

Con referencla particular s les figuras 1
y 8, una parte intermedia de la placa de cubierta 12 estd
proviste de una abertura 57 que es normalmente cerrade por
une placa 58 que estd articulada en una forme no mostrada
en su parte traserapera permitir con ello al operario el
acceso a le parte inferior de la méquina para fines que
describiremos lusgo.

Con referencia e la figura 1, le parte
intermedie del brazo de ménsule 8 estd provista de una
pantella 59 bejo le cual estd dispuesta le lémpars usual
60 para coser.

Mecanismo de puntades ornementeles.

Le méquina, de acuerdo con el presente in-

vento comprende un tipo de zig-zag de barre de agujas 10

- 13 -
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destinade, ademds de ser movida en vaivén en direccidn

de su longitud, & ser desplazada periddicamente de un
ledo & otro lateralmente e la direccidn de avance de la
labor para producir puntadas en zig-zag en cooperacién

con el tomador de bucles rotativo. De acuerdo con este
invento, la méquina estd provista de un grupo de leves
aplledas que son hechas girar en sincronismos con los
movimientos de la barra de aguja, un per de seguidores de
leva destinados a seguir diversas combinaciones de les
levas, y medios pera integrar los movimientos de los dos
gsegulidores de levae y para transferir tales movimientos
integrados al mecanismo de la berra de aguja con el fin

de moverla de un lado para otro lateralmente a le direc-
cidn de avence de le eguja. También, esta méquina estd
provista de medios, influenciados por el operario, para
desplazar los seguidores de leve permitiendo as{ al ope-
rario elegir diverdas levas con el fin de sfectuar dife-
rentes modelos de movimiento de la barre de aguja. Ha de
comprenderse particularmente qus cada una del grupo de
leves es diferente de su leva asociada de manera que cada
leva represente de hecho un modelo diferente de movimiento
o puntadas ornamentales de le barra de agula. A este res-
pecto, he de apreciarse ademds que con dos seguldores de
levas pueden elegirse verias leves para funcionar simulté-
neemehte con ol fin de que puede realizarse con el presente
mecanismo una gran variedad de puntedass ornamentales.

Con referencia particular a las figuras 2;
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3, 7y 9, el 4rbol rotativo ptincipal 13 estd provisto
entre sus extremos de un husillo helicoidal 65 que engra-
na con una corona helicoidal 66 formada integralmente con
un manguito 67 montedo & rotacidn sobre un espérrago ci-
1fndrico 68 cuya parte inferior 69 estd montada dentro de
una aberture 70 formada en el brazo de ménsula 8. Un tor-
nillo prisionere 71 bloguea en unsa posicién fija a8l miem-
bro 69. Por esto ha de comprenderse que la rotacidn del
drbol principal 13 por medio de las ruedas 65 y 66, hard
girar el manguito 67 en torno del miembro 68.

Con referencia particular a la figura 9,
el mangulto 67 estd provisto de un saliente 72 sobre el
cual descanse una pile de ocho levaes diferentes que se hen
designado de un modo general con el nimero 73. Estes le-
vas 73 estdn abiertas en el centro de modo que ajusten
epretadamente en torno de la parte cilfhdrica superior 74
del miembro 67 vy, de estas levas, las siete de abajo estén
destinadas a ser. sujetadas sl manguito 87 por medio de un
tornilleo con selients 75 gue estd roscado dentro de la par-
te superiocr del miembro 68 y que se apoys contfa una placa
de retencidn 76 con el fin de bloquear a las siete levas
inferiores contra el saliente 72 mencionado del mangulto
para gerantizer con ello que todes estas leves girarén en
sincronismo con el maenguito 67.

Con el fin de sincronizer debidamente las
diversas levas, se dispone una espifga de sincronizacidn 77,
recibida apretademente dentro de une shbsrture alineada 78
formede dentro de cada una de les diverszas levas. Esta es-

pica de blogueo es mentenide en una posicién vertical fija
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debido sl hecho de que estd proviste de una abertura 79
en la que entre una parte periférica del miembro de re-
tencidn 76. A su vez, la placa 76 estd asegurada el men-
guito 67 por tres tornillos 80-80 cada uno de los cuales
estd roscedo directemente en la parte superior del wman-
guito 67 en una forma que se muesira mejor en la figurae
e

Descensando sobre la placa de retencidn
76 estd la leva octave o superior, designada con la letra
»gSm, que, como las restantes levas, estd proviste de una
abertura 78 que recibe la espige de blogueo 77. Esta le-
va superior estd provista de un coller 81 integralmente
asegurada a la leva de manera que un operario, déspués
de levanter la cublerta 58 puede gquitar esta leve y cam-
biarle con otras elegides. Sin embargo, es totalmente
evidente que ests leva superior con su coller de‘manajo
81 giraré en sincronismo con las levas restantes que com-
ponen el peaquete de levas 73 por la razén de que estd em-
parejeda con la espiga de blogqueo 77.

Como puede verse mejor por la figura 9,
la parte inferior del manguito 67 estéd provista de una
gran énima 82 dentro de la cual estéd dispuesta una parte

saliente 83 de un miembro combinado de amplitud de vibra-

‘¢idn de la eguje y selector de campo 84. La protuberenciea

83 estd montade con posibilidad de giro sobre la espiga
vertical 68 y descanse sobre un saliente 85 del brazo de

ménsula 8 de 1la méquine de coser. Las partes extremas

- 16 -
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opuestamente dispuestes del miembro 84 llevan, en una for-
me que se ilustre mejor en les figuras 2, 8, 9 yio, un
miembro de leva compueste circular designedo en genersl
con el ndmero 86. Como se describird luego con mayor de=-
talle, el miembro 86 estd provisto de tres caras de leva
concéntricas escelonadas A,B, y C-K y, sobresaliendo des-
de una parte periférica de les mismes, hey un drezo selec-
tor de campo y de vibracidn de ls agujs 87 asegurado por
medio de un tornillo 88. He de entenderse gque el brazo 87
da un medio, influenciedo por el operario, por el cusl to-
do sl miembro 84 con su parte de leva 86 puede desplazarse
de un ledo para otro en torno del miembro de pivote 68.
Como se muestra mejor en las figuras &, 7
vy 9, la parte interior del brazo de ménsule 8, estéd pro-
vista de un par de brazos de tope 89-89 cada uno de los
cuales eostd asegurado de modo ejustable al brazo de ménsula
por medio de un tornillo 90. Por le filgure 7 puede compren-
derse gue los brazos 89-88 cooperan con el miembro selector
de campo y de vibracidn de la sgujas 84 para limitar sus
movimientos de rotacidn.
Con referencie particulermente & las figu-
res 8, 8 y 10, el miembro selector de campo y de vibracidn
de aguje 84 estd provisto en su perte periférica de una
aberture de gufe cilfndricea y dispueste raedialmente 91 des-
tineda a recibir, pera fines que luego describlremos, una
cabeza esférica de gufa 92 soportads por la biela 93. Con

referencia todavie a las figuras 7, 8, ¢ v 10, la parte su-
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perior del miembro de leva de tres partes 86 esté formade
con un rebajo 94 dentro del cual estd dispueste una mscha
de engrsse 95, cuyss partes extremas cuelgan hacie abajo
dentro de un per de aberturas 96 y 97. Como se ve mejor en
la figure 3, todas las levas 73 estdn provistas de una aber-
tura alineada 98 que estd dispuests encima de la mecha 95
de modo que permite &l operario aceitar la meche & partir
de una esceiters en la forma usual y luego le mechs funcio~
nard pesre engresar diversos dérgenos de la néquine de coser
con inelusidn de le citada bola de gufa 92 de la biela 93,
Cooperando con las levas apiledas 73 hey
un per de seguidores de leva 99 y 100 el delentero de los
cuales, 99, estd montado e rotacién y & deslizamiento so-
bre un montante 101, cuya parte inferior 102 estd monteda
dentro de una asberture lOé formeda en el brazo de ménsula 8
v bloqueade en su sitio por medlo de un tornillo de fija-
cidn 104. El seguidor de leva trasero 100 esté similermen-
te montado a rotacién y deslizemiento sobre un montante
105 cuya extremided inferiocr 1086 estd asegurada dentro
de une abertura 107 formeda en el brazo de ménsula & per
medio de un tornillo de fijacidn 108. Las partes extremas
libres 109 y 110 de los seguidores de levae 99 y 100 estén
destinades a aplicarse a las partes periféricaa de las
citades levas 75 y 86, as{ como la cara frontal dispueste
en esencies verticalmente 111 de una placa integradora de

movimiento designede en general con el ndmero 112, Como

se muestra mejor en la figura 8, la placa 112 estd pro-
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viste de un per de abertures 113 verticalmente alineades
mohtadas a pivotamiento sobre espigess 114 soportadas so-
bre el extremo de miembros cilindricos 115 y 116 que es-
tén respectivemente montados en aberturas 117 y 118 pre-
vistas en la parte extrema bifurcada 119 de la citada bie-
la 93. Por esto se comprenderd que le placa 112 esté pivo-
tada a la manera de un gorrdn sobre las espigas 114.

Frente al extremo bvifurcado 119 de la bie-
la 93, este dltimo miembro esté provisto de un par de aber-
tures 120 a través de las cusles pasan tornilles de capu-
cha 121 que funcionan ejustablemente para bloyuear el ex-
tremo de la biele & un blogueo en forma de € 122 en una
forma tal que ls biela 93 puede desplazarse longltudinal-
mente as{ misma y con relacidn sl blogue 122 pera fines de
ejuste. Con referencis particularmente & las figuras 2, 7
¥y 18, ha de entenderse que el bloque en forma de C 122
tiene las partes extremas libres de sus ramess recibiendo
e pivotemiento une espiga 123 cuya perte intermedia esté
bloqueada dentro de une manivela o puerta 124 de la barra
de aguja por medio de tornillos de fijacidn 125. Esta puer-
ta 124 estd epierta como en 126 de modo que quede pivote-
demente mohtade sobre un miembro ecilfndrico colgapte 127 en

una forma que describiremos lueso con més detalle. El
miembro de puerta 124 es mantenido en una posicidn levan-

tade aproplasde sobre el miembro 127 por medio de un co-
ller 128 sujetado al miembro 127 por un tornillec de fija-

cidn 189. Por lo que eantecede he de comprenderse que la
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puerta 124 proporciona una conexidn de pivotamiento que
permitird que el extremo de la izquierda de la biele 93,
mirando en la figura 7, se desplace longitudinelmente asi-
mismo con el fin de desplazar la barra de aguja 10 de un
lado para otro lateralmente & la direccidn de avance de

la labor en una forma que describiremos luego con mayor
detelle.

Con referencias particularmente a las figu-
ras 8, 7 y 18, la biele 93 estd destinada a ser cargaeda por
resorte en todo momento en direccidn hacia la derecha miren-
do en la figura 7 por medio de un muelle helicoidal 130
gque tiene uno de sus extremos envuelto en torno de le par-
tes extrema distante de'la espige de pilvote 123 mientras que
su otro extremo estéd ®Bnclado a un brazo 131 de un miembro
de pivote 132 que, como se ha illustrado en le figu:a 14,
estd montedo pivotademente sobre le parte cilfndrica 133
de una espifae cuyo extremo inferior reducido 334 estéd an-
clado en una protuberancia 135 prevista en la parte infe-
rior del brazo de ménsulas 8. El miembro 132 estd provisto
de otra perte de brazo 136 que, como se¢ ha ilustrado en le
figura 7, estéd destinado a splicarse & la cara trasera 137
de la placa integradora de movimiento 112 de modo que car-
gue ala place junto con la biela 83 en direccidn hacia la
derecha hacls los seguidores de leva 99 y 100, obligande
con ello a dichos seguidores a aplicarse & diversas levas

seleccionadas del grupo de levas 73 y 86.
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Cade uno de los seguidores de leva 99 y 100
estd destinedo a ser desplezado hacie srribe y hacisa abajo
@ lo largo de su montante asocimdo 101 & 105 de modo que
pueda lleverse a aplicacidn con una leva respectiva del
grupo con el fin de comunicar diversos modelos de movi-
miento & la blela 93 y luego a la sguje 10 desplazable la-
teralmente. Con referencia perticularmente & las figures
7 y 17, cade uno de los seguidores de leva 99 y 100 es-
té provisto de una ranura 138 destinade a recibir un ele-
mento de cuchille 139 asegurado por medio de un tornillo
140 & uno de un par de brazos 141 y 142 selectores de le-
va que a su vez estdn montados sobre un érbol trensversal
designedo con el ndmsro 148.

Ha de observarse particularmente que cada
uno de los montentes sustesnciaimente verticales 10l y 105
sobre los cuales estdn montados los respectivos seguidores
de levas, esté provisto de una pluralidad de ranuras 144
dispuestes de modo que siemprs que uno de los dedos se-
lectores de leva 139 encaja dentro de una de teles ranu-
ras, su respectivo seguldor de leva 99 o 100 tlens su ele-
mento seguidor 109 6 110 aplicédndose apropiesdemente a une
de las diversas levas 73 y 86. Aﬂemés, como hemos dicho,
el muelle helicoidal 130, al apoyarse con el brazo 131,
empujaré a la placa 1128 integradora de movimiento contra
cada uno de los elementos 109 y 110 de modo que, por tur-~
no, fuerzen a estos elementos amlicarse & un par selecti-

vo de las levas. Los movimientos de las levas en respuesta
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lector de levsef42 tocard una parte extendida 156 del se-
guidor de leva 100 con el fin de hacer girar el seguidor
en torno del montante 105 en direccidn del reloj mirando
en le figura 7, de modo Que se retire‘el seguldor de le~
va de su aplicacidn con las levas ¥y en contra de la ac~
cidn de cerga del muelle 130 de manera gque al desplezarse
hecig ebajo el brazo selector de leva 148, el elemento se-
guidor 110 del brezo 100 no serd cogido contra la parte
perifdrica de ninguna de las leves. Siempre que el segui-
dor de let¥a 100 sea eolocade en una nueve posicién, ha de
entenderse que un movimiento hacia delants del botdén 150
seré ericaz pere llever sl br@zo 142 selector de leva he-
cia delente y en aplicacidn con une de las renuras 144 &
montente 105,

El botdn posterior 151 selector de leva,
estd formado como parte integrante de un saliente 156 que
estd montado a deslizamiento y rotacidn sobre el &rbol
transversal 143 y que lleva el brazo selector de levas 141
por medio de una plurelidad de tornillos 15%7. El brazo ss-
lector de leva 141 tiene un brezo euxiliar 158 que coopera
con un brazo saliente 159 del seguidor de leva 140 de mo~
do que siempre gue el botdn selector 151 sea llevado hacia
el operario, el brazo aumiliar 158 tocard la parts 1£9 del
seguldor de leva con el fin de girarlo en_sentido contra-
rio 8l reloj mirandc en la figura 7 para retirser sl miem-
bro seguidor 109 de su aplicacidn con las levas ¥y en con-

tra de la accidn del muelle 130 en una forme que se des-
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& la rotacidn del drbol principel 13, por supuesto, ha-
rén oscilar & los seguidores de leve 99 y 100 en torno
de sus respectives montentes 101 y 105 de acuerdo con
las configuraciones periféricas de las levas selecciona-
das.

Un mecanismo influenciedo por el ope-
rario ha sido previsto con le presente mdquina parae des-
plezar & cada uno de los seguidores de leva 99 y 100 ha-
cia arribe y hacies abejo a lo lergo de los montantes aso=-
ciados 101 y 105, cuyo mecenismo incluye un par de boto-
nes 180 y 151 selectores de leva de los cuales el 150 se fi-
ja & la parte extrema delantera del drbol transversal 143
mientras que la parte extrema posterior del drbol 143 es~-
té montada & deslizamiento dentro de un menguito cilfndri-
co 152 que esté soportado dentro de la parte de pared pos-
terior del brazo de ménsula 8. Una parte intermedia del &r-
bol esté soportade & deslizamiento dentro de un miembro de
cojinete vertical 64 soportado por el brezo de ménsula 8.
Junto a la paerte posterior del drbol 143 estd montedo de
modo ajustable por medio de un tornillo 154 el sslector
de leves 142 en una forma tal que siempre gue el botdn
150 selector de levas sea desplazado hacia dentro zarfard
la lémina 139 del brazo selector de leva de une de les ra-
nuras de montante 144 de modo que el botdn selector pueds
ser girado elevando o bajendo con ello al seguidor de le-
va 100 de manera que el seguidor de leva pueda hacerse &pli-
car a une leva diferente. A este Ultimo fespedto, ha de

comprenderse que por un movimiento hacie atréds el brazo see
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eribid antes en relacidn con el seguidor de leva trasero
100. Se comprenderd que el botdn posterior selector de
leva 151 funciona del mismo modo que el botdn delantero
150 porque el movimiento de giro del primero serd eficaz
para subir y bejer el seguidor de leva delantero 99 en
la misma forma que se efectud en relacidn con el seguidor
trasero 100,

Con referencia particular a la figura 14,
la parte extrema delantera del drbol transversal 143 estd
provista de un muelle helicoidal 160, cuyos extremos opues-—
tos estdn cargados contra las partes internas de los boto-
nes 160 y 151 selectores de leve de manera que carguen a
estos dos botones en direcciones opuestas. Con referencia
particular a las figuras 7 y 14 se apreciard que el movi~-
miento acelerante del drbol 1473 ¥y su botdn 150, bajo 1a
influencia del muelle helicoidal 160 serd detenido debido
al hecho de que el brazo posterior selector de leve 148,
por medio de su ldmina 139, tocard el montante posterior
verticel 105. El movimiento haclas etrds del botdn 151 ba-
Jo le influencia del muelle 160 serd detenido por medio
de un miembro de tope 161 que es soportado sobre un mon-
tante 168 roscedo dentro de las pared delentere 163 del bra-
zo de ménsula 8.

Con referencie particularmente a las fi-
guras 1, 3, 7, 14 y 47, el botdn traseroc selector de le-
ve 151 estd provisto de un fndice 165 que coopera con una

bplaca de indicaciones 166 soportada en la cera delantera
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del brazo de ménsula 8 por medic de tornillos 167 para der
el operador una indicecidn visual en cuanto a ls posicidn
del seguildor de leva trasero 100. Andlogemente, el botdn
delantero selector de leva 150 1lleve un indicador 168 que
atraviesa una ranure 169 formada en el botén trasero 151
de modo que coopere con la placa de indicaciones 166 para
dar una indicecidn visusl de le posicidn del seguidor de
leva 99, Como se he ilustrado en las figures 1 y 47, el
brezo 168 estd destinado a seflaler hacia une de una plura-
lided de letras indicedoras designadas en general con el
nimero 170, cada una de cuyas letras corresponde & una
de les diversas levas arribe mencionedas, mientras que el
brazo 165 coopera de un modo similar con letras indica-
doras 171 que endlogemente representan diverses levas.
Compo hemos8 indicado entes, cada una de

las lsvas rotativas 73 estd descentrada en el sentido de
que estd vrovista en su parte perifdérice de salientes v
entrantes definidos de modo que se cree un modelo parti-
cular de movimiento lateral de la aguje. Cada uns de las
tres leves no rotativas soportada por él miembro 86,
sin embergo, esté dispuesta concéntricemente en torno del
montante 88, y asi, un movimiento de desplazamiento de
estas levas en torno del eje del montante 82 no serd efi-
caz para desplezar e los seguidores dé leva 99 y 100 en
torno de sus regpectivos montentes 101 y 1cg.

- Con referencia particularmente e las Tl-

curas ls 2, 3, @ ¥y 10, 2l miembro de lsva no rotativo 86
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estd provisto de la empuwiiadura citaeda 87 que sobresale

a trevés de una sbertura 172 prevista en la pared fron-
tal del brazo de ménsula 8 de modo gue el operario pueds
coger esta empufiadura y desplezerle hacie un lado y otro
para efectuar un movimiento de giro del mlembro 86 en tor-
no del eje del montante 82. Como podrd observarse mejor
en la figura 47, la place de indicsaciones 166 estéd abier-
ta como en 173 pars permitir este movimisnto de la empu-
fladura mientres que una parte intermedia de la ranura 173
estd proviste de una ranura de retencién 174 dentro de

le cuel la cmpuliedurs 87 serd cargada por medio de un mue-
l1le 175 que conecta el brazo 87 el miewbro 86. Por esto,
se apreciard que la ranura de retencidn 174 funclone nor-
malmente para mantener una eupuiladure 87 en una posicidn
intermedia y que el opsrador pueds desplazer le empuiladu-
re desde esta posicién cargédndola hacis abajo ¥y desplazén-
dole leteralmente a la izqulerde o a la derschs.

Como hemos dicho antes, incluso sungue el
movimiento de desplazamiento de la empuiiadura 87 no accio-
nard los seguidores de leve 99 y 100, desplazerd a la par—
te de cuerpo 86 del miembro en torno del eje 82 y, por
tanto, la ranura 91 en la cuel estd situada la bola 92 de
la bisla serd desplezada lateralmente para efectuar un mo-
mimiento lateral de la perts extremas de la derecha de la
biels 93 con el fin de que la placa 112 integredora de mo-
vimiento sea desplezeda lateralmente con relacidn & los se-

guidores de leva 99 y 100. As{, les acciones de los segul~-
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dores de leva 99 y 100 serdn integradas en una forma di-‘
ferente para que el modelo del movimiento lateral de la
barra de aguje vearie cuando la empuiladure 87 os desplaza-
da sucesivemente de un lado a otro. A este respecto, ha
de entenderse que cuando los sseguidores de leva 99 y 100
pivotan de un lado a otro en torno de sus respectivos mon-
tantes 101 y 105 de conformidad con los moviuientos de ro-
tecidn de las leves apiladas 73, la placa 112 integradora
de movimiento ebsorberd estos movimientos de los seguildo-
res de leva pivotando en torno de sus muilones 114-144 y
desplezéndose de un lado a otro con su biela 93 en une
trayectoria controlade por ls ranura 91 y la puerta 124
de le blela. Asf{, por esta sccidn, el miembro 118 inte-
graré los movimientos de los seguldores de leva y los
transmitird a la puerta 124 que a su vez transmitird los
movimientos a la barra de agujas 10 en une formas que lue-
go describiremos con mds detalle. Muy evidentemente, los
seguldorss de levea 99 y 100 pueden splicarse a une sole
de les diverses levas o, alternativamente, el operador
puede poner los seguidores en contecto con diferentes le-
vas para efectuar as{ diversas combinacionses de movimien-
tose.

Aunquse el presente invento considera el
uso de diferentes combineciones de lefas, la forme del in-
vento ilustrada en los presentes dibujos estd construfda

de modo que el seguidor trasero de leva 100 pueda despla-

zarse a aplicacidn con cualquiera de las levas 73 y 84
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que en la figure 9 estén desisnadas individualmente por
les letras A a J y por la letra #S». El seguidor de le-
va delantero 99, sin embargo, estd destinado a aplicar-
se solemente & las levas que llevan las letras C a J in-
clusive asi como la leva #S», A estse respecto, ha de en-
tenderse que las letras K a R inclusive como se hace ob-
servar en la placa de indiceciones 166 corresponden res-
pectivemente & les leves C & J inclusive, de mode que,
por ejemoloy cusndo los indicadores 165 y 168 se ajustan
respectivemente junto a las letras X y C, los seguidoresk
de leva 10g y 110 se eplicardn & la misme leva. Estas
letras han sido colocades sobre la place de indicaciones
para ayuder al operedor a seleccionar diversos modelos

de puntadas deooratives que, como se muestra en la fi-
gura 45, se llustren en una pleca de instrucciones desig-
nada en general con el nimerec 180 cuya placa puede asegu-
rarse a la parte interns de la place 58 de cublerte de lm
méquina. Por este placa de instruccionss, el operador,
menipulendo los botones 150 ¥ 151 de seleccidn de leves
de acuerdo con las instrucciones de la place 180 podré
efectuar diversos modelos de puntedes decorativas del ti-
po mostredo en le placas de instrucciones. Sin embargo,
es bien evidente que los modelos llustrados en ests pla-
ca son meramente unos cuantos de los que es posible pro-
dueir con une méquina de este tipo. La placa de instruccio-
nes 180 no de ninguna informecidn en cuanto al uso de la

leva »3» y, como se ha sellaledo antes, puede recamblarse
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por diverses levas especiales para dar modelos de‘acuerdo
corlas necesidades de diversos tipos de labor.

De lo que antecede, ha ds aprecliarse que
la paslancea manuel 87 que accioma las tres levas inferio-
res 4, By C, asi como la ranura de gufe 91 para le bola
92 de lea blela, tisene dos funciones, la primera de las
cusles es la de dar medios convenientemente controlables
para determinar une posicidn neutra de eusencia de vibra-
clones de la mguja en el centro o a cuslquier ledo del cam-
po de desplazamiento lateral de le agujs, con lo. cusl la
aguja puede ser obligede a realizar costures recta s lo ler-
go de una 1fnea central a través del cempo e & lo largo
de una linea dispussta totelmente a cualquiera de los
dos lados del campo. También, por el uso de estos medios,
as{ como de las diverses leves, la aguja puede ser obligs-
de a vibrar lateralmente desde cero haste un méximo a tra-
véds de uns lfnee central cruzando el campo o totalmente
desde cualquiera de los dos lados del cenpo.

Le figura 11 ilustre diegremdticamente la
posicidn ndmero 3 (véase figura 47) o central del brazo 87
gue con los ajustes A y K de los botones 180 y 151 produ~
ce costura recta a lo la:go de une lfnea 43 que corre cen-
tralmente a través del campo de vibracidn lasteral de la
aguja.

Le figura 12 ilustra la posicidn mimero 5

o de la derecha del brazo 87 gque con los ajustes A y K de

los botones 150 v 151 produce costure recta a lo largo de

i R, ﬁmd

R

———_.
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una lfnea dlspuesta en el lado de la derechs del campo
de vibracidn de la sguja. En 1a figurs 12, asunque la par-
te superior de le barre de sguja 10 se muestra a una dis-
tancia T a la izquierde de la lfnea centrel 43, la pearte
inferior de la barrs de aguja junto con la eguje 50 estd
dispueste en el lado de la derecha de la 1fnea 43 en una
forma que luego describiremos.

La figure 13 ilustre en la posicidn nim.
1l o de la izquierda del brazo 87 que con los ajustes 4 vy K

it ok e C M e o e ™

Ae Tos hatanas )50 ¥y 131 produce costura recta a lo largo
de une lfnea dispuesta en el lado de leé izquierda del cam-
po de vibrecidn de la aguje. En la figura 13, sunque la
parte superior de la barra de aguje 10 se muestra & una
distencia T a la derscha de la lfinea central 43, la parte
inferior de le barra de aguje junto con la aguja 50 estd
dispuesta en el lado de la izgquierda de la lfnea 43 como
luego explicaremos. |

Ademés, la paslence menuslmente desplaza-
ble 87 tiene una segunde funcidn porgue con ciertos ajus-
tes de los seguidores de leva 99 y 100 el desplazamiento
de le empuiiadure 87 alterard la amplitud de la vibracidén
lateral de le apuja. A este Ultimo respecto, puede hacer-
se refesrencila & las figuras 48, 49 y 50 que ilustran die-
gramdticemente el tipo ds puntadas<en 2lg~zag que es posi-
ble efectuar con este mecanismo. Con referencia especffi-
cemente & le figure 48, este trebajo puede ejecutarse con

el seguidor de leva 100 dispuesto contra le leva conecdntri-
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ce A mientras el seguidor de leva delantero 99 estd dis-
puesto contra la leva D que corresponde & la letra L de
la place de indiceciones. Con el seguidor de leva situedo
de este modo y la palsnca manual 87 situade en su posicién
alejada de le dereche designada con el ndmero 5 en la pla-
ca de indicaciones 166, la aguja serd obligads a vibrar de
un lado & otro centralments a través del campo médximo de
vibracidn lateralmente & la direccidn de asvance de la la-
bor como se indica por la parte superior de la figura 47.
Sin embargo, a medida que la esmpuiladura 87 es movide pro-
gresivemente en direccidn de la izquierda, la amplitud de
la vibraecidn de la aguje seréd disminufda de modo que, por
ejemplo, cuando la palanca 87 llega & su posicidn media,
designade con el mimero 3 en le plece de indicaciones 166,
solamente se realizard una nited de la vibrecidn disponi-
ble de le saguja, mientres que con la palance manual 87
desplazada a su posicidn extrema de le izquierda indiceda
por el nimero 1, se reelizaré totalmente costura recta en
la parte de la izquierda del campo de vibrecidn.
Andlogemente, comp se ha ilustrado en la
figura 49, cuando sl seguidor posterior 100 es puesto en
aplicacidn con le leve B y el gecuidor 99 es puesto en
eplicacidn con lu leve D correspondiendo & la letra L de
lae placa de indicaciones, la aguja vibrard de nueveo en
toda su amplitud mientras que le pslance manual 87 estd |

en su posicién extrema de la derecha. Perc cuando la em—

pufiadura es movida hecia le izquierds, disminuird le empli-
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tud de la vibracidn de ls aguja en una forme que es simé-
trica en torno del centro 43 del campo de vibracidn.

Lae figurae 80 ilustra el tipo de dibujo
que se obtlene siempre que el seguldor trasero es puesto
en aplicacién con la leve C y el seguidor delantero sn
aplicacidn con la leva D correspondiendoc a la letra L
de la placa de indicaciones y la pelanca 87 es situade en
le extremided de la derecha en cuyo caso la aguja vibraréd
a través de su méxime amplitud y e medida que la palenca
87 es desplazade & la lzquierde la smplitud de la aguja
serd reducida desde la direccidn de la izquierda de mode
que en definitiva le aguja realizaréd un movimiento de cos-
tura recta en la parte extrema de la derecha dsl cempo de
vibracidn de la aguja.

En el presente mecanismo, como puede obser-
varse mejor en la fligure 7, los ejes longitudinesles de la
esplga del pivote 123 de la biela delentsra, las espiges
de muiidn 114 de la placea integradora de movimlento y el
montante 68 de soporte de la le¥a estén todos slineados a
lo largo de una lfnea recte designede por el ndmero 181-
181. Con los sjes longitudinales de estos tres puntos as{
dispuestos y con los seguldores de leva €9 y 100 dispuesto
cada uno en aplicecidn con la leva B, la placa 112 integra-
dora de movimiento resultaré tener su care posterior 137
dispuesta en dngulo recto con la lfnea central 181-181 Y
asf, esto representarie una posicidn neutra de todo el me-
canismo, sin subargoy como hemos seilaledo antes, el segui-

dor delantero de leva 99, en la presente realizacidn del



10

15

20

25

2252586

invento no estd destinedo a ser desplezedo a aplicacidn
con la leva B porque se encuentra que esto no es necesa-
rio & fin de reelizer los dibujos de costura deseadosg

De lo gue sntecede, he de entenderse gque
las levas 73 representan medios portedores de registro
de menseje que incluyen una pluralidad de levas cade una
de las cuales representa un registro difersnte productor
de respuesta, &l paso que los seguidores de leva 99 ¥ 100
representan cada uno medios captadores de mensaje para
percibir y responder simulténeamente a una plurelidad de
repistros de los medios portadores de sllos como reaccidn
s los movimientos relativos entre estos medios captadores
99 v 100 y los medios portadores de registro reprssenta=-
dos por las levas 73. También, el drbol 13, junto con sus
ruedas dentades 6% y 66, y las correcclonss sntre el ér-
bol 13 y la barre de aguja 10 represcentan medios pars pro-
ducir tales movimientos relativos en sincronismo con los
movimientos de veivén de la asguje. Se desprende tambidn
que le placa 112 representa medios asociedos con los me-
dios capfadores 99 y 100 para integrar una pluralided de
respuestas de registro, mientras que la leva 93 con su
mecanismo asgoclado representa un mecanismo de transmisidn
pere desplezar la aguja latereslmente de conformidad con
la respuesta de reglstro integrada. Se comprenderé por
parte de los téecnicos que podrfan hacerse diversoé camblos
en este mecanismo y gque tales cambios ceserien dentro del

alcance aemplio del invento de la solicitante.
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Mecenismo de la barra de agulja.

Como hemos dicho antes, la perte de cabeze
hueca 9 de esta mdquina de coser estd proviste de une bae-
rre de aguja vertical 10 destinada a ser movida en vaivén
longitudinalmente & si misnms, as{ como a ser desplazada
lateralmente en una direccidn sustancielmente en éngulo
recto con la de avance de la lebor. Con referencia parti-
cularmente & las figures 4, 5, 6, 18 y 19, la barrs de
azuja 10 estd normelmente dispuesta con su eje longitudi-
nal formando un éngulo de unos 112 con la vertical de mo-
do que le aguja con punta de ojo 50 sea presentada al
operarlo pera mejorar con ello la visibilidad de este en
la zona de costura. Mds particularmente, la parte infe-
rior de la barra de aguja 10 esté montade & deslizemien-
to dentro de un énima 185 de un elemento de soporte, cu-
va parte superior 186 tiene en esencia la forms de une
bola o esfera mientras que la parte inferior 187 estéd
formede como cilfndro recto. Con el fin de formar un
asiento para la bola 186, la parte de armazdn 188 de la
cabeza 9 sstd provista de un dnima 189 en la cual estédn
montedos a deslizamiento dos asientos 190 y 191 de dlveo-
lo esférico con los cuales casa el cojinete esrérico 186
en une forma que se muestra mejor en las figuras 6 y 18.
Se crea un firme aesiento pare ‘el cojinete 186 reuniendo
las partes aslento esférico 190 y 191 por medio de un
manguito 198 roscado dentro del énime 189 del ermazén 188.

Siempre que el manguito 192 esté debidesmente asentado pue-
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de ser bloqueado en su sitio por medlo de un tornillo

de fijacidn 193. Ha de observerse particularmente que la
parte cilfndrica de la derecha 187 del cojinete de le ba-
rra de agule no toca al manguito 192 y, asf, el cojinete
186 puede basculerse a un lado y a otro a la manera de una
Junta universal dentro de los asientos de cojinete 190 y
191, También, la barra de aguja 10 puede moverse en vai-
vén verticelmente dentro del cojinete esfédrico 186.

La parte superior de la barra de aguja 10/
estd montede & deslizamiento dentro de un segundo cojine-
te que comprende una perte superior en forme de bola o
de esfera 194 que tlene una parte inferior formeda como
ceilindro circular recto 195. El cojinete esfdrico 194 estd
alojado dentro de un #4nime 196 previstas dentro de la puer-
ta 124 que, como antes hemos dichoy estd monteds pivota-
demente sobre un miembro cilfndrico vertical 127. El coji-
nete esférico 194 descansa sobre un asiento o 4lveolo es-
férico 197 formado en la parte inferior del énima 196 y el
cojinete 194 es mentenido contras este asiento por un men-
guito 198 que tiens su parte interna inferior formade con
une superficie esférica como en 199. El menguito 198 es
mantenide en fntimo contacto con el cojinete 194 por una
capucha roscada 200 asentads dentro ds la puerta 124 y
contre el manguito 198. La capucha roscada 200 estd ebier-
ta como en 201 pare permitir que la barra de aguja 10 se
desplace lateralmente con relaecidn a la puerta 124 a la

manera de una junta universal. Como se ilustra mejor en
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la figurs 6, el manguito 198 puede bloquearse en su
sitio por medio de un tornillo de fijecidn 202.

Con referencis particular s las figuras
2, 4, 5 y 6, la parte delantera del drbol principal 13
estd proviste de un mecanismo de manivela usual pera mo-
ver en vaivén la barre de aguja 10 longltudinelmente a s{
misma. M4s espec{ficamente, la parte extrema del &rbol
13 estd provista de una manivela 203 que tiene, sobresa-
liendo de ella, un botdn de manivela 204 a cuya parte ex-
trema va assegurada pivotadamente uns biela 805, cuya per-
te inferior estd proviste de un dnima 206 pera recibir &
deslizeamiento en ella una espiga cilfndrica 207 una de cu-
yas partes extremes estd provista de un per de costados
lateralmente espaciados 208. Como puede verse mejor por
la figurg 18, los costaedos 208 estédn provistos de un par
de aberturss alineadas 209 pers recibir en ellos un man-
guito 210 provisto de un édniuna central 211 para recibir
la barra de agule 1l0. El manguito 210 es bloqueado en su
sitio por medio de un tornillo de fijacién 212 sobre la
baerra de aguja y de esto resulte menifiesto que el man-
guito 210 estd formado en esencia como parte integrante
de la barre de agula 10 y que puede girar derntro de las
aberturas 209 de los costados.

Asf, la rotacidn del drbol principel 13,
por medio de le manivela rotative 203 y de su mecanismo
asociado, funciona para mover en veivén la barra de agu=-

Ja 10 de un lado a otro en la direccidn de su eje longi=-
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tudinal y dentro de sus cojinetes superior e inferior 194
y 186,

Como hemos deserito antes, la barre de
aguje 10 estd destinada a ser desplazeada laterselmente a
le direccidn de avance de la labor por medio de una plu-
relided de levas rotativas y un nmlembro de biela 93, el
dltimo de los cuaies estd conectado pivotadamente a la ma-
nivela o puerta 124 que soporta la barra de aguje por me-
dio de une espiga vertical 123. De esto ha de entenderse
que los movimientos longitudinales de le biela 93 sfectua~
rén une oscilacidn de la puerta 124 de la barra de aguja
con el fin de que la parte superior de la barra de aguje
sea oscilade en un arco cuyo centro coincide con el eje
del pivote 127 en torno del cuel oscila la puerta 124, &g-
ta accidn de la barre de agule se ilustra diagraméticamsn-
te en la figura 19, en la cual el eje de oscilacidn de la
puerta 124 esté representado por la 1{nea 215. El arco de
trazos 216 representa ls trayectoris de moviumiento tomada
por el ejs de la espige 123 mientras que el arco 217 repre-
senta la trayectorla de movimiento recorrida por el cojine-
te cilfndrico superior 194 de la barra de agujas 10. En el
mismo sentidoy la biele 93 se ilustre diagramdticamente co-
mo tembidn lo son los seguidores de leva 99 y 100, el miem~
bro selector de emplitud de vibracidn de la aguja y de cem-
po 84 y su empuiiadura asociada 87.

Con referencia todavia a la figura 19, he

de entenderse que con el cojinete esférico superior 194 de
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la barra de aguja 10 desplazaﬁdose en torno de una tra-
yectoria designeda por el arco 217 y con el cojinete es-
férico inferior 186 fijado como un todo en le parte 1nfe-
rior del armazdn 188, la aguje 50 serd oscilada en esen-
cia & través de une treyectoris que corresponde & un ar-
co 28 proyectade pera corresponder sustencielmente con el
arco de movimiento del gmencho 219 captador de bucles sopor-
tado en un tomador de bucles rotativo 220 montados sobre
un érbel vertical £221. Este tomador de bucles rotativo se
ilustre con mds detalle en la figure 5 y hea de observarse
particularmente que la sguje 50 estd dispueste para descen-
der dentro de la tfavectoris circular de movimiento de un
gancho 219 epresedor de bucles en una posicidn hacie atrés
del cuerpo del tomedor de bucles con referencia a la di-
reccidn de avence normal de la labor gue es de derecha a
izquierda mirando en le figura S. Lsto pone de manifiesto
que, dentro de ciertes limitaeciones dptimes, la sguja coope~-
rerd epropiadamente con el gancho 219 apresador de bucles
indiferentemente de que la aguja reciba movimientos alter-
natives longitudineles o una combinacidn de movimientos al-
ternativos y movimientos laterales de desplazamiento ya
que la sguja 50 en sus movimientos latersales sigue unsa
trayectoria 218 que coincide en esencia con la trayectorig
circular de movimiento del gancho 219 spresador de buclesas
Con refersncie particularmente a la figu-
ra 20, se ilustra en ella una vista on plante desde arri-

ba del tomador de bucles rotativo 220 y, cooperando con 81
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hay une aguja 50 que se muestra en tres posiciones dife~
rentes tales como su posicién central o normal 22Z, su
posicidn extrema izquierde 823, y su posicidn extrema de-
recha &24, y en cada una de estas posicilones cooperaré
apropisdamente con el pico £l9 del gencho epresador de
bucles en la formacidn de puntadas debido al hecho de que
la aguja 50 es desplazede & lo largo de ls travectoria
representada en esenclia por el arco 218.

As{, ls puerte 124 tiene un extremo mon-
tedo a pivotemiento en torno de un ele fijJo y su otro ex-
tremo conectedo a pivotaemiento por una estructura de jun~
ta de bola con le extremided superior de le barra de esgujla
10. Se disponen medios para hacer oscilar la puerta en
torno de su eje para hecser oscilar con ello la extremi~
dad superior de la barra de aguja & través de un arco de
circulo, como se ha representado en la figura 19 por el
mimero 217. Tembidn se disponen medios en forme de une ‘
gegunde estructura de junte de boles msociedos a deslizs-
miento con une parte intermedis de la berra de agpuje y
soportados por el armezdn para obligar al extremo infe-
rior de la barra de asguje & oscilar a trevds de un arco
de cfrculo, como se ha representado en la fisura 19 por
el ndmere 218, que es excéntrico al otro cfrculo cuande
dichos cfreulos se provectan sobre la superficie 1 de so-

porte de la labor.

Mocanismo de la barre prensatelase.

El mecanismo de barra prensatelas incor-
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poredo en la pressente méquina estd situado dentro de la
parte hueca de la cebeze 9 y estd soportado en un par de
dnimes cilfndrices 230 y 231 supsrior e inferior sustan-
cialmente opuesteg formadas respectivemente en peartes 232
y 188 del ermazdn 8 del brezo de ménsula (véase la figure
18). Con referencias particularmente a las figures § y 18,
dentro del dnime inferior 231 estd situado un manguito de
émbolo hueco 233 asegurado dentro del énime por medio de
un tornillo 234. Monteda a deslizamiento dentro del énima
235 del menguito 233 hay una barra prensateles 1l que
tiene en su parte inferior, como antes hemos dicho, un
tipo usuel de ple prensatelas 51 y provista deniro de su
parte superior de un énime hueca 236 dentro de le cual es-
té dispuesto un muelle helicoidel 237. Recibido a desli-
zeniento dentro del énima 236 de la barra prensateles hay
un émbolo 238 cuya parte extrema inferior estd destina-
da 8 gplicerse al muelle £37 misnires que su parte supe-
rior estd formada con un miembro de cubeta 239 provisto
en su superficie superlor de une gargante 240. Como pue-
de observarse particularmente por la figura 18, el énime
superior 230 estd desplezada laterelmente del dnime infe-
rior 231 y estd provista de un miembro cilindrico 187 que
estd aseguredo dentro del dnima 230 por medio de un tor-
nillo de fijacidn 241, que junto con una parte sallente
242 mantiene al miembro cilfndrico 127 en una posicidn fi-

ja en todo momento con relacidndl armezdn de la mdquina.
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' Como hemos dicho entes, el miembro cilin-
drico codgante 1287 funciona como soporte de pivote perae
la puerta 124 de les barre de esgule que es mentenide en
posicidn sobre el miembro 127 por medio del citaedo co-
ller 128 y su tornillo de fijacidn ssociado 129.

El miembro colgante 127 esté provisto en
su parte inferior de un énime cilfndrica interna 243 en la
cuel estd montado a deslizemiento un segundo dmbolo 244 cu~
ya parte extreme inferior redondeada 245 estd destinada a
ser recibide dentro de la gargenta 240 de la capuche de ém-
bolo 239. Lé parte superior del é4nime 243 comunica direc-
tamente con un énime roscada 246 destinada a recibir el
extremo fileteado 247 de un tornillo menuslmente ajusta-
ble 248 cuya extremidad inferior estd destineda a splicar-
se el segundo émbolo 244 con el fin de desplszarlo & lo
largo de su eje pare comprimir con ello el muslle 237 por
medio del primer émbolo 238 con el fin de que el muelle
237 cargus a la barra prensatelas 11 con su ple prensate-
las asociado 51 hecla abajo en direccidn al gsoporte 1 de
la labor de la mdquina de coser.

Con referencie particularmente & la figu-
ra 5, los ejes longitudinales del émbolo superior 244 y
de la barra prensetelas 1l estén dispuestos en paralellsmo
entre s{ y con la barre de aguja 10 y, como antes se ha & -
cho, ol eje longitudinsl de la barra de agujas 10 forma en

esencia un dngulo de 112 con la verticel con el fin de que

la barre prensateles y la barra de aguja estén inclinadss
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con relacidn e la superficie 1 de soporte de la labor

de tael modo que &l operario se le proporcione une visidn
sin obstruceciones de le aguja 50 y del ple prensateleas
51,

Con la barra prensateles 1l desplezade
hacia adelante desde su émbolo superior 244 de carga de
mielle se crea une construccidn gque permite & la barra
de aguje 10 tener un redio de giro dptimo en torno del
eje del émbolo 244 y al mismo tiempo permite a la aguja ¥y
a las barres de prensatelas 11 estar debidemente esgpacie-~
des con el fin de qus el ple prensatelas 51 y la aguja
50 estén dispuestos en una relacidn yuxtapuesta apropia-
da., Los dmbolos cooperentessuperior e inferior 244 y 238
de la barre de prensatelas permiten esta construceidn des-
plazada debido al hecho de que estdn interconectados por
medio de una cubeta de émbolo 239,

Con referencia todavia a la figura 5, le
parte superior de ls barra de prensatelas 1l tlene sujeto
a elle por medio de un tornillo 249 un mliembro de apoyo
250 contra el cual estd destinada a desplezarse una leva
251 del elevedor de la barra de prensatslas por un movi-
miente manusl con el fin de elevar el ple &1 del prensa-
telas alejédndolo del soporte 1 de la labor de manera que
se facllite la insercidn y retirada de la lesbor. La leva
elevadora de la barra de prensatelas 251, estd formada
como parte integrante de una palanca 252 de elevacidn de

la barra de prensatelas que estd pivoteda al armezdn de
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la mdquina en una forma ususl por un tornillo £83 ros-
cado directaments en el armazdn.

Mecanismo rotetivo tomador de buclesgs

Como hemos dicho antes sste méquina estéd
provista debajo del soporte 1 de la labor de un érbol ro-
tative 18 impulsedo desde el drbol rotativo superior 13
por nedlo de un drvol vertical 23 y sus ruedas asocladas
que incluyen las ruedas de engrane inferiores 24 y B5. ZE1
drbol rotativo 18 estd montedo en pojinetes 19 y 20 y su
parte de la izguierda, mirando en la filgura 21, esté pro-
vista de una rueda cdnica espiral 255 que engrana con um
rueda similer 256 (vdanse figuras 5 y 28) y esté asegura~-
da por medio de un tornillo de fijacidn 257 a la perte ex-
trema inferior de un érbol de gencho 858 dispuesto verti-
calmente. E1 drbol vertical 258 estd montado a rotacidn
dentro de un manguito de cojinete 259 que a su vez esté
montado por medio de un tornillo de fijacidn 260 dentro de
un énima cilfndrica 261 hecha en un soporte de gencho ro-
tativo 262 que forma parte del ermazén de la méquina. La
parte superior del manguito de cojinete 259 estd proviste
de un seliente 263 destinedo & soporiar un anillo tomador
de bucles 264 que estd integralmente formado con el érbol
de gancho £58. Mds especificamente, la parte inferior del
anillo tomador de bucles esté provista de un asiento 265
que se aplica a la parte superior 263 del manguito 259,

La rotecidn del 4rsol 18, por medio de
las ruedas 255 y 256 hard girar el érbol werticel del to-
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mador de bucles, 258, y las ruedas 21, 22, 24, 25, 855 y
256 estdn disefiadas de modo que el drbol inferior 18 gire
a una veloclded que es doble de la del 4rbol superior 13
pera dar con ello las dos rotaciones usuales del tonsdor
de bucles rotativo por ciclo completo de veivén de la apu-
Ja 5o.

As{, ha de entenderse gque ¢l mecanismo ro-
tativo tomador de bucles estd situado debajo de la placa
o superficie 1 de soporte de la labor y totmlmente dentro
de la base cerrada de la mdquina de coser formada por las
paredes colgantes 2-2, 3~3 v la placa de cubierta inferior
desmontable 4.

Con referencia particularmente a las fi-
guras 1 y 27, le superfidie 1 de soporte de la labor estd
provista encime del tomador de bucles rotetivo de una aber-
tura designada en generel con sl ndmero 266, definida por
un listdn rebajedo 267 que soporte el tipo usual de pleca
corrediza 268 gque puede desplazarse de un lasdo a otro de
modo que cubras el tomador de bucles en una forma gque se
ilustre en la figura 1, o que dé acceso al tomador de bu-
cles en una forma gque se ilustra en la figura 27. La parte
tresera de la abertura 266 debajo del ple prensatelas 51
estd destineda a ser cubierta por medio de una place de
gargenta 52 que, como se muestra en la figura 29, estd pro-
viste de una abertura 270 pera la agujes y de abertures 271,

278 y 873 que reciben un perrillo de avance 33.
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Como se ilustre mejor en les figuras 5 y 8%,
el perrillo de avance 33 estd soportado por una barra de
avaence 34 y se extiende sobre el anillo 234 del tomador de
bucles. De esto ha de comprenderse que el mecanismo rotati-
vo del tomedor de bucles estd dispuesto en esencia delente
del mecanismo de avence as{ como delante de le aguje al-
ternative 50 de manera que el operaric pueda tener acceso
al mecanismo tomador de bucles.

Con referencie particularmente a las i~
gures 36 & 38 inclusive, el presente tomedor de bucles
comprende un enillo aengular tomador de bucles, 264 provis-~
to de una pered circuler interior 275 formede concéntrica-
mente con el eje vertical de rotacidn del tomador de bucles
gque, naturalmente, coinclde con el eje longltudinel del
drbol 258 del tomador de bucles. Como se ilustra particu-
larmente en la figura 35, el anillo 264 estd provisto de
un intersticio 276 en forma de canal estrecho que corta
la pared interior &275. El enillo anular del tomador de
bucles 264 esté tembién provisto de un nervie circular in-
terior 277 dispuesto junto & le peared interior 275 y ex-
tendiéndose hacia dentro desde ella, teniendo el nervie
un intersticio en €1 que coincide con el intersticio 276 de
la pared interior para dar en un extremo y comoperte de di-
cho nervio un pico apresador de bucles 219 que estd dis-
puesto mds cerce del centro de anillo gue la otra pearte
extrema 279 delnervio y en relacidn sustancial de super-

posicidn con elle. Ha de entenderse de esto gue el inters-



10

15

20

25

ticio 278 forma un cansl estrecho que corta le pared
interior 275 y el nervio 277 para formar dos partes ex~
tremas de superposicién, cortadas al sesgo, del anillo,
¥y un plco interno apresador de bucles 219 en un extremo
del nervio 277,

Con referencis particular & la figure 385,
el nervio Interior 277 se extiende en torno de le parte
interior dsl anillo 264 sustancialmente en 260° y la par-
te extrema 279 delnervio 277 opueste al pico 219 apresa-
dor de bucles, en todo un éngulo estd representade por la
letra W y equivalente a sustencialmente 302, formede con
su superficie periférica interior espacieda a una mayof
distancia del centro del anillo que la parte restante del
nerwyio para formar con ello holgura pars el bucle dek hi-
lo de la aguje, En otras pslesbres, el radio del nervio
interior 877 es sustanciselmente constante en toda su mayor
parte y el radio esté indicado por la letfe X, mientras
que durente los dltimos 302 del anillo representados por
el éngulo 7, el radio se vuelve cada vez mayor hasta que
la parte periiérice interior del nervic ée desvanece sus-
tancialmente en un punto 279 adyacente sl pico 219 apresa-
dor de bucles. Como guiera que, como se ha ilustrado en
la figura 20, la sesguje 50 con punta de ojo se mueve en vai-
vén dentro de los confines del anillo 264 tomador de bu-
cles de manera que su bucle sea apressado por el pico 219,

la parte de cola del nervio 277 recibe holgura, de manera

que la aguja puede lanzer su bucle de hilo cuando es reti-
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reda hacie arriba a través de la labor en la formes usual.
Todevia con referencia a la figura 35, el
nervio 277 esté provisto en su superficie superior de un
dentado 280 que estd situedo directamsnte Junto & la agu~
ja cuendo esta dltime desciende dentro de los confines del
enillo tomador de bucles 264, y este dentasdo 280 funcione
pera desviar la aguje hecis dentro en ol ceso de que la
aguja por otra razdn tropezara con la parte periférica del
nervioc 277. En realided, este dentado esté situado en esen-
cia a 1469 en direccidn contraria al reloj desde el pico 219
del gancho, cuyo dngulo en la fipgure 35 estd representado
por les letra Y. De lo que antecede, ha de entenderse qus
el tomedor de bucles rotativo comprende un miembro sustan-
cielmente en forma de cubeta que tiene un anillo 864 for-
mado integralmente con un érbol vertical 258 ¥ que estd
esegurado & dicho 4rbol por medio de un alma inferior de--
signeda por el ndmero 281,
Como se ilustra mejor en las figuras 35,
56 y 37, el intersticlo o canal 276 se extiende hacia aba~-
Jo a través del anillo 264 del modo que el pico 219 apre-~
sador de bucles puede coger debidamente el bucle del hilo
de la aguja. Con el fin de ersar una gergante apropiada
en la parte inferior del canal 276, el enillo 264 estd pro-
visto de una abertura 282 formeda por taladrado a través del
anillo desde el exterior de modo que la parte interna de
la gberture 282 comunique con el interior del cansl 276 en

una manera que se ilustra mejor en las figures 35, y 36.
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Esta aberture se empleas asf{ a causa de las dificultades
en la formacidn de tal garganta de canal por los métodos
usualees de mecanizacidn.

Cooperando con el tomador de bucles rote-
tivo hay une capsula de bobina designeda en general con sl
nimero 283 que estf provista en la forme usual de una aber-
ture 284 para recibir en ella una canilla 285, cuys parte

inferior es mantenida dentro de la aberture de la cépsu—

le 284 por medio de un saliente anular que se extiende ha-

cie dentro 286 de la cdpsule de bobina. %
Junto & la sbertura 284 que recibe la ca-

nille, la cépsula estd provista de un dentado 287 que per-

mite que el operario quite récilmente le canilla 285 con

los dedos. La cédpsula 283 estd formada con un nervio pe-~

riférico £88 formado como arco de menos de 1802 en torno

de un radlo que es sustancielmente igual al de le pared

interior 275 del anillo 264. Como se muestre mejor en las

figures 33 y 34, la cédpsula 283 de la bobina estd dispues~

te dentro del anillo 264 y excéntricemente a é1, siendo

su nervio 288 soportado verticalriente sobre la cara su-

perior del nervio 277 dsl enille y estando en aplicacién

periférica a deslizamiento con la pared circulsasr interior

275 del enillo. Con referencia todavie & las figures 33 y

34, la cépsule de bobine tiene un sesundo nervio perifdrico

289 espaclado verticaelmente por debajo del primer nervio

288 y dispuesto en aplicacidn de deslizamiento con la cara

inferior del nervio 277 del enillo para ayudar asf{ & men-

- 48 -



(o]

10

15

20

&5

225258

tener la cépsule de bobina en su relacidn eproplada den-
tro del anillo 264.

La pared 290 de la cépsule de bobina enci-
ma del nervio perirdrico 288 estd formada con una hendidu-
ra inclinade hacla sbajo 291 para el hilo que termina en
un agrandamiento 292 (véase figura 34) estando le hendi-
durs 291 cubierta por un tipo usual de muelle tensor 293
asegurado & la pared 290 por un tornillo de sujecidn 294
¥y un tornilloc de ajuste 295 en una forma usual. La perte
de cola 296 del muslle tensor penetra en una sbertura 297
formada en la pared 290. La cdpsula de bobina se enfila
llevando el hiloc desde la cenilla sobre la parte supe-
rior de la pared lateral de la cdpsula a través de las hen-
didure 291 y bajo el muelle de tensidn 29% desde debajo
del cual sale por la entalladura 298 del borde superior
de la pared de la cavided para la cenilla.

Con refersncia s las figures 28 y 33, el
presente towmador de bucles rotativo tiene cooperando con
¢l un miembro en forma de U invertida 299 dispuesto cabal-
gando con el anillo tomador de bucles 264 con una rama del
miembro dilspuesta fuers del anillo y soportada debajo del
gnlllo sobre una parte de base 300 que sobresale dentro
de un énime %01 formada dentro del soporte 262 del toma-
dor de bucles. Un tornillo de fijacidn 302 asegura la par-
te de bese 300 dentro del énime 30l. La otra rames del miem-
bro 299 estd dispuesta dentro de los 1fmites del enillo

v advacenteh la cépsula de bobina y crea una barra de so-
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porte del hilo 303 dispuesta en esencia horizontalmente
desde la cual sobresale hecia srribs un miembro de apoyo
304 que funciona para aplicarse a una parte 305 de la cép-
suls de bobina pare impedir con ello gue la cédpsula se des-
place en la direccidn del reloj mirando en la figura 33.

Como se ilustre mejor en las figuras 33,
%4, 36 y 38, el mecanismo tomador de bucles estéd provisto
de un segundo medlo parse restringir la cépsula de bobina y
este gegundo medio impide gue la cépsula sire en dirececidn
contraria al reloj en sincronismo con el tomador de bucles,
mirande en la Tigura 33. Lste segundo medio de restriceidén
de le cdpsula de bobina comprende un miembro de plataforma
306 que estd doblado hacle abejo como en 307 para dar un
brazo 308 recibido a deslizamiento dentro de un canal 309
formado en la parte de armezdn 310 de la base de la mdqui-
ne de coser. Il miembro de plataforme 306 estd soportado
en posicidn sustencialmente horizontal por medioc de un
muelle leminar cuya rama superior 311 se apoya hacle aba-
jo sobre el miembro 308 de la plataforma, mientras que la
rema inferior 318 estd ssegurada por medio de un tornillo
313 a la parte inferior del armazén 310. Con el fin de im-
pedir que sl miembro de muelle se desplace, una de sus par-
tes extremas 814 estd confinada dentro de una sbertura 315
formeda en la cara inferior de la parte de armazén 310.

Bl micmbro de pletaforma 306 estéd normal-
mente blosueedo en su sitio como se he idustrado por 1ineas

llenas en la figure 34, por medio de una espiga 316 dispues-
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ta verticalmente montaeda dentro de un dnima 317 formade en
la parte de armazdn 310. La parte superior extrema de la
esplga 316 estéd destinade & ser recibidea dentro de una en-
talladure 317 formeda dentro del brazo 308 de la platafor-
ma para bloguear con ello el brezo y al miembro de plata-
forma en su sitio.

Como se musstra mejor en la figura 38, la
espiga vertical 318 estd asegurade dentro del dnima 317
por medio de un tornille de fijecidn 318 y la parte supe-
rior 319 de la espige 316 estd Tormada excédntricamente &
su parte de cuerpo de modo que al girar la espigea 316 den~
tro del 4nima 317 el brazo 308 del miembro de plataforma
306 puede ajustaerse efectivemente de un lado pare otro de
izgquierda & derscha mirando en la figura 33.

Montado sobre el miembro de plesteforma 306
por nedio de los tornillos 320, 320 hay un miembro de apo-
yo 328l que estéd formado can un brazo 322 dispuesto en esen-
cia verticalmente, cuye parte extrema libre estd destinada
a eplicarse a la parte de pestaiia 323 de la cdpsula de bo-
bina para impedir con ello gque esta dltime gire en sincro-
nisme con el snillo rotativo del tomador de bdbucles, cuando
el mismo gira en direceidn contraris sl reloj mirando en
le figure 33. Como puede verse en la Tigura 38, el brazo
382 del miembro de apoyo estéd formado en su parte frontal
por un 1ldbulo 324 colgante que esumoc las funciones de me-
nejo del hilo en una forma que luego describiremos.

®l miembro de apoyo 322 esté provisto de
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una pieza de dedo 385 inclinada hacla aerriba que permite
al operario coger el miembro de apoyo y levantarlo Junto
con le plateforma 306 de manere que esta Yltime deje 1i-
bre la espiga de bluqueo vertical 319 con el fin de que

el operario pueda entonces desplazar todo el conjunto en
direccidn a la derecha mirgndo en la figura 33 para qui-
tar con ello el miembro de apoye de lag proximidades de la
cédpsula de bobina de modo que tode la cdpsule pueda quitar-
se del anillo 264 del tomador de bucles. En la figura 34,
las lfnees de trazos representan la posicidn que asume el
miembro de apoyo 321 cuendo estd en su posicidn denominada
retrafda.

De lo que antecede ha de entenderse que el
operario puede llevar fédcilmente hacie atrds la placa co-
rredera 268 para lograr acceso & toda la parte superior
del mecanismo tomador de bucles y con la place corredera
en esta posicidn retraida, como se ilustra en la figura
87, la bobina 285 puede sacarss fdcilmente ¥y sustituirse
por una nueva y, ademds, el miembro de apoyo 321 puede ser
desplezado desde su posicidn operable a une posicidn re-
trafda pera permitir con ello qus la caja de bobina 283 gea
retirada fédcilmente del anillo de gancho. Naturelmente, la
retirade de la cdpsula de bobina 283 se fecilita mucho
porgue este mecenismo tomador de bucles estd situado ente=-
remente delante de la aguje inclinada 50 y, as{, no hay
obstruceionses que impiden la retirada de la cédpsula de

bobina o la inspeccidn de todo el mecanismo tomador de

buclses.
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Placa de gerganta.

Con referencia a las figures 29 a 58,
inclusive, la placa de carganta 58 estd proviste de uns
abertura elargada lateralmente 270 para recibir la sguja,
la cual estd alargeda de modo que reciba una aguje que vi-
bra lateralmente. La figure 22 ilustra una placa de gar-
gante similer 386 provistas de une ebertura circular 327
destinade a recibir une aguja restringide en su desplaza~
miento lateral & la direccidn de avance de la labor de ma-
nere que puede realizer costura recta. En todos los demds
espectos, estas dos placas de gergante 58 y 326 son simi-
larss,

Con refer-ncias particularmente a las i~
gures 30 y 32, la superficie inferior 523 de las placas
de garganta 52 y 326 esfén fresadas como en 329 de modo
que se cree un gedio de retencidn del hilo de l& bobina
en forma de saliente de apoyo 330 para mantener un ramal
de trabajo del hilo de le bobine en el lado extremoc de
la izquierde de la sbertura para la aguja, mirando en la
Tigura 29, con el fin de que se efectde una debida forma-
cidn de 1las puntedas. Ha dc entenderss que el saliente de
8poyo 330 para retener el hilo estd formedo sobre la su-
perficle inferior de la placa de zarcanta junto & la aberta-
ra para la aguja y que se extlende transversalmente a‘las

ranuras 271 y 273 que reciben los perrillos de evance., L&

posicidn descrita del saliente de apoyo de retencidn del

hilo funeiona pare mentener el hiloc de la bobina en el la-

- 55 -
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do de la izguierda de la zhertura de la aguja psra ese-
gurar que slempre que se empleen dos agujas simulténeamente
descenderdn uniformemente on el mismo lado del hilo de bb-
bina gue efectia el entrelazemiento pars assegurar con ello
gque no se formardn puntadas de arrastre durante el avance
de la labor. Inclusc cuando se emplea una sola aguja, el
saeliente de retencidn 330 tenderd o mantener el hilo de la
bobina en el lade de la izqguierde de la aberture pars la

aguja en una forme que se muestre en las flguras 41 & 45

inclusivea.

Formacidn de les puntedase

Las figuras 41 a 45 inclusive ilustran la
trjacidn de puntadas en zig-zag eu una méquina como la des-
crite cuendo se emplea una sola aguja. Con referencis par-
ticularnmente a la figure 41, se muestre en ella una parte
fragmentaria de une place de garganta 52 que soporta pie-
zas de labor 351 en las cuales se estédn haciendo puntedas
en zig-zag 3%2. E1 anillo 264 del tomador de bucles esté
destinedo a girar en direccidn contraria al reloj y, segin
se muestra en la Tigura 41 el pico 219 del gencho acaba de
coger el bucle del hilo de la aguja 333 y ha comenzado @
llevar el hilo en direccidn contraria al reloj de modo que
lo encadene con el raqnal del hilo de bobina 334 que va des-
de la bobina 285 & lalakor 331,

La figure 43 i1lustra el mecenismo tomedor

de bucles, con ¢l pico 219 epresador de bucles avanzado
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desde la posicidn mostrade en la figura 41 & une en la
cual el bucle 333 del hilo de le aguja comienza Justa~-
mente a ser llevado sobre el remal 334, del hilo de le
bobina, En esta figura, ha de observarse particularmen-'
te que la parte del bucle de la aguje que gquede debajo
del soporte &£83 del hilo es mentenide sobre 1la superficis
superior 303 de la barra de soporte del hilo del miembro
en U 299, con el fin de que esta rama del hilo no pueda
caer por debajo.del miembro de restriccidn 304 del porta-
dor del hilo y gquede esf{ enrsdada bajo él;

Con referencia shora & la figura 44, ha de
verse que el pico apresador de bucles 2819 ha recorrid 180°
desde su posicidn de apresanisnto de los bucles vy que la
rame superior del hilo de le agujle 333 se extlende desde
el pico 219 apresador de bucles hacia la izquierda para
ser retenidea entre le pared anterior inelinsda 336 del 18-
bulo colgente 324 del miembro de spoyo 322 de la cdpsula
de bobina (véase figura 38) y la pestefie 323 de la cépsula
de bobina con el fin de controlar el bucle del hilo de la
aguja de manera que este Yltimo no sea bucleado sobre la
cépsule de bobina 333. Ha de entenderse particularmente que
el 1dbulo 324 y le pestafia 322 de la cédpsula de bobina man-
tendrén el control sobre el hilo de la aguja 333 hasta que
el brazo de recogida 56 comience a subir el hilo de la agu-
Ja &8 medida que la sguje es retirada de la labor. Tan pron=
to como el brezo de rscosida 56 eomienze a subir en la for-

ma usual llevard al hilo 333 de le aguje hecie arriba & tra-
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vés de la agujae y como consecuencia de ello el hilo serd
retirado del pico 819 epresedor de bucles y de entre el 18-
bule 324 y ls pestafia 323 de la cdpsulae de bobina hasta

que tome la posicidn ilustreda en la figure 45 en la cual
el bucle del hilo de aguje se 1lustra controlade por un
dedo 335 formado sobre lae cédpsula de bobina.

En la figure 45 he de observarse parti=-
cularmente que el bucle 333 del hilo de la acuja estd to-
talmente encedenado alrededor del hile 334 de le bobine
y 8l mismo tiempo se extiende en torno del dedo de con-
trol 335 de manere que el bucle tendré poce o ningune ten-
dencla a buclesrse con la posibilided de queder enredado.

Se apreciaréd por lo que antecede que el
miembro 229 en forms de U invertida tiene dos funciones,
la primera de las cuales es la de impedir que la cédpsula
de bobina gire en la direccidn del reloj mirando en la fi-
gura 45 nientres que la segunda funcidn es la de contro-
lar la parte inferior del hllo de la aguja en una forma que
se ilustra en la figura 43 en la cusl el ramal inferior
del hilo 333 estd soportado sobre el miembro 303. En: el
mismo sentido, ha de entenderse que el brazo 322 de res-
trineidn de la cépsule de bobina tiene dos funciones, la
primera de las cueles es la de impedir tue la cépsula de
bobine gire en direccidn contrerie al reloj mirando en le
figura 31, mientras que su segunda funcidn se refiere a

su ldbulo colgante 324 que tiene une superficie inclinade

336 que coopera con la pestafia 323 de la cépsula de bobina
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para mgntener el control sobre el hilo de la aguja antes
del momento en que el brazo de recopglde 56 retire dicho
hilo de las proximidades del gancho.

Mecanismo elevedor de la placa de zgargantsa,

La figure 1 ilustra la posicidn normel que
toma una placa de gargents 58 que, como antes se ha dicho,
estd dispuesta dentro de la abertura de la bancada 266 y
sobre el listdn 267 de la abertura dirigida hecia dentro.
Como se ilustra en la figura 29, la placa de gargenta 52
estd provista a cade lado de lae misma de un ligero denta-
do 336-336, cada uno de los cuales estd destinado & ser
recibido dentro de una ranura 337 formada dentro de uno
de un par de émbolos 338 y 339, respectivemente, que nor-
melmente funcionan para mentener le placa de garganta 52
en su posicidn operante como se muestra mejor en lag fi-
gures 1 y 22,

Cade uno de los dmbolos 338 y 339 estd
montedo a deslizamiento en une de un par de édnimas ci-
1f{ndricas 340 y 341, respectivemente, formadas dentro de
miembros colgentes 342 y 343 del soporte 1 de la labor.

La parte inferior de cada unc de los émbolos 338 y 339 es-
td provista de un collar 344 contra el cual estd destina-
do a cargzar un extremo de un muelle helicoidal 345, Ei
extremo superior del muelle 345 que rodea al dubolo 338,

se aplica al saliente superior 346, de un dnime 347, mientras

que el extremo superior del muelle 345 que rodea al émbo-

lo 339 se splica & un seliente 348 rformado en el miembro

- 57 -

i



10

15

20

&5

2252586

345; Por esto ha de entenderse que los muelles 345, 345,
funcionan para carger a los &ubolos 338, 339 hacia abajo
para mantener con ello la placa de garganta 52 en su po-
sicidn operante.

El presente invento considera la creacidn
de medios por los cueles la placa de gargenta 52 puede
slevarse a una posicién encima del soporte 1 de le leabor
de modo que el perrillo de avance 33 resulte ineficaz de-
bido al hecho de que no puede ya salir por encima de la
superficie de la place de gergaenta pare hacer avanzar la
labor. Tal posicidn elevade de la placa de garganta se
ilustre particulermente en la figura 23. Con la placa de
gargenta 58 asf{ elevada encima del perrillo de avencey es~
te dltimo se hace ineficez y, asf, el operario puede reali-
zar diversos tipos de costura decorativa, cuya ejecucidn
requiere que la labor sea hecha avanzar a meno por debajo
de la aspuje y por encima ge la placa de garganta. Ademés,
los técnicos comprenderén fécilmente que la mayor parte
de la costura decorativa de este dltimo tipo se realiza
con el uso de asros pera estirar y mantener la labor en po-
sicidn tensa ¥y que con esta placa de cargants 52 elevada
por encima del nivel normal des soporte 1 de la labor, 1la
placa de sargenta funcionard para cargar a le labor hecila
arriba sobre el nivel normal de le placa de soporte de la
labor estirédndola es{ con relacidn a los aros con el fin
de que la labor no pueda ondular durante las operaciones

de costura.

- 58 -
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Con referencie particularmente a las fi~-
guras 22, 83 y 24, cada uno de los émbolos 338 y 339 es~
t€ provisto de un dnims huece 349 en la cual va montada
a deslizamiento una espiga de dmbolo 350 que, normalmen-
te, bajo la fuerza de la grevedad, descensae sobre la su-
perficie de une barra de leva designade en general con el
mfmero 351. Le superficie superior de la barra de ieva 351
estd provista de un per de superficies de leva elsvadas,
lateralmente espaciadas desipgnadas en general con los ni-
meros 353 y 354. También, la superficie inferior 355 de
la barre de levas estéd provista de una superficie de leva
colgante designeds en general con el ndmero 356. Como pue=-
de observarse por las figuras £1 y 22, la barra de levas
351 en su parte de la izquierda descansa sobres la supsr-
ficie superior de un tornillo 410 que estéd roscade direc-
tamente dentro de la parte inferior del miembro colgante
342 que estd provista de una ranura 357 para recibir y
gular la barra de levas 351,

Como puede observarse por ls figura 21,
una parte intermedia de la barra de levas 351 estd guisda
dentro de una ranura 358 formade dentro de una parte col-
gante 359 del armazdn. La parte extrema de la derecha de
la barra ds levas 351 estd dobleda en forme de U levanta~
da cowmo en 360 y soportado dentro de las ramas opuestas
de la U hay un tornillo 361 con saliente, una parte inter-

medie del cuel soporta a pivotamiento una empufiadura 362

cuya perte extreme inferior 363 estd doblada en forma de
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ojo y circunds el tornille con saliente 361, Entre la lon-

pitud de la empuiiadura 362 estdn formedes unaes protuberan=-

cies opuestes 362’-368’ gque estdn soportadas dentro de las

rertes extremas levantadaes 364~364 del extremo bifurcado

de un brazo de soporte 365 asegurado a le bencada de la mé-
quina de coser por medio de ui tornillo 366.

Como puede observarse mejor en las figuras
£1 y 25, la parte superior de la empuliadura 362 se extien~
de & través de la bencada 1 nor medio de una sbertura 367
de la banceda de modo que sea accesgible al operario en una
forma que se ilustra mejor en la figura l. Se apreciaréd de
esto que el miembro 365 actde como soporte de pivotamiento
para el brezo 368 con el fin dé que la parte extrema libre
del brazo pueda oscilar de lzguierde & derecha paras efec-
tuar con ello un movimiento recto alternetive de la barra
de levasg 381,

Con la empuiladura 3628 en su posicidn extrems
de la derecha como se ilustra en la figurs 25, ls barra de
levas 351 estéd dispueste en la posicidn que se ilustra en
la figura 22 en la cusl la placa de cargente 528 estd des-
tineda a ser dispuesta en su posicidn mds bajas o normal.
5in embargo, cuando la smpuiladura 362 es desplazada a una
posicidn intermedia como se ilustra por las lf{neas de tra-
zos designadas en general con el num. 368, la barra de le=-
vas es desplazada & la derecha de modo que la superficle de

leve inferior 356 de la barra sstd en una posicidn en la

parte superior del tornillo de soporte 356 y le parte pla-

—60_
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na superior de la leve de la izquierda 353 toque la es-
piga 350 de modo que le sleve y la parte inclinada de la
derecha 389 de la leva 353 toque lm superficie inferior dsl
saliente de érfbolo 344 de mgnera que eleve todo el émbolo
338 pere mantener con sllo la place de garganta en una
posiaidn como se ilustra en la Tigura 23.

En el mismo sentido, la leva de la dsreche
354 estd situeda con relecidn sl émbolo de la derecha 339
de manere que la superficie plana superior de la leva car-

gue hacie arriba & la espige 350 y la parte inclinade de

la derecha 370 ge¢ 18 leva 354 cargzue al émbolo 339 hacia

arribs del mismo modo que se ha ilustrado en le fipurse 23

en relecidn con el dmbolo 338, La place de garganta quede

bloqueada en eosta posicidn elevede por guedar sujeta entre
los émbolos 338, 339 vy sus esplgas de émbolo adociades 350-
350,

Cuando se desse guitar la placa de gerganta
58 de la méquiha de coser, el operario desplaza siumplemen-
te la empuiladura 368 a la posicidn de la izquierda mostra=-
da con lineas de trazos y designeda en general con el niéme-
ro 37l. Cuando estd en este ppsicidn, la barra de levas 351
tiene su parte extrema de la izqulerde situadae en una forma
que se ilustra en la figure 24. Por esta dltima flzura pue-
de verse que la leva inferior 356 estd aplicade & la parte
superior del tornille en tal forma que el énbolo 338 es le-
vantedo & su posicién mds alta por la parte plana superior

de la leva 353 nientras gque la espiga del dmbolo 350 puede

- 6] -
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caer hacia abajo dentro de una ranura 372. Con la espiga
350 cafde a esta posicidn, como se ha ilustrado en le Fi-
gura 24, la placa de garganta 52 es soltada de modo que

puede quitarse de debajo del éinbolo 338. En el mismo sen-
tido, el émbolo 339 es desplazado tarbidn & su posicidn més
elta debido al hecho de que la parte inferior 344 del ém-
bolo estéd situade sobre la superficis aplanade superior

de la leva 354 de le derscha, mientras que la espiga de

dubolo 350 puede ceer en aplicacidn con la superficie su-
perior 352 de ls barra de leva soltando asf la extremidad

de la derecha de la placa de garganta para gque esta placa

pueda deslizarse desde los dubolos 338 y 339 y separarse por

completo de la bancada de la méquina de coser. Luego puede
sustituirse por una placa de garganta diferente.

Con referencie particular a las figuras 1,
25 y 26, se dispone una plesca de indicaciones 373 forumeds
con una ranure alargade 374, cuys placa estd destinade a
rodear la empuiiadura 362 de asccionemiento de la placa de
gargante y & ser asegurads & la bancada de la méquina por
tornillos 366 y 375. Como se ilustra en la figura 26, la
placa de indicaciones 373 puede marcerse apropiademente
con las pelebras DISSLOGUEO, ARRIBA Y ABATO pars designar
las tres posiciones correspondientes del mecanismo de ac-

cloneniento de le placa de garganta.

Sujecidn de la sguia.

Como se muestran en les figuras El~ 56 in-

clusive y en la figura 61, la berra de aguja 10, en su per-

-62,_.
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te inferior, estd proviste de medlios para retensr de

forma desmontable ls aguje 50 de punta de ojo qus en la
formacidn de leas puntadas coopera con el tomador de bu-
cles rotetivo. Més especfficaménte, la barre de aguja com-
prende un miembro cilindrico recto 10 cuyo extremo infe-
rior tiene une ranure de recepcidn del cuerpo de la aguje
designade en genersal con sl nimero 380. Como puede verse
en las figures 56 y 61, cortendo la ranura 380 hay una se-
gunda renuras 381 que corta una parte de pared cilfndrica
de la barra de aguja 10. Lés ranuras 380 y 38l constituyen
un asiento de recepcidn del cuerpo de la aguja que‘esté
formado en parte por lo menos con un par de paredes ple-
nes angzularmente dispuestas 382 y 383 que en esencis se
cortan. Rodeando la parte inferior de lebarre de aguja 10
y las partes inferiores de les ranures intersecantes 380 y
381 hay una bvanda de sujecidn cilindrica designada en ge-
neral con el ndmero 384, la cual estd provista de un énima
vertical 385 en la cual se reclbe & deslizamiento la barra
de aguja 10. U%a parte de lea bende de sujecidn 384 esté
formada como protuberancia 386 provista de un dnima terra-
jada 387 en la cuel esté roscado un tornillo de aletas 388
cuya parte extrema interior tiliene la forma de un cono como
8n 389. Por le fig&ra 55, se observaréd particularmente
que el e¢je longitudinal del tornillo 388 coincide con el
de le protuberesncia 386 y estd desplazado lateralmente del

eje longitudinel de le berre de aguja 10.
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La banda de sujecidn 384 esté ssegurada
rigidemente & la barra de eguja 10 por medic de un torni-
llo 390 que pasa directemente & través de una primera
abertura %91 de la bende para ser roscado en une abertura
892 en una pered opuesta de la banda. Tembién, el torni-
1lo 390 atreviesa una abertura 393 formade directamente
en la barra de aguja 10 de modo que el tornillo bloquea-
rd la banda v la barre de aguja Juntas como unidad inte-
grale.

La presente sujecién de la aguja estd des-
tinada & recibir una sguja de coser 50 de un tipo usual
que tiene una parte de cuerpo formades como cilindro cir-
cular recto de lados plenos con el lado planmo 394 dispues-
to en esencia en un ledo opuesto de la esgule & la ranura
alargada 395 y en el mismo leado que la renura corta 396.
Este es un tipo usual de aguje de coser que debe situar-
se con exactitud con relacidn & su tomador de bucles aso-
clado de modo que asegure la formacidn de puntadas apro-
pladas. En cualguier mdquina de coser, es esencial que la
punta de la aguje pese siempre en une cierta distancia fi-
jes desde el tomador de bucles. A fin de essgurar el paso
de la aguja a esta distancia fija desde s8]l tomador de bu-
cles, la punta de la éguja debe tener siempre una cierta
relacidn fija con la barra de esguje. Es préctice usual en
1a tdenica en el arte gque el cuerpo de una aguja de coser

se provea de un lado planoc 394 (véase la figura 62) que

queda en un plano & una distancia fija de la punta de la
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aguja. Se mantiene la misma distencie fija cuslqulera que
sea el tamalio de la agula. Colocando el ladc pleno 394 del
cuerpo de la aguja contra uns superficle plena 382 (véase
figures 85 y 59) de la barras de aguja 10, se mantendrd
siempre correctamente le distancia epropiada entre la agu-
Ja v el pico 219 del tomador de bucles.

Con referencis a la figurse 68, debe obser-
varse que la asltura h de seccidn transversel del cuerpo dé
la aguja es la dimensidn diametfal mfnime del cuerpo mien-
tres que la anchura d es la dimensidn diasmetral méxima.

Como se ilustra quizés mejor en las figuras
55 y 56, la aguja 50 estd destinada a ser colocada dentro
de una ranura 380 de recepcién del cuerpo de la aguja en
la unidn de las dos paredes ancularmente dispuestas 388
y 383 y con el ledo plano 394 del cuerpo dlspuesto de pla-
no contra la pared 382. Con la aguje sn esta posicidn, el
tornillo de aletas 388 puede hacerse avanzer dentro de la
ranura de recepcidn del cuerpo de modo gue la cabeza cé-
nica 389 tocerd una pared redondeade periférica de la agu-
ja para forzerles con ello dentro de la bolsa formada por
las paredes dispuestas angularmente 382 y 383. En esta po-
sicidn, el eje lonzitudinal de la aguja debe corresponder
en esencis con el de la barra de aguja 10,

c Con referencia a la figura 56, ha de obser-
varse particularmente que la aguja 50 estéd destinada a ser
insertada hacia erriba en la renura 380 de recepcidn del

cuerpo hasta que la sguja toque el tornillo 390 que opera
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como tope para la aguja a fin de asegurar gue sesta se
ajuste & la altura requeride dentro de la barrs de agu-
ja 10.

Asociado con la banda de sujecidn 384
hay un miembro de gufa del hilo de la aguje designado ge-
neralmente con el ndmero 397 que comprende une parte de
cabeza abierta 398 gue estd agseguradea directamente con-
tra la banda de sujecién por medio del tornillo 390 en
una forma que se 1lustra mejor en la figura 56. Con el
miembro 398 dispuesto contra la benda de sujecidn 384, ha
de obsarvarse que sobresaliendo desde la perte de cabeza
398 hay un bucle de gufe del hilo de le agujs en forma de
dedo en U 399 y sobhressliendo de la psrte inferior del miem-
bro 398 hay un miembro sustancialmente en forma de C 400
que estéd destinado en esenciam a rodear la parte inferior
de lg barra de aguja 10 en una forma que se ilustra me-
jor en la figura 54. Una parte inter:edia del bucle 400 es-
td proviste de un dentado 401 dentro del cual estd desti-
nado a ser arrestrado el hilo de la szuja de modo que pus=-
de funcionar coio gufa del hilo de la agyB.

La presente sujecién de lea asguja estd di-
seilada de Torma que no soloc pueda acomodar unea sola aguja
con el fin de coser en zlg-zeg o de forma recta segﬁn el
caso sino que la sujecidn estd tembién disefiada para aco-
modar dos agujes que se emplean a menudo en la produccidn

de diversos tipos de costure decorative recta o en zig-

2853
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Con el fin de acomodar dos, enqposicién
a una sola aguja, el tornillo de aletas 388 puede despla-
zarse mds y luego pueden inserterse dos agujes similares
5@ y 402 en la ranura 380 de recepcidn del cuerpo de la agu-
Ja en una forma tal que las pértes aplanadss 394, 394 gqueden
situades contra la parsd 382 de la renura y luego el torni-
llo de aletaes 388 puede avanzar hacla las agujas a Tin de
que la extremidad cénica 389 toque la aguje 402 de mansra
que carguse a ambas agujas hacia la unidn de les paredes
de renurae 388 y 383, para bloguear as{ las agujes en posi-
cidén con las partes superiores de los cuerpos de las agu~ .
jas dispuestos en contacto con el tornillio de tope 5902

De 1o que antecede ha de apreclarse que la
presents sujecidn de aguje acomodard une o dos agujes sin
requerir ningdn cembio en la estructura de sujeqién ni
ajuste de la misma salvo ls meniobra del tornillo de ale-
tas 390.

Aunque la presente sujecidn de aguja puede
emplearse conjuntamente con cualquier tipo normal de mé -
gquina de coser, serd dilseliado particularmente pare su em-
pleo con una mdquina de coser que utilice un tomador de
bucles que se mueve circularmente y que tiens un gancho
apresador del bucle montado pera moverse sn torno de un
eje vertical. Mds especificemente, la presente sujecidn
se ha diseliado para ser usada en relacidn con un tomador
de bucles del tipo en el cual las agujas estdn destinadas

a descender dentro de los cofines del esnillo tomedor de
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bucles con el fin de presentar sus bucles de aguja res-
pectives a un pico apresedor de bucles que se despleza

en una trayectoria que circunscribe por completo las di-
versas agujas. 4 sste respecto, puede hacerse referencis

e las figures 58 y 59 le primera de las cuales ilustra un
anillo rotativo tomador de bucles 264 que tiene un pico 219
apresador de bucles que es giredo en torno de un par de
agujas 50 y 402 que, cuando asciendsn a través de la labor,
lanzan un par de bucles de aguja que serédn epresedos por &k
pico 218 apresador de bucles.

Con el fin de que las asgujas gemelas que-
den situadas en une relecidn dptime con respecto al pico
219 apresador de bucles, le pared 382 de ls renuras 380
de recepcidn del cuerpo de les agujas estd formada como
plano dispussto en relacidn sustancialmente tangencial con
la trayectorias cilrcular recorrida por el pico 219 del to-
mador de bucles la cual se ilustra por le lfnee de trazos
403 de la Tigure 59. Ha de observarse particularmente que
las paredes opuestas 382 y 404 de la ranura estén dispues-
tas cada una en un &éngulo ligero con le 1lfnes que se tra-
za en dnoulo recto a la direccidn de avance de la labor,
cuye 1fnea en la figura 59 esté indicade por le lfnea 405-
405. Con las paredes 582 y 404 es{ dispuestas se observard
que la aguja de la derecha 402 gquedard situeda ligeramente
detrds de la aguja de la izquierda 50 en relacidn con la
direccidn de evance de le labor, cuya distancia entre les

dos egujes estéd representada por ls letra Z en la figura
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59. En la préctice resl, se ha encontredd que este distan-
cie puede ser del orden de 0,17 mm. Como se 1lustré en la
figure 59, el arco 403 que represente en esencia la tra-
yectorlie en movimiento del pico apresador de bucles, estd
trazaedo en tormo del radio dibujado desde el eje del to-
mador de bucles rotativos y esté representado en la figurs
59 por la letra R.

En relacidn con la sujecidn de agujas erri
be descritas, he de comprenderse particularmente gque cuando
han de empleerse dos agujas conjuntemente con ellas, la agu-
ja de la izquierdas 50 esté situada en una posicién dentro
de la barra de aguja 10 que c¢s exactamente ls misme posi-
cidn tomsda por le aguja cuando se emplea sola. Sin embar-
go, en esta mdquine, les agujas gemelas pueden ajustarse
de manera que normsl mente cabalguen la linea central de
cogstura de la labor. ILste ajuste se hace desplazando el
extreme inferior de la barra de aguje 10 hacia la izquier-
de por medio de le empuiiedure de control 87 de emplitud
\'A oscilacidn de la eguja. Luego, las agujas gemelas pueden
emplearse para producir costures rectes ¢ en zig-zag con-
juntamente con el tomador de bucles rotative.

Esta solicitud que corresponde @ la presen-
tada en los Estedos Unidos de América el 29 de Noviembre de
1954 bajo el nimero 471.766 se mcoge a los beneflcios del

artfculo 51 del virente Estatuto sobre Propiedad Industrial.
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Los puntos de invencidn propia y nueva
que se presentan para que sean objeto de esta solicitud
de Patente de Invencidn en Espaiia, por VIINTE afios, son
los siguientes:

1¢.- Una médquine de coser de puntada
decorativa que tlene una aguja monteda pare movimiento
alternativo longitudinal y para movimientos laterales
transversalmente a la direccidn del movimiento alterna-
tivo, mediocs portadores de registro de mensaje que tle-
nen una pluralided de registros diferentes productores
de respuestas, medios captadores de menssje pars perci-
bir y simultédneemente responder a una pluraslidad de re=-
glstros de dichos medlos portadores de registros como
reaccidn e movimientos relativeos entre dichos medios de
captacién v dichos medios portadores de registros, me-
dios pare producir dichos movimientos relativos en sincro-
nismo con los movimlentos elternetivos de le agujas, medios,
asociados con dichos medios de captacidn, para integrar
una pluralided de respuestas de registroy y medios de

trensmisidn para mover lateralmente la aguja de conformi-

ded con ls respuesta de registro lntegrada.
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2°,- Una mdquina de coser segin se rei-
vindica en el punto 1, csasracterizada porque los medios
influenciados por el operario estdn conectados con los
medios de transmisidn para variar su reaccidn & la res—
puesta de registro integrada y alterar con ello el nodelo
de los movimientos laterales de la aguja.

3%,- Una mdquina de coser segin se refi-
vindlca en los puntos 1, o 8, caracterizada por medios
influenclados por el operario para eleglr diferentes com-
binaciones de registros que han de ser percibidos simul-
tdneemente por los medios de captacidn.

4%2,- Una méquina de coser segin se rei-
vindica en los puntos 1 a 3, caracterizeds porque los me-
dios influenciados por el operaric confinen a los medios
de captacidn para perclbir y responder a uno solo de los
registrosyroductores de respuesta.

59.- Una méquine de coser segdn se rei-
vindica en el punto 1, que tiene un par de dispositivos
de captacién de mensaje pare percibir y simulténeemente
responder & una pluralidad de registros de los medios
portadores de registros en reaccidn a movimientos relati=-
vos entre los medios de captacidn y los medios portadores
de registro, caracterizeda por medios influenciados por el
operario para hacer ineficez uno de dichos dispositivos de
captacidn, con lo cual la aguja serd mo&ida lateralmente
de conformided con la respuesta al registro de uno solo

de los medios de captacidn.
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62,~- Una mdquina de coser segin se rei-
vindica en cualquiera de los puntos 1 a 5, caracterizada
porque los medios portadores de registros son levas que
giran en sincronismo con los movimlentos alternativos
de le aguja y porque los digpositivos de captacidn son
dispositivos seguldores de leva.

79,- Una mdquina de coser segin se rei-
vindica en los puntos 1 y 6, en la cual hay un per de
dispositivos seguidores de leva dispuestos entre las le-
ves y aplicados a ellas, y medios de transmisidn pare se-—
guir simulténeeamente una pluralidad de registros de leva,
caracterizada por medios influenciados por el operarioc
para mover los dos dispositivos seguldores de leva en
relacidn mutua ¥ en relacidn con las levas parae slegir
diversas combinaciones de registros cue han de ser se-
guidos por los dispositivos segulidores de leves.

8%.~ TUnehédquina de coser que tiene un
tomedor de bucles curvoy, que posee um genche interior
apresado de budles que glira continuamenfe en torno de

un eje vertical, una cépsula de bobina soportada por

dicho tomador de bucles, un retenedor para restringir dicha

cépsula evitando que g~ire con el tomador de bucles, me-~
dios de avance de la lsbor para hacerla avanzar normel-
mente & lo lergo de una trayectories horizontasl rectilf-
nea carecterizada porque estéd dispueste una sguja movi-
ble longitudinalmente en sentido alternativo peras des-

cender dentro de la trayectorie circular de movimiento




de dicho gancho epresador de los bucles en una posicidn
hacia atrds del cuerpo del tomador de bucles con refe-
rencie a la direccidn del avence normal de la labor.,

9¢,- Una méquina de coser sezin se rei=
vindica en el punto 8, caracterizade porque la sguja es mo-
vible como un todo lateralmente & 1§ gireccidn de avance
normal de la labor.

109.- Una méquina de coser sepdn se rei-
vindica en el punto 8, caracterizada porque la berra de
azuje esté dispuesta con su eje lenglitudinal inclinado en
general hacis atrds con relacidn a le superficie de sopor-
te de la labor y porque le aguje puede moverse laterslmen-
te a la superficie de soporte de la labor para producir
puntadas en zig-zag.

11¢,~ Una mdquina de coser segin se rei-
vindica en el punto 10, caracterizada porque el tomador
de bucles cstd dispuesto con su gancho apresador de bu-
cles movible en torno de un eje verticel.

12¢ ,-Una méquina de coser segdn se rei-
vindica en los puntos 10 y 11, carascterizads porque la
aguje es moviBle como un todo lateralmente a la direccidn
de avence normal de la labor v en un arco de un c¢frculo
sustancialmente concéntrico al eje vertical en torno del
cual se mueve el tomedor de bucles.

13%,~ Una médquina de coser segin se rei-
vindice en cualqulera de los puntos 8 a 18, caracterizade

porque un miembro de puerta conectado con le berra de agu~
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ja estd montado pivotadamente en torno de un eje Tijo
dispuesto detréds de la barra de aguje con referencia a la
direccidn normal de avance de la labore

14%,~ Una méquina de coser que tisene un
tomador de bucles rotativo de eje vertiecal que comprende
un anillo tomedor de bucles provisto de una pared circu-
lar interior concéntrica sl eje vertical de la rotacidn
del tomador de bucles y que tiene un intersticio en ella,
estendo provisto dicho &anillo de un nervio circular inte-
rior dispuesto junto a dicha pared interior y extendién-
dose hacia dentro dosde elle, teniendo dicho nervio un

intersticlio que coincide con dicho intersticio de la pa-

red interior para dar en un extremo y como erte de diche

nervio un pico apresador de bucles que estd dispuesto més
cerca del centro del anillo que y en relacidn sustancial
de recubrimiento con el otro extremc de dicho nervio, ¥
una caja de bobina que tiene un nervio periférico formado
como un arco de menos de 180¢ en torno de un radio susten-
cielmente igusl a&l de la parsd anular interlory estando
dicha cdpsula de bobina dispuesta dentro de dicho enille
v excéntricemente a é1, con su nervio soportado vertical-
mente sobre la cara superior del nervio anular y en splica-
cidn periférica de deslizeamiento con la pared circulaer in-
terior de dicho anillo.

15%.~ Una mdquina segﬁn se reivindica en
el punto 14, cerscterizada porgue 1le cépsule de bobina tie-

ne un segundo nervio periférico espaclaedo verticalmemte por
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debajo del primer nervio mencionado de la cépsula de bobi~-
na y dispuesto en aplicacién corrediza con le care inferior
del nervio anular para syudar as{ a mentener a dicha cédp-
sula en su relacidn apropieds dentro de dicho anillo.

169,- Una méquina @egin se reivindice en
el punto 14, caracterizada porque el anillo, tomador de
bucles estd provisto de un cenal estrecho que corte & tra-
vés de la pared interior y del nervio interior del anillo
pare formaer dos partes extremas biseladas y de recubrimiento
del anillo y un pico interior apresador de bucles en un
extremo del nervio.

17¢.- Une méquina semin se reivindice en
el punto 16, en la cual el nervio interior del anillo se
extiende en torno de la parte interior del anillo sustan-
cialmente en 3602, caracterizads porque la perte extrema
del nervio opuesta al saliente epresador de bucles esté en
gl menos 3%0¢ formada con su puperficile periférica interna
espaciada a una mayor distancie del centro del ahillo que
le nparte periférica interior restante de dicho nervio pe-
ra formar con ello holgura para el bucle del hilo de la
agujae.

18%,- Una mdquina sepin se reivindica en
cualquiers de los puntos 14 & L7, caracterizada porque la
cdpsule de bobina se ve impedida de moverse con el enillo
por medios que incluyen un elemento en forma de U inverii-
da dispuesto cabalgando con el enillo con una rame situa-

da fuere del anillo y soportada debejo de é1 y con la otra

-5 -



10

15

20

rema dispueste dentro de los lfmites del enille y junto
a la cdpsula.

19°.~ Una mdquine de coser segln se rei-
vindica en el punto 18, caracterizada porque el anillo to-
mador de bucles estd montado sobre un armezdn v la cédpsula
de bobina es impedida de moverse con el anillo y estd man-
tenida de wmodo liberable en una posicidn sustencielmente
fija con relecidn al armazdn.

20%,- Una mdquina de coser semin se rei~-
vindica en el punto 19, caracterizada por un miembro so-
portado de modo desplazable por el armazdn en una posicidn
fuera de los confines del enillo y que se extlende sobre
el borde superior del anillo para splicarse a la cépsule
ds bobilna,

219.- Una méquine de coser segdn se rei-
vindica en los puntos 19 o 20, en la cusal los medios que
restringen a la cépsula de bobina comprenden un primer
miembro fijado al armezdn y dispuesto junto a la cépsulsa
de bobine pare impedir gue ésta gire en une direccidn, y
un segundo miembro soportado de modo desplazable por el
ermazdn en una posicidn fuera de los lfmites del anillo
¥ que se extlende sobre el borde superior del enillo para
aplicarse a la cépsula y para impedir que 4sta gire sn unae
segunda direccidn, siendo dicho segundo miembro movibleh
mano aparténdolo de diches cdpsula pare permitir con ello

que esta Ultime sea retirada de dicho anillo.
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88°,~ Une miquina de coser sepln se rei-
vindica en el punte 18, con un miembro de tope soportado
por el armazdén ¥y que se extiende dentro de los 1f{mites de
dicho enillo, estando la cépsule formeda en su periferia
con una entalladura situads de modo que reciba a dicho
miembro de tope que restringe & la cépsula impididndola
que se mueva con el anillo, caracterizade porque un ledo
de la entalladura estd definido por un dedo alergedo dis-
puesto para que se aplique & unae rams del bucle de 1la agu-
Ja, pesre controlar a este Ultimo cuendo el hilo de la agu=
Jja es sacado de la cépsula ds bobina.

83%.- Una mdquina de coser gue tiene un
bastidor, una superficie sustancialmente plena de soporte
de le labory formade sobre dicho bastidor, una barras de
aguje soportade por dicho bastidor & un lado del soporte
de la lebor, une aguje soportada en un primer extremo de
dicha barra de aguje, medios para rover en vaivén dicha
barra de aguja longitudinalmente al eje longitudinal y
hacia y desde dicha superficie, medios pares desplazar la-
teralmente el segundo extremo de dicha barre de mgujes &
través de un arco de cfrculo, y medios que restringen una
parte intermedia de dicha barra de aguja para confinar los
movimientos lateraleg de dicho primer extfemo de dicha ba-
rra a un arco de circulo gue es excdntrico al primer cfr-
culo cusendo teles cfrculos son proyectados sobre dicha su-
perficie,

24¢,- Una méquina de coser segin se rei-
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vindica en el punto 23, caracterizada porque los medios
de restriccidn incluyen una estructura de junta de rdtu-
la.

25%,- Une médquina de coser sezin se rei-
vindica en el punto 23, caracterizedas por un miembro de
puerta conectado con el extremo de la barra de aguja ale~-
jado de la aguje y pivotado en torno de un eje fijo dis-
puesto ineclinedo con relaecidn a la superficie plana que so-
porte la labor.

269,- Une mdquina de coser segin se rei-
vindice en cualquicra de los puntos 22 a 85, en la cual
la puerta tiene un extremo mentado a pivotamiento en torno
de un eje fijo, caracterizada porque el otro extremo de la
puerta estd conectado de modo pivotado por una estructure
de junta de rdtula con el extremo de la barra de aguje
alejado de la aguja, pudiendo oscilar la puerta en torno
de su eje para hacer oscllar sl segundo extremo de la barra
de aguje e travds de un arco de circulo, y estando une
estructure de junta de fotula asociada a deslizamiento
con una perte intermedia de la barra de aguja y soporta-
da por el bastidor psra obliger a dicha extremidad de la
asuja de la barra de aguja a ogeilar a través de un arco
de ofreulo que es excdntrico el primer circulo mencionedo
cuando tales circulos se proyectan sobre-la superficle que
goporta la labor.

272 ,- Una méquine de coser que tilene un

bastidor, une barra prensa-telas alargeda umontada dentro
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de dicho bastidor para movinlentos longitudineles
respecto a su eje longltudinel, wmedios de ruelle que
cargan & la barra del prensatelas longitudinalmente a
s{ misma, caracterizadea por un ¢mbolo menuslmente ajusta-
ble montado dentro del armazdn para movimientos longltudi-
nalmente @ s{ mismo & lo largo de un eje lateralmente espa-
ciado del eje de la barre de prensatelas, estando dichos
medios de muelle, émbolo y barra de prensatelas conectados,
con lo cual los movimientos del émbolo alterardn la fuerze
efective del muelle y la fuerza del muelle serd transmiti-
de & la barra de prensateles para empujar a édsta a moverse
en la direccidn de dicho eje.

28%,~- Una méquina de coser segﬁn g6 rei-
vindica en el punto 27, carecterizade porque los ejes lon-
gitudinales del dmbolo y de le barra de prensatelas estén
dispuestos en relacidn paralela entre si.

29%,- Una mdquina de coser segin se rei-
vindica en el punto 27, carscterizada porgue el arnazdn
tiene un par de partes de parsd sspaciadas gquc crean un
par de énimas cilfndrices sustancialmente opuestas en una
de las cuasles esté montada una barra de prense-telas alar-
gada para wmovimientos longltudinales respecto a su eje
longitudinal, y en la otra estéd montado el fmbole menual-
nente ajustable.

30%,~ Une mdquine de coser que tiene un
armagdn, un miembro con abertura soportado por dicho arma-

zén v gue dd una superficie expuesta de soporte de la la-

's
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bor, medios formadores de puntaeda que incluyen una aguja
alternativa dispueste en el lado de la superficie expues-
ta de soporte de la labor de dicho mismbre y un tomador
de bucles dispuesto en el lado opuestode dicho miembro,
carascterizade por medios para desplazar dicho miembro
ablerto de un lado para otro con relacidén al bastidor

y en una direccidn sustancialmente normal a la superfi=-
cie de soporte de la labor.

%1%, Una mdquina de coser segin se rei-
vindica en el punto 30, caracteri zads porque los nedios pa~
ra desplazar el miembro ablerto incluyen una empufiadurs
operable & mano expuesta en el lado de la sguja de dicho
miembro vy porque el mecanismo dispuesto en el lado del
tomador de bucles de dicho miembro sirve para conectar di-
cho miembro con dicha empuiiadure.

%8¢,~ Una mdquine de coser segmin se rei-
vindica en el punto %0, con medios de alimentacidn de la
labor soportados por sl armazdn debajo de la superficie
de soporte de la labor del miembro abierto, caracterize-
da porque los medios de avance de la labor incluyen un
elemento mdvil que se aplice a la labor y que normelmente
@s operado en una travectoria que se extiende a través de
la sherturs v mds alld de la superficie de soporte de la
labore.

%5¢,- Une mdquina de coser segin se rei-
vindica en los puntos 31 y 38, caracterizada porque la
empuiladura esté expuesta en el lado de la superficie ds-

soporte de la labor del miembro gbierto y porgque el mecanis-



10

15

20

25

225258

mo dispuesto en el lado del mecanismo de avance de la la-
bor del miembro abierto sirve pera conectar dicho miembro
con dicha empuiiadura.

34%,- Une méquina de coser que tiene una
sguja alternativa de soporte del hilo, un tomador de bu-
cles de movimiento circulsr, que coopera con la aguja en
la formacidn de puntadas de una cdpsula de bobina pare un
hilo de bobina de entrelezamiento dispuesta dentro del to=-
mador de bucles vy rgstringida contra movimiento con el to~
mador de bucles, una placa de gargenta gque tiene una esber—
tura de recepcién de la aguje, y medios para hacer avanzar
la labor sobre dicha placa de garganta y apartédndola de
dicha aguje y dicho tomador de bucles, caracterizada por
medios de retencidn del hilo soportedos sobre el fondo de
diche place de garganta junto a dicha abertura pare apli-
carse al hilo de la bobina con lo cual ss le mentiene en
una posicidn predeterminade con relacidn e la aguje de
movimniento alternativo.

B35%,~ Une méquine de coser segmin se rei-
vindica en el punto 34, caracterizads porque se forme un
saliente de ‘tope sobre la superficie inferior de la placa
de gerganta.

36%2,- Una méquina de coser segzdn se rei-
vindice en los puntos 34 y 35, en la cual el tomedor de

bucles es movible circulermente en torno de un eje verti-

cal, y la aguje estd dispuesta para cooperar con el tonador

de bucles en la formecidn de puntadas en una posicidn hacie

- 81 -
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atrds del tomedor de bucles con refersncia & la direc-
cidn de movimiento normal de avance de la labor, carac-
terizada porque el salionte que detiene el hilo de la
bobina estd formado sobre la superficie inferior de 1la
Placa de garganta delante de la placa de garganta con re-
ferencia a la direccidn de evence normal de la labor.

87°.- Una méquina de coser segin se rei-
vindica en el punto 36, caracterizade porque la cépsula
de bobina estd provista de una gufa del hilo de la bobina
dispuesta excéntricemente el eje del tomedor de bﬁcles.

38%.~ Una miquine de coser segdin se rei-
vindica en el punto 36, caracterizada porque el saliente
estd situado junto a una 1lfnea treazade parslele a la di-
reccidn de avance de la lebor y tangencial e la pared pe-
ritérica de la abertura bara maentener de este modo la ra-
ma de labor del hilo de la bobina en un lado de la abertu-
ra, y porque la cédpsula estd provista de une gufa para el
hilo de la bobina dispuesta excéntricemente al eje del to-
medor de bucles y en el mismo ledo de la abertura de la
eguja que dicho saliente.

39%- Una méquine de coser sezin se rei-
vindica en el punto 36, en la cusl la placa de gsrganta
tiene superficies opuestas superior e inferior g estd for-
made con un par de ranuras alargedas lateralmente espacia-
des de recepcidn de perrillos de avance Y una ebertura de
recepcidn de la aguja dispuesta entre tales ranures, cea-

racterizada porque el saliente de retencidn del hiloc estd

- 82 -
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formado sobre dicha superficie junto a dicha aberture v
se extiende traensversalmente a dichas ranuras que reci-
ben los perrillos de avance,

40%,- Una méquina da coser que tiene una
abrezaders de la aguja que comprende una barre de aguje
cilfndrica formade en un extremo con una ranura de recep-
cidn del cuerpc de la aguje formede en parte por lo menos
con un par de paredes planas angularmente dispucstas ¥y que
oén esencia se cortan, una benda de sujecidn que clrcunde
a la extremidad ranurada de le barra de aguje, un torni-
llo de sujecidn de la aguja roscado dentro de diche banda
v extendiéndose dentro de diche ranura, estando el sje
longitudinhal de dicho tornillo lateralmente desplazado
del de la barra de aguja, y une cabeza cdhica de aplica-
cidn & le sguja formada sobre un extremo de dicho torni-
llo de sujecidn de la aguja. '

41%.- Una mdquina de coser segin se rei-
vindica en el punto 40, caracterizeda bor un tope de la
aguja Que pesa transverselmente & travéds de 1la ranurea.

42%,~ Una méquina de coser sezin se rei-
vindica en el punto 40, en la cusl el cuerpo de la aguja
estd formado como cllindro circular reeto con lados planos,
¥ la eguje estd uispuesta dentro de la ranura en la unidn
de dichas dos paredes v el lado plano de la egujas dispues=-
te de pleno contre una primera de diches paredes plenas, ro-
deando la banda de sujecién el miembro portador de la agu-

Ja, y siendo el tornillec de sujecidn desplezable longitu-



10

15

20

a5

225958

dinaelmente a si mismo transversalmente a v dentro de dicha
ranure hacie y desde la segunda de dichas paredes, csarac-
terigada porque el tornillo de sujecidn estéd montedo den-

trc de la banda con su eje longitudinal, cuendo esté pro- .
longedo, dispuesto fuerae de los confines de la azuje, con

lo cual le cabeza cdnica se aplicard & la parte cilf{ndrica
del cuerpo de la aguje pera formar a la sgul}a contra dichas

dos parsedes.

43%,« Una méquina de coser segﬁn se reil-

vindica en el punto 40, con una primera eguja dispuesta den~-

tro de la ranurs en 4a unidn ds las paredes planas, estan-

do el cuerpo de la aguja preporcionado de modo que el ele

longitudinel de le sguja coincide en esencia con el eje lon-

gitudinal de la barra de aguja, ceracterizada por una se-
gunda aguje de coser dispuesta dentro dé la renura de modo
que se saplica a una de dichas paredes de la ranura y & la
primera aguja, siendo el tornillo de sujecidn de 1la agujsa
roscado dentro de la banda de sujecidn movible iongitudi-
nalmente a af mismo transversalmente a y dentro de la ra-
nura de modo que se aplique a la segunda aguja y obligue a
anbas agujes hscia la unidn de las dos paredes de la renu-
réa.

449,~- Une méquine @exdn se reivindica en
el punto 43, caracterizada porque las dos agujas estédn dis-
puestas en relaecidn de lado contre lado dentro de la ranu-
ra para cooperar con un tomador de bucles sn la formacidn

de puntadas, y estdn bloqueadas dentro de la ranura con sl
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eje longitudinal de una aguja dispuesto hacis atrds del de
la otra aguje con referencia a la direccidn de avance de
la labor en una distancia menor que el redio de cualguie-
ra de los cuerpos de aguja.

45%,- Une méquina de coser sepgin se rei-
vindica en cualquiers de los puntos 40 = 44, caracteriza-
da por un gufa del hilo de ls asguja en forme de gancho dig-
puesta en la parte extrema del miembro portador de las agu-
Jas y que tiene un cuerpo que se sxtiende a lo large del
exterior de la banda de sujecidn, caracterizade porque me-
dios que aseguran dicho cuerpo y dicha bande a dicho miem-
bro portador de las egujas pesando & travds de los tree
miembros citedos, den un tope pare ls aguja al pesar
transversalmente a travds de 1a ranure.

46%,~ Una néquine de coser de puntades de-
corativas,

Tal y como se ha descrito en la Memorie
que antccede, repressentado én los dibujos quse se ecompafian

¥ con los fines que se han especificado.

Esta Memoria conste de ochente y ¢imeo ho- B

Jas escritas a néquina bor una sols cars.

Madriq, E' "AR 1956
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