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PATENTE DE INTRODUCCICHN

MEMORTIA DESCRIPTIVA

. — —— i —— 7 - e G G W . - A - — - -

sobre:
»REGULADOR AUTOMATICO DEL ESTIRAJE PARA MAQUINAS TEXTILES
ALTIMENTADAS POR LMECHASY.

Solicitantes: Don JOAQUIN CASTELLA ADLOFF,
de nacionalidad espafiola, residente en
Sabadell, Carretera de Castellar, 122 y 124, ¥y

Don EMIL EGLI KUBLER,
de nacionalidad suiza, residente en
Barcelona, Calle Provenza, 355.

La presente invencidn se refiere a un dispositivo
regulador automitico del estiraje para midquinas textiles
alimentadas por mechas, coro por ejemplo las llamadas Gils,
el cual, reaccionando sobre las diferencias del espesor de
las mechas que entran en las miquinas, regula automdtica-~
mente la velocidad del tren de estiraje, asegurando asi
una gran regularidad de la mecha saliente.

El objeto principal de las mdquinas Gils es el de
suprimir las irregularidades que pueda haber en las mechas,
por el medio de introducir unas cuantas mechas Jjuntas en

. . . 2
la mdquina y someterlas a un estiraje a través de un campo
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de peines de manera que las irregularidades queden compen-
. . « 2 .

sadas unas por otras. Esta operacidn se replite unas cuantas

veces, scgin la importancia de las irregularidades en la

materia prima y segin la regularidad que se quiera conse-

3

suir en el producto final,

(

El efecto de regularizar las mechas depende de la
casualidad de que colncidan partes de mechas delgadas con
partes de mechas gruesas para que se compensen. Ademds, en
el caso de rbmperse una mecha, o tiene gue pararse inmedia-
tamente la mdquina con la correspondiente pérdida de pro-
duccidn yv el error de grosor gue puede producirse en el
sitio del empalme, o se produce una parte delgada en la
mecha obtenida, hasta introducirse de nuevo el cabo roto.

Dichos inconvenientes quedan descartados por completo
mediante esta invencidn, que se conoce va en el extranjero
en formas parecidas y ¢e acuerdc con la cual se disvone:

Un variador de velocidades, el cual, gobernado por un
dispositive pulsador gue mide el srosor total de todas las
mechas entrantes, adapta avtomiticamente la velocidad del
estiraje al grueso de dichas mechas, asegurando una gran
regularidad en el tftulo de la mecha obtenida.

El pulsador estd compuesto en lo esencial de una rue-
decita wara cada mecha entrante. Cada ruedecita pulsadora
estd colocada sobre una palanquita cuyo punto de giro estd
formado por un eje excéntrico para la graduacidn de los
pulsadores segin el tftulo bdsico de las mechas entrantes,
Sobre cada palanquita actda un muelle que estd sujeto en

una palanquita de contacto., Todos los muelles de los pulsa-
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dores quedan compensaidos por otro muelle, el cual, en estado
normal mantiene la valanquita de contacto en equilibrio.
Siempre cuando se presenta una irregularidad en una de las
mechas entrantes, esta dltima palanquita se rueve en un
sentido o en otro cerrando un circuito eléctrico de baja
tensidn corresvondiente para cada sentido de movimiento.

En el circuito de cada uno de log contactos hay un relais,
el cuzl pone en marcha un motor en un sentido de rotacidn

o en otro. Dicho motor actda sobre un variador de velocida-
des cuyo eje de velocidad fija estd conectado con la varte
de la entrada de la mdquina v cuyo eje de velocidad variable
impulsa los corrones de estirajc de lia mdguina siempre de
acuerdo con el grueso de las mechas entrantes. Bn el caso

de faltar una mecha por haberse roto o por haberse terminado
su bobina, el regulador ajusta también automdticamente la
velocidad del tren de estiraje y lo mismo ocurre cuando se
vuelve a introducir la mecha que faltaba. EL mencionado
motor regulador impulsa el variador mediante un embrague,

el cual, en estado desconectado permite fijar la velocidad
bdsica del tren de estiraje. EL circuito eléctrico de baja
tensidn estd alimentado por un pequefio transformador para
cada miquina o por una linea general de baja tensidn.

En los dibujos adjuntos se ilustra a tftulo de ejemplo,
no limitativo y esquemdticamente, una forma de realizacidn
del invento,

Fig, 1 representa un esquema del mecanismo pulsador
junto con las conexiones eléctricas. Las mechas entrantes 1

pasan entre un corrdn 2 v las ruedecitas 3, para la medida
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del grueso de cada mecha. Cada ruedecita 3 estd sujeta en
su respectiva valanquita 4 cuyo punto de giro estd formado
por un eje excéntrico 5 para su graduacidn segdn el grueso
bdsico de las mechas. Sobre cada palanquita 6 actda un
muelle 7, bajo cuyva presidn las ruedecitas 3 siguen a las
irregularidades en el grueso de las mechas entrantes. Los
muelles 7 estdn sujetos en una palanqguita 8, la cual se
apoya en el punto giratorio 9, Un muelle 10 aguanta la
palanquita & en su posicidn normal mientras que el grueso
de las mechas no varia, compensando la fuerza de los mue-
lles 7. La palanquita & forma un polo de un circuito eléc-
trico, va sea aislado o bien haciendo masa con la migquina.
Al moverse dicha palanguita en un sentido o en otro, cierra
un circuito eléctrico haciendo contacto con uno de los
topes 1l 6 12, los cuvales hacen rcaccionar uno de los relais

13 4 14 haciendo funcionar el motor 15 en un sentido o en

. 2 . - .
otro. La conduccidn eléctrica 16 alimenta el transformador 17

v el motor 15 con corriente normal,

Fig. 2 representa con los mismos ndmeros de referencia,
el cabezal de una miguina Gil con el variador en vista de
planta, Las mechas entrantes 1 pasan entre unas gufas 18.
Las ruedecitas pulsadoras 3 miden el grueso de las mechas
entre ellas y el corrdn 2. El campo de peines 19, movido
por los tornillos 21, los corrones de entrada 2 y 22, y la
fileta de alimentacidn que no figura en el dibujo, estdn
impulsados por el eje 20. El motor 23 que acciona toda la
mdquina transmite su movimiento al eje de velocidad fija 24

del variador 25 y con éste al eje 20 de la parte de la entra-
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da de la maquina. El eje de velocidad variable 26 impulsa
el tren de estiraje 27 a una velocidad variable, de acuerdo

con el grueso de las mechas entrantes 1, El motor 15, puesto

en marcha en uno u otro sentido, domina el variador 25 median-

te un embrague 28, el cual, desconectdndolo, permite ajustar
a mano el estiraje bdsico deseado, La velocidad variable se
transmite conjuntamente al tren de estiraje 27 y al disposi-
tivo 29 de enrollamiento para la mecha obtenida 30,

N O T A,

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
as? como la manera de ponerio en nrdctica, se hace constar
gue todo cuanto no altere, cambie ¢ modifique su principio
fundamental puede quedar sometido a variaciones de detalle,
siendoc lo esencial vy por 1o que se solicita Patente de
Introducecidn, por diez afios, en Espafia, sus Colonias y Pro-
tectorados, lo gque queda resumido en las siguientes reivin-
dicaciones: '

la,- Regulador automdtico del estiraje para mdquinas
textiles alimentadas por mechas, caracterizado porque unas
ruedecitas pulsadoras transmiten diferencias en el grueso

de las mechas entrantes mediante un dispositivo de palanqui-

tas y muelles a un circuito eldctrico de baja tensidr, hacien-

do funcionar mediante relais un motor que gradda un variador,

ajustando la velocidad del tren de estiraje y asegurando la

regularidad de la mecha obtenida en la salida de la mdquina,
2&,- Regulador segin reivindicacién 1&, caracterizado

porque las palanquitas de las ruedas pulsadoras estdn sus-

vendidas sobre un eje excéntrico para la graduacidn segin

- 5 -

3 -evme

WU



10

15

el grueso bdsico de las mechas entrantes.

3&,~ Regulador segﬁn reivindicacidn 12, caracterizado
porque los pulsadores estdn apretados contra sus respecti-
vas mechas mediante muelles, cuya fuerza comin queda com-
pensada por otro muelle, manteniendo en equilibrio una
palanquita de contacto mientras que el grueso de las mechas
no varia.

L&, - Regulador segin reivindicacidn 1%, caracterizado
porque el variador estd accionado por un motor mediante un
embrague, que sirve para graduar a mano el estiraje bdsico.

5&,- REGULADOR AUTCHMATICO DEL ESTIRAJE PARA AQUINAS
TEXTILES ALIMENTADAS‘POR MECHAS,
tal v como queda descrito v reivindicado en la presente
memoria que consta de seis hojas mecanografiadas por una

sola cara y de una 14mina de dibpjos.

Madrid,

JOAQYIN CASTELLA ADLOFT
EMIIY EGLTI KUBLER
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