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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  
de un CERTIFICADO DE 1* ADICION a favor 
de KASPAR ELAUS, Ingeniero, súbdito ale­
mán, domiciliado en MMECNGrEN, Schlaeht- 
hofstrasse, 46 (Alemania); por: "MEJORAS 
INTRODUCIDAS EN EL OBJETO DE LA PATENTE 
PRINCIPAL Nfi 224^09 SOBRE PERFECCIONA­
MIENTOS EN LOS VEHICULOS MOTORIZADOS CON 
UNA HORQUILLA OSCILANTE, EN CUYO EXTRB50 
LIBRE SE APOYA UNA PALA BASCULARLE 0 CU­

CHARA DE CARCA"

Ya se o onocen vehículos motorizados con una horquilla osci­
lante en cuyo extremo libre se apoya una pala o cuchara bascula- 
ble de carga. Son conocidos como autocargadores, y sirven para 
reeoger con auxilio de la pala el material suelto o a granel 

5 situado sobre el suelo y elevarlo a un depósito, por ejemplo a 
la caja de un vehículo. La pala va inserta en el extremo de la 
horquilla oscilante de tal modo que estando la horquilla en posi­
ción elevada se vacia por efecto de bascular alrededor de su eje 
de oscilación y al descender la horquilla bascula luego para vol- 

10 ver a su posición de carga por efecto de la posición especial de 
su centro de gravedad.

Para ampliar el campo de aplicaciones posibles de estos vehí-
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c u lo s  propone e l  in v en to  con o b je to  de que l a  p a la  pueda v a c ia r — 

se  a e le c c ió n  en un d e p ó sito  r e c e p to r  p o r fu e r a  d e l v e h íc u lo  o en 

15  un d e p ó sito  colocado en e l  mismo v e h íc u lo ,  componer cada uno de 

l o s  b ra zo s  de l a  h o r q u i l la  de dos b ra zo s p a r c ia le s  que se  e n tre ­

la c e n  m ediante una a r t ic u la c ió n  b lo q u e a b le  en l a  p o s ic ió n  r e c í ­

p roca  de lo s  b ra zo s p a r c ia le s  en p o s ic ió n  de c a rg a  y  de modo que 

l a  fu e r z a  de o s c i la c ió n  a g a rre  en e l  brazo p a r c ia l  e x t e r io r  y  l a  

20 a r t ic u la c ió n  d e l apoyo b a s c u la n te  de l a  p a la  de c a rg a  se  disponga 

b lo q u e a b le  en l a  p o s ic ió n  de c a rg a . Con p r e fe r e n c ia  l a  a r t ic u la ­

c ió n  e n tre  e l  b a s t id o r  d e l v e h íc u lo  y  e l  brazo  p a r c ia l  a r t ic u la d o  

en é l  se  co n stru y e  tam bién b lo q u e a b le  en l a  p o s ic ió n  de carg a  de 

l a  h o r q u il la *  En l a  zona de l a  a r t ic u la c ió n  e n tre  lo s  dos brazos 

25 p a r c ia le s  se  p re v é  p refere n te m en te  un to p e p ara  l im it a r  e l  movi­

miento o s c i la b le  y  opuesto  de lo s  dos b ra zo s  p a r c ia le s  e n tre  s í*  

P ara  e l  accion am ien to  de l a  h o r q u i l la  puede p r e v e r s e  un 

accio n am ien to  a mano o tam bién c u a lq u ie r  c la s e  de accionam iento 

m ecánico. R e s u lta  muy s e n c i l l o  e l  accion am ien to  o s c i la n t e  median­

do t e  un t i r o  de c a b le  que a ta c a  en e l  brazo p a r c ia l  de l a  h o r q u il la  

que s o s t ie n e  la  p a la  y  desde a q u í se  l l e v a  por una p o le a  de in v e r­

s ió n  s itu a d a  lo  más a l t a  p o s ib le  y  lu e g o  s e  conduce a un ca b re s­

ta n te  o tambor de c a b le  que a su v e z  s e  a c c io n a  p o r l a  transm i­

s ió n  d e l motor d e l v e h íc u lo  in te rc a la n d o  acop lam ien to s y  co n tra­

d i  marchas c o r re s p o n d ie n te s , no e s  co n v en ien te  empalmar e l  extremo 

d e l c a b le  d irecta m en te  a l  b razo  p a r c i a l ,  s in o  a  una pluma o sa­

l i e n t e  d isp u e sto  aproximadamente en e l  c e n tro  d e l brazo p a r c ia l  

y  d ir ig id o  h a c ia  a r r ib a ,  g r a c ia s  a  lo  c u a l se  lo g r a  una m ejor 

d ir e c c ió n  de a g a rre  o ataq u e p ara  l a  fu e r z a  que hace o s c i l a r  a l  

40  b razo  p a r c i a l  o a  toda l a  h o r q u illa *

Siem pre que e l  v e h íc u lo  cambie constantem ente desde l a  ca rg a  

de un d e p ó sito  co locad o  por fu e ra  d e l mismo a l a  c a rg a  de o tro
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d e p ó sito  d isp u esto  en e l  mismo v e h íc u lo , e l  accionam iento  d e l 

bloqueo o d e l desbloqueo de la s  a r t ic u la c io n e s  n e c e s a r io  p a ra  

é s to  hecho a mano r e s u l t a r í a  demasiado com p licad o . P o r eso e l  

in v en to  p re v é  p a ra  e s te  caso  una s im p li f ic a c ió n  c o n s is te n te  en !
i

m aniobrar lo s  b loqueos de la s  a r t ic u la c io n e s  desde e l  a s ie n to  d e l [ 

oonductor g r a c ia s  a m edios de tra n sm isió n  con ocid os m ecán icos, [ 

n eu m áticos, h id r á u lic o s  o e l é c t r i c o s .

E l d e p ó sito  d isp u e sto  en e l  v e h íc u lo  se  co n stru y e  p re fe re n ­

temente como d e p ó sito  b a s c u la b le  por e l  la d o  f r o n t a l  y  con p r e fe ­

r e n c ia  como d e p ó sito  a u to b a s c u la n te , p a ra  cuyo o b je to  se  apoya en 

un a rco  de rodadura con l a  d is p o s ic ió n  adecuada de su cen tro  de 

g ra v e d a d . I
i
i

P ara e x p l ic a r  e l  in v e n to  se i l u s t r a  en v i s t a  l a t e r a l  en e l  j 
ad ju n to  d ib u jo  un ejem plo de e je c u c ió n .

E l v e h íc u lo  se c o n stru y e  como autom otor con e l  accionam iento 

j>. La f le c h a  1 d ib u ja d a  p o r debajo d e l v e h íc u lo  in d ic a  l a  d ir e c ­

c ió n  p r in c ip a l  de m archa.

La h o r q u i l la  p osée a  cada lad o  d e l v e h íc u lo  lo s  brazos 17  y  

2 7 . Eh e l  extremo de e s t a  h o r q u i l la  se dispone o s c i lá b le  l a  p a la  

o cuchara 8 m ediante a r t ic u la c io n e s  1 5 ,  La a r t ic u la c ió n  d e l  e je  

15 puede b lo q u e a rse  en la  p o s ic ió n  se ñ a la d a  p or 18  de l a  h o r q u illa  ;

y  l a  p a la .  ;

Cada brazo  de la  h o r q u i l la  se  compone de dos b ra zo s  p a r o la -  I
i

l e s  17  y  2 7 . Los dos b ra z o s  e s tá n  u n id os e n tre  s í  articu lad am en te  j 

m ediante una a r t ic u la c ió n  >7- E l b razo  p a r c ia l  27 l l e v a  l a  p a la  8 .|
i

E l b razo  p a r c ia l  17 e s tá  u n ido  m ediante l a  a r t ic u la c ió n  5  coa e l  |

b a s t id o r  d e l v e h íc u lo ,  Por 14  s e  s e ñ a la  un perno p a ra  bloqueo de {
í

l a  a r t ic u la c ió n  >7 e n tre  l o s  dos b ra zo s  p a r c ia le s  y  p or 15  un i

perno p ara  e l  bloqueo de l a  a r t ic u la c ió n  5 e n tre  todo e l  b razo  f

1 7 ,  27 y  e l  b a s t id o r  6 d e l v e h íc u lo . 5

70



En. e l  brazo  16  d isp u e sto  aproximadamente en. e l  ce n tro  d e l 

brazo  p a r c i a l  2 7 , a g a rra  en 17  ua t i r o  de c a b le , que se  in v ie r t e  

75  p o r uaa p o le a  19 co lo c a d a  lo  más a l t a  p o s ib le  y  lu ego  se  l l e v a  a

un c a b r e s ta n te  o tambor de c a b le  1 2 . G ra c ia s  a l  b razo  16 y  a l a

p o s ic ió n  e le v a d a  de l a  p o le a  19 de in v e r s ió n  d e l c a b le  se  lo g r a  

que e l  t i r o  1 1  ataque en la  d ir e c c ió n  más fa v o r a b le  p o s ib le .

P ara  c a r g a r  un d e p ó sito  20 por fu e r a  d e l v e h íc u lo  se  s u e lta  

80  e l  perno 15  de bloqueo p ara  l a  a r t ic u la c ió n  5> m ien tras queda en

su  p o s ic ió n  de bloqueo e l  perno 1 4 . A rro lla n d o  e l  c a b le  sobre e l

tambor 12 o s c i l a  en to n ces toda l a  h o r q u i l la  a l a  p o s ic ió n  de des­

c a rg a  señ alad a  p o r 2 8 . Desbloqueando l a s  a r t ic u la c io n e s  15 de l a  

p a la  o s c i l a  é s ta  h a c ia  a d e la n te  y  se  v a c ia  en e l  d e p ó sito  2 0 . A l 

85 d escen d er de nuevo l a  h o r q u i l la  l a  p a la  8 a co n secu en cia  de l a  

co n v en ien te  d is p o s ic ió n  d e l ce n tro  de graved ad  de l a  misma p a la  

v a c ia ,  r e to r n a  a  la  p o s ic ió n  de c a rg a  1 8 .

S i  se  ha de c a rg a r  e l  d e p ó sito  2 d isp u e sto  en e l  mismo v e h í­

c u lo , en to n ces se  bloquea l a  a r t ic u la c ió n  5 p o r  e l  perno 15  y  se  

90  d esbloquea l a  a r t ic u la c ió n  y j sacando e l  perno 1 4 . A l t i r a r  d e l 

c a b le ,  e l  brazo p a r c i a l  27 se  d ob la  r e s p e c to  a l  brazo p a r c ia l  

f i j o  17  y  l l e g a  a  l a  p o s ic ió n  ¿8 , en l a  que l a  p a la  de ca rg a  8, 

cuya a r t ic u la c ió n  permanece bloqueada, se  v a c ia  h a c ia  a t r á s ,  a l  

d e p ó s ito  2 sobre e l  v e h íc u lo .  Las p a re d e s  l a t e r a l e s  21 de l a  p a la  

95 8 está n  rem e tid a s p ara  im p ed ir  que se  d is p e r s e  e l  m a te r ia l de

c a r g a , de modo que s e  form a una e s p e c ie  de t o lv a  p a ra  e l  v a c ia d o . 

E l movimiento o s c i la n t e  d e l brazo p a r c ia l  27  h a c ia  e l  brazo  p ar­

c i a l  17  s e  l im i t a  m ediante un tope 22 d is p u e s to  en e l  brazo  par­

c i a l  27 y  que tam bién r e a l i z a  e l  m ovim iento de o s c i la c ió n  y  en 

l'OO l a  p o s ic ió n  de d e sca rg a  57 s e  apoya en e l  brazo  p a r c ia l  1 7 .

S I d e p ó sito  2 en e l  v e h íc u lo  se  co n stru y e  como d e p ó sito  bas­

c u la n te  con va c ia d o  h a c ia  l a  c a ra  f r o n t a l .  M ediante un arco  de
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rodadura 23 se construye este depósito como autobasculante*
S-
[•

............................................................  í

Se reivindica como nuevo y de propia invención:
1*- Mejoras introducidas en el objeto de la patente principal \

f
Bffl 224*909 sobre perfeccionamientos en los vehículos motorizados j 
con una horquilla oscilante, en cuyo extremo libre se apoya una 
pala basculable o cuchara de carga, caracterizada» porque para 
vaciar a elección la pala (8) por ejemplo en un depósito receptor i 
(20) por fuera del vehículo o en un depósito (2) apoyado en el 
mismo vehículo, cada brazo (17, 27) de la horquilla se compone de 
dos brazos parciales (17 y 27), que mediante una articulación (37) ; 
se entrelazan entre si, articulación que puede bloquearse en la < 
posición reciproca de los brazos parciales (17, 27) en la posi- t 
oión de carga (18) (mediantejsl perno de bloqueo 14)» la fuerza |
de oscilación (11) ataca en el brazo parcial exterior (27) y la I
articulación (13) del apoyo oscilante de la pala (8) puede blo- i  

quearse en la posición de carga (18). jj
2.- Mejoras según lo reivindicado en el punto 1, caracteriza- | 

das porque la articulación (5) entre el bastidor (6) del vehículo 
y el brazo parcial (17) puede bloquearse (perno 15) en la posición | 
de carga (18) de la horquilla* j

3*- RejOras según lo reivindicado en los puntos 1 y 2, carao- j
t

terizadas por un tope (22) para la limitación extrema del movimien­
to reciproco de oscilación de los dos brazos parciales (17, 27) ¡

i
entre sí.

¿£4*- Mejoras según lo reivindicado en los puntos 1 a 3» carao- !
|

terizadas por un tiro de cable (11) como accionamiento para la ? 
oscilación de la horquilla y del brazo pardal (27)» cuyo extre- f 
mo se fija en un saliente o brazo (16) dirigido hacia arriba en 
el brazo pardal (17) y se lleva al tambor de cable (12) pasando
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por una polea de gula (19) dispuesta lo más alta posible.
5#- Mejoras segdn lo reivindicado en los puntos 1 a 4» 

caracterizadas porque los bloqueos de las articulaciones pueden 
maniobrarse desde el asiento del conductor por medios de trans­
misión conocidos, mecánicos, neumáticos, hidráulicos o eléctri­
cos*

6. - Mejoras seg&n lo reivindicado en los puntos 1 o 2, 
caracterizadas porque el depósito (2) apoyado en el mismo vehí­
culo se construye como depósito basculante por el lado frental*

7. - m ejoras introducidas EN EL objeto d e l a patente princi­
pal N« 224*909 SOBRE PERFECCIONAMIENTOS EN LOS VEHICULOS MOTORI­
ZADOS CON UNA HORQUILLA OSCILANTE, EN CUYO EXTREMO LIBRE SE APO­
YA UNA PALA BASCULARLE 0 CUCHARA DE CARGA*

Tal como se describe y reivindica en la presente Memoria 
Descriptiva que consta de seis hojas escritas a máquina por una 
sola oara y una lámina de dibujos.

Madrid, 12 de NoviembreA &  1*955*
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