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#» UN DISPOSILIVO SELECLQ: Quii Cuwbnouuis U CARRO IE
LENGUETAS DE CONTACIO DISHNADD PARA QUEDAR BETENIDO
BN UNA PLURALIDAD B POSICICNES IE CONLACIO #» .-
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La presente invencidn se rcficre a un
selector que caunprende un carro de lenguetas de contac-
to wmdévil diseriado para detenerse en una pluralided de po-
siciones de contacto y unido a un drbol impulsor pOr me-

dio de un embragu: desacoplable, estando provisto el carro
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de lenguetas de contacto desplazables que Se relacionan
con los contactos estacionarios de una bancada de contac-
tos cuando el carro estd detenido.

Is sabido provocar ¢l desplazemient o de las
referidas lenguetas hacia los contactos estacionarios por
medio de un imdn que puede ser el iudn de parada, Lenbién
es sabldo derivar el moviudento de las J.t;-ngueta;z de Ccoil
tacto de una parte del embrague provisto entre el carro mé-
vil y el mecanismo impulsor que actda contra la fuerza de
uil resoritc wk vez que se naya detenido el carro, uyn ob-
jeto de 1o preseite invencidn ci usiste en vroveer ung cons-
truccidn tal de un selector gue el iaisiio puede ser fabri-
cado fdcilucute y en el cual los medios gue gobiernzn a
les lenguetas de contacto desplazables son independisntes
del diseilo del imdn Ge parada y del embrague entre el. dr-
bol impulsor y el carro mdvil.

De acuerdo con la presente invencidn una
lengueta de contacto desplazable estd asociada con un re-
sorte gue presiona la lenrueta hacla los contactos estacio-
narios y un miembro qu: estd disefiado para desplazarse con
regpecto al carro y. debido a las i‘uefzas de inercia gene-~ .
radas por el cambio del sentido de moviaiento del cazro,
es souetido & un desplazauiento contra una Fusrza eldstica
y medimnte este deosplazeauiento contww la la lengueta de con-
tacto desplazable.

@i el selector es del tipo riratorio, una

desviecidn radi.l del wmieubro puede ugrovecharse para man-
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tener las lenguetas desplazables coneciadas al mismo,
separadses de los contactos estacionarios durante la ro-
tacidén del carro,

En lugar de usar un desplazamiento ceniri-
fugel del mieuwbro psra contralar una lengueta de contacto
desplazable, el mis.bro pucde diseiiarse para desplazarse
en la direccidn de movimiento del carro. Bn este caso
el mieubro es movido por la accidn de las fuerzas de iner-
cia yue s generadas cuaado el carro wdvil arranca o se
detiene, Asl no es n:zcesario que el carros gire y cl selec-
tor pusde compreider un carro de aovimient o rectilineo,
Dado que en contraposicidn a la realizacidn citada prece-
deutemente que comprende un mieubro diseiiado para'déspla-
zarse hsclia aiuvere, ¢l desplazamiento del miembro no 0cC u-
rre durente el periosdo entero del movimiento del carro,
de acuexrdo con 1 prescnte invencidn una lengueta de con-
tacto desplazuiole es mantenida en su posicidn de separa-~
cidn por medio de un tringuete que es levantado por el miem-
bro al secr detenido el carro, y consecusentemente, prmiie
que la longucta desplazable se ponga en contacto con una
bancada de contactos estaclonarios bajo la accidn de la
fuerza eldstica gmwe actda sobore la misul,

Bl retornc de la lengueta de contacto des-
plazable a la posicidn de se®racidn cuando el carro arran-
ca nuevamente puede lograrse de varizs maneras. e acuerdo
con la presente invencidn, este retorno pusde lograrse pa

medio de un segundo .leubro diseriado para ser movido porxr
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‘las fwerzas de inercia y que queda atrasado con respec-

to al carro durante el arranque y asf separa la lcngueta
de contacto de los contactos estacionsrios y la lleva ha-
cia la zona de actuacidn del trinquete.

’ De acuerdo con otra reaiizacién del pre-
sente invento, la lengueta de coatacto desplazable o su
soporte, estd conectado & un brazo cuyo extremo, eén ague-
11l.. posicidn de la lagusta en gque esta dltima se relacio-
na c¢on un contacto estacionarios de la bancada., estd dis-
puests entre dos filas de dientes estacionarios, y este
exoremo 8 presionado hacia atrds por un diente cuando el
carro, arranca de modo gque el brazo lleva la leangueta ha-
cia la zonua opsyativa del tringucte,

La presente invencidn se describird a con-
tinuacion mds detulladamcnte con referencia a los dibu-
Jjos esquendticos yue se acompafian, en los gque:

La figure 1 muestira uwna pricsra,

ﬁa fizura 2 es una segunda realizacidn,

La figuwra 3 es una vista en plunta de une
tercera reaslizacidn del pregenxe invento, parcialmente en
carte,

Ia figura 4 es une vista parcial de un
corte vertical electuado a lo largo de la lInea IV-IV de
la figura 3, wmicntras dque,

La figura 5 es una vista del corte verti-
cal eiectusdo & lo largo de la linca V-V de la Tigura &.

Bl selector mostrado en la figura 1 posee
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una bancada de contactos sewlcirculwr 1 gue c:miiene
filas de contacios estacionariss, Una pluralided de con-
tactos de bancada estd mostrada on la figura, y estos
contactos couprenden trozos de wlambre cuyos sxlremnos
dirigldos hacla el ceutro de la bancads de contacios,
estdn redondeados. Un eje & alreded-w del cual e5td mon-
tado giratoricuseite un carro wmévil 4, estd dissuesto
coaxiiaente con réspecto a la bancada 1. Para su mando,
el carro estd vrovisto de un borde dentado 5 con el cual
puede cooperar un tringuete articulado de parada 6, con
el fin de v»arar el carro de contactom, sparte de los bra-
zoS de contacto de diseiio convencionsl (no mostrados) que
se deslizan sobre los contactos egtacionarios, €l carro
lleva dos Jjuegds dinmetralmente opueslos de lenzuetas de
contacto desplazables 7 gue 8e relecionzn ¢on los con-
tactos estacionarios solamente cuando el carro estd dete~
nido. kstas lenguétas de contacto 7 estdn asegurudas ca-
da una @& une columna de soporte vertical 9 que estd mon-
tada giratorismente alrededor e un eje 8 soportado poxr
el carro. #sta colwuna de soporte esuvd provista de un
brazo 10 que estd adaptado para moverse entre dos t opes
fijos 11 y 128 provistos sobre el carro. ikl brazo 10 lle-
va ul peso 13 y es atraido por uh resarte 14 cuyo otro
extremo estd asegurad >al carros y que mentiene el brazo
presionado contra el tope 11 de la manera ilustradas en
la figura, cuando el carro estd parado, zn esta posicidn

los extremos de las lenguetas de contacto 7 estdn relacio-

-5 -
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nadas con los contactos estacionarios,
‘Cuando debido a la excitacidn de un imdn
15 es levantado el tringuete de parada 6 y €l cerro de len-

guetas de cantacto es acoplado a un eje de wando de rota-

80 13 se desplazard hacia afuera contra la fuerza del re-
sate 14 debido a la rotacidn del carro, La columna de so-
porte 9 es necha girar alrededor del eje 8, y las lengue-
tas de contacto 7 son separadas de los contactos estacio-
narios sor un sgporte longlitudinal 16 gue estd dispuesto
paralelamente a e¢llas y estd unido & la columna 9, y se-
rdn uantenidas en su posicidn de separacidn duramte la ro-
tacidn del carro,

Cuando debido a la interrupecidn de la exci-
tacidn del iumfn 15 2l carro es detenido nuevaumente por él
tringuete 6, el peso 13 es aczuidb pdr el resarte 14 de
modo que las lenguetas de c mbtacto 7 nuevamente se rala-
cionan con los contactos estacionarios,

Bn el selector mostrado en la figura 2,
las lenguevas Ge contacto son cantroladas por =1 despla-
zauanidnto de ull wie..bro en las direcciones de uovimiento
del carro. bl carro 20 estd diseciiado pora girmr ulrade-
dor del eje 19 y lleva un peso 24 cuyo desplazaumiento
estd liuitado »or los topes 2l y 22 y que cstd iontado gi-
ratoriznente alrededor de un periuo 25. & este neso mévil
estdn unidas las lenguetus de contacto desplazavies 26 que

ge extienden paralelamente a una tira de soporte 25 y Gue,
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en la posicidn estacionaria del selector, cooperan con
los contuctos estacionarios 27, £1 peso 24 estd unido por
medio de un resarte helicolidal 28 a un segundo peso 29
gque estd montado articuladamgente goore un g¢je 30 y que
puede desplazarse entre los topes &l y 52.

Cuando el carro gira en ¢l sentido de la
flecha P, sus pzries ocupan las posliciones relativas (ue
estdin iilustruades en la ficura, L peso 29 es presionado
contra el tope &l por sl rosorte 28, Una prolongacidn de
la tira de sopoirbe 85 asegurada al peso 24 y que afecta
la forma de un brazo ¢d es retenida po2r uw saliente 34
de un trinqguete 36 montado articuladamente sobre un eje
35 y que estd sometido a la accidn de un resorie 39. in
esta posicidn del peso 24, las lenguetas de contacto des-
plazavles 26 quedan separadas de los contactos estaclona-
rios. Vuando la rotacidn del carro 20 es detenida por
un tringuete de paréda {no mostrado), que coopera con el
borde dentado 57 provisto a lo largo de la circunferencia
del carro, el peso 29 debiln a su inercis se desplazard
en lg direccidn inicisl de wmoviaisnto P contra la fuerza
del resmrie 28, Durante este moviaiento un brazo 38 ese-
gurado'al peso 89 obliga al extremo del trihguete 56 a se-
gulr su moviniento, de modeo gue el brazo 53 €8 destrabado
J el peso 24 se relaciona con el tope 22 bajo la aceidn
del resarte 28, ¥ate moviulento del peso 84 provoca tam-
bién que los extreads ae las lenguetas de cmtacto 286

se relacionza con los covactos estacionarios 27. A con-
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tinuacidn, el peso 29 vuclve al tope 8l bajo la accidn
del resxte 28,

Cuando el carro 20 es liverado nuevamente
Vo consecuantementé, enpleza a girer, el peso 24 quzda
atrasado con respecto al carro debido a su increis v serd
desplazada hacia el tope él. A8l,las lenguctas de contac-
to 25 son separadas de los coutactos estaéionarios. mienw
tras que ademds el bruzo &% nusvasiente vuelve a descansar
Sobre el salisnte 34 del trinyuete 36, de modo que las
lenguetas de contacto 26 vuelven & la posicidn mostrads en
la figura 2.

1l selector mostrade en las figuras 3, 4
y 8, estd provisto de uns bancada de contacto semicircu-
lar 48 que estd asezurada a una placa de base 49, L[a ban-
cada de contactos comprende una pluralidad de tiras se-
micirculares de material aislante que estdn unidas entre
sl por medio de una resina sintética endurecida y que in-
cluye miembros metdlicos de contacto de distintus formuas.
Estas {iiras se fabrican comprimiendo una .nezcla pulveru-
lante de una resina de etoxilina y un material de rslleno
en un molde d¢ modo tal que l1a wmisma rodea a los miembros
de contacto y endureciendo ¢l producto obtenido en un hor-
no. Las tiras 50 coatlenen un miembro de contacts en la
forha de une tira metdlice seunicircular SL gue scbresale
hacia el interior, y las tiras 52 conilenen una fila de
trozos radiales de alambre 53 cuyos extreanos estdn acha-

tados., Las tiras 54 e¢sitdn provistas e un trozo curvado

- 8 -
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de alambre 55 que se exticnde 2 lo largo de la circun—
ferencia interior de la tira y cuyos extreios radiales .
estdn empotrados en el material aislante, mientras que
cada uns de las tiras 56 incluye una Iila de trozos ra-
diales de alambre 57 cuyos extremos interiores estdn re-
dondeados. La tim aislante inferior 58 de la bancada
de contactos soporta una nlaca sealcircular 59 cuyo barde
interior estd pnrovisto de dizmntes 60,

un eje 6l -alrededar del cual estd montad
ciratoriamente un carrd> de contactos, estd dispuesto en
la placa de base 49 coaxilmente con la bamcada de.caatac_
tos 48,-wste carro, que presenta simetria radial, compren-
de una base 62 en la forma dé unz rueda déntada y una par-
te cilfndrica 63 usegurada a la nisma, Bsta parte 63 lle-
va bujes separadores aisluntes 64 y entre cade dos Jde es-
tog uujes estdn dispuestos dos pares de brazos de contac-
to méviles 65 y 66 al nivel de dos tiras asislantes suce-
sivas B0 y 52, Los dos par.s estdn montados con simetria
radial, mientras que las do2s lenguetes de contacto, eléc-
tricamente conectadas, de cada par difieren solznenie en
que sus extrenos, bifurcados de lu m«nera uswl, .;~;—st:~1;1 g o=
blados verticaluente en distintos seatidos, de wmodo que
una laaguete de contacto puede relaclionarse con una tira
de contacto 851 y la otra con una fila de slagbres de
contacto 5% y as! cstablecer una ¢ mexida directa entre
¢stos8 miembros de contacto. Las l&nguetas de contacts y

los bujes separad ares estdn trabdados en sus nosiclones re-
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lat ivas con respecto al carro por pernos pasuntes 67 de ma-
terial aislante. |

in su extremo superior el carro estd pro-
visto de una placa de soporte 68 en la o de una gota
en la cual estdn soportados dos pares de ejes verticales
69 y 70, cuyos extremos opusstos estdn soportados en pore
ciones de¢ la base 62 del carro,

Los ejes 69 estén rodeados por colunmnas

- alslantes verticales 71 a las cusles, por medio de blo=-

ques 72, <stdn aseguradoss dosl peres de lenguetas de con-
bacto 73 y 74 frente a los miemoros de contacto 55 y 57,
Las dos lenguetas de cada par estdn unidas eldctricamen-
te entre si en la praximidad de sus puntos de unidn a la
coluwnna 71, un extremo de estas lenguetas compremde una
parte 786 que estd doblada en la fome de V y que puede ser
acercada o &lejuda, con respecto a uno de los olambres cur-
vados senicirculares 55, respectivamemnte & los extremos
redondeados de uno de los trozos radiales de alambre 57
med jante una rotacidn de la columna 71,

burante el funcionamiento del selector,
el carro de contectos es liccho girar en el sentido de la
flecha ik y las lenguetas de contacto 73 y 74 estén scpara-
das de loe referidos umiembros de contacto de la bancada
48, tal cowo se¢ ilustra en las figurss, sn el extremo in-
ferior de cada colupna 71 estd provisto, en el plano de
la placs metdlica 59 que lleva los dientes 60, un brazo 76
gue comprenxie un extremo aguzado 77 adasvad o para rela-
cloncarge con ¢stoe dlentes cuando las lenguetas 7o y 74 se

Xreleclonan ¢on los conitadlos estacionarios, pero qgue que-

- 10 o
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da separado de Llos referidos dientes durante el movimien-

" to dél carro de contacto. &l obtro extremo del brazo 76

estd dividido por wedio de una ranura ﬁorizantal en dos
partes 78 y 79 entre las cuules actda ¢l cxtremo de un
resate 80 asegurade a la base del carro de contactos.
ste resorte ticnde a desplazar las lenguetas de contac-
to 7o y 74 y el extrauo 77 del brazo 76 haciz la banca-
da de contactos, wste movimiento es ligpedido en la posise
cidn mostrada por la cooperacidn de lz parte 78 con un
peso 8l aontado giretofiamente &lrededor del eje 70.
bLste peso estd sometido a la accidn de un resarte 82
que rodea sueltauwente al eje 70U y un extremo del cual se
relaciona con uno de los byjes 64, ulemras que el oxtre-
mo opuesto se relaciona con el lado interior del pesso 8L
que posce los webzjos interiores 85. Bl resarte 82 tienm-
de & hacexr girar el pes> 8l en ¢l senitido de las agujes
del reloj, visto en la figura &, y estd rotecid: sc¢ ve im-
pedida por el extreuo doblado 79 del brazo 76, Las len-
guetas deslizantes 65 y 66 pasan libreamente & travds de
los rebajos 83 y poseen sbersturas para los ejes 70,
Cuando la rotacidu Gel carro ¢ ¢ ¥l Lac-
o8 en la direccidn R es detenida por .iedio de un trin-
quete de purada (nd mosirado), el peso 8l girard alrede-
dar del ¢je 7u contra la accidn del rdsorte 82 debido
a las fgerz&s de inercis, con el resultado de gue es
likerado el extremo 78 del brazo 76. & continuacidn la

columna 71 es hecia girar por el resorte 80 de modo gue

- 11 -
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las lenguctus de contacto 76 y 74 se relacionen con los

~contactos cstacionarios 55 y 57, respectivamsnte, g

estdn asociadoms con ellas. Cada par de tales lenguetas
establece asi una conexidén eldctrica entre el trozo cur-
vado sewicircular de alambre 55 y uno de-los contactos
en una fila de trozos de alambre 57 de extremos frontales
red mdeadns. &1 extrexd 77 llega también al espacio entre
dos dientes 60 de la placa 59, Durante esta rotacidn de
la colunna 71, ¢l extreao 78 del brazo 76 pasea por deirds
del peso 81 de modo gue este no puede girar hacis etrds,

Cuando el carro de contactos es hecho

girar nuevameite, la coluang 71 serd llevada nuevamente a

su posicidn inicial debilo & gue el extremo 77 del brazo
78 sc¢ relacions con un diconte 60, el peso 8L nuevamente
guedard uvicado detrds del extremo 78 pura relacionarse
¢on el extroao 79, de modo que la columna de soporte 71
nusvamente es trabada on la posicidn en que lus languctas
de contacto estin separadas de los miémbros ds convactio
estacion.rios asociados y, adeuwds, =1 «xiremno 77 c8 sepa-
rado del vorde denbado 60, Consecuenbeumunts, durante el
aovimiento del carro de contactos, no se proluce un des-
gaste enire las lenguetzs de contacto 70 y 74 y los con-
tactos estacionurios de la bamsada de contacto.

Hsta salicitud gue corresponde a la pre-
sentada en Holanle ¢l 6 de nmoviembre de 1954 bajo el nd-
wero 192.145, se acoge & loe bereficios Gel artfculo 51

del vigente Bstatuto sobre Propiedad Industrial.
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Los puntos de invencidn propia'y nueva
que se€ presentan para que sean objeto de esta salicitud
de Patente de Invencidn en hspafia, por VLINIE afios, son
los sigulentes:

1%, - Dispositivo selector que comprende
un carro de lenguétas de contacto dieeiiaio para quedar
detenido en una pluralidad de posiciones de contacto,
gque estd acoplads a un eje impulsor a través de un em-
brague desacoplable y gquw eatd provisto de lenguetas de
contacto desplazables que e relacionan con contactos
egtacionarios solamente'cuando el carr> estd parado, ca-
racterizado por el hecho de gue una lenguete de contacto
desplazable posee un resorte que lq@resiona contra los
contactos estacionarions y un miembr » montado desplaza-
blemente eon respecto al carro esociado con €l misumo,
quedahdo sanetido dicho miembre, debido a las fusrzes de
inercia, & un desplazamiento contra una fuerza elistice
para.controlar la lengueta de contacto cuando se cambla
el movimiento del carro de contactos.

2¢,- yispositivo selector de acuerdo
con la reivinéicacidn 1, srovisto de un carr: de coyitac-

tos diseiado para girar alrededor de un eje ceatral, con
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la particula.idad de que el miembro estd diseiiado para
desplazarse hacia afuers y estd unido a un soporte de
lengueta de .aodo tal que'la lengueta de contactos es se=-
parada de los contactos estacionarios durante el despla-
zamiento del mie.wro hacla el exterior.

3%,- Dispositivo selector de acuerdo
con la reivindicacidn 1, con la particularidad de com-
prender un tringucete que retiene la lengueta de contac-
to desplazable en la posicidn en que la misme estd separa-
da de los contactos estacionerios y que ¢s levantada por
el miembro de incrcia que o8 wdvil en la dlreccidn de o~
viiaient 5 del carro cuando este dltimec es detenido.

42,4 pispositivo selector de acuordo
con la reivindicacidn &, con la particularidad de com-
prencer un segundo :alembro desplazable bajo la accidn
de las fucrzas de inercia y quw estd atrasado con res-
pecto al carro de contactos cuando este dlt imo arranca Y
que sepura la lengueta de coatacto de los contactos es-
tacionarios y la lleva a una posicidn al alcance del trin-
quete,

5%,- lispositivo selector de acuerdo
¢on la reivindicacidn 3, con la particularided de com-
prender un brazo que estd conectado & una lengueta de
contacto desplazavle o0 & su soporte y un extremo del
cual esid dispuesto entre Gos de una seric de dimates
fijos en aguelle posicidn de la lengueta de contacto en

que esta dltims coopera con un contactos estacioncrio, ¥

- 14 -
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este extroao cs preslonad s heciz atrds por un diente
cusndo el carrn de cmtactos es hecho srruncar de modo
que el brazo lleva la lengueta de contacto & una posi-
cidn al alcance del tringuete.

62,- Un dispositivo sslector que com-
prende un carro de lenguetas de contacto diserndo para
cueddr detenido en una pluralidad de osiclones de con-
tacto. |

Tal y como sSe ha descrito ¢n 1z Memwria
que antecede, represcntado en los dibyjos que se £.C ompa. -
fienn y con los fines qgus se han especificadn,

Bsta Le.orim coaste de quince nojas es-

critas a wdquing por unz sda de sus caras,

sadrid, = @NOV. 1955
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