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MEMORIA DESCRIFTIVA

El presente Modelo de Utilidad se refiere a un
aparato destinado al accionamiento de dispositivos en
los que se requiere un tipo de funcionamiento segin un
ciclo de la siguiente forms: Un tiempo de marcha en un
sentido, un periodo de paro, otro tiempo de marcha en
sentido opuesto al primero y un nuevo periodo de paro.

Durante los tiempos de psrada, el dispositivo
al que va acoplado el aparato no puede ser accionado
sin poner en marcha este Ultimo, sea automdtics o ma-
nualmente, ya que es del tipo irreversible.

El nuevo accionador resulta apropiado para su
acoplamiento a puertas de toda clase, sobre todo lsas
enrollables y las correderass, siendo adecuado también
para su asociacidén a las partes méviles de vdlvulas,
barrersas deipaso a nivel o de entrada a recintos, ven-
tanas de sireacidn en industriss, granjss y similares,
compuertas y casos andlogos.

El accionamiento de los dispositivos que inte-
ress mover se efectda con comodidad y seguridad, con
uns serie de ventajas sobre otras realizaciones de es-
ta clase y la eliminacidn de inconvenientes conocidos
inherentes a aquéllas.

Para facilitar 1la explicacidn, se acompafia a
la presente memoria unos dibujos en los que se ha repre

sentado, a titulo de ejemplo ilustrativo y no limitativo,
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un caso de realizacidén de un aparato accionador mecdni-
co, segun los principios de las reivindicaciones.

En los dibujos:

La figura 1 es una vista del nuevo aparato en
alzado y en seccién por un plano perpendiculsar al tor-
nillo sin fin y al motor eléctrico y meridiano respec-
to al eje vertical de accionamiento, mientras que 1la
figura 2 es otra vista en alzado, ortogonal a la ante-
rior y con ls indicacidn de la situacidén del plano I-I
que produce la mencionade yproyeccidn; son visibles los
componentes electromecénicos de control y seguridad.

Las figuras 3 y 4 son secciones transversales
del nuevo aparato por planos horizontsles indicados
III-IIT y IV-IV en la primera proyeccidn,

Los elementos designados con numeros en los
dibujos corresponden a las partes siguientes:

-l-~, cuerpo de proteccidn y alojsmiento parsa
los componentes del aparato, constituido por una caja
sélida de fundicidén provista de agujeros y salientes
pars el sistema de fijscidn; -2-, tapeta del eje de sa-
lida, hecha de fundicidn y provista de un asiento de
alojsmiento para un rodamiento de bolas -30-, un re-
tenedor =34~ anexo y una arandela tdérics -37- de ajus-
te; -3-, taps del slojamiento del motor eléctrico, asi-
mismo dotada con un tubo que alojs el rodsmiento -33-
para el eJje del motor y posee en su parte externa unas
aletas de refrigeracidn para disipar el calor produci-
do por el citado motor; -4-, rueds dentada cdéncavs de
arrastre para el eje de salida -6~ mediante el trave-

safio =73~ de éste y unos salientes dispuestos en la
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cara superior de aquél, engransndo con el tornillo sin
fin, de eje horizontal; -5-, tapeta del tornillo sin
fin, hecha de fundicidn y 2lojendo el rodamiento -31-
para dquel; -6-, eje de salida, hecho de acero templa-
do y provisto de un alojamiento para la chaveta =53-

de arrastre pare el dispositivo a accionar; -7-, eje
del tornillo sin fin, engranado con la citada rueda cé-
nica -4- y accionado mediante la polea -9-, siendo =-8-
el eje del motor eléctrico que, mediante el tornillo
-38~, lleva montada la polea -10- gue, medisnte la co-
rres -56-, transmite movimiento a la polea solidaria
del tornilloc sin fin; -1ll-, tornillo sin fin de accio-
namiento de las levas -1l4-, el cual engransa con la rue-
de dentada -13~, de eje -15-, que posee el refuerzo -12-
en el que se montan las antedichas levas, las cuales
accionan sendos microinterruptores -55- intercalsdos

en el circuito eléctrico del motor, para el paro de és-
te y del aparsto en la posicidén deseade; ~16-, soporte

para las ruedss dentadas con las levas de accionemien=-

to de los microrruptores, el soporte -17- de estos Ulti=-

mos y la regleta de conexiones -65- del motor, estando
fijado dicho soporte s la caje -1- mediante dos torni-
llos =60~ dispuestos sobre el slojsmiento del motor;
-18-, manivela con el encaje -19-, que sirve para el
accionamiento manual del aparato al introducirla por
los orificios dispuestos en los extremos del tronillo
sin fin -7~, efectuando el arrastre de éste mediante
las clavijas excéntricas -50- y -51-, la primers de las
cuales sirve también para sujetar la polea -9- sobre el

eje del tornillo; -20-, vdstago sobre el que se dispone
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el soporte de los microrruptores, estando fijsdo en el
soporte -16- antes citado; -21-, muelle pars el tensa-
do del soporte de los microrruptores; -22-, soporte pa-
ra el relé magnetotérmico -66~, que constituye el dis-
positivo central de proteccidén y seguridsd del aparato:
~23-, Jjunta de la tapeta -5~ del tornillo sin
fin destinads a evitar la fuga del lubrificasnte conte-
nido en el alojamiento del engranaje del tornillo y la
ruede cdncava; -24-, placa donde se dispone la instala-
cidn eléctrica de mando del asparato; =-25-, soporte de
fijacidén para el condensador eléctrico del motor, cuan-
do éste es del tipo monofdsico; =-26-, tapa latersl de
proteccidn, que cubre el slojamiento de ls correa y per-
mite su recambio o inspeccidn; -27- y -28-, estator y
rotor del motor eléctrico; -29-, condensasdor asociado
a1l circuito eléctrico del motor; =3%30-, chaveta sujeta-
dora de la polea -10- a3l &rbol del motor; -3%2-, rodamien-
to raedial inferior psra el drbol de salida; -35- y =-36-,
retenedores de lubrificante; -39- y -41-, espdrrago Allen,
sujetando el estator del motor y otras partes del apara-
to; -40-, tornillo Allen, sujetando la tapeta del eje de
salida y otras partes del aparato; -42-, pasador eléds-
tico, sujetador del tornillo sin fin -1l-~ al drbol de
salida; -43-, prensaestopas para la entrada estanca del
cable de alimentacidén eléctrica.

Entre las ventajas funcionales y formales que
se obtienen con el empleo del aparato descrito, cabe
mencionar las siguientes:t

Presenta una longitud menor a ls de otros tipos
de aparatos de caracteristicas y aplicaciones similares,

por tener su motor dispuesto transversalmente y su eje
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horizontal respecto al cuerpo del aparato; el volumen
de éste también resulta menor, ya que se prescinde de
la carcaesa del motor, figurendo su estator alojado di-
rectamente en el cuerpo de la caJja.

El aparto descrito es irreversible; el eje de
salida no sirve como eJje de accionamiento, por lo que,
aun aplicando a dicno eJje un esfuerzo, no se produce
el accionamiento inverso de los mecanismos internos;
asi en el caso de una puerta o barrera es imposible pro-
ceder a su apertura aidn aplicéndoles esfuerzos conside=-
rables, por impedirlo la irreversibilidad del aparato
accionador, acoplasdo a aquéllsas,

El arrastre del eje de salida mediante la rue-
da céncava cosxisl a2l mismo no se reesliza por solidari-
dad de ambos elementos, sino por impulsidén del eje me-
diante un passdor transversal del mismo, sobre el que

actdan unos tetones solidarios de la rueda cdncava; asi

se aprovecha al mdximo el par de arranque del motor eléc-

trico cuando éste es monofdsico, ya que asi dispone de
un cierto tiempo de sceleracidn; la correa propulsora
es del tipo dentado, por 1o que es innecesario su ten-
sado,

En caso de falta de fluido eléctrico, lo aue
impediris el funcionamiento normal del aparsto, la mar-
cha de éste en condicidén de emergencia se obtiene por
accionamiento manual del mismo mediante una manivels
aplicable a cualquiera de los dos extremos del &rbol-
axial horizontal del tornillo sin finj; el accionamien-
to directo de éste Ultimo permite no tener que dar ex-

cesivo numero de vueltas, como ocurriria en el caso de
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actuar sobre el motor eléctrico.

Los mecanismos del aparsto presentan un funcio-
naniento silencioso y suave, especialmente el sistema
de transmisidn formado por el tornillo sin fin y la rue-
da acoplada al mismo, los cuales quedan encerrados en
una cavidad estanca formads por la csja-carcasa, relle-
na de un lubrificante liquido de naturasleza sintética,
que @segurs la lubricacidn permanente. La estanqueidad
de la caja-carcasa hace posible el montaje del aparato
en cuslguier posicién. E1l mantenimiento es pricticanen-
te nulo.

El motor puede ser monofdsico o trifdsico, y
los microrruptores de final de carrera ssocisdos al mis-
mo son actuados por dos levas pertenecientes a un meca=-
nismo de rueda dentada y tornillos sin finj modifican-
do 1la posicidn relstivs de esas leves se consigue el
nimero de vueltas deseado en el eJe de salide del apa-
rato a ceds ciclo operativo del mismo, por ejemplo, se-
gin la versidn dibujada, de 1 a 54 vueltss. La veloci-
dad del eje de salida puede modificarse camwbiando el
Juego de poleas o correa o bien el tornillo sin fin v
la rueda dentada; ello puede realizarse incluso estan-
do montado el aparato Jjunto al dispositivo a sccionar.

La instalacidn eléctrica del apasrato posee tres
sistemas de seguridad; contra posibles defectos de los
microrruptores, que eventualmente no procedieran al pa-
ro del motor, contras cortacircuitos, mediante las bobi-
nas de intensidad del relé magnetotérmico, y contras so-
brecargas, mediante los elementos térmicos del propio

relé,



El accionamiento del avarato puede realizarse
por mendo a distancia mediente pulsador, cerrasdura con
contacto eléctrico, control remoto mediante ondas elec-
tromgnéticas y otros sistemas.

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modi-
fique 1la esencia del aparato descrito, serd variable a

los efectos del actual Modelo.
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Se reivindica como objeto de este registro por
Modelo de Utilidad:

l.- Aparato accionador mecdnico, destinado e 1lsa
impulsidn de dispositivos con ciclos operativos que com=-
prenden tiempos de marcha en dos sentidos opuestos, sepa-
rados por periodos de paro, caracterizado esencialmente
por consistir en un cuerpo de caja rigids de alojamien-
to para los mecanismos y componentes electromecdnicos
ssociados a los mismos, definiendo en su parte superior
una cavidad hermética, cerrads mediante une tapas atra-
vesada por el &rbol axial de Salide y portadora de un
rodamiento para el mismo, figurando en el interior de
la citads cavidad una rueda dentada céncava coaxial del
mencionado érbol de salidsa, susteﬂtado a su vez por su
parte inferior mediante otro cojinete fijado al fondo
de la cavidad, =2cciondndose positivarente el mencionas-
do 8rbol de salida mediente los extremos de un travesa-
fio diametral solidario del mismo sobre los que actuan
sendos tetcnes derivados de 1la cara superior de la rue-
da denteda, 1la cusl aqueda engranada lateralmente con un
tornillo sin fin dispuesto transversalmente en la pro-
pia cevidad superior, montasdo sobre cojinetes fijados
a las peredes de la cavidad y con su érbol axial emer-
gente respecto a ésta y provisto, en uno de sus extre-
mos, de una polea de accionamiento engranada con una
correa dentéda, acoplads a2 su vez a la polea solidaria
del drbol axial de un motof eléctrico situado por de-
bajo de la cavidad hermética superior, la cual se halla

rellena de lubrificente liIquido y tiene su fondo perfo-
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redo para el pasode la prolongacidén inferior del drbol
de salida.

2.- Aparato accionador mecdncio, seguin lz rei-
vindicacidén anterior, caracterizado porque el acciona-
miento de un grupo de microrruptores eléctricos perte-
necientes al circuito de alimentacidn del electromotor
del aparato se efectus medisnte un dispositivo de levas
asociado a una rueda centads engrsnada con un tornillo
sin fin solidario del extremo inferior del &rbol de sa-
lide, estando sujetos los citsdos microrruptores a un
soporte fijado a su vez a un brazo sustentador scopla-
do a 1la carcasa del motor, que constituye uns parte del
cuerpo rigido del aparsto, en cuyo espacio inferior que=-
dan sloJjados los condenrsadores de arranque asociados al
circuito eléctrico del motor, un éuardamotor con dispof
sitivo de proteccidn eléctrics para el propio motor y
érganos de maniobra del mismo.

Sean cusles fueren las circunstancias cue con-
curran en la esencislidad del Modelo de Utilidad definido
en las anteriores reivindicaciones, cuyo objeto es:

3.= "APARATO ACCIONADOCR MECANICO",

Consta la presente memoria de diez hoJas folia-

das, mecanosrafiadas por una sola cars y de los dibujos
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unidos & 12 misma,

Barcelona, {7 NQV, 1976
P.A, de PUJOL MUNTALL, S.A.

ALFONSOQ’ DURAN

. Fdea Luls Durén Benefam
"

FE/mJj.
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