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MEMORIA DESCRIPTIVA
para solici tar ‘
PATENTE DE INVENCION
en
ESPaisRsi
. por VEINTE afios
@ nombre de REGIE NATIONALE DES USINES RENAULT, entidad

francesa, establecida en 8/10, Avenue Emile Zolae, Billan-

court (Sena), Francis, port:

"DISPOSITIVO DE ACOPLAMIERTO PARA EJES COAXILES™

El invento trate de un dispositivo de aco-
plemiento entre dos ejes coaxiles gue permite, por une par-
te, ponerlos en contacto, m@ntenerios as{ o seperarlos sin

choque o deslizamiento cuando el par gue se ejerce entre
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los dos ejes no rebésa un determinado velor pequefio, y por
otra parte asegurar una vez puestos en contacto, la trens-
misién entre los dos ejes, de un per, que pnede alcenzar
un velor importante.
| Un acoplamiento de este tipo es especialmente
interesante en le2 construceidn del sutomévil, en le gue se
le puede intercalar entre un embragne progresivo, un ago-
plador hidrédulico o un convertidor de per, que da un par
residual a 12 velocidad de "relenti" del moter, y nna caja
de velocidades en la cue se obtienén las diverdss combina-
ciones por la puesta en engrane de garrazs o de dientea.
Han sido propuestos ya acoplamientos gue res-
ponden 8 las condic iones citedas mds erriba. Cumplen la prie
mere oondicién, es deeir la puesta en contecto de dos ejes

& pesar de la presencié de un par de pequefio valor, por me-

'dio de un embrague de friccidn de pequeflas dimensiones ¥ la

segunde condicién, es decir la transmisién de un par impor-
tente por medio de un sistema de garras, cuya puesta en con-
tacto tiene lugar después de 1z solidarizacién de los dos
ejes por el pequefio embrague antes cltado, cuande el par
que se ejerce entre los dos ejes es todavia pequefio.

El d;epositivo que constituye el objeto del
presente invento utiliza como los precedentes un embrague
de fricoidén de pequefias dimensiones psra le trensmisién de
pares peguefios, pero se diferencia de ellos por el hecho
de que los pares impor tentes no son tranmmitidos por un sis-

tema de garras, sino por un sistema de cufia gque no entra
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en 2coidén més que en el momento en gue el per & trensmitir
rebasa ﬁn determinado valor y dejando de actuar automdtica-
mente en el momento en que cae por debajo de un determinado
valor prézimo al recedente. .
| En el dibujo adjunto se ha representado el dis
positivo objeto del invento representando un ejemplo de ree-
lizeoifn que no debe ser considerado como limitetivoe
| La figura 1 es un cor+te longitudinal segin el

eje de este acoplemiento.

La figura Z es un corte transversal, gsegin
x~y del acoplamiento representado en la posicién de reposo

La figura 3 es un corte transversal segén
x-y, del acoplamiento répresent&do en la posicién acufiada.

Con referencia & los dibujos, se vé que uno
de los ejJes 1 1lleva un primer elemento 2 del gue €8 solida~
rio axilmente y en rotascién. El elemento 2 lleva huecos b
y su periferia a esté tellsda en forms de leva de varios 16-
bulos pudiendo ser el perfil de esta leva, en un saco par-
ticuler, gue es el representado, el de un polfgéno regular.

El elemento 2 lleva, & su vez, un elemento
3 fijedo exilmente sobre é1, pero libre en rotacién, El ele-
mento 3 lleva huecos b'semejantes & los huecos b del elemen-
to 2, partes vaciadas ¢ y una perte cénica d. E1 némero de
vacisdos o es igual al de los lébulos de 12 leva constitufda
por el elemento 2, es deoir ignel al némero de lados del po-

1{gono, en el ejemplo considerado. Cada uno de estos vaocis-
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dos contiene un rodillo 4. En cada uno de los slojamientos
constitufdos por un hueed b y un hueco b', 2lojamientos, cu-
yo nimero es cuelquiera e independiente del de los lébulos

de la leva, estd colocade un resorte helicoidel tangencial,
tal como 5 vieto de extremo en la figurs 1. En reposo, es-

tos resortes mantienen 1los huecos b frente & los huecos b'

¥y no permiten un desplazamiento relativo en rotecidn del ele-
mento 2 con relecién al elemento 3, més que anando se ejerce
entre estas dos piezss un par igunal o superior a un valor 1{-‘
mite Cl.

Un elemento 6, solidario axilmente y en rota-
cién del segundo de los ejes & acoplar 7, lleva un orificio
cilfndrico e. Lleva ademés, unido & é1 en rotecién, pero 1i-
bre para deslizarse axiimente, un elemento 8 que presente una
superficie cénica 4' que puede adaptarse a la superficie ¢bni-
ca 4 del elemento 3. Unos resortes 9 tienden a empujar el ele-

mento 8 en un sentido tal gque las superficies cénicas dyat

se apliquen une contra otre. La fuerza de estos resortes as{

como el didmetro., ls pendiente y material de los conos estin
calculados de tal forma que el embrague que constituyen pueda
trensmitir del elemento 3 al elemgnto 6 un par C2 de valor
netamente superior al valor limite Cl.

El perfil de ls leva a del elemento 2, el dié-
metro de los rodillos 4 y ei diémetro del orificio e del ele-
mento 6 son tales que, cuando los huecos by b' se correspon-
den, los rodillos 4 se hallan frente 2z un huec?® de la leva &,

en el ejemplo elegido, en el centro de uno de los ladoe del
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pol{gono, y que, en estas condiciones su didmetro sea inferior
a la distencia Sadial que separa las dos superficies 2y e. El
didmetro de los rodillos 4 es, por el contrario, superior & la
distsncia radisl que separa la superficie & de las partes sa-
lientes de la leva, es decir de los vértices del polfgono en
el ejemplo elegido.

Pinalmente, un mando apropiedo, no representa-

do en la figure, permite desplazar el elemento 8 contra la accif
de los resortes 9, hacla la derecha én el ejemplo elegido.

El funcionamiento del aparato es el siguiente:

Cuando el mendo que actia sobre el elemento
8, lo desplaza hacia la derecha, separando las superficies cé-
nicas d ¥ 4*, los resortes 5 mentienen el dmento 3, con rela-
oidn &l elemento 2, en la posicién media representada en la
figura 2. Los rodillos 4 no pueden estar en contacto a lz vez
con la superficie & y con la superficie a; el aparato se ha-
1la en le posicidén "desacoplado™ ¥ no puede ser transmitido
ningln par entre el eje 1 y el eje 7.

Suprimiendo la aceidn del mando exterior so-
bre el elemento 8, este se desplaza hacia la izquierda bajo
la aceidén de los resortes 9 y aplica el cono dr sobre el co-
no d. En este momento, el aparato estd en posicién sincroni-
gada y permite tranamitir entre el eje 1 y él ejJe 7 un par
de valor inferior o iguel & C2« Este par es transmitido en-
tonces por el camino: eje 1, elemento 2, resortes 5, elemento

3, elemento 8, elemento 6, eje 7.

S1 se ejerce un par creciente entre los ejes
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1y 7, a partir del momento en que este par rebasea el valor
Cl, hay un decalaje entre el elemento 2 y el elemento 3, a
consecuencia de 18 compresidn de los resortes 5. Cuando es-
te decalaje alcanza un valor tal gue los rodillos 4 toquen
a la vez la leve 2 y la superficie ocilfndrica 8, posicién
representada por le figura 3, en la que el sentido de decala-
Je entre los elementos 2 y 3 estf representado por las fle-
ches £ y £', hay un acuflamiento de los rodilios ¥y el par ex-
cedente es transmitido entonces.por el camino: eje 1, elemen~-
to 2, rodillos 4, elemento 6, eje 7 y esto cualguiera que seas
el valor 44 par ejercido, dentro del limite de 1la resistencie
mecdnica de las piesas.

51 el par transmitido reca de nuevo por debs-
Jo del valor Cl, los resortes 5 reponen los elementos 2 y 3
en la posicidn relaetiva media, representada por la figura 2,
ﬁesacuﬁando los rodillos 4. El per es transmitido entonces,
eomo se ha indicado més arriba, por el embrague de conos gg'

En esta posicién, el scoplamiento puede ser
puesto & voluntad en la posicién desacoplade por le accidn
del mando gque ectiz sobre el elemento 8 pare desplasgarlo hg-
cia la derechs y separar 1los conos 4 y 4'.

Siendo el perfil de ceda uno de los lébulos
de 12 leva a simétrico con relseidén s la posicién media, el
funcionemiento, ta8l como acaba de ser descrito, es indepen-

diente del sentido del par ejercido entre los ejes 1 y 7.
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Esta solicitud que corresponie &8 leg presentads en PFrancis
el 29 de Diciembre de 1954 bajo el n2 PV 682.668, se acoge
a los beneficios del artfculo 51 del vigente Estatuto sobre

Propiedad Industriale.

Normra -

Loe puntos de invencién propia y nueve que
se presentsn pare que seen objJeto de esta Patente de Inven-
cién por VEINTE afios son los siguientes:

' l2.~- Diaspositivo de acoplamiento para ejes
coaxiles, gque comprende un embrague de friccidén y un embra-
gue de scuflemiento, ceracterizedo por el hecho dw que por
debajo de un determinado valor 1f{mite del par ejercido sobre
el acoplamiento, €l par es transmitido unicamente por el em-

brague de fricci6n, gue es desembragable por un mendo apropla-

do, mientras gue por encimas de este valor limite, el par trans-

mitido por el embrague de friccién produce entre dos piezas
coaxiles del scoplamiento un decaleje anular que hace funcio-

nar el embrague de acufiamiengo. Cuando el par ejercido cae

por debsjo de este vslor lfmite, un sistemg de resortes li-
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bers el embragne de acufiamiento siendo transmitido entonces
el pat unicemente por el embrague de friccifn desembrasgeble.
2¢.- Dispositivo de 2coplamiento segén 12 que
comprende un ¢ollar fijado sobre uno de los ejes y que lleva
un anillo libre en rotacién qre presentes en su periferia,
uns superficie de embrague oon la gque se puede poner en engra-
ne, por un mando apropiedo, uns superficie correspondiente
de un elemento desplezable que se desliza sobre un manguito
fijado sobre el segundo éje, el collar solidsrio del orimer
eje y el anillo que lleva, presentan alveolos, dispuestos uno
en frente de otro, que forman cémeras que alojan resortes de
tensién determinados, mientras que el anillo soportedo por
el coller del primer eje estd provisto de orificios que con-
tienen_rodillos gue pueden apoysrse sobre le superficie ex-
terior, en forma de leva de varios lébulos, del eollar del
primer eje, y sobre la superficie interne del manguito sopor-

tado por el segundo eje de tel meners que hay acoplamiento

‘por las superficies de embrague cusndo el per & transmitir .

no rebesa un determinado velor en Mncibén de la tensidn de
los resortes, peroc une vez rebasado este. valor, se produce
un decalaje angular entre el coller del primer eje y el &ni-
1lo gue lleva, contra lz aceién de los resortes, de donde re-
sulta que la leva del collar apoyandose sobre los rodillos
del anillo, los desplaga en gus orificios pera aplicerlos

Yy scufiarlos contra l2 superficle interna del manguita del

segundo eje.
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32.~ Dispositivo de acoplemiento para ejes cos
xiles.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, 1lustrado en el dibujo que se scompaila y para los
fines gue se han especificedo.

Este Memoria consts de nueve hojas escrites

& médguina por une sols cara.

Madrid, g OCT. 1955)
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