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MEMORIA DESCRIPTIVA 

para solicitar

P A T E N T E  DE  I N V E N C I O N  

en

E S P A Ñ A  

por VEINTE años

a nombre de REGIE NATIONALE DES USINES RENAULT, entidad 

francesa, establecida en 8/lo, Avenue Emile Zola, B illan ­

court (Sena), Francia, por:

"DISPOSITIVO DE ACOPLAMIENTO PARA EJES CO AXILES"

plamiento entre dos ejes coaxiles que permite, por una par 

te, ponerlos en contacto, mantenerlos así o separarlos sin 

choque o deslizamiento cuando e l par que se ejerce entre

El invento trata de un dispositivo de acó-
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los dos ejes no rebasa un determinado valor pequeño, y por 

otra parte asegurar ana vez puestos en contacto, la trans­

misión entre los dos ejes, de an par, qae paede alcanzar 

nn valor importante*

Un acoplamiento de este tipo es especialmente 

interesante en la oonstracción del aatomóvil, en la qae se 

le  paede intercalar entre an embragne progresivo, an aco­

plador hidráulico o an convertidor de par, qae da an par 

residaal a 3a velocidad de "relenti" del motor, y ana caja 

de velocidades en la qae se obtienen las diverdas combina­

ciones por la  puesta en engrane de garras o de dientes.

Han sido propuestos ya acoplamientos qae res­

ponden a las condiciones citadas más arriba. Cumplen la  p ri- 

mera oondición, es decir la puesta en contaeto de dos ejes 

a pesar de la presencia de an par de pequeño valor, por me­

dio de an embrague de fricción de pequeñas dimensiones y la  

segunda condición, es decir la transmisión de un par impor­

tante por medio de an sistema de garras, cuya puesta en con­

tacto tiene lugar despnás de la solidarizaeión de los dos 

ejes por el pequeño embrague antes citado, cuando el par 

qae se ejerce entre los dos ejes es todavía pequeño.

El dispositivo que constituye el objeto del 

presente invento utiliza como los precedentes an embrague 

de dicción de pequeñas dimensiones para la transmisión de 

pares pequeños, pero se diferencia de ellos por e l hecho 

de qae los pares importantes no son transmitidos por an sis­

tema de garras, sino pea? un sistema de cuña que no entra
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en acoión más que en e l  momento en qae el par a transmitir 

rebasa an determinado valor y dejando de actuar aatomútica- 

mente en e l  momento en qae oae por debajo de an determinado 

valor próximo a l precedente*

En e l  dibajo adjanto se ha representado e l dis 

positivo objeto del invento representando nn ejemplo de rea­

lización que no debe ser considerado como limitativo*

La figara  1 es an corte longitadlnal según el 

eje de este acoplamiento*

La figara 2 es an corte transversal, según 

x-y del acoplamiento representado en la posición de reposo*

La figara 3 es an corte transversal según 

x-y, del acoplamiento representado es la posición acañada*

Con referenoia a los dibajos, se vó qae ano 

de los ejes 1 lleva an primer elemento 2 del qae es solida­

rio  axilmente y en rotación* El elemento 2 lleva haecos b 

y sa periferia a está tallada en forma de leva de varios ló ­

bulos podiendo ser e l  p e r fil de esta leva, en an saco par­

ticu lar, qae es e l  representado, e l de an polígono regalar.

E l elemento 2 lleva, a sa vez, an elemento 

3 fijado axilmente sobre ó l, pero lib re  en rotación, E l ele­

mento 3 lleva haecos b'semejantes a los huecos b del elemen­

to 2, partes vaciadas ĉ y ana parte cónica d* El número de 

Vaciados o es igual a l de los lóbulos de la leva constituida 

por e l elemento 2, es deoir igual a l número de lados del po­

lígono, en el ejemplo considerado* Cada ano de estos vaoia-
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dos contiene an rodillo  4* En cada ano de los alojamientos 

constitaídos por an haecé b̂ y an haeeo b ',  alojamientos, ca­

yo número ea caalqaiera e independiente del de loa lóbaloa 

de la leva, está colocado an resorte helicoidal tangencial, 

ta l como 5 visto de extremo en la figara 1* En reposo, es­

tos resortes mantienen los haeoos b frente a los haecos b* 

y no permiten an desplazamiento relativo en rotación del ele­

mento 2 con relación a l elemento 3, más qae anando se ejerce 

entre estas dos piezas an par igaal o saperior a an valor l í ­

mite Cl*

Un elemento 6, solidario axilmente y en rota­

ción del segando de los ejes a acoplar 7, lleva an orificio  

cilindrico e* Lleva además, anido a é l en rotación, pero l i ­

bre para deslizarse axilmente, an elemento 8 qae presenta ana 

saperficie cónica d* qae paede adaptarse a la  saperficie cóni 

ca d del elemento 3* Unos resortes 9 tienden a empajar el ele 

mentó 8 en an sentido ta l qae las saperficies cónicas d y d* 

se apliqaen ana contra otra. La faerza de estos resortes así 

como e l diámetro., la pendiente y material de los conos están 

oalcalados de ta l forma qae e l embragae qae constituyen paeda 

transmitir del elemento 3 a l elemento 6 an par 02 de valor 

netamente saperior a l  valor limite Cl.

El p e r fil de la leva a del elemento 2, el diá­

metro de los rodillos 4 y el diámetro del orific io  e del ele­

mento 6 son tales qae, enando los haeoos b y b' se correspon­

den, los rodillos 4 se hallan frente a an hneca de la leva a, 

en e l ejemplo e le gi do, en e l centro de ano de los lados del
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polígono, y que, en estas condiciones su diámetro sea inferior 

a la distancia Radial qu.e separa las dos superficies a y e* El 

diámetro de los rod illo s  4 es, por e l contrario, superior a la  

distancia radial que separa la  superficie e de las partes sa- 

5 lientos de la leva, es decir de los vértices del polígono en

el ejemplo elegido*

Finalmente, un mando apropiado, no representa­

do en la figura, permite desplazar el elemento 8 contra la acci& 
de los resortes 9, hacia la derecha 6n el ejemplo elegido*

10 El funcionamiento del aparato es e l siguiente:

Cuando el mando que actda sobre el elemento 

8, lo desplaza hacia la derecha, separando las superficies có­

nicas d # d ', los resortes 5 mantienen e l  ámento 3, con re la ­

ción a l elemento 2, en la posición media representada en la 

18 figura 2. Los rodillos 4 no pueden estar en contacto a la vez

con la superficie e y oon la superficie a; e l aparato se ha­

lla  en la posición "desacoplado" y no puede ser transmitido 

ningdn par entre e l eje 1 y e l  eje 7*

Suprimiendo la acción del mando exterior so­

so bre e l elemento 8, este se desplaza hacia la izquierda bajo

la acción de los resortes 9 y aplica e l cono d' sobre el co­

no d* En este momento, e l aparato está en posición sincroni­

zada y permite transmitir entre e l eje 1 y e l eje 7 un par 

de valor inferior o igual a C2* Este par es transmitido en- 

25 tonces por el camino: eje 1, elemento 2, resortes 5, elemento

3, elemento 8, elemento 6, eje 7*

Si se ejerce un par oreciente entre los ejes
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1 y 7, a partir del memento en que este par rebasa el valor 

Cl, hay un decalaje entre e l elemento 2 y e l elemento 3, a 

consecuencia de la compresión de los resortes 5. cuando es­

te decalaje alcanza un valor ta l que los rodillos 4 toquen 

5 a la vez la leva a y la superficie cilindrica #, posición

representada por la figura 3, en la que e l sentido de decala­

je entre los elementos 2 y 3 está representado por las f l e ­

chas f  y f * ,  hay un acabamiento de los rodillos y e l par ex­

cedente es transmitido entonces por e l camino: eje 1, elemen- 

10 *6o 2, rodillos 4, elemento 6, eje 7 y esto cualquiera que sea

e l valor dá. par ejercido, dentro del limite de la resistencia 

mecánica de las piezas*

Si e l par transmitido reoa de nuevo por deba­

jo del valor Cl, los resortes 5 reponen los elementos 2 y 3 

15 en la posición relativa media, representada por la figura 2,

desacuñando los rodillos 4* El par es transmitido entonces, 

como se ha indicado más arriba, por e l embrague de conos dd' 

En esta posición, e l acoplamiento puede ser 

puesto a voluntad en la posición desacoplada por la acción 

20 del mando que actúa sobre e l elemento 8 para desplazarlo ha­

cia la  derecha y separar los conos d y d*.

Siendo e l p e rfil de cada uno de los lóbulos 

de la leva a simétrico con relación a la posición media, el 

funcionamiento, tal como acaba de ser descrito, es indepen- 

25 diente del sentido del par ejercido entre los ejes 1 y 7*
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Esta solicitad que corresponde a la presentada en Francia 

e l 29 de Diciembre de 1954 bajo e l  na pv 682.668, se acoge 

a los beneficios del artíeñlo 51 del vigente Estatuto sobre 

Propiedad Industrial.

- N O T A  -

Los puntos de invención propia y nueva que 

se presentan para que sean objeto de esta patente de Inven­

ción por VEINTE años son los siguientes:

13.- Dispositivo de acoplamiento para ejes 

coaxiles, que comprende un embrague de fricción y un embra­

gue de acuhamiento, caracterizado por el hecho da que por 

debajo de un determinado valor límite del par ejercido sobre 

e l acoplamiento, e l  par es transmitido únicamente por e l em­

brague de fricción, que es desembragable por un mando apropia­

do, mientras que por encima de este valor límite, e l  par trans 

mitido por e l embrague de fricción produce entre dos piezas 

coaxiles del acoplamiento un decalaje anular que hace funcio­

nar el emhrague de acuñamienjEo* Cuando e l par ejercido cae 

por debajo de este valor límite, un sistema de resortes l i -
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bera e l embrague de acuñamiento siendo transmitido entonces 

e l pat únicamente por e l embrague de fricción desembragable.

2S*- Dispositivo de acoplamiento segón IB que 

comprende un collar fijado sobre uno de los ejes y que lleva 

un anillo  lib re  en rotación qpe presenta en su periferia, 

una superficie de embrague con la que se puede poner en engra 

ne, por un mando apropiado, una superficie correspondiente 

de un elemento desplazable que se desliza sobre un manguito 

fijado sobre el segundo eje, e l collar solidario del primer 

eje y el an illo  que lleva, presentan alveolos, dispuestos uno 

en frente de otro, que forman cámaras que alojan resortes de 

tensión determinados, mientras que el anillo  soportado por 

el collar del primer eje está provisto de orificios que con­

tienen rodillos que pueden apoyarse sobre la superficie ex­

terior, en forma de leva de varios lóbulos, del collar del 

primer eje, y sobre la superficie interna del manguito sopor­

tado por e l segundo eje de ta l manera que hay acoplamiento 

por las superficies de embrague euando e l par a transmitir 

no rebasa un determinado valor en función de la tensión de 

los resortes, pero una vez rebasado este valor, se produce 

un decalaje angular entre el collar del primer eje y e l ani­

l lo  que lleva, contra la acción de los resortes, de donde re­

sulta que la leva del co llar apoyándose sobre los rodillos  

del an illo , loa desplaza en sus orificios para aplicarlos 

y acuñarlos contra la superficie interna del manguito del 

segundo eje*
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38.- Dispositivo de acoplamiento para ejes coa

Tal y como se ha descrito en la Memoria que 

antecede, ilastrado en e l dibajo qae se aoompaha y para los 

fines qae se han especificado.

Esta Memoria consta de nueve hojas escritas 

a máquina por ana sola cara-

Madrid. 2 8 OCT. T?sa

SM/-
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