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El o b je to  d e l p re s e n te  inven to  es  un ap a ra to  de 
f r i c c ió n  montado en ana máquina de c o se r , e l  cual transfo rm a 
e l  movimiento con tinuo  r o ta to r io  del á rb o l motor en  movimien­
to  r o ta to r io  in te rm ite n te  de un elem ento conducido, in c lu id o s  
medios adecuados p a ra  f r e n a r  e l  movimiento in te rm ite n te , un 
d is p o s i t iv o  de re g u la c ió n  de l o s  ángulos de ro ta c ió n  d e l e le ­
mento conducido y medios p a ra  l i b e r a r  el ap a ra to  del elemento 
m otor.

Se comprende que dicho ap ara to  podrá a p l ic a r s e  en 
l a  máquina de o o ser p a ra  d iv e rso s  usos d i s t in to s  a l  de e fe c ­
tu a r  bordados au tom áticam ente, d e s í r i to  aq u í a co n tin u ac ió n  
únicam ente a t í t u l o  de ejemplo re f ir ié n d o n o s  a  lo s  a d ju n to s  
d ib u jo s  que i l u s t r a n  una fonna de e je c u c ió n  del in v en to .

La f ig u ra  1* p re s e n ta  una seca tó n  lo n g itu d in a l  
de l a  máquina de ooser con e l  d isp o s it iv o  a p lic a d o  d e l z ig ­
zag au tom átioo .

La f ig u ra  ga es una v i s t a  de l a  máquina con lo s
t r e s  mandos, de desp lazam ien to  de l a  ag u ja , re g u la o ió n  del 
z ig -z a g  y re g u la c ió n  d e l punto .

Las f ig u r a s  5 a , 4 3 ^ ,6a y 7* p re s e n ta n  p a r t i c u l a r i ­
dades d e l  d is p o s i t iv o  de re g u la o ió n  d e l desp lazam ien to  l a t e ­
r a l  de l a  a g u ja .

Las f ig u ra s  8a y 9a- p re se n ta n  d e ta l l e s  d e l d isp o ­
s i t i v o  p a ra  r e g u la r  l a  lo n g itu d  d e l pun to .

Las f ig u ra s  10&, l i a  y  123 son respectivam ente
dos seco íones o c to g o n ales e n tre  s í  y una v i s t a  l a t e r a l  del
d i spo s i t i v a  de ao o ionamie n to
tentar.

del á rb o l de movimiento in te n n i -
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Las f ig u ra s  13*, 14*, 15* y 16* p re se n ta n  algunos 
d e ta l le s  de dicho d is p o s i t iv o .

La máquina de ooser re p re se n ta d a  a t i t u l o  de ejem­
p lo  en  l a  f ig u ra  1*. l l e v a  un b razo  -1 -  p ro v is to  de l a  tap a  
- 2 -  con ch a rn e la s  en l a  p a r te  su p e r io r  del mismo y una base 
- 3 - .  La b a rra  p r é n s a te la  -4 -  l l e v a  en l a  p a r te  i n f e r i o r  a l  
p iá  - 5 - .  La b a rra  de l a  ag u ja  - 6 -  l l e v a  en l a  p a r te  i n f e r i o r  
l a  agu ja - 7 - .  Yendo ah o ra  a l a  p a r te  h o r iz o n ta l  d e l b razo , 
se en cu en tra  e l  á rb o l su p e r io r  - 8 -  accionado por e l  m otor - 9 -  
p o r  medio de l a  co rrea  -1 0 -  a r r o l la d a  sobre l a  p o lea  -1 1 - , o 
b ie n  p o r mando de ped a l no i lu s t r a d o  en l a  f ig u r a .  En l a  p a r ­
te  f r o n ta l  d e l b razo  so b re sa len  l a s  p a la n ca s  -12 y 15 - ,  e l  dis, 
oo graduado -1 4 -  y e l  p u lsa d o r -1 4 a - . La p a la n ca  s u p e r io r  -1 2 -  
s irv e  p a ra  .1  desp lazam iento  l a t e r a l  de l a  agu ja  en lo s  dos 
s e n tid o s  (a  1 .  derecha y a l a  iz q u ie rd a )  re sp e c to  a una p o s i­
c ió n  oentrdL . s a to  es a l a  p o s ic ió n  c e n t r a l  de l a  p a lan ca  -1 2 - 
r e s p .c to  .  l a  hend idura -1 5 - , corresponde una co s tu ra  c e n tra ­
da, a l a  p o s ic ió n  de l a  derecha .  de l a  iz q u ie rd a  de l a  palanca 
- 12 -  corresponde resp ec tiv am en te  una c o s tu ra  .  l a  derecha o a 
1 .  iz q u ie rd a . La p a lan ca  -1 3 -  p o r .1  c o n tra r io  re g u la  l a  anchu­
r a  d. l a  c o s tu ra ;  po r co n s ig u ie n te  desplazando d icha p a lan ca  
desde un extremo a l  o tro  de l a  hend idura -1 6 -  se pasa  desde l a  
co s tu ra  r e c ta  a l a  co s tu ra  de anchara máxima.

El d isc o  graduada -1 4 -  re g u la  y l im i t a  l a  lo n g itu d  
d e l p u n to . E l bo tón  -1 4 a -  s irv e  p a ra  i n v e r t i r  e l  t r a n s p o r te  
de l a  t e l a .  En l a  p e r i f e r i a  d e l d isco  -1 4 -  va señ a lad a  una 
g rad u ac ió n , cuando e l  cero  de e s ta  g raduación  co in c id e  . . n  . 1
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ín d ice  -1 4 b - l a  lo n g itu d  del punto e s  n u la . Haciendo g i r a r  
e l  d isco  -1 4 -  desde e s ta  p o s ic ió n  a o tra  extrem a se lo g ran  
lo n g itu d e s  c r e c ie n te s  del punto desde e l  ce ro  a un máximo. A 
cada p o s ic ió n  d e l d isco  -14— corresponde una lo n g itu d  d e te r ­
m inada d e l punto con se n tid o  de t ra n s p o r te  h a c ia  a d e la n te . 
Oprimiendo e l  botón -1 4 a -  se in v ie r te  e l  se n tid o  de marcha 
del t r a n s p o r ta .

El d i s p o s i t iv o  m aniobrable oon l a  p a lan ca  -1 4 - 
d ea tin ad o  a desp lazam iento  l a t e r a l  de l a  a g u ja  comprende l a  
p a lan ca  arqueada -1 8 - apoyada en e l  perno -1 9 -  ( f ig u ra  3&).

La p a lan ca  o s d l a n t e  -2 1 -  se engancha en  -2 0 -  oon 
l a  p iez a  -2 1 a -  que l l e v a  un ta q u ito  -2 0 a - . La p a lan ca  -2 1 -  
l l e v a  en  l a  ca ra  s u p e r io r  una ca n a la d u ra  l im ita d a  p o r l a s  e s ­
p a l d i l l a s  -22 y 2 2 a- y adecuada para  r e c i b i r  ana le v a  -2 3 - 
( f ig u r a  4 " ) , en ca jad a  en  e l  extremo d e l á rb o l v e r t i c a l  -2 4 - . 
E ste  d i timo l l e v a  e l  engranaje  h e l ic o id a l  -2 5 -  ( f i g u r á i s )  
aooplado con e l  o tro  en g ran a je  -2 6 -  f i j o  en e l á rb o l s u p r i o r  
- 8 - .  La ro ta c ió n  del á rb o l su p e r io r  -8 -  de te rm ina  una ro ta c ió n  
de l a  le v a  -2 3 -  y consiguientem ente una o s c i la c ió n  de l a  pa­
la n c a  -2 1 -  a lred ed o r d e l perno -3 0 - . Desplazando a mano l a  pa­
la n c a  -1 2 - ,  l a  p a lan ca  arqueada -1 8 -  s o l id a r i a  de a q u e l la  en­
ca ja d a  en  e l  perno -2 0 a - , de te rm ina  ev identem ente e l  d esp laza­
m iento d e l fd lo ro  -2 0 - y p o r ta n to  de l a  p a lan ca  -2 1 - ;  con r e ­
la c ió n  a l  á rb o l v e r t i c a l  -2 4 - .  E l m uelle  -2 1 b - oon un extremo 
f i j o  a  l a  p ie z a  -2 1 a -  y oon e l  o t r o  a l  b razo  - 1 - ,  asegura  e l  
re to rn o  de l a  p a lan ca  -2 1 -  que po r c o n s ig u ie n te  puede d esp la ­
za rse  en un so lo  s e n tid o  p o r  medio de l a  p a la n c a  -1 3 - .
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P a ra  re g a la r  l a  p o s ic ió n  de l a  p a lan ca  -1 2 -  con 
r e la c ió n  a l a  p o s ic ió n  ae l a  ag a ja  - 7 - ,  se han p rac tic a d o  en 
-1 2 -  dos ag u je ro s  -1 2 a - en forma de o je te  co rre sp o n d ien te s  a 
lo s  dos ag u je ro s  c i r c u la r e s  -1 8 a -  de l a  p a lan ca  arqueada -1 8 - . 
De e s te  modo e l  acoplam iento  de -1 2 -  con -1 8 -  re a l iz a d o  p o r 
medio de t o r n i l l o s ,  se re g u la  de manera que a l a s  t r e s  p o s i­
c io n e s  c e n tra le s  derecha e iz q u ie rd a  de l a  b a r ra  de l a  a g u ja  
co rresponden  exactam ente l a s  t r e s  p o s ic io n e s  r e l a t i v a s  de l a  
p a lan ca  - 1 2 -  en  su h en d id u ra  -1 5 -  convenientem ente p e r f i la d a .

La ca ra  i n f e r io r  de l a  p a lan ca  —21— e s tá  p ro v is ta  
de una can a lad u ra  recu rv ad a  l im ita d a  por l a s  e s p a ld i l l a s  -27 

y 2 7 a -. En e s ta  can a lad u ra  puede d e s l iz a r s e  e l  s e c to r  -8 8 - 
( f ig n r a s  4* y 54) s u je to  en un extremo de l a  pequeña b ie la  
-3 9 -  po r medio d e l perno -3 0 - ,  e l  cu a l en su c a ra  i n f e r i o r  
l l e v a  e l  r o d i l lo  -5 1 - .

E s te  r o d i l l o  va m etido en l a  can a lad u ra  —32— de 
l a  p a lan ca  que re g u la  e l  z ig -z ag  -3 3 -  ( f ig u r a s  6* y 7 a.).. gg_ 
ta  pa lanca  -3 3 -  e s tá  escuad rada y l l e v a  en e l  extremo opuesto  
a  l a  cav idad  un pequeño pa rno -33 a -  acciona ble desde e l  i n t e ­
r i o r  de l a  máquina y se apoya en e l  perno -3 4 - .  La palanca 
-1 3 -  maniobraMa desde fu e ra  y tam bián escuadrada a r r a s t r a  a 
l a  p a lan ca  -3 3 -  p o r medio d e l e x c é n tr ic o  re g u la b le  -1 3 a - , E l 
re to rn o  de l a  p a lan ca  - 3 3 -  se asegura g ra c ia s  a l  m uelle  h e l i ­
c o id a l -S 4 a - a r ro l la d o  sobre e l  perno  -3 4 - . La te n s ió n  del mue­
l l e  se re g u la  p o r l a  p o s ic ió n  de l a  a ra n d e la  den tada -3 4 b - u n i­
da por e l  p . m .  a l m uelle  - 3 4 . - .  E l e x .á n t r i .o  -1 3 a -  . .  b lo q u e , 
m ediante t o r n i l l o  en 1 .  p a la n c a  -1 3 - .  E ste  aco rtam ien to  se n e -
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o e s i ta  p a ra  r e g u la r  l a  p o s io ió n  de l a  p a la n c a  -1 5 -  en su  hen­
d id u ra  —16—* En e fe o to  g ra c ia s  a l a  re g u la c ió n , a  l a  am plitud  
n u la  d e l z ig -z a g  deberá co rresp o n d er una p o s io ió n  determ inada 
de l a  p a la n ca  - 1 3 -  en  su  ra n u ra  o h end idu ra  -1 6 - . E s ta  p o s i­
c ió n  p r e c is a  se lo g ra rá  regu lando  l a  p o s ic ió n  r e l a t i v a  e n tre  
l a s  p a la n ca s  —13 y  1 5 '— y e s to  se ha hecho p o s ib le  f i ja n d o  
oportunam ente e l  ex cán trio o  regulable? -1 3 a -  en l a  p a la n c a  -1 3 - . 
La b i e l e c i t a  -8 9 -  se une por medio d e l perno -3 6 -  a l  b razo  
-3 5 -  apoyado en e l  á rb o l v e r t i c a l  -3 7 - . En e l  perno -3 6 - va mon 
ta d o  tam bión e l  b lo q u eo ito  -5 8 -  ( f ig u ra  3<*) en e l  que se f i j a  
e l  t i r a n t e  -3 9 -  p a ra  e l  desp lazam ien to  l a t e r a l  de l a  b a rra  de 
l a  ag u ja .

Evidentem ente l a  am plitud  d e l z ig -z a g  depende de 
l a  p o s ic ió n  d e l s e c to r  en l a  canaladura i n f e r i o r  de l a  p a lan oa  
o s o i la n te  —31—* Cuando e l  s e c to r  —38— se en cu en tra  en c o r r e s ­
pondencia d e l  perno -8 0 -  e l  desp lazam iento  de l a  b i e l e c i t a  
-8 9 -  es nulO y;por c o n s ig u ie n te  e l  t i r a n t e  -3 9 -  y por ta n to  l a  
b a rra  p o r ta -a g u ja s  -6 -  no se d esp laza  la te ra lm e n te ;e n  e s te  ca­
so l a  o o s tu ra  es reo ta*

D esplazando por medio de l a  p a lan o a  -1 3 -  l a  p o s i­
c ió n  d e l s e c to r  -8 8 -  desde l a  p o s ic ió n  co rre sp o n d ien te  a l  p e r ­
no -8 0 -  h a s ta  e l  o t ro  extremo de l a  palanoa -8 1 - ,  e l  d e sp la ­
zam iento de l a  b a rra  p o r ta —ag u ja  aumenta desde oero a  un v a lo r  
máximo. Los dos pernos -13 b - maniobrados por lo s  dos botones 
-1 7 -  pueden r e g u la r  e l  desp lazam ien to  de l a  p a lan ca  -1 3 -  y 
pueden lo c a l i z a r  a  l a  misma palanoa en  o u a lq u ie r punto de l a  
h en d id u ra  - 16 - ,
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Variando l a  p o s ic ió n  ae l a  p a lan ca  -1 8 -  v a r ía  l a  
p o s ic ió n  de l a  l ín e a  de r e f e r e n c ia  de l a  c o s tu ra .

El desp lazam ien to  l a t e r a l  de l a  ag u ja  va acompa­
ñado de una o s c i la c ió n  análoga lo n g i tu d in a l  de l a  la n z a d e ra , 
determ inada por l a  o s c i la c ió n  d e l b razo  —35—, y a consecuen­
c ia  de l a  o s c i la c ió n  d e l á rb o l v e r t i c a l  -3 7 -  que p o r  medio de 
órganos (a q u í no mencionados) colocados bajo  l a  b ase , se une 
a l  pcrtalnAzeEdBTa que forma e l  ob j  eto de l a  p a te n te  i t a l i a n a  
Necohi ndmero 365*084.

Los dos d is p o s i t iv o s  de desp lazam iento  de l a  agu­
ja  y de l a  re g u la c ió n  d e l z ig -z ag  prevón segdn ó sto  un doble 
mando; en  e feo to  l a  p ie z a  —2 1a— que a tra v ó s  de l a  cade na c i ­
nem ática a n te s  d e s c r i ta  mueve la te ra lm e n te  a l  t i r a n t e  - 59-  y 
p o r ta n to  a  l a  b a r r a  p o r ta -a g u ja , puede ac c io n a rse  b ien  sea  
actuando desde fu e r a  sobre l a  p a lan ca  -1 3 - , b ien  se a  in te im i-  
ten tem en te  sobre e l  ta q u ito  —20a—. A si tam bién l a  p a lan ca  que 
re g u la  e l  z ig -zag  -3 5 -  puede d e sp la z a rse  b ien  actuando desde 
fu e ra  so b re  l a  p a lan oa  -1 3 - ,  b ien  desde den tro  sobre e l  ta q u l -  
tO **5S&**<a

El bo tón  p u lsad o r —14a— acc io n a  l a  p la n o h ita  —14b— 
( f ig u ra s  8* y 9&) apoyada en  -4 1 -  en  e l  b a s t id o r  da l a  máqui­
na* E s ta  p ieza  posée un extremo en foim a de cavidad adecuado 
p a ra  a b ra z a r  a l  m anguito -4 0 a -  p o r  l a  palanoa e n e sc u a d z . -4 0 - . 
E s ta  p a lan ca  e s tá  a r t ic u la d a  a  l a  b i e l i t a  -4 2 -  segdn e l  eje  
del manguito -4 0 a -  y en e l  o tro  extremo l l e v a  e l  ta q u ito  -4 0 b -. 
La b i e l i t a  -4 2 -  va f i j a  en e l  o tro  extremo de l a  palanoa -4 3 -
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l a  que se une con e l  ex cén trico  - 4 4 -  encajado  en e l  á rb o l su ­
p e r io r  - 8- .  El p iá  de l a  p a lan ca  -43— se une p o r medio del em­
palme -4 4 a -  a l  á rb o l d e l tra n s p o r ta d o r  -4 5 - ,  e l cual oon me­
d io s aq u í no d e s c r i to s  aunque conocidos, o b lig a  a d e sp la z a rse  
a l  t r a n s p o r ta d o r .

En e l  e je  del d isco  -1 4 -  va en ca jad a  l a  le v a  -1 4 o - 
que t ie n e  una ca n a la d u ra  de anchura c r e c ie n te  desde un mínimo 
a  un máximo co rre sp o n d ien te  a una rev o lu c ió n  com pleta a lr e d e ­
dor de su  e je .  Los bordes i n t e r io r e s  de e s ta  canaladura  e s tá n  
in c lin a d o s  de t a l  modo que lo s  p lan o s in f in i t o s  que pasan po r 
e l  e je  de l a  le v a  l e  son ta n g e n te s  segtin t r a p e c io s  de anchura 
c re c ie n te  desde un mínimo a un máximo. El perno -1 4 d - tie n e  
forma de tronoo de cono f i j o  sobre l a  p la q u i ta  J .4 b - y unido en 
l a  can a lad u ra  de l a  le v a  -1 4 o -. 31 d iám etro  de la  base menor 
del tronoo de cono es ig u a l a l a  anchura mínima de l a  canaladu­
r a  medida en el fondo.

Por co n s ig u ie n te  haciendo g i r a r  en un se n tid o  e l  
d iso o  graduado - 1 4 , -  l a  can a lad u ra  o b lig a  a l  perno -1 4 d - a d e s - 
p la z a r s e /p o r  co n s ig u ie n te  a  l a  p la q u i ta  -1 4 b - s o l id a r ia  del 
mismo a g i r a r  a lre d e d o r  d e l perno -4 1 -  a r ra s tra n d o  tam bién a 
l a  p a lan ca  -4 0 - . H aciendo g i r a r  a dicho d isc o  en se n tid o  opues­
to  l a  p a lan ca  -4 0 - g i r a  en  se n tid o  in v erso  a  l a  a n te r io r  o b l i ­
gada p o r e l m uelle h e l ic o id a l  -40o— que p o r un extremo va f i j o  
a la  misma p a lan ca  -4 0 -  y p o r e l  o tro  ce rca  de l a  base de l a  
m áquina.

& cada p o s ic ió n  del d iso o  graduado -1 4 -  con e l  
perno -14_d- adosado a un lad o  de l a  oanaladu ra  y m antenido en
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e s ta  p o s ic ió n  p o r l a  te n s ió n  del m uelle -4 0 o -, corresponde 
u.na c o s tu ra  con l a  lo n g itu d  de un punto y d e l t r a n s p o r te  del 
te j id o  b ie n  determ inado. Cuando se qu iere i n v e r t i r  e l  movL- 
m iento  de l a  t e l a ,  se oprime e l  bo tón  -1 4 a - , que actuando so­
b re  l a  p iez a  -1 4 b - l a  o b lig a  a g i r a r  de modo que e l  perno -14d- 
se ad o sará  por e l  o tro  la d o  de l a  can a lad u ra , cuando se aban­
dona e l  bo tón  p u lsad o r l a  p a lan o a  -4 0 -  vuelve a  l a  p o s ic ió n  
p r im it iv a  s o l i c i t a d a  por e l  m uelle -4 o o -.

También e l  d is p o s i t iv o  re g u la d o r d e l punto an te s  
d e s c r i to  prevó un doble mando; en e fe c to  l a  p a lan ca  -4 0 - que ao 
td a  sobre l a  b i e l e o i t a  -4 2 -  y consiguientem ente sobre l a  p a la n ­
ca re g u la d o ra  del punto -4 3 - , puede acc io n a rse  b ien  actuando 
desde fu e ra  sobre lo s  dos bo tones -14 y 1 4 a - , b ien  po r d en tro  
sobre e l  ta q u ito  -1 4 b -,

P a ra  r e g u la r  e l  d is p o s i t iv o  se debe e n c a ja r  l a  
e x o é n tr io a  o l e v a  -1 4 o - sobre su  e je  regulando su  p o sio ió n  
ta n to  a x i l  como rad ia lm en te  de t a l  modo que estando  l a  p a lan ­
oa -4 3 -  en p o s ic ió n  de tra n s p o r te  n u lo , se encuentra e l  p e r ­
no -1 4 d - m etido  en l a  secc ió n  mínima de l a  canaladura  de l a  
le v a .  En co rrespondenc ia  de e s ta  p o s io ió n  e l  cero d e l d isco  
graduado -1 4 -  se hace o o in o id ir  exactam ente con e l  ín d ic e  f i ­
jo  adyacente a l  mismo d isc o . P a ra  co n seg u ir  determ inados bor­
dados en n e c esa rio  a o tu a r  sim ultáneam ente sobre 3 d i s p o s i t i ­
v o s ; d esp lazad o r de l a  agu^a; re g u la d o r  d e l z ig -z a g  y re g u la ­
dor d e l p u n to . El d is p o s i t iv o  o b je to  d e l p re s e n te  in v en to , 
d isp u es to  en l a  p a r te  s u p e r io r  d e l brazo de l a  m áquina, com­
p le tam en te  den tro  del mismo, s irv e  p ara  e je c u ta r  e s to s  b o rd a -
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dos autom átioam ente s in  h a b il id a d  a lg u n a  por p a r te  d e l  opera­
r i o .

Sobre e l  á rb o l su p e r io r  - 8-  va m etida l a  le v a  
-4 6 - ,  l a  cual d o ran te  su ro ta c ió n  d esp laza  en  movimiento o s c i­
la n te  a l  perno -4 7 -  que p o r un extremo l l e v a  un r o d i l lo  oónioo 
-4 8 -  que o o n s titay e  e l  órgano co n ta o to r  con e l  p e r f i l  de l a  
le v a  -4 6 - . El perno  -4 7 -  va f i j o  r íg id am en te  a l  tambor -4 9 - 
so s ten id o  en l a  p a r te  i n f e r i o r  de l a  p la q a i ta  -5 0 -  p o r e l  d isco  
-5 1 -  p ro v is to  de l a  p e s ta ñ a  -5 2 - , en cuya p e r i f e r i a  su p e r io r  
- 5 2 '— se en cu en tra  e l .  co n tac to  suave con l a  p a rte  in t e r io r  de 
l a  oaj a -4 9 - .

E l á rb o l -5 3 -  soldado a l  d isoo  -5 1 -  y que a t r a v ie ­
sa  a l  tambor -4 9 -  puede g i r a r  lib rem en te  a lre d e d o r  de su  e je  a 
d en tro  d e l m anguito -5 4 -  f i j o  en l a  p la q u ita  -5 0 -  p o r medio de 
lo s  remaches -5 5 - ,  y d e l perno -5 6 - .

La a ra n d e la  -5 7 -  f i j a  en d icho  á rb o l -5 3 -  y apoya­
da en e l  manguito —54—, so s tie n e  a l  á rb o l y por ta n to  a l  d isc o  
-5 1 -  en p o s ic ió n  e x a c ta  de t a l  modo que a l  tambor - 49-  s o s te ­
n id o  p o r  l a  p e s tañ a  -5 2 e -  oprim ido e n tre  e s ta  y l a  p a r te  in f e ­
r i o r  d e l  m anguito -5 4 - ,  podrá  g i r a r  lib rem en te  a lr e d e d o r  d e l 
á rb o l -5 3 - .  A rro lla d a  fuertem ente a lre d e d o r  de l a  p e s ta ñ a  -5 2 - 
se en c u en tra  e l  m uelle  h e l ic o id a l  -5 8 - , en cerrad o  con l i g e r o  
juego po r e l  tam bor -4 9 - .

Un extremo del m uelle in d io  ado se f i j a  a l  tambor 
-4 9 -  p o r  medio de l a  t r a v ie s a  -5 9 -  unida a l  mismo con lo s  dos 
t o r n i l l o s  - 5 9 '- .
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El o tro  extremo d e l m uelle -5 8 -  se a r r o l l a  l i b r e -  
manta p o r l a  p e s ta ñ a  -5 8 - .

El r ó d i l l o  -4 8 -  se m antiene constan tem ente en oon+- 
ta c to  con l a  le v a  -4 6 -  d u ran te  su  movimiento o s c i la to r io  a l ­
reded o r d e l e je  a  d e l m uelle  -60— con un extremo unido a l  p e r ­
no -6 1 -  f i j o  en e l  tam bor -4 9 -  y e l  o tro  a l  perno - 6 1 '-  f i j o  
en l a  oara i n f e r io r  de l a  p la c a  -5 0 - .

Por co n s ig u ien te  e l  mecanismo a r r i b a  d e sc rito  
s irv e  para  tra n s fo rm ar e l  movimiento r o ta to r io  oontínuo  d e l 
á rb o l - 8-  en un movimiento r o t a to r io  in te rm ite n te  d e l á rb o l 
-5 3 - .

En e f e c to ,  cuando e l r o d i l lo  —48— y p o r co n s ig u ie^  
te  tam bián e l  tambor -4 9 -  s o l id a r io  de e l  g i r a  en e l  se n tid o  
de l a  f le c h a  -b —, e l m uelle -5 8 -  p o r e fe c to  d e l se n tid o  p a r t i ­
c u la r  de su  a r ro lla m ie n to , a p r ie ta  fuertem ente l a  p e s ta ñ a  -5 2 - 
d e l d isc o  -5 1 - poniéndolo  en ro ta o id n ?  pero  cuando e l r o d i l lo  
—48— accionado p o r l a  le v a  —46— se d esp laza  s im étricam en te  en 
e l  sen tid o  opuesto  a l  p re c e d e n te , e l  m uelle f i j o  p o r  uno de 
su s  extrem os a l  tambor —49— se r e l a j a  y ya no a r r a s t r a  a l  d i s ­
co -5 1 - y po r ta n to  a l  á rb o l -5 3 - .

Además se ha p re v is to  un fre n o  adecuado a c tu a n te  
desde e l i n t e r i o r  sobre l a  p es tañ a  -5 8 - ,  compuesto de dos ce­
pos -63 y 63- m antenidos en  co n tac to  c o n tra  d ich a  p e s ta ñ a  por 
e l  m uelle lam in ar —64—. El cepo —63— l l e v a  l a  a b e r tu ra  —65—, 
den tro  de l a  que se mete e l  perno -5 6 -  f i j o  ríg id am ente  a l a  
p la c a  -5 0 -  y que pasa a t r a v á s  de l a  a b e r tu ra  c ir c u n fe re n c ia l
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—66— p ra c t ic a d a  aja e l  fondo del tam bor —49—. P or ta n to  cuando 
e l  tambor -4 9 -  g i r a  eh e l  se n tid o  de l a  f le c h a  o y por ta n to  
cuando e l  m uelle - 68-  no a r r a s t r a  a l  d isco  -6 1 - , l a s  fu e rz a s  
e x te r io r e s  eventualm ente a p lic a d a s  a l  á rb o l -6 3 -  no lo g ra rá n  
ponerlo  en ro ta c ió n  g ra c ia s  a l a s  fu e rz a s  de f r i c c ió n  p roduci­
das sobre l a  p en taña  -5 2 -  p o r e l  fre n o  a n te s  d e s c r i to .

P ero  cuando e l  tam bor -4 9 -  g i r a  en e l  s e n tid o  de 
l a  f le c h a  b , poniendo en ro ta c ió n  a l  d isco  -5 1 - ,  e l  perno -5 6 -  
reao c io n a  sobre lo s  cepos de t a l  modo que lo s  extrem os -6 7 -  
d e l m uelle -6 4 -  se aproximan lig e ram en te  e n tre  e l lo s  dism inuyen­
do l a  f r io o ió n  de lo s  cepos sobre l a  pe a tañ a  -5 2 - .  E sta  d ism i­
nución  d e l rozam iento e s  n e c e s a r ia  p a ra  que e l  movimiento del 
d isco  -5 1 -  en e l  s e n tid o  b sea  f a c i l i t a d o .

El ángulo co rre sp o n d ien te  a l a  a b e r tu ra  c ir c u n fe ­
r e n c ia l  - 66-  que t ie n e  como cen tro  a l  e je  a ,  es evidentem ente 
ig u a l  o mayor que e l  ángulo de o s c i la c ió n  d e l r o d i l lo  -4 8 - .

Con e l  d is p o s i t iv o  h a s ta  aquí d e sc r ito  se tie n e  
que a cada o so ila o ió n  de am plitud  ^  d e l tam bor - 49- ,  determ ina­
da p o r  una v u e lta  com pleta d e l á rb o l s u p e r io r  - 8- ,  corresponde 
una r o ta c ió n  in te n n i te n te  de am plitud  constan te  d e l d isco  -5 1 -  
y por ta n to  d e l  á rb o l -5 3 -  s o l id a r io  d e l mismo y e s to  es m ien tra s  
e l  in d icad o  d i so o r e a l i z a  una v u e l ta  con im pulsos ig u a le s  de 
in te rm ite n c ia ,  e l  á rb o l s u p e r io r  —8— r e a l i z a  un número de v u e l­
t a s  ig u a l  a l  número de l o s  in d icad o s im pulsos.

R e su lta  ú t i l  v a r ia r  l a  am plitud  de lo s  impulsos 
d e l d isc o  -5 1 -  desde oero h a s ta  un máximo ig u a l  a la  am plitud

í



2 2 4 6 7 8
f

133.

10

16

8o

85

de l a s  o so ila c io n e s  o o n s tan ta s  d e l tam bor -4 9 - .
Si ac tú a  a lg u n a  fu e rz a  sobre e l  extremo l i b r e  del 

m uelle  a r r o l la d o  -5 9 -  d u ran te  l a  ro ta c ió n  en e l  se n tid o  b del 
tam bor -4 9 - .  e l  m uelle -5 8 -  se ve impedido p o r d ich a  fu e rza  
de en vo lver apretadam ente y  poner en  ro ta c ió n  a l  d isc o  -5 1 - . 
P o r ta n to  en  n u e s tro  ap a ra to  se ha  p re v is to  un d ie n te  -6 8 -  
que es  p rec isam en te  e l  órgano adecuado p a ra  poder a o tu a r  so­
b re  e l  extremo l i b r e  d e l m u elle  -5 8 - .  E s te  d ie n te  v a ü jo  a 
l a  p la q u i ta  - 6 9 - ,  que puede g i r a r  lib rem e n te  a lred ed o r de l a  
p a r te  i n f e r i o r  d e l m anguito -5 4 -  y  e s tá  conformado de manera 
que forme l a  p ro lo n g ac ió n  -7 o - .

E l m uelle -7 1 -  f i j o  ai un extremo de l a  p ro longa­
c ió n  -7 8 -  de l a  p la q u i ta  -6 9 -  y por o tro  a l  perno -7 3 -  f i j o  
.en l a  p la c a  -5 0 - , t ie n e  ten d en o ia  a poner en ro ta c ió n  a l  d ien  

te  - 68-  en  e l  s e n tid o  b.
La le v a  -7 4 -  s o l id a r i a  del á rb o l -7 5 -  m aniobra­

b le  a mano desde fu e ra  d e l b razo  de l a  máquina p o r medio del 
d isco  -7 6 - ,  según su p o s ic ió n  se puede poner en  co n tac to  con 
l a  p ro lo ng ac ió n  -7 0 -  de l a  p la q u ita  g i r a t o r i a  -6 9 -  regulando 
lo s  ángulos de l a  o s c i la c ió n  de l a  misma d u ran te  e l  movimien­
to  o s c i la to r io  a una am plitud  co n s tan te  d e l  tambor -6 9 - .

En e f e c to , como se a p re c ia  en  l a  f ig u ra  13*, a l  
comenzar l a  c a r r e ra  d e l re c o r r id o  en  e l  s e n tid o  b d e l tambor 
-4 9 - ,  e l  exb remo l i b r e  del m uelle  -5 8 -  se (prime p o r  e l  d ie n te  
-6 8 -  s o l ic i t a d o  p o r e l  m uelle -7 1 —, y l a  p ro lo n g ac ió n  -7 0 - se 
en o u en tra  a p a r ta d a  de l a  le v a  -7 4 -  en un ángulo ig u a l  o mayor 
a l  de l a  o s c i la c ió n  del tambor -49-*
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P or co n sig u ien te  d o ran te  toda  l a  o a r r e ra  de r e ­
c o r r id o  m ie n tra s  e l  extremo d e l m uelle  -5 8 -  se desp laza  en e l  
se n tid o  b , e l  d ie n te  - 68-  se ve fo rzado  a  r e a l i z a r  e l  mismo 
movimiento e je rc ie n d o  constan tem ente una fu e rz a  c o n tra  e l  ex­
tremo l i b r e  d e l m uelle -5 8 - .  p o r  co n s ig u ien te  l a  le v a  -7 4 -  
p u e s ta  en e s ta  p o s ic ió n  perm ite  que d u ran te  toda  l a  c a r re ra  
áe r e c o r r id o  d e l tam bor -4 9 -  s ig a  e l  d ie n te  - 68-  l a  ro ta o ió n  
d e l m uelle -5 8 - , cond ic ión  é s ta  n e c e s a r ia  p ara  que e l  d isco  
-5 1 -  no se a  a r ra s tra d o  en ro ta c ió n .

Pero  cuando se hace g i r a r  en 180^ e l  d isc o  -7 6 -  
h a s ta  que e l  ra d io  máximo de l a  le v a  -7 4 -  se ponga en con tacto  
con l a  p ro longación  -7 0 - ,  como se r e p r e s e n ta  en l a  f ig u r a  15+ 
d u ran te  e l  movimiento d e l tambor -4 9 -  no podrá ya e l  d ien te  
- 68-  e je r c e r  p re s ió n  alguna sobre e l  extremo del m uelle  -5 8 - , 
p o r lo  cu a l e l  d isc o  -5 1 -  se pondrá regu la rm en te  en  ro ta c ió n  
in te rm ite n te  con a rco s de am plitud  máxima.

Evidentem ente cuando se co loca  l a  le v a  -7 4 - en 
l a s  p o s ic io n e s  in te rm e d ia s  e n tre  l a  i l u s t r a d a  en l a  f ig u ra  
13 * y l a  i l u s t r a d a  en l a  f ig u ra  15*, d u ran te  e l movimiento 
d e l r e c o r r id o  d u ran te  un p rim er tro z o  g i r a  l a  p ro lo ng ac ió n  
-7 0 -  y el d ie n te  - 68-  hace p re s ió n  en n tra  e l  m uelle  -5 8 -  con­
sig u ién d o se  de e s t e  modo que no sea  a r r a s t r a d o  e l  d isc o  -5 1 - ;  
después l a  p ro lo n g ac ió n  -7 0 -  se ve d e te n id a  po r l a  lev a  -7 4 - , 
p o r lo  cual desde e s te  punto h a s ta  e l  f i n  de l a  c a r r e ra  d e l 
re c o r r id o  e l  d ie n te  - 68-  queda inm óvil y e l  m uelle -5 8 -  a r r a s ­
t r a  en ro ta c ió n  a l  d isoo  -51-+
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Resumiendo, haciendo que l a  lev a  -7 4 -  adopte l a s  
p o s ic io n e s  comprendidas e n tre  l a s  de l a  f ig u ra  13a y l a s  de 
l a  f ig u ra  15*, e l  d isc o  -5 1 -  g i r a  con in te rm ite n c ia s  en arcos 
de am plitud  c re c ie n te , comprendidos e n tre  0 y  un máximo.

Cuando se qu iere  d e s a s i r  to ta lm e n te  a l  ap a ra to  
d e l movimiento d e l á rb o l su p e r io r  - 8 - ,  se aooiona conven ien te­
mente e l  d isco  -7 6 -  unido con un d is p o s i t iv o  de desembrague 
del r o d i l lo  -4 8 -  de l a  le v a  cónioa -4 6 - .

En e fec to  en l a  le v a  —74— va f i j o  excén tricam en te  
a su  e je  de ro ta c ió n  e l  perno -7 7 -  abrazado  p o r  l a  h o rq u i l la  
-7 8 -  quia forma p a r te  de l a  p ie z a  - 7 9 - .qEl perno - 80-  s o l id a ­
r io  de l a  le v a  -7 4 -  s o s t ie n e  a l a  p ie z a  -7 9 -  a lred ed o r d e l 
perno - 7 7 - ,  en ta n to  que e l  p l a t i l l o  -8 1 -  lo  r e t ie n e  en  sen­
tid o  a x i l . ,  Un m uelle e s p i r a l  -7 9 1 - t ie n e  un extremo f i j o  
en  l a  le v a  -7 4 -  y e l o t r o  en  l a  p ieza  -7 9 -  con t a l  a r r o l l a  -  
m iento que l a  p ie z a  -7 9 -  se ve fo rzad a  a g i r a r  en e l  s e n t i ­
do de l a  f le c h a  - d -  co n tra  l a  pda - 80- .

P or ta n to  cuando l a  le v a  -74— se en cu en tra  en l a  
p o s ic ió n  de no a r r a s t r e  como en  l a  f ig u ra  15*, l a  cavidad -8 2 -  
de l a  p ie z a  -7 9 - se en cu en tra  en  p o s ic ió n  h o r i z o n ta l : p o r  ta n ­
to  l a  pda -8 5 - s o l id a r i a  d e l tambor o s c i la n te  -49—, d u ran te  
e l  m ovim iento de c a r re ra  en  e l s e n tid o  - b - ,  se d e s l iz a  sobre 
l a  s u p e r f ic ie  in c l in a d a  - 88 ' -  de l a  p iez a  - 79- ,  l a  re b a ja  l i g e ­
ram ente, p e ro  cuando l l e g a  a c o in c id ir  con l a  cavidad -8 2 - ,  
l a  p ie z a  -7 9 -  s o l i c i t a d a  p o r e l  m uelle - 7 9 '-  g i r a  en  e l  sen­
t id o  - d -  h a s ta  que se ve d e te n id a  p o r  l a  pda - 8Q-.
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En e s t a  p o s ic ió n  ( f ig n r a  16*) l a p á a  o esp ig a  
-8 3 -  queda p r is io n e ra  en l a  cav idad  -8 2 -  y no puede ya e je cu ­
t a r  ju n to  con e l  tambor -4 9 -  l a s  o s c ila c io n e s  norm ales, des­
pués se hace g i r a r  en  un o ie r to  ángu lo , siem pre en  e l  sen tid o  
d , e l  d isco  -7 6 -  de modo que e l  perno e x c é n tr ic o  - 77-  desplace 
a l a  P ie za  -7 9 -  y po r ta n to  a l a  páa -8 3 -  h a s ta  que se s u p r i ­
ma todo co n tac to  e n tre  e l  r o d i l lo  -4 8 -  y l a  lev a  -4 6 - .

La p a r te  te rm in a l - 5 3 '-  d e l á rb o l  - 53-  se a c o p la  
con e l  m anguito -8 4 -  que g i r a  con movimiento in te rm ite n te  ju n ­
tamente con dicho á rb o l. El in d icad o  m anguito e s tá  p ro v is to  
de dos p ro lo n g ac io n es  r a d ia le s  - 8 4 '- ,  en l a  p a r te  i n f e r io r  y 
e s tá  f i l e t e a d o  en l a  p a r te  s u p e r io r . Por co n s ig u ie n te  l a s  t r e s  
le v a s  -8 5 , 86 , y 87 - m etidas sobre e l  manguito -8 4 - se m an tie­
nen s o l id a r ia s  de e l l a  por e l  b a tán  f i l e te a d o  - 88-  a to r n i l la d o  
en l a  p a r te  f i l e t e a d a  de dicho m anguito.

En co n tac to  con l a s  t r e s  le v a s  ¿85, 86, y 87- se en­
cu en tran  resp ec tiv am en te  l a s  p u n tas de l a s  t r e s  p a lan cas  89,
90, 91- apoyadas a lre d e d o r  d e l perno ¿9 8 - f i j o  en l a  p la c a  -50-, 
La p a lan ca  -8 9 -  movida por l a  le v a  -8 5 -  e s tá  unida con e l  t i ­
r a n te  a ju s ta b le  -9 3 -  a l a  pa lanca  escuad rada -9 4 - :  á s ta  a su  
vez acc io n a  l a  p a la n c a  re g u la d o ra  d e l punto  - 40-  p o r  medio d e l  
t i r a n t e  -9 5 -  f i j o  a l  ta q u ito  -4 0 b - de l a  p a lan ca  -4 0 - .  El mue­
l l e  -4 0 c -  unido p o r un extremo a l a  p a lan ca  - 40-  y por e l  o tro  
a l  b a s t id o r  - 1 -  de l a  m áquina, aseg u ra  constan tem ente e l  con­
ta c to  e n tre  l a  palanca -8 9 -  y l a  le v a  -8 5 - .

La p a lan ca  -9 0 -  movida po r l a  lev a  - 86-  e s tá  pro­
v i s t a  de una e n ta l la d u ra  -9 6 -  en l a  que se mete e l  perno - 97-
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s o l id a r io  de l a  p la q u ita  -9 8 - . A su. vez a s t a  p la q u i ta  va f i j a  
a l  á rb o l -9 9 -  que te rm in a  en un b razo  curvado p ro v is to  de l a  
e n ta l la d u ra  - lo o -*

P o r co n sig u ien te  l a  palanca -9 0 -  d u ran te  su des­
p lazam ien to  a lre d e d o r  del perno -9 2 -  a r r a s t r a  a l a  p la q u ita  
-9 8 -  ob ligando  de e s te  modo a l  á rb o l #99- a g i r a r  a lre d e d o r  
de su  e je .

La e n ta l la d u ra  -1 0 0 - en l a  p a r te  te rm in a l daL á r ­
b o l -99— va m etida en  e l  ta q u i to  -3 3 a - s o l id a r io  de l a  p a la n ­
ca - 33-  que form a p a r te  d e l grupo re g u la d o r de l a  am plitud  del 
zig-zag* La p a lan ca  -9 1 -  movida p o r  l a  le v a  -8 7 -  e s tá  p r o s i s ­
t a  de l a  e n ta l la d u ra  - 10 1-  d en tro  de l a  cu a l se mete e l  perno 
-1 0 3 -  f i j o  en l a  p la q u ita  - 10S -; e s t á  u ltim a  a su vez va f i j a  
a l  á rb o l -1 0 4 - que te rm ina  en  una p a r te  curvada p r o v is ta  de l a  
e n ta l la d u r a  -105-* P or co n s ig u ie n te  l a  p a lan ca  -9 1 -  du ran te  su 
ro ta o iá n  a lre d e d o r  d e l  perno -9 2 - a r r a s t r a  a l a  p la q u i ta  -1 0 5 - 
ob ligando de e s te  modo a l  á rb o l -1 0 4 - a g i r a r  den tro  d e l man­
g u ito  - 1 0 4 '-  soldado a  l a  p la c a  60 -. La e n ta l la d u ra  -10 5 - en  
l a  p a r te  te rm in a l d e l á rb o l -10 4 - va m etida en e l  ta q u ito  
-3 0 a -  s o l id a r io  de l a  p ieza  - 21a -  que form a p a r te  d e l grupo 
d esp laz ad o r de l a  aguja*

La pa lanca  acodada o en  escuadra -106— apoyada 
en e l  perno -9 2 -  t ie n e  su  borde en oontaoto oon e l  perno -107- 
f  i jo  en l a  p a la n c a  -1 0 8 - apoyada a lre d e d o r  del pe rno - 109- .  
Desplazando a mano l a  p a lan ca  -1 0 8 - desde l a  p o s io iá n  señalada 
p o r  l ín e a s  l le n a s  en l a  f ig u ra  12"* a l a  señalada  por l ín e a s
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de tra z o s  en l a  misma f ig u r a ,  e l  perno 107 o b lig a rá  a la  p a la n ­
ca —106— a g i r a r  de modo que e l  borde —1 0 6 '— convenientem ente 
rep legado  h a rá  g i r a r  a l a s  t r e s  p a la n ca s  -8 9 , 9o y 91- hao ia  
l a  d erecha , suprim iendo s u  co n tac to  oon l a s  r e s p e c t iv a s  le v a s  
¿88, 86 y 8 7 -.

E sto  o frece  l a  v e n ta ja  de poder q u i t a r  fácilm ente 
l a s  le v a s  d e l manguito -8 4 -  oon o b je to  de s u s t i t u i r l a s  por 
o t r a s  o de cam biar su lu g a r  reo íp ro o o  y tam bián p a ra  v a r ia r  
su  ángulo de encaje  o a ju s te .

Cuando se hace a d o p ta r  a  l a  p a lan ca  -1 0 8 - l a  p o - 
s io ió n  p r im i t iv a ,  l a  p a lan ca  -10 6 - viene s o l i c i t a d a  p o r e l mue­
l l e  110 - ,  perm itiendo  a s í  a l a s  p a la n c a s  -8 9 , 90 y 91- a  poner­
se de nuevo en oontacto  con l a s  r e s p e c t iv a s  le v a s ;  en e fe c to  
e s te  oontacto  se aseg u ra  p o r  lo s  m uelles de re tro o e so  - 40o,
54a y 2 9 b -respeo tiv am en te .

P o r c o n s ig u ie n te  lo s  p erío d o s en  que no g i r a  e l  
á rb o l -5 3 -  y p o r ta n to  l a s  t r e s  le v a s  y lo s  d is p o s i t iv o s  regu ­
la d o r  d e l p un to , re g u la d o r  d e l z ig - z a g y  d esp lazad o r de l a  agu­
j a  un idos oon e l l a s  no se aoc ionan , corresponden a l o s  in te rv a ­
lo s  de tiem po en que l a  ag u ja  se en cu en tra  en l a  t e l a .  R esu lta  
muy v e n ta jo so  e l  d is p o s i t iv o  de re g u la c ió n  de l a  am plitud  de 

i  os ángulos de l a s  ro ta c io n e s  in te rm ite n te s  d e l á rb o l - 53- ;  en 
e f e c to ,  ap lic an d o  el. d is p o s i t iv o  de a r r a s t r e  a n te s  de s o r i to  a l  
p b je to  de o b te n e r bordados au tom áticam ente, empleancb una m is­

ma te r n a  de le v a s  e l  d ibu jo  que se o b tien e  se a la rg a rá  o aco r­
t a r á  segdn l a  p o s ic ió n  que se haga ad o p ta r a l  d isc o  graduado —7€— 
de re g u la c ió n  de l a  am plitud  d e l movimiento i n t  exmi ten te*
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E sto  r e g i s t r o  co n sta  de l a s  s ig u ie n te s  r e iv in d i -
oac io n e s ;

1&.—  D isp o s itiv o  p a ra  a c c io n a r  un á rb o l de movi­
m iento  r o ta to r io  in te rm ite n te  de dim ensión regu lab le  en una 
máquina de c o s e r , c a ra c te r iz a d o  p o r una p ie z a  f i j a  en dicho 
á rb o l y sobre l a  que se a r r o l l a  e lá s tic a m e n te  un m uelle  h e l i ­
c o id a l ,  un órgano que hace o s c i l a r  periód icam ente  uno de l o s  
extrem os de dicho m uelle a lre d e d o r  d e l  a je  del á rb o l c ita d o , 
o.na p ie z a  lib rem e n te  s u je ta  o o ax il con dicho á rb o l y p ro v is ta  
de un p rim er s a l i e n te  adecuado p a ra  aco p la rse  u n ila te ra lm e n te  
oon e l  segundo extremo d e l  m uelle  y de un segundo s a lie n te  
adecuado p a ra  ac o p la rse  u n ila te ra lm e n te  c o n tra  una re te n c ió n  
regu lab le  y p o r un medio e l á s t i c o  que s o l i c i t a  a  l a  in d ic a d a  

p ie z a  p a ra  g i r a r  en  t a l  s e n tid o  que e je rz a  una p re s ió n  sobre e l  
in d ica d o  segundo extremo duran te p e rió d o s  de tiem po regu lados 
p o r  l a  p o s ic ió n  de l a  re te n c ió n  a jp s ta b le .

2<*.— D isp o s itiv o  según lo  re iv in d ic a d o  en e l  pun­
to  l a ,  c a ra c te r iz a d o  porque unos medios de f r i c c ió n  s o l id a r io s  
con l a  p a r te  f i j a  d e l d is p o s it iv o  fre n an  l a  p ie z a  que so s tie n e  
dioho á r b o l .

3 ^ .— D isp o s itiv o  según lo  re iv in d ic ad o  en e l  pun­
to  i a ,  c a ra c te r iz a d o  porque e l  órgano que hace o s c i l a r  p e r ió -

!
dioam ente a uno de lo s  extremos d e l m uelle va s u je to  ooaxilm en- 
t e  con dioho á rb o l y se acc io n a  p a ra  r e a l i z a r  un movimiento
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o s c i la to r io  p e r ió d io o .
4 3 .-  D isp o s itiv o  según lo  re iv in d icad o  en e l  

punto l o ,  c a ra c te r iz a d o  porque l a  d ich a  re te n c ió n  regu lab le  
e s tá  c o n s t i tu id a  por una le v a  m aniobrada p o r  un d isco  g radua­
do, c o n tra  l a  cu a l le v a  se apoya e l  c i ta d o  segundo s a l i e n te .

5 3 .-  D isp o s itiv o  según lo  re iv in d icad o  en lo s  
puntos 10 a 40, c a ra c te r iz a d o  p o r  una p ieza  u n ida  a  l a  in d i­
cada re te n o ió n  re g u la b le  l a  c u a l b loquea e l  movimiento os­
c i l a t o r i o  d e l c i ta d o  órgano g r a d a s  a  una p o s ic ió n  determ ina­
da de l a  c ita d a  re te n c ió n  re g u la b le .

6 3 .-  D isp o s it iv o  según lo  re iv in d ic a d o  en e l  
punto  50, c a ra c te r iz a d o  porque l a  in d ica d a  le v a  so s tien e  e lá s ­
ticam en te  acoplado sobre una p iez a  e x c é n tr ic a  re sp e c to  a su  
e je  de ro ta c ió n , un gancho adeouado p a ra  a g a r ra r  una púa o 
e sp ig a  s a l i e n te  de dicho órgano que hace o s c i l a r  un extremo 
del c i ta d o  m u elle , acoplándose dicho ganoho oon l a  in d ica d a  
púa en m ovim iento cuando se en cu en tra  en t a l  p o s ic ió n  an g u la r 
que i n t e r f i e r e  con l a  t r a y e c to r ia  de d icha púa , desde cuya 
p o s ic ió n  toda ro ta c ió n  u l t e r i o r  de l a  le v a  provoca una t r a c ­
c ió n  de l a  púa p o r p a r te  dei ganoho por e fe c to  de l a  e x c e n tr i ­
cidad  a n te s  in d ic a d a .

? 3 . -  D isp o s it iv o  p a ra  acc io n a r un órgano con mo­
lim ie n to  in te rm ite n te  en una máquina de co se r.

Según se d e sc r ib e  y r e iv in d ic a  en e s ta  memoria
85 d e s c r ip tiv a .
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La cu a l co n s ta  de v e in t*  y tina h o ja s , fo l ia d a s  
y  e s c r i t a s  a máquina p o r  una s o la  de sus caras#

Bate
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