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PATENTE DE INVENCION

=3 == =

a favor de
Don Wilhelm ALTENBURGER - de nacionalidad suiza -
domictliado en T URBENTH AL ( Suiza ) .
por:
”Perfeccionamientos en las cardas ®
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Memoria Desgcriptive

El presente invento se refiere a ciertos per-
feccionamientos en las cardas o méquinas de cardar, y
més concretamente & un dispositivo agicable a lss mis-
mas que permite obtener una cinta d® espesor uniforme.

Es sabldo que para producir un hiledo de buena
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calidad en cuanto a propiedades mecdénicas se necesita

que la cinta de cards tenga las menos irregularidades
posibles en su secoifn transversal. Se han ideado numerosos
recursos destinados a la produccién de tal cinta, por ejem
plo, igualar el espesor de la cinte y compensar las dife~~
renclas resultantes de irregularidades en el velo suminig
trado al embudo.

Es objeto del presente invento proporcionar una car
da que permite producir uné cinta de espesor uniforme., Otro
objeto del invento es proporcionsr un gparato compensador
que aplicedo a una carda, compense automética y continua-
mente la desigusldad de la cinta después de suministrar el
velo al embudo. Otro objeto del invento es disponer en las
cerdas un mecanismo que compense irregularidades de espesor
de la cinta variando la velocidad de rotacién del cilindro
0 c¢ilindros de arrastre que absorben la cinta del embudo
Y la suminigtran al bote giratorio.

Otro objeto del invento es proporcionar un meca-
nismo compensador en una carda, para regular la velocidad
de rotacidn del bote giratorio de acuerdo con la descarga
de dichos cilindros, a fin de conseguir un arrollamiento
uniforme dé la cinta dentro del bote, sin estirarla.

Para que el invento se comprenda y pueda ser 1llg
vado a csbo més fécilmente, a continuacién se describe a
modo de ejemplo una forma de realizacién del mismo, con
referencia al planc adjunto, que representa en esquema
8l mecanismo compensaddr del invento, montado en el lado
de descarga de la ocarda. »

En el dibujo degigual -1- la carda o mdquina de
cardar, por el lado de descarga. Las poleas o rodillos

—-2- y -3~ 8e pueden ajustar en cuanto a la separacién

g s . i
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entre sus ejes. La polea -2-, provista de ung ranura
circular -4-, es impulsada por el mecanismo de la carda

~l- por intermedio de un juego de ruedas -5-. La polea

-2- descanss en un eje =~2a- montado en cojinetes -2b-. lLa
polea superior -3- puede ajustarse en direccién radial reg
pecto a la pblea inferior -2-, El &rbol -~-6- gue sostiene

la polea superior -3- oscila scbre un perno -7- horizontal
¥ perpendicular al &rbol -6~. La polea -3— montada en el
&rbol ~-6- se impulsa por mediacién de un par de ruedas denta

das -8~ desde la polea inferior -2-. Bl extremo del é&rbol

-6=~ digtante del pernp -7- esté unido a una varilla -9- ar—

.ticulada a una barre plana -ll- medisnte un pasador =10~.

La barra plana -ll- se articula por un extremo sobre un
perno -12-, y en su extremo opuesto lleva una clavija =13-
que entra en una ragnurs -l4~ dispuesta en un brazo de una pé
lgnca -15- de doble brazo, que oscila sobre un pasador -16-.
El otro brazo de la palanca -15- tiene en su extiremo una hor
quilla -17- que abraza una correa ~-18- de una transmisién

de velocidades varigble progresivamente. La transmisién oom
prende dos poleas =-19- y =20~ en forma de cono truncado, 1a
segunda impulsada por la carda mediante ruedas dentadas -5-
4rbol -2a-, cadena -22- y Arbol -21-; este Wltimo soporta
la polea -20-. La polea —=19- coopera con un par de rodi-
llos de traccién -28- accionados, por mediacién de un 4r-
bol -27- y ruedas dentadas -28a=~ para suministrar la cinta
-26- al bote giratorio -33—-. El otro extremo del drbol -27-
est4 conectado, por medio de ruedas cénicas -29~, con el
érbol impulsor -30- del mecanismo -25- del bote giratorio.
El é&rbol -30~ lleva en uno de sus extremos wna rueda denta-
~31= que'engrana con otra -32- acoplada al bote =33—. El

otro extremo del &rbol -30- esté conectado con un par de pgo
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leas de entrega -34- (se representa solo una), por intexr
medio de ruedas cénicas -35-. Ademés, el &arbol -30- lle-
va una rueda dentada -36- gue engrana con la corona denta
da de la rueda -37-. La cinta de carda -26- gue pasa por
los rodillos de tracoién -28- va a las poleas de entrega
~-34- del bote giratorio -25-, y estas poleas conducen 1la
cinta por un canal -38- abierto en la rueds -37- al inte-—
rior del bote -33-,

Cuando funciona la carga, el velo que sale de
ella, como indican las lineas -39-, es reoogido por un embu
do (no regesentado) y conducido a las poleas =2- y =3-, Alvg
pasar por la ranura circular -4- de la polea -2-, se da %
a la cinta -26- una anchura uniforme prefijada. Sin emw *
bargo, la cinta puede presentar irregularidades de es -
pesor, que puede compensar el aparato conforme gl invento
del siguiente modo:

Las irregularidades de espesor de la cinta -26=
que pasa por la ranura -4- de la polea -2~ seran detecta= |
das por la polea ~3~ en virtud de su montaje osciiante so-g
bre el pasador =7-, con su &rbol asociado -6-, puesto gque L
la posicién de la polea =3~ con relacién a la polea -2- QQS
pende del espesdar del material que paéa entre las dos po-
leas. En consecuencia, la polea ~3- se elevaré al aumentaré
el espesor de la cinta o mecha, y descenderd o se aprOximg’
réd a la polea -2~ cuando tal espesor disminuya. Merced a es
te movimiento substancialmente radial de la poles =3=~, el
4rvol -6~ oscilard en torno al pasador =7-, transmitiendo .
asi su movimiento, por intermedioc de la varilla -=9-, el pg,%
sgdor -10~, la barra -1ll= y lg clavija -13~,a la palanca de L

dos brazos -15=, que oscilaré en consecuencia. Este movimien

to de oscilacién de la palanca —=15 hard desviarse la oorrear
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-18- sobre las poleas de transmisién ~19- y -20-, por
mediacién de la horquilla -17-, con lo gue se ajusta en
correspondencia la velocidad de rotacién de la polea
-19-; as{, tambien se ajustarin de manera adecuada las
velocidades de rotacién de 1los rodillos tractores —28-
y los elementos giratorios del bote -25-. Como la velo-
cidad de entrega de la mecha -26- al salir de la carda,
~l-, ¥ La velocidad de rotacin de 1as poleas —2=-, =3-,
permaneceran constantes, una variacibn en la velocidad de
rotacién de los rodillos -28~ estiraré la cinta entre las
poleas -2~-, =3= y los rodillos -28-, en correspondencia can
el movimiento de la polea -2-, segin se ha descrito. Los
rodiilos de traccién -28- se impulsan de modo gue, con una
cinta de espesor uniforme que pase entre las poleas =3- y
-4-, habré siempre un efecto de traccibn. De este modo, si:
disminuye el espesor de la cinta, el efecto de traccidn de
los rodillos -28- seré menor, en virtud de atenuarse su
velocidad de rotacién a causa del movimiento rectificador
de ia polea -3-, 8i, por el contrario, pasan entre las
poleas -2- y -3- porciones de cinta -26- de mayor espesor
el efecto de traccién de los rodillos -28~ aumentari, con
forme a lLa diferencia de espesor de la mecha. Por tanto,
el espesor de la cinta -26- que sale de los rodillos de
traccibén -28- serd uniforme, como se comprende fécilmente.
Se observaré que la velocidad de rotacién del bote

giratorio varia con la velocidad de rotacién de los rodi=-

‘1los tractores -28-, para que no se produzca efecto nin=

guno de estiramiento en las polsas de descarga -34- &

causa de variaciones involuntarias en la veloddad de ro-
tacibn respecto & los rodillos -28-, 8i el mando del bote
giratorio no estuviese regulado de acuerdo con la veloci-

dad de rotacién de los rodillos tractores -28-, es decir

t//’_
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si su velocidad permaneciese constante, se anularia la
compensacién obtenida variando el efecto de traccién entre
las poleas -2-; -3~ ¥y los rodillos -28~ conforme &l espesor.
La disposicién representada permite en cambio depositar en
el bote -33%- una mecha de espesor uniforme, de modo que
puede obtenerse un hilo o hilado de buena calidad en cuanto
a propledades mecénicas.

Pueden realizarse diferentes formas de este inven—
to sin agpartarse de su espiritu y alcance. Por ejemplo,
seria posible maniobrar la transmisién ~19-, =20~ no por
medios purasmente mecénicos, siné por medios electricos,
hidréulicos o neuméticos. Ha de entenderse que el invento

no se limita al ejemplo de ejecucibén aquf expuesto.

i
]
=
()
3
>
W
il
il
i
i
i

et — 1

Se reivindica como objeto de esta patente:

1.~ Perfeccionamientos en las cardas provistas de
organos de descarga del velo y de formacién de la cinta,
érganos de traccién para la cinta producida y un bote gira-
torio para arrollarla; caracterizados por la disposicién
entre los organos que forman la cinta y el bote giratorio,
de un mecanismo compensador gue comprende organos detecto
res montados en la trayectoria de la cintsa, delante de lbs
organos de traccibn, organos de transmisién con velocidad
varisble, para impulsar los Srganos de iraccidén y el bote
giratorio, elementos reguladores de los citados 6rganos
de transmisién de velocidades y Sryganos de transmisién de
impulso que enlazan los 6rganos detectores con Los 6rganocs
de regulacibén, estando dichos 6rganos detectores dispuestos

parea percibilr o detectar las varigsciones en la secoién traqgf
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versal de la cinta y para regular los érganos de tracciédn
de acuerdo con estas variacionesg.

2.~ Perfeccionamientos en las cardas provistas de
érganos de descarga del velo y de formacidén de la cinta,
6rganos de traccién para la cinta producida ¥y un bote giratg
rio para arrollarla; caracterizados por la disposicién en=
tre los dérganos que forman la cinta y el bote giratorio de
un mecanismo de compensacién que comprende érganos para me-
dir el espesor de la cinta, montados delante de dichos Sr—-
ganos de traccién, organos de transmisién de veldcidad va-
rigble progresivamente, impulsados por los érganos de en-—
trega de 12 cinta y que impulsan a su vez los 6rganos de
traccién, 6rganos reguladores de dichos Srganos de trans=—
misién de veloocidades, Srganos de transmisidén de movimiento
que acoplan dichos érganos medidores de espesor y dichos
organos reguladores; estando los Srganos medidores de es~—~
pesor dispuestos para influir sobre los Srganos de trans-—
misién de movimiento de acuerdo con las variaciones en el
espesor de la cinta y para variar la velocidad de rotacién
de los 6rganos de traccién y del bote giratorio, al accionar
los organos reguladores para regular los Organos de trans—
migién de velocidades.

3.~ Perfeccionamientos en las cardas, csaracterizados
por la combinacién de Srganos de traccidn para la cinta,
érganos medidores del espesor de la cinta dispuestos delan~
te de dichos Organos de traccibn, 6rganos giratorios para
almacenar la cinta, érganos de manio, érganos de transmi-
sién de velocidades accionados por los érganos de mando y
que accionan a su vez los Sérganos de traccidn y los de al
macenaje, 6rganos reguladores de los érganos de transmisién

de velocidades, y drgancs de transmisién de movimiento dis
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puestos para ser accionados por dichos 6rganos medido-

reg de acuerdo con ias variaciones en el espesor de la Y
cinta y conectados a dichos Srganos reguladores para

variar la velocidad de rotacién de dichos Srganos de
traccibén y de dichos Srganos rotativos de almacenaje.

4.- Perfeccionamientos en las cardas segin la
reivindicacién 3, caracterizados porgque los Organos medi@g§
res &1 espesor de la cinta consisten en dos poleas o ro ?
rillos, uno de los cuales est4 dispuesto para moverse |
radislmente cbn respecto al otro rodillo, segin el grue—
g0 de la cinta que pasa entre dichos rodillos.

5.~ Perfeccionamientos en las cardas segin la
reivindicacién 4, caracterizados porque dicho rodillo
mévil estéd montado sobre un Arbol oscilante, gque por §
mediacién de varillas y piezas articula&as, transmite :
les movimientos de dicho rodillo a dichos 6rganos de
regulacibne

6.~ Perfeccionamientos en las cardas.

Esta memoria consta de ocho pédginas escritas

poTr una sola cara.

pARCELONA,Y 8 0CT. 1955
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