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peía s o l ic it a r

P A T E N T E  D B I N V E N C I O N

en

E S P  A  ̂ A 

pOi VEINTE años

a nombre de N.V. ONDERZOBIINGSINSTITUUT RESEARCH, en ti­

dad holandesa, establecida en Velperweg 76, Arnhem, 

Holanda, por:

"UN DISPOSITIVO PARA ENFILAR UN HILO <*%UB SE MUEVE 
DE MODO CONTINUO".

- o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o

El aso de an sistema a u x ilia r  gu ía-h ilos 

que, en el caso de que an h ilo  que se mueve continua­

mente se está montando sobre un ro d illo  e stira d o r, pueda
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mantener temporalmente a l h ilo  fuera io contacto con la  

su p erfic ie  del r o d illo , se conoca por la  Memoria de la  

patente norteamericana No. 2 . 491*569.

Tal aie tema gu ía-h ilca  a u x ilia r  ee de i!&- 

5 portañola p articu lar cuando ae eatiran  h ilo s  qp* tienen 

un t ítu lo  elevado, porque en ese caso, cuando e l h ilo  ae 

monta sobre e l  ro d illo  eatirad o r, ex iste  realm m te e i  pe­

lig ro  de que lo a  dedoa del operario sean cogidos por e l 

rod illo*

10 nate alaterna guía-hiloa a u x ilia r  compren­

de un a n illo  ro tativo  en re lació n  circundante con e l  ro­

d illo  eatirad or, teniendq&icho a n illo  una se rie  de eapi- 

gae diapueataa ooaxilmente a l  ro d illo  eatirador* Guando 

e l h ilo  ae monta sobre e l  ro d illo  eatirad o r, ae envota ve 

18 primero al h ilo  unas cuantas veces en torno de l a  serie  

de eepigaa y  luego, despula de que e í h ilo  ha aido enhe­

brado en una bobina de torsión , e l  h ilo  ae d esliza  fuera 

de estas espigas.

Nata dealizamiento da origen a d if ic u lta ­

se dea a i la s  espiras de h ilo  están bajo cierta  tensión en 

torno de la s  espigas.

Sin embargo, esta d ific u lta d  ae vence a i, 

de acuerdo con el invente, e l h ilo , cuando ee eatá mon­

tando sobre e l  ro d illo  eatirad or, ea mantenido primero 

28 fuera de contacto con l a  su p erfic ie  del ro d illo  per me­

dio de un ais tema g u ía-h ilo s a u x i l ia r , que puede aer os­

cilad o, apartándolo, a l  marea en parte, en la  d irección
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&wl ro d illo  estirad or, y laego le  parte oeo ilab le  de e ste  

sistema gu ía-h ilos a u x ilia r  e s  apartado por la  influencia 

de ama tracción  incrementada sobre e l  h ilo , de modo que 

eL h ilo  se d eslice  fuera de esta .parte o so ü a b le . Bata 

6 tracción puede sor provocada del modo más simple, llevando 

al h ilo , después de que ha sido montado sobre la s  guíes 

de h ilo  o scilan tes a u x ilia r e s , a oontactc de impulsión 

con el ro d illo  estirador sobre un arco que es, por supues­

to , suficientem ente grande,

10 Si se emplea este  método para poner en fun­

cionamiento un aparato estirad or-to rced or, entonoes e l 

h ilo  suministrado es conducido primero desde e l  primer 

ro d illo  estirador a la  bobina de torsién  sin  estar en 

contacto con e l  segundo ro d illo  estirador sobre un arco 

18 Suficientemente grande para e l e s t ir a je , luego, se saca 

un bucle del h ilo  en movimiento, siendo este  bucle mon­

tado sobre ai sistema gu ía-h ilos a u x ilia r  que coopera con 

e l segundo ro d illo  estirador y , finalmente, debido a que 

la  parte o e c ila b le  del sistema gu ía-h ilos a u x ilia r  es 

20 apartada bajo la  traccién  incrementada e jercid a  sobre e l 

h ilo , este h ilo  es puesto en contacto con e l  ro d illo  es- 

tirador sobre un arco suficientem ente grande para e i  es­

t ir a je .  a i es preciso , e l  h ilo  puede ser luego envuelto 

unas cuantas veces todavía en torno del ro d illo  e stira -  

25 dor, nato no o rig in a  d ific u lta d e s , contrariamente a l  mon­

ta je  de la  primera espira de h ilo  sobre e l ro d illo  e s t i­

rador sin  e l uso de un sistema guée^-hilos a u x ilia r , cuan-
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do a# menta sobre e l  ro d illo  estirador la  primera aspira 

da h ilo , estas d ific u lta d e s  sacan tan pronto como comien­

za #1 proceso da e s t ir a je ,  da hache, debido a l a  ocurren­

cia súbita d# ana d iferencia  da velocidad an la  pazta aa- 

S lie n ta  dal h ilo , a i  h ilo  que sala  súbitamente a velocidad 

incrementada, qae no as recogido en segnida por #1 dis­

p ositivo  azrollad o z, pez ejemplo, ana bobina de torsión , 

4a entonces lagaz a que a l h ilo  se enrede sebze e l rodi­

l l o  estirad or.

10 n i invente se re fie r e  ademáis a un disposi­

tivo estirador para re a liz a r  e l  citado método, en e l caal 

existen  an ro d illo  estirador y an sistema gala-h ilo s 

a u x ilia r  qae coopera con é l ,  por medio de lo s  ocales ana 

espira de h ilo  envaelta en torne del ro d illo  estirador 

18 puede mantenerse fuera de contacto con, a l  menos, parte 

de la  su p erficie  del ro d illo  eatirad o r.

¡Sn e l caso de que el sistema ga la -h ilo s  

a u x ilia r  mantenga temporalmente por completo fuera de 

contacto con e l ro d illo  estirador an h ilo  envuelto, la  

2o parte o ecila b ie  del sistema g a la -h ile s  a u x ilia r  puede 

obligarse a ogcO ar, apartándose, ejerciendo a mano 

una tracción  incrementada sobre e l h ilo , s in  embargo, 

cuando e l  sistema gu la-h ilo s a u x ilia r  mantiene a l  h ilo  

fuera del ro d illo  estirador sólo en la  primera fase del 

R5 en filad o , entonces e l h ilo  se pone en contacto con e l ro­

d illo  estirador durante la  c ite r io r  operación de e n fila ­

do, de modo que e l ro d illo  puede producir la  tracción  ze-

- 4 -



%2 4649

querida para hacer o s c ila r , apartándolo, a l  sistema guia- 

h ilo s  a u x ilia r .

Do acuerdo con o! invento, el a is  tasa guía- 

h ilo s  a u x ilia r  ao construyo para o lio  a l  monea p a rc ia l-  

B monto oaoilablo . Xa parto d ol a is  toma gu ía -h ilo s  a u x ilia r  

quo pormanocs a ctiva  deapuáa do que la  parto o seila b le  

ha sido llevada a la  posiolón inactiva sirvo  ontonoos 

para mantener loa extremos do h ilo  ontranto y sa lla n te , 

a s i  orne la s  diversas espiras do h ilo  do un h ile  e n fíla ­

lo ie oobre e l  ro d illo  estirad o r, fuera de contacto mutuo.

Si e l sistema gu ia-h ilo s a u x ilia r  o sc ila -  

b le  ha do ser apartado llevando un h ilo , enfilado sobro 

dicho sistem a, contra e l ro d illo  estirad or, naturalmente 

la  resisten cia  que impido que lea  gu ia -h ilo s  a u x ilia ro s  

15 sean apartados, está  dlmenaionada do modo que un h ilo  

en filad o, que en la  áltim a parte de la  trayectoria  c ir ­

cundante so pono en contacto oon el ro d illo  estirador 

impulsado, pueda mover a l sistema gu ia-h ilo s oaoilabie 

a la  posición in a ctiv a .

SO Sn o í d isp ositivo  proferido, e l  sistema

gu ia-h ilos a u x ilia r  comprando uno o más gu ía-h ilo s oa- 

o iieblea cada ano do lo s  cuales pivota en un lado mi 

torno do un eje  que cruza e l e je  del r o d illo  eatirador 

en ángulo reoto y perpendicular a la  lin ea  oentral del 

26 gu ia -h ilo s , siendo además lo s  gu ía -h ilo s  empajados oer- 

o& de su punto de plvetamleate por acción de muelle en 

la  dirección que se aparta del ro d illo  estirador contra
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una su p erfic ie  A# guía que ae extiende en torne del a je  

de pivotamisnto, teniendo dicha su p e rfic ie  de guía una 

entalladura en el extremo alejad o  del ro d illo  eatirador + 

eO. invento ee describe en lo  que sigue 

6 con referen cia  a lo a  dibujes anejos que muestran a modo 

de ejemplo una rea liza ció n  del d isp o sitivo .

ía  i i g .  1  muestra en perspectiva una rea­

liz a c ió n  del d isp ositivo  aegón e l  invento&

Xa f ig .  a muestra, a escala ampliada, una 

10 rea liza ció n  d*a sistema gu ía-h ilo  a u x ilia r  del d is p o s it i­

vo aegón e l invento.

Xas ü g a . 3 a 6 muestran diagramóticamen- 

te  e l  funcionamiento del procedimiento.

31 d ispositivo  mostrado en l a  í i g .  I  cern­

ís prende en primer lugar un ro d illo  de alim entación 1 y 

un ro d illo  estirador 2, a l óltimo de lo s  oualea es im­

pulsado a una velocidad p e rifó rio a  mayor que la  del ro­

d illo  I  durante e l  estiramiento del h ilo  3 que ea sumi­

nistrado desde un paquete de h ilo  que no se ha mostra­

se do. Rn l a  trayectoria  del h ilo  entre estos dos ro d illo s  

está  montada una eapi#i estirad ora 4 en torno de la  cual 

es envuelto e l  h ilo  a f in  de f i j a r  e l  punto de e stira ­

miento, como ea usual en d isp o sitiv o s  eatirad ores. Oon 

e l f in  de impedir que e l h ilo  a e s tira r  ae corra sobre 

26 e l  ro d illo  alimentador l ,  un ro d illo  de presión 5 , im­

pulsado por e l r o d illo  1 , d e s c a s a  sobre este  óltimo *
r o d illo .
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Un gafa-M I o a 6 de forma h e lico id a l ofrece 

la  p osib ilid ad  de montar e l h ilo  3 , alimentado a través 

de un gu ia-h iloa  7 , unas cuantas teosa en torne del rodi­

l lo  de presión S sin  que la a  espiras consecutivas se toquen 

5 entre a i en este r o d ó le ,  d i lado del ro d illo  estirad o: 2 

se ha montado también, un ro d illo -p e le a  0 por medio del 

cual e l h ilo  3 puede ser conducido con unas cuantas vuel­

tas que no se tocan en torno del ro d illo  estirad o: g. 

También se dispone un gu ia -h ilo s  9 a f in  de conducir el 

10 hilo estirado 3 a un d isp o sitivo  co lector, no mostrado*

Be acuerdo con e l invento, esta re a liz a ­

ción del d isp ositivo  estirad er comprende también un 

guia-hilo  o sc ila b ie  a u x ilia r  10 que se emplea cuando so 

en fila  e l aparato estirad o r. Bate guia-hilo  a u x il ia r ,

3B mostrado en la  f ig .  2 a mayor esca la , con siste en ana 

v arille  11  algo curvada fijad a  a un cuerpo 12 en un tu­

bo 13 .

d f in  de hacer posible la  conexión de la  

v a r i l la  11  a l  cuerpo 12 se prevé una ranura 14 en la  pa­

so red del tubo, extendiéndose dioha ranura en dirección 

circu n feren cial. % a .v a rilla  11 es empajada por medio de 

un muelle suelto 15 en e l tubo contra e l borde in ferio r 

de la  ranura 14 que actóa como su p erficie  de guia, jaste 

muelle 15 , por tanto, no ajeros acción ro ta to ria . ia  ra- 

25 nara 14 ae extiende sobre un óngulo de unos 9QR de t&i 

modo que cuando l a  v a r i l la  n  eatá en un extremo 16 de 

la  ranura, cuya posición ha sido dibujada con lin e a s
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l le n a s , se ex tienda aproximadamente paralela a l  aje del 

ro d illo  estireder a l  pase qae, a l  a#r llevada dentro da 

la  otra extremidad 17 de la  ranura, cruce dicho eje apro­

ximadamente en ángulo recto y  apunta a l ro d illo  e s t ira -  

5 dor. Rata ultima posioión, la  posición oscilada o apar­

tada, sa muestra en lín e a s  de puntos y trazos.

A f in  da mantener la  -varilla en su posi­

ción activa  de t a l  modo que, bajo la  tensión e jercid a  

sobre e l  h ilo  antes del e s t ir a je ,  no se aparte u osoi- 

10 l e ,  e l borde in fe rio r  de la  ranura 14 está  provisto en 

e l  extremo 16 más alejado del. ro d illo  sstira d o r, ds una 

entalladura 16 en la  cual, en la  posición a c tiv a , es 

empujada la  v a r i l la  11 por e l muelle 18. 3&a v a r i l la  11  

se usa sólo ouando se monta e l  h ilo  3 sobre e l  ro d illo  

18 sstirador 2.

Antes de e n fila r  e l h ilo  3 en e l  dispo­

s itiv o  sstira d o r, la  v a r i l la  11 es llevad a  primero a 

l a  posición p arale la  a l e je  del ro d illo  sstirad or 2. 

luego, e l h ile  3 a e s tira r  es montado primero des ve- 

20 osa en torno del ro d illo  de presión 8 dei d ispositivo  

sstirador puesto en funcionamiento, luego es envuelto 

en torne de la  espiga eatiradora 4 y , finalm ente, es re­

tirado por e l ojo de guía, por ejemplo, hasta un dispo­

s itiv o  toroedor no mostrado en e l dibuje. Debido a l  he- 

25 ohe de que e l  h ilo  3 no se ap lica  todavía en torno del 

ro d illo  sstirad o r 2, no tiene lugar e s t ir a je ,  ,sn esta  

fa se , a l h ilo  sigue la  trayecto ria  mostrada en la  f ig .  3.
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para a n fila r  #1 h ilo  aobre e l  ro d illo  eatirador 2, a# 

saca un bucle do dicho h ilo , ai ando oato bacía montado 

primero en torno do la  v a r i l la  11 dol ais toma a u x ilia r  

do guía dol h ilo , 10, luego on torno dol ro d illo -p o laa  

8 8, que daba oonsidorarao como la  parto no osciiab io  dol

ais toma a u x ilia r  10 do guía, dol h ilo , y finalmente aobre 

e l  ro d illo  estirador 2. l a  fuerza dol muelle 18 encerra­

do en el tubo 13 es do ta l magnitud que, cuando ae suel­

ta  e l h ilo , de modo que este  h ilo  se ponga en contacto 

10 con e l ro d illo  eatirador 2, la  v a r i l la  11 eao ile  hacia 

fuera y corra e l h ilo , de modo que eate último ae ponga 

en contacto con el ro d illo  eatirador aobre ta l trayecto­

r ia  que comience e l  e s t ir a je  requerido del h i lo .  RE empleo 

del guía-h iloa a u x ilia r  caoH able 11 impide con certeza 

18 que e l  h ilo  ae envuelva por a i mi amo en torno del ro d illo  

eatirador 2 cuando ae menta la  primera espira de h ilo .

Bata d ific u lta d  podría originaras debido a l hecho de que 

en e l momento en que comienza e l e a t ir a je , l a  velocidad, 

del h ilo  aumenta súbitamente en medida considerable, a l 

20 paso que la  velocidad de recogida de una bobina de tor­

sión dispuesta dsapuóa del d iap ositiva  eatirad or, se adap­

ta  por s i  misma sólo con len titu d  a la  nueva velocidad 

dai h ilo . Tan pronto como la  velocidad de reoogida se 

ha adaptado por s í  misma, e l enfilado de la a  siguientes 

85 esp iras de h ilo  sobre e l  ro d illo  eatirador sin  e l empleo

del gu ía-h ilos a u x ilia r , no presenta ninguna d ific u lta d  

ad icio n al.
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Na l a  rea liza c ió n  según la a  fig u ra s , aúlo 

se prevú un gu ía-h ilo  a o s c ile b le , pero en otras re a liz a -  

oionoa del d ispositivo  estirador puado resu ltar ú t i l  

prever más da oatoa guía-hilo a a u x ilia r te  oa o Hablo a.

B 9M además posible apar taz al guiar-hilo o gu ía -h ilo s  

a u x ilia ro s  e jerciando a mane una tracoián  mayor sobxe 

oí h ilo  que ha sido enfilado sobxe lo s  gu ía-h ilos y  que 

todavía no está  en cents oto oon e l ro d illo  eatizador, cu­

yo procedimiento debe consideráis# por ejemplo en el oaso 

10 de que un h ile  sea mantenido por completo fuera de sona­

ta ote con e l  ro d illo  sstirador por lo s  guía-hilo a a u x ilia ­

re s , En este último o?so, e l h ilo  podría ser enfilado en 

seguida con más da un bucle en torno dei ro d illo  a s tira -  

dor+

16 Esta s o lic ita d , que corresponde a  l a  pre­

sentada en Holanda e l 7 de Enero de 1955, bajo e l No. 

195+837, ae acoge a lo s  ben eficios dei a rtíc u lo  81 dta 

vigento Estatuto sobre propiedad in d u s tr ia l.

- C -  N O T A  - o -

20 lo a  puntos de invención propia y nueva

que se presentan para que sean objeto de esta Patente

-  1 0  -
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i
i.

de invención en FspaRa, por VEINTF años, loa s i-  

galantes:

1^. -  d isp ositivo  para e n fila r  an 

que ae mueve de modo continuo, en e l cual existen  un ro- 

S d il lo  eatirador y un sistema gu la-h ilea  a u x ilia r  que 

coopera con dicho ro d illo , usándose dicho sistema para 

mantener una espira de h ilo  envuelta en torno del rodi­

l lo  estirador fuera de contacto con a l  ma^ea parte de la  

su p erfic ie  de e s t ir a je , caracterizado porque e l  sistema 

10 gu ia-h ilos a u x ilia r  puede apartarse por o sc ila c ió n  a l  menea 

an parta en Ta dirección del ro d illo  estirador en contra 

de l a  acción de una re s is te n c ia .

2B. - un d isp ositivo  según se reiv in d ica  

en e l punto 1 ,  en e l cual un ro d illo -p o lea  está montado 

IB eeroa del ro d illo  estirad o r, caracterizado porque la  par­

te ce o ila b le  del sistema gu ía-h ilos a u x ilia r  está  dispues­

ta  en relación  con el ro d illo  estirador de modo que dicho 

sistema, en cooperación con e l ro d illo -p o lea  a u x ilia r , 

pueda mantener un h ilo  suministrado desde e l  ro d illo  de 

20 alimentación del d isp ositivo  estirador durante <& en fi­

lado sobre dicho ro d illo  fuera de oontacto con la  super­

f ic ie  del ro d illo  hasta l a  última parte de la  trayeoteria  

circundante, y de modo que l a  re sisten  oía que impide que 

l a  parte o sc ila b le  del sistema gu ía -h ile s  a u x ilia r  o s c ile ,  

86 apartándose, está  dimaneionada do*modo que un h ilo  e n fila ­

do, que es puesto en oontacto con un ro d illo  estirador 

impulsado en la  última parte del trayecto circundante,

11 -
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pueda poner a la  p aite  o s c ila b le  del alaterna de gu^a del 

h ilo  en la  posición espartada por o sc ila c ió n .

reivin d ica en le s  pantos 1 á a; caracterizado porque e l  

sistema gu ía -h iles  a u x ilia r  comprende ano o más guia- 

h ilo s  o scila b lea  cada ano de lo s  cuales pivota en an 

lado en terne de un e je  qae craza e l  e je  del ro d illo  

estirador y perpendicular a la  lin ea  central del guia- 

h ilo s , sisndo además estos gu ia-h ilos empujados cerca 

de su punto de pivotemiente por acción de muelle en di­

rección que se aparta dal rp d illa  estirador contra una 

su p erfic ie  de guia que se extiende en torno del e je  de 

p ivote, teniendo dicha su p erficie  de guia una en ta lla ­

dor a en la  extremidad alejada del ro d illo  estirad or.

4e. -  pn d isp ositivo  para e n fila r  un h ilo  

que se mueve de modo continuo.

Tal y  come se ha descrito en la  Memoria 

que antecede, representado en &  dibujo que se acompaña 

y con le s  fin es que ae han especificad o.

Beta Memoria consta de doce hojas e s c r i­

ta s  por una so la  oara.

ge. - pn d isp ositivo  estirador segón se

Madrid, 2 5  OCT.TMP

DG/. - la
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