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pox VEINTE añoa

a  nombxe le  N.V. ONDERZÍ̂ BIINGSINSTITUUT RESEARCH, e n ti ­
la  1 holandesa, eatubi eo lia  en velpexweg 76, Axnhem, 
Holanda, pox:

"UN METODO PARA ENFILAR UN HIZO <gTB SE MUEVE DE 
MODO CONTINUO".
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RI uso de en alaterna an x ilíax  g n ia -h ilo s  
qce, en e l oaso de uso nn h ilo  Qow se mueve continna** 
mente se e s té  montando aobxe nn ro d i l lo  e s tirad o x , pñeda 
mantener temporalmente a l  h ilo  iaexa de oontaoto oon l a
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su p e rf ic ie  de l r o d i l lo , ae conoce peí l a  Memoria de la  
pa ten te  norteam ericana No. 2.491.569.

Tal alaterna g u ía -h ilo a  a u x il ia r  ea de im­
po rtancia  p a r t ic u la r  arando ae e s t i r a n  h i lo s  que tien en  

5 un t í t u lo  elevado, porque en ese caso, cuando e l  h ilo  ae 
monta aobre e l  ro d il lo  e a t i ra d o r , e x is te  realm ente e l  pe­
l ig ro  de que lo e  dedeo del operador sean cegidoa por e l 
ro d i l lo .

Rata alaterna, g u ía -h ilo  a a u x il ia r  comprende 
10 un a n i l le  ro ta t iv o  en re la c ió n  circundante oon el ro d il lo  

e a tira d o r , teniendo dicho a n i l lo  una s e r ie  de esp igas d ia- 
pueataa coaxilmente a l  ro d i l lo  e a tira d o r . cuando e l  h i le  
ee monta aohre e l  ro d i l lo  e a tira d o r , ae envuelve primero 
e l h ilo  unaa cuantas veces en torno de l a  s e r ie  de eap i- 

15 gaa y luego, deapuéa de que e l  h i lo  ha aido enhebrado en 
una bobina de to rs ió n , e l h i lo  se d e s lisa  fuera de sa ta s  
eap igas.

Rata deslizam iento da o rigen  a d if ic u lta d e s  
a i la a  e sp ira s  de h ilo  sa tá n  bajo c ie r ta  tena id n en torno 

80 de la a  eapigas.
gin embargo, e e ta  d if ic u l ta d  ae vence a i ,  

de aouerdo con &  inv en to , e l  h i lo ,  cuando as e s tá  mon­
tando sobre e l  ro d i l lo  e a tira d o r , ea mantanido primero 
fuera de contacto oon l a  su p e rf ic ie  de l ro d i l lo  por me- 

5 dio de un aiatama g u ía -h ilo a  a u x i l ia r ,  que pueda aar os­
c ilad o , ap artándo le , a l  mano a en p a r te , en l a  d iraeo ián  
del ro d i l lo  e a tira d o r , y luego la  p a rte  o sc ü a b la  de ea te
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sistem a g u íe -h ilo s  a u x i l ia !  es apa!tado por la  in flu enc ia  
de una tra c c ió n  incrementada sobre e i  h i lo ,  de modo que 
e l h ilo  se deslio# fuera de e s ta  p a rte  o e o ilab ie . Nata 
trac c ió n  puede se : provocada del modo más sim ple, l lsv a n - 

5 do a l  h i lo ,  despuás de que ha sido montado sobre l a s  guías 
de h ilo  o sc ila n te s  a u x i l ia re s ,  a contacto de impulsión con 

*el ro d i l lo  e s tira d o r  sobre un aroo que e s , por supuesto, 
suficientem ente grande.

Si se emplea e s te  mátodo para poner en ion­
io  oionamiento un aparato  e s tira d o r- to rc e d o r , entonces e l  h i­

lo  sum inistrado es condecido primero desde e l  primer rod i­
l l o  e s tira d o r a l a  bobina de to rs ió n  s in  e s ta r  en contacte 
con e l  segundo ro d il lo  e s tira d o r  sobre un arco  su fic ien ­
temente grande para e l e s t i r a j e .  luego , se saca un b o d e  

15 del h ilo  en movimiento, siendo es te  bucle montado sobre 
s i  sistem a g u ía -h ilo s  a u x i l ia r  que coopera con e l  según- 
do ro d i l lo  e s tira d o r y , finalm ente, debido a que l a  par­
te  o so ilab ie  d e l sistem a g u ía -h ilo s  a a x i l ia r  es ap a rta ­
da bajo la  traco io n  incrementada e je rc id a  sobre e l  h i lo ,

2o e s te  h ilo  es puesto en contacte con e l  ro d i l lo  e s tira d o r 
sobro un arco suficientem ente grande para e l e s t i r a j e .
Si es p rec iso , e l  h ilo  puede ger luego envuelto unas 
cuantas veces todavía en torno de i ro d i l lo  e s t ira d o r . 
á s to  no o rig in a  d ificu ltad es#  contrariam ente a l  montaje 

25 de la  prim era esp ira  de h ilo  sobre e l  ro d i l lo  e s tirad o r
s in  al uso de un sistem a g u ía -h ilo  a a u x i l ia r ,  guando se 
monta, sobre e l  ro d i l lo  e s tira d o r  la  prim era e sp ira  de
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h ilo ,  e s ta s  d if ic u lta d e s  nacen tan  pronto como comienza e l  
pioceao de e a t iz a je ,  de hecho, debido a la  oourrenoia an- 
b i ta  de una d ife ren c ia  de vele  oida d en la  paz te  s a lie n te  
del h i lo .  Al h i lo  que sa le  súbitamente a velocidad  incze- 

6 mentada, que no es recogido en seguida poz e l d isp o sitiv o  
azzo llad o z , poz ejemplo, una bobina de toza ió n , da enton­
ces lugaz a que $1 h ilo  se enrede sobze e l  z e d illo  e s t iz a -  
dcz .

á l  invento se describe en lo  que aigue con 
10 re fe ren c ia  a lo s  dibujoa anejos que m uestran a  modo de 

ejemplo ana re a liz a c ió n  d e l d isp o sitiv o  para re a l iz a r  e l  
método según e l  invento.

l a  i i g .  I  m uestra en perspectiv a  una r e a l i ­
zación d e l d isp o s itiv o .

15 l a  i i g .  2 m uestra, a esca la  am pliada, una
re a liz a c ió n  del sistem a g u íe -h ilo  a u x il ia r  del d is p o s i t i ­
vo.

Has f ig s .  3 a 6 m uestran diagramáticamente 
e l  funcionamiento del procedimiento según e l  invento .

20 .R1 d isp o sitiv o  mostrado en l a  i i g .  l  com­
prende en primer lugar un ro d i l lo  de alim entación 1 y un 
ro d il lo  estizadoz 2, e l últim o de loa  cuales e s  impulsa­
do a  una velocidad p e r ifé r ic a  mayor que l a  de l ro d i l lo  1 
durante e l  astiram ien to  de l h ilo  3 que e s  sum inistrado 

25 desde un paquete de h ilo  que no se ha mostrado. Rn l a  
tra y e c to r ia  d e l h ilo  en tre  e s to s  dos ro d i l lo s  e s té  mon­
tada uua espiga e s tira d o ra  4 sn to rne de l a  oual e s  en-
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vu elto  a l h ilo  a f in  do f i j a r  $1 panto do a s t i r  am ianto, 
oomo oa usual on d isp o s itiv o s  o s t i r a  doras, con a l f i n  da 
impadir qua a l h ilo  a a s t i r a r  as corra sobra a i  ro d i l lo  
alimanta&or I ,  an  ro d i l lo  da p resión  5 , iapslsado por a l  

5 ro d illo  1, dascansa sobra a s ta  último ro d i l lo .
Un g u ia -h ilo s  6 da forma h e lic o id a l e fraca  

la  p o sib ilid ad  da montar a l  h ilo  3 , alim entado a travos 
da un g u ia -h ilo s  7  ̂ anas cuantas vacas an torno dal ro­
d il lo  da p resión  5 s in  que la s  asp ira s  oonsacativas so 

10 toquen an tro  s i  an a s ta  r o d i l lo ,  .el lado d a l ro d i l lo  as- 
tirad o r 2 so ha montado también an ro d illo -p o le a  8 por 
medio dal oaal a l h ilo  3 puede sor condecido con am a 
cuantas v u e lta s  que no aa tocan an torno d a l ro d i l lo  as- 
t ira d o r 2. También se dispona un g u ia -h ilo  s 9 a  f in  da 

15 conducir a l  h ilo  e s tira d o  3 a un d isp o sitiv o  co le c to r, 
no mostrado.

Rata re a liz a c ió n  dal d isp o s itiv o  sa tirad o r 
oompranda también un g u ia -h ilo  o a c ila b ia  a u x i l ia r  lo  qua 
sa ampias (mando aa e n f i la  a l  apara to  s a t ir a d o r .  Rste 

20 g u ia-h ilo  a u x i l ia r ,  mostrado an la  í i g .  2 a  mayor a séa la ,
co n sis ta  en una v a r i l l a  11 algo curvada f i ja d a  a un cuerpo 
12 an un tubo 13.

JE f in  da ha car posib le  l a  conexión da le  
v a r i l l a  11 a l  cuerpo 12 sa prevé una ranura 14 an l a  pa- 

25 red  dal tubo, extendiéndose dicha ranura an d irecc ió n  
c irc u n fe re n c ia l, l a  v a r i l la  11 s s  empujada por medio da 
an mu a l ia  su e lto  15 an a i tubo contra a l borda in fe r io r
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A# l a  zanaza 14 que actóa coma au pezfic ia  de g u ía , Bata 
mu a l i a  15, por ta n ta ,  na ejexee acción  z a ta to z ia , xa za­
naza 14 aa extienda aobza un úngula 4a unaa 90" 4a t a l  mo­
da qua aaanAo l a  v a z i l la  n  a a tá  an un axtzamo 14 4a la  

5 zanaza, cuya poaición ha aido dibujada con l ín e a a  l la n a a ,  
ae^xtienda apxoximadamante p aza ia ia  a l  a ja  del z e d i l la  aa- 
tizadaz  a i  paaa qua, a l  aaz llev ad a  dentzo da la  o tza  ex- 
tzamidad 17 da la  zanuza, oxuce dicho a ja  apxoximademente 
an ángulo zaote y apunta a l  z e d i l la  aatixadox. Bata ú l t i ­

lo  ma poaioión, la  poaioión oacilada a  a ^ z ta d a ,  aa maaatza 
an lín a a a  da puntea y tzazoa.

4 f in  da mantanaz l a  v a z i l la  an au posic ión  
a c tiv a  da t a l  modo qua, bajo l a  tenaión  ejaxeida aobza a i 
h i l e  an tea  del e a tix a je , na aa apexta a a a c i la ,  a l  bozda 

15 in fez ioz  da la  zanaza 14 aa tá  pzav ia ta  an a i  axtzamo 16
máa a le jad o  del z e d i lla  aatixadox, da ana an ta liad aza  16 
an la  cu al, an la  po alc ión  a c t iv a ,  aa ampo jada la  v a z i l la  
11 pox a i m uelle 15, l a  v a z i l la  n  aa uaa aólo cuando aa 
monte a l  h ilo  5 aobza a l  x o d illo  aatixadox 2.

20 an tea  da en filax  e l h ilo  3 an e l d iap oa i-
tiv o  aatixadox, l a  v a z i l la  11 aa llev ad a  pximexo a  la  po- 
a ic ió n  pe r a l  a la  a l  a ja  de l z e d illo  aatixadox 2 . m ag a , a i 
h ilo  3 a eatixax  ea mentado pximexo doa vocea en toxne del 
z e d illo  da pxeaión 5 del d iap oa itivo  aatizadoz pueato en 

25 funcionam iento, luego es envuelto en toxne de l a  eapiga 
eatizadoza 4 y , finalm ente, ea ze tizad e  poz e l a jo  de 
gu ía , poz ejemplo, haata un d iapoaitivo  tozoadoz no moa-
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txacLo en  #1 d ib a jo . Debido a l  hecho do que e l h ilo  & no 
ae a p lic a  todavía on tom o dol ro d i l lo  aa tira d c r 2, no 
tien e  lugar e s t i r a j e .  nn e a ta  fa se , e l  h ilo  sigue l a  t r a -  
yeotoxia moatxada en la  f ig .  3. Para e n f i la r  e l h ilo  sobra 

5 e l  ro d i l lo  eatixadox 2, ae aaca on bocio de dicho h i lo ,  
aiendo ea te  bocio montado primero en torno de l a  v a r i l la  
11 del alaterna a u x il ia r  de guia del h i lo ,  10 , laego en to r ­
no d e l ro d illo -p o le a  8 , qoe debe conaiderarae come l a  p a i­
te  no o a o ila b le  del alaterna a o x il la r  10 de guia del h i lo ,

10 y finalm ente aobre e l  ro d i l lo  e e tira d o r 2. l a  foerze del 
m uelle 16 encerrada en el tobo 13 ea de t a l  magnitud que, 
coande se su e lta  e l  h i lo ,  de modo que e a te  h ilo  ae ponga 
en contacto con e l ro d i l lo  e s tira d o r 2, l a  v a r i l la  11 os­
c i le  hacia  ia e ra  y corra e l  h i lo ,  de modo que e a te  últim o 

15 se ponga en contacto con e l ro d i l lo  ea tira d o r aobre t a l  
tra y e c to ria  que comience e l  e s t i r a je  requerido del h i lo .

emplee del g u ia -h ilo  a a u x i l ia r  oao ilab le  11 impide 
con ce rteza  que e l  h ilo  se envuelva por a i  míame en to r­
no del ro d il lo  ea tira d o r 2 cuando ae monta la  prim era 

20 e sp ira  de h i lo ,  n a ta  d if ic u l ta d  podría o r ig in a ra s  debido 
a l  hecho de que en e l  momento en qoe comienza e l  e s t i r a ­
j e ,  l a  velocidad de l h ilo  aumenta súbitamente en medida 
considerab le , a l  paao que la  velocidad de recogida de 
ana bobina de to rs iú n  d ispu esta  deapnús d e l d isp o sitiv o  

26 e a tira d o r , ae adapta por e i  misma súlo con le n t i tu d  a  l a  
nueva velocidad del h i lo .  Tan pronto como l a  velocidad 
de recogida se ha adaptado por a i  misma, Si en filado  de
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l a s  s ig u ien te s  a sp ira s  da h i la  sobra #1 ro d i l lo  e a t i r a -  
dor s in  a l empleo dal g u ía -h ilo s  a u x i l ia r ,  no presan te  
ninguna d if ic u l ta d  a d ic io n a l.

En l a  re a liz a c ió n  según la s  f ig u ra s , sólo 
6 se prevá un g u ía -h ilo s  o so ila b le , pero an o tra s  re a l iz a -  

cionaa da l d isp o sitiv o  a s tirad o r puado re s u l ta r  ú t i l  
prever móa de e s to s  g u ía -h ilo s  a u x il ia ra s  o ac ilab lo a .
Be adosas posib le  a p a r ta r  a l  g u ía -h ilo  o g u ía -h ilo s  auxi­
l i a r a s  a ja r  ciando a mano una tra c c ió n  mayor sobre e l  h ilo  

10 que ha sido en filado  sobre io s  g u ía -h ilo s  y que todavía 
no ea tó  en contacto con el ro d il lo  a s t i r a d o r ,  cayo pro­
cedimiento debe considerarse  por ejemplo an a l  oseo da que 
un h ilo  eaa mantenido per complato fu ara  de contaoto con 
e l  ro d il lo  e s tlra d o r  por lo s  g a ía -h ü e e  a u x il ia re s .  Bn 

15 e s te  último caso, e l  h i lo  podría se r en filado  an segui­
da con móa da un bucle  en tem o  del ro d i l lo  e s t ir a d o r .

Bata s o l ic i ta d ,  que corresponde a l a  pre­
sentada en Holanda a l  7 da Enero da 1955, bajo  a l No. 
193.837, se acoge a lo s  b en e fic io s  d e l a r t íc u lo  51 del 

20 v ig en te  E sta tu to  sobra propiedad In d u s tr ia l .

0 -  N O T E  -  0 -

lo e  pantos da invención prop ia y nueva
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que sa p resen tan  p a ís  que sean ob je to  de e s ta  p a ten te  de 
Invsnoién en España, por VEINTE años, aon io s  sigu ien ­
te s :

l e .  -  un método para en fila*  un h ilo  que 
8 se mueve de modo continuo eobre un ¡codillo ea tirado r Ro­

ta t iv o ,  en e l oual e l  h ilo  es a l  p r in c ip io  mantenido 
fuera  de contacto con l a  su p e rf ic ie  d e l ro d il lo  por me­
dio de un sistem a g u ia -h ilo s  a u x il ia r  que coopera con 
dicho r o d i l lo ,  carac te rizado  porque e l  h ilo  es montado 

10 una vez o unas cuantas veces en torne del ro d i l lo  e s t i r a ­
do*, siendo la s  e sp ira s  de h ilo  mantenidas fuera  de con­
ta c to  con la  su p e rf ic ie  del ro d i l lo  durante e s te  e s t i r a ­
miento por medio de un aistem a g u ia -h ilo s  a u x il ia r  qua 
puede ser oscilado  hacia  fuera  a l  menos en p a r te , y por- 

15 que después l a  p a rte  ose H able del sistem a g u ia -h ilo s
a u x il ia r  as apartada a l  e je r c i ta r  una tra c c ié n  incremen­
tada sobre e l  h i lo ,  de modo que e s te  h ilo  se d e sliza  fue­
ra  de dicha p a rte  o so ila b le .

gs. -  un método segén se re iv in d ic a  en e l  
20 punto I ,  carac terizado  porque la  fuerza requerida para 

a p a rta r la  p a rte  o e c ila b ie  del sistem a g u ia -h ilo s  auxi­
l i a r  ea sum inistrada poniendo e l  h ilo  en contacto con e l  
ro d il lo  e s t ir a d o r .

ge, -  un método de e n f i la r  un h ilo  en un 
25 d isp o sitiv o  de e s t i r a je  y to r s ié n , ca rac te rizado  porque 

e l  h ilo  sum inistrado ss  conducido primero a la  bobina 
toreadora y después ss  mentado sobro s i  ro d i l lo  e s t i r a -

- 9 -
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der an l a  forma d e sc rita  en l a  a re  iv in d ica  ciones 1 d g.
4c. -  método para e n f i la r  un h ilo  que 

a# mueva da mea# continuo.
T&l y como sa ha d e sc rito  en l a  Memoria 

5 que an teceda, representado an e l d ibujo que sa acompaña 
y con lo s  f in e s  que sa han esp ec ificad o .

Bata Memoria consta de diez ho jas e s c r i­
ta s  por una sola ca ra .

M adrid, ¿5 QCI.195H
P.
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