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5 LIMOKTA  DESCR

41 mecanismo reductor de velocidudes =z que se re-
Tiere 1z vresente patente, es deterninativo de un avaence =

saltos wvegulares del giro gel eje conducido, .ermitiendo eg
tablecer relaciones de reduccldn entre muy dm.lios limibes.
1C IZn la hoja de dibujos cue wcompaili a la presente
nemeria, sparece representado el mecanismo jue nos ocunads
mostrdndole: Fig. ly en planta; Mg. 2, de ludo, rarcial-

mente en corte; ¥y Plgse 35 4y 5y en vistas de detalle.
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Constituye el mecanismo de yeferencia, unvarmazén

.

1 que sostiene al eje con&uciﬁo 2 sobreAel‘qye_van montadas
un conveniente némero de ruedas dentadasg 5-3‘;3".de distin
to digmesro y Cientes oblicuos, de las cusles la menor 3'!
2std solidarigzada al.referiﬁo eje 2 pudiendo lss otras girar

'
locas sobre el mismo eje y todas ellas en ua solo y mismo sen
tido por la accidn de respsctivos getillos 4 gque se mantie=
nen presionando contra la wperiferis dentada médiante correg
pondisntes rmuslles o resortes 5. Las referidas ruedas 3-3'-
%1 v yueden tener igzal o distinto numero dz dientes y de los

[y

s8pzcios euntre cada dos e consecutivos, hay =l nmenos uno
pero nuncg todos cuya profundidad 6-6' abarca uns magnitud
hasgda =lcenzar correlativamente el resaltc de los dientes de
varte o de todas lazs ruedas cue le siguem en drden disminu~
tivo, vinien&b corrietado el mecanismo pdr un trinquete 7
comin a todss las ruedas, cue gire elrededor del eje 8 a cu
yo soporte 9, el ¢je motor no representsdo, imprime movwi-
miento de vaivén mediante wnua tronsmisidn apropiszde s tul
efecto.
,/" Acoplado al eje conducido 2 oxisfe un botén o ma—
ﬁubrio.lo de regulaeidn con cuyo giro se coloca el reducthon
en .osicidn conveniente seguin sesn los efectos upsiecidos.

Tos ruedzs 3=-3'=3't v gug correspondisntes gati-
1los de rebeneidn 4y estdin sc.arados entre sf, ya sew por
tabisues 1l yz sea nediante simples mamguitos, o por ofros
nedics.,

B el caso reunrusenbtadc en los dibujos, lus rue-

38 ‘fentadas existen en numero e tres, teniendo la mayor 3

o

<

v L intermedia 3' un solo espacio (6~6" respectivamente]

sntre dos dientes cousecutivos, cuyas _rofundidad zlcenza hag !
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ta el resalto de los dientes de la menor 3!'! solidarizass
al eje aonducido 2, De‘acuerdo can ello (partirndo poxr
ejemplo de ls posicidn representadu en lu Fig. 2}, al retrgc
ceder ol trinquete 7 pasard dste a apoyarse sébre la periﬁgA
ria dentuds de la rueda 3 de mayor dlimetro l: cual uvenss
T4 un diente para cada omcilscidn de acuel, hestu lleger g
inoprofundidad 6 permitiendo que el trimguete cbre tambisn
sobre un diente de lz rueda 3' hscidndolas uvenzer conjunta
mente con la 3 al retroceder el trinquete} volverd e aooyey

£ 3

ce sobre lu periferia de la rueds 3 de npayor &i

ietro & la
que, con sus oscilacliones, hard uvanger sola hashz cue ls
rrofundided € permita ruemzmente el avunce de la rueda 3¢
en la nagnitud angular corvesiondiente g otro dicnte. Se
conprende gue en el casgo representados a cada vuelba gue 4é
la rueds 3 avanzard wn diente la rueds 3' y por lag mismas
causasg, 2 cuda vueltas de La rucds 3' avangard wn dienie lu
rueda 3'Y arrvustrando 2l eje conducido 2, 10T Lo que la ve-
duccién‘lograda dependerd en gemeral: del uimero de ruedas
de Gdentado oblicuo montades sobre el eje 2; del aldnero de
dientes que tenga cada rueda en relacidn con la cazrxrera del
tringuete comin; y del numero de espacios entre dientes con
gecutivos de cada rueda, cuya profundidad alcance el resal-
to de los dientes de ls rueds o ruedss gue le 8iguen de me-~
nor dismetro.

En ls ejecucidn prédetice del mecanismo segin que~
da deserito, podrdén verier todos squellos dstalles construg
tivos ¥ configutativus que por su Iindole no afecten & la for

ma de llevar a cabo su funcidn, sus diversas psrtes o plezas.
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B4 zyadvindica como objeko de lz precente petente de\inf'
vencidne |
12.~ Un necanismo reductor de velocidades, cue produ-
ciendo un uvonce @ saltos del eje conducido, se carvacieriza por
constituirle un srmazbn que sostiene =1 ieferidc =je yendo mon
tudas sobre <ste un conveniente ninero de ruedas dentadas de
digtinto didmetro y dientes oblicuos, dz las cuzles, la menor,
egtd solidarizada al citado eje'pudiandd las otras girar locas
sobre el mismoly todas ellas en un solo y mismo sentido por la
sceidn de respectives gatillos de ratencidn, cuzles rusdas puk
diendo tener igual o distinto niluero de dientes, presentan al
menos uno _ero nunca todes sus espaclos entre diesntes consecu-
tivos, con profundidad que abarca una magnitud hasta alcunzar
correlativamente el resalto de los dientes de parte o de todas
lus ruedss que lu siguen en drden disminutivo, winisndo compleds
do el meoanismo»yor un trinquete comin & todas las ruedas gl gue
1 zje motor imprime movimiento de vsivén,

g+ Ui MECANISHKO REDUCTCA Du VELOCIDADES.

[+

Y to0do cuunto afecte a la esercialidad de lo mostrado
en el adjunto dibujo y descrito en lz vregsnie nemoria gque cong

ta de cuztro hojas foliedas y mecanografiadas por uns sols cara.

Barcelona, 4 octubre l.S55.
CARBOIEIE COPALIA ANCOHIMA
p/a
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