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m f- .'ÍSE DE INTRODUCCION

por "Un mecanismo reductor de ve loc idades".

a favor de CARBOHEIA OOMBANIA ANONIMA, domiciliada 

ce lona „ Avenida José Antonio, ng 643*

en Bar-

5 I.EH0RIA DESCRIPTIVA

E l mecanismo reductor de velocidades a cr.e se r e ­

f ie r e  la presente patente# es determ inativo de un avance a 

sa ltos regulares de l g iro  d e l e je  conducido, permitiendo es, 

tab lecer relaciones de reducción entre muy amplios lím ites* 

10 En la hoja de dibujos que acompaña a la presente

memoria, aparece representado e l  mecanismo que nos ocupa# 

mostrándole: F ig* 1# en planta; F ig* 2, de lado, pa rc ia l­

mente en corte.; y Figs+ 3# 4 y 5# en v is tas  de d e ta lle *
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Constituye e l  mecanismo de re ferenc ia , un armazón 

1 que sostiene a l eje conduciRo 2 sobre e l  qye van montadas 

un conveniente número de ruedas dentadas 5-3'-3**. de d is tin  

to  diámetro y dientes oblicuos, de las cuales la  menor 3 "  

está solidarizada a l re fe r id o  e je  2 pudiendo las otras g ira r 

locas sobre e l  mismo e je  y todas e l la s  en un solo y mismo seja 

t id o  por la  acción de respectivos g a t i l lo s  4 que se mantie­

nen presionando contra la p e r ife r ia  dentada mediante correa 

pondi&ntes muelles o resortes 5* Las re fe r id as  ruedas 3-3*- 

3 ' '  pueden tener igu a l o d is tin to  número de dientes y de los 

espacios entre cada dos' de consecutivos, hay a l  menos uno 

pero nunca todos cuya profundidad 6-6' abarca una magnitud 

hasta alcanzar correlativamente e l  resa lto  de los dientes de 

parte o de todas la s  ruedas que le  siguen en orden disminu- 

t iv o ,  viniendo completado e l  mecanismo por un trinquete 7 

común a todas las ruedas, que g ira  elrededor del e je  8 a cii 

yo soporte 9, e l  e je  motor no representado, imprime movi­

miento de vaivén mediante una transmisión apropiada a t a l  

e fe c to *

Acoplado a l e je  conducido 2 ex iste un botón o ma—
ú

n u b r io 10 de regulación con cuyo g iro  se coloca e l  reductor 

en posición conveniente según sean los efectos apgkecidos*

Las ruedas 3 - 3 '- 3 "  y sus correspondientes g a t i­

l lo s  de retención 4* están separados entre s í ,  ya sea por 

tabiques 1L ya sea mediante simples manguitos, o por otros 

medios.

Bn e l caso representado en los dibujos, las rue­

das dentados ex isten  en número de tres? teniendo la  mayor 3 

y* h in term ed ia  3* un solo espacio ( b —6* r e spec tiv&mente  ̂

entre dos dientes consecutivos, cuya profundidad alcanza hasj

* *  2 —



ta  e l  resa lto  de los d ientes de la  menor 3 * ' so lid a riza se  

a l  e je  conducido 2# De acuerdo con e l lo  (partirndo por 

ejemplo de la posición representada en la.E ig*. 2 ), a l retrgm 

ceder e l  trinquete 7 pasará éste a apoyarse sobre la  perifgg 

ria. dentada, da la  rueda 3 de mayor diámetro la cual avanza, 

rá mi diente para cada osc ila c ión  de aquel#, hasta lle ga r  a 

profundidad 6 permitiendo que e l  trinquete oboes también 

sobre un diente de la. rueda 3* haciéndola, avanzar conjunta 

mente con la 3; a l  retroceder e l  trinquete# volverá a apoyar! 

se sobre la p e r ife r ia  de la  rueda 3 de nayor diámetro a la  

que# con sus oscilaciones# hará avanzar sola hasta que la 

profundidad 6 permita megamente e l  avance de. la rueda 3' 

en la  magnitud angular correspondiente a otro dienta* Se 

conprende que en e l  caso representado# a cada vuelta  que dé 

la rueda 3 avanzará un diente la rueda 3' y por la s  mismas 

causas# a cada vuelta de la  rueda 3' avanzará un diente la  

rueda 3* * arrastrando a l e je  conducido 2# por lo que la  re­

ducción lograda dependerá en general: de l número de ruedas

de dentado oblicuo montadas, sobre e l  e je  2; de l número de 

dientes que tanga, cada rueda en re la c ión  con la carrera d e l 

trinquete común; y d e l número de espacios entre, dientes con 

secutivos de cada rueda# cuya profundidad alcance e l  re sa l­

to  de los. dientes de la  rueda o ruedas que le  siguen de me­

nor diámetro *

En la  ejecución práctica, de l mecanismo según que­

da descrito# podrán va r ia r  todos aquellos deta lles, construe 

t i  vos y con figurativos que por su índole no a fecten  a la. fo r  

ma de lle v a r  a cabo su función# sus d iversas partea o p iezas*
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S i ^aávindíca como ob jeto ¿te la presente, patente de in ­

vención: !

IR Un mecanismo reductor de velocidades* que produ- 

5 ciendo un avance a sa ltos  del e je  conducido* se caracteriza  por 

con stitu ir le  un armazón que sostiene a l  re fe r id o  e je  yendo mon - 

tudas sobre este un conveniente número de ruedas dentadas de 

d is tin to  diámetro y dientes oblicuos* de las cuales* la menor* 

está so lidarizada a l citado e je  pndiendo las otras g ira r  locas 

10 sobre e l  mismo y todas e lla s  en un solo y mismo sentido por la. 

acción de respectivos g a t i l lo s  de retención*, cuales ruedas puá? 

diendo tener igua l o d is tin to  número de dientes* presentan a i 

menos uno ^ero nunca todos sus espacios entre dientes consecu­

t iv o s *  con profundidad que abarca una magnitud hasta alcanzar 

15 correlativam ente e l  resa lto  de los dientes de parte o de todas 

las ruedas que la siguen en órden disminutivo* viniendo completa 

do e l mecanismo por un trinquete común a todas las ruedas a l  que 

e l  e je  motor imprime movimiento de vaivén .

2R . -  UN MECANISMO REDUCTOR DE VELOCIDADES.

20 Y todo cuanto a fec te  a la esencialidad de lo  mostrado

en e l adjunto dibujo y descrito  en la presente memoria que cong. 

ta  de cuatro hojas fo liadas y mecanografiadas por una sola cara .

Barcelona* 4 octubre 1*955+ 

CARB0BEI& CCMPAHIA ANONIMA



f % 3


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



