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"Perfeccionamientos en apilsonadoras vibratorias".

Solicitantes s STOTHERT & FITT LIMITED, entidad inglesa,
residente en Newark Wofka, Bath, Somerset,

Inglaterra.

Este invento se refiere a un msndo o acciomamiento
por cadens de transmi-ién, para aplsoneadoras vibratorias.

En una aplsonadora vibratoria auto-propulseda
poﬁun motor montado en el bastidor de le misme, se ha
comprobado le posibilidad de utilizar el grupo motor paras
ol accionamiento simultdneo del arbol vibratorio por medio
del ousl se hace vibrar el rodillo, y de este Ultimo pera
propulsar la apisonadora. Se observari que en este tipo de
episonadora, a causa de la vibracidn, la distancia entre

los ejes del rodillo y de la toma de fuerza del motor, o
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caje de engranajes, segun el ceso, no permanece constante
como en las transmisiones de tipo normel, sino gue ocurren
desplazamientos relativos debidos al montaje eldstico

del rodillo y del arbol vibratoric, que tienen por objeto
impedir que la vibracidén se trensmita al armazdn de la
apisonsdora en grado tal que resulte intolerable por el
conductor.

Se han hecho numerosas propuestas para tensar
une transmision de cadena en la que se usan poleas o ro-
dillos de gufa, y a este respecto es conocido el disponer
dos poleas de gufa o tensores, conjuntamente méviles que
ge ajustan en la misma cara de la cadena, y cada uns de
ellas se acopla y tensa o curve una de las dos distintas
rames o tiros libres de la cadensa.

Esta disposioién, sin embargo, no puede funcionar
satisfactoriamente ouando las ramaes o tiros libreé de la
cadena, entre las ruedas dentadas conductora y corducida,
experimentan una veriacidn constante dbida al desplazamiento
de uno de los ejes de rotacidn, que es el caso que se '
rregenta en las transmisiones de apisonadoras, por ejemplo
en la apisonadora vibratoria descrita en lea patente nf
210, 323¢

En le apisonadora vibratoria mencionsda, para
reducir en el mayor grado posible la proporcidn de vibraeidn -
transmitida desde el rodillo y el érbol vibratorio al
srmazén de la miquina, le suspensidén del rodille o cilindro
¥ de su &rbol vibratorioc se realiza por medio de blogues
de caucho dispuestos a cizalla, encerrados entre superficies
Planas perpendioculares al eje del rodillo. |

Este invento no se limite, sin embargo, a apisona~
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doraa en las que se emples caucho 0 cizalla, ya que es
aplicable a otros medios de suspensidh. En esta clase de

apisonadoras, uno de los mroblemas con que el proyectista

.se enfrenta es el de transmitir el impulso desde el grupo .

motor al rodillo; que no se premsenta desde luego en el
caso de la transmisidn al drbol vibratorie, que gira a
velocidades muy elevzdas y requiere solamente un esfuerzo
motor relativamente pequefio. En el caso de la transmisidn
de traccidn, por el contrario, por realizarse a bajas
velocidades el movimiento del rodillo sobre le superficie
a consolidar por vibracién, han de transmitirse esfuerzos

- motores muy elevados. Hasta ahora, este problema de la

transmisidn se ha resuelto utilizando una polea acanalada
¥y una correa en V correspondiente, disponiendose con
preferencia una polea tensors paras ajustar la tensidn
en la correa.
Para emplear una propulsion de cadens a fin
de transmitir el esfuerzo tractor al rodillo imé;lsor
de una apisonadora vibratoria, ocuando el rodillo gue
proporciona el efecto tractor es también el rodillo
vibratorio, es necesario llenar las condiciones sigulentes:
1= La cadena he de poderse invertir en ambos
sentidos, o sea, ha de funciomarcon la rueda dentads unida
al mtor o caja dé engranajes girando en la direceidn
del reloj o en la contraria, para el movimiento de avance
o el de retroooao, ¥y debe funcionar ocuando la rueda
dentada conductora se transforma en conducida, y la
rueda dentads conducida pasa a ser conductora, como ocurre
en el embalado.
2 = Dado que la rueda dentade unida al rodillo

p,‘_.,.«..,‘.4.,.,«,..Hm\m.‘..w,W.‘v/.v‘,‘.,,‘,w_..“_
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vibratorio vibraria a su vez intensamente, y que, ademss,
las posicliones relativas de los centros de transmisidon
verfan a cause de la amplitud de vibracidn del mismo
rodillo, as{ como debido al ®splazamiento de éste,
oausado por las cargas variables en los montajes
flexibles, es necesario que la transmisidn de cadena,
ademds de ser adecuada para centros constantemente varia-
bles de las ruedas denmadaa(conductora y conducida,
tenga una cadena con dos lados o ti;os tensos, en lugar
de las remas tensa y floja corrientes, & sea, tanto la
rama de retorno como la de impulsidn han de mantenerse
a la tensidn auriciente para (&) impedir que la cadena
vibre &l un{sono con el rodillo, y (b) impedir que la
cadena golpee los dientes de la ruede dentada unida al
rodillo. Ademés de llenar estas condicionss, ls cadena
ha de (c) ajustarse automséticemente, por s{ misma, e
los centros variables de lazs ruedas dentadas, y (d) no
transmitir la vibracidén del rodillo, desde la rueds |
dentada al mismo unida a la rueda dentade conductora,

y por tanto, sl resto de la mdquina.

El objeto princlipal de este invento es propor-
ciopar une transmisidn perfeccionada de cadena y ruedas
dentadas.

Otro obJeto de este invento es proporcioner
un mando por cadens de transmisidn capaz de transmitir
el par o esfuergo motor preciso en todas las condiciones
de carga, eliminando @& la vez la vibracidn en la miema
cadena,

De acuerdo con este invento, en unz apisonadora

vibratoria en la que el rodillo y el drbol vibratorio
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ewtén ambos montados eldsticamente en el armazdn de la
méquina, y el rodillo se acciona por una transmisidn

de cadena que conscta una rueda dentada conduoctora montada
en el bastidor, y una rueda dentada conduclda montada ex
el rodillo, se disponen dos ruedas tensoras o de guia para
ajuste independiente, una con cada rams de la ocadena,
entre las ruedas dentadas, y que se empujan independien-
temente por medios eldsticos, para compensar la laxitud
en cada rama,.oon objeto de permitir la vibracidn

de la rueda dentada conducida con respecto a la rueda
dentada odnductora.

En 1s eplicacidn préctica de este invento, los
medios eldsticos para empujar cada una de las ruedas
tensoras comprenden, con preferencia, un muelle principal
y otro secundario o auxiliar, éste dispuesto para entrar
en juego cuando la rama de cadena con la que eaté en
eontacto le rueds tensora asociada, es le rama impulsora.

Una caracter{stica importante de este invento
es que slempre existe, en cada rama de cadena, algo de
laxitud compensada por las ruedas tensoras, de modo que
ninguna de aquellas, ain ouando sea la impulsora, se
encuenira tan recta y tensa que no pueda "ceder" en respues-
ta el movimiento vibratorio relativo entre las rusdes
dentadas impulsora e impulsada. Si no fuera asf, o sea,
gl la rama conductora de cadena, a causa de la tensidn
en ella, se transforma en recta y tensa, dado que lea
oadena es inextensible, el movimiento vibratorio de la
rueda dentada conducida se restringiria y el aumento
brusco en la distancia entre las dos ruedas dentadas

solamente seria posible por sacudidas del rodillo en la
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direccién de marchs, o reduciendo momenténeamente 1a
velocidad de los medios de impulsidn.

Para impedir que la rama conductora de la
cadena se ponga recta por la alte tensién@ue en ella
actus, el muelle que oarga la rueda tensora asociada se
suplementa, con preferencia, medisnte un mmelle suxillar,
que permanece inactivo cuando esta rama de la cadena
se transforma en conducida.

Este invento se representa en los dibujos
adjuntos, en los que

La fig. 1, es un alzado vertical de un acciona—
miento por cadena de transmisidn aplicado a una aplsonadora
vibratoria, para carreteras, auto-propulsada;

Le fig. 2, es un alzado, y la fig. 2A una viste
en planta d4e una apisonadora ?andem, que contiene un
rodillo vibratorio; ‘ ,

La fig. 3, es una vista esquematica de un rodillo
dotado de un medio distinto pare tensar las poleas
tensoras, y » )

La fig. 4, 62 una vista detallada que representa
otra forma de medioe de tensidn para las poleas tensoras.

En los dibujos se representa solamente los
elementos de la apisonadora vibratoria suficientes para le
identificaeidn. Lespisonadora comprende un armazon
principal indicado en general en F, un rodillo vibratorio
R y un érbol principal de irenemieidn D que puede impul-
sarse directamente desde el grupo motor, por ejemplo como
se desoribe y representa en la Patente n? 210.323. En H
se indica un travesafio del armazdén principal.

La suspensidn pera el rodillo vibratorio R puede
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ser de bloques de ceuche a cigalls, acoplados respectiva-

mente & caras verticales proporcionadas por placas del
bastidor principal F y de cojinetes o soportes tipo esplge
en los que se slojan para girar el rodillo R y el érbol
vibratorio (no representado); una forms de montaje se
representa en las figs. 1 y 2 de la Patente n? 210,323,
en la que la suspensidn se realize por medio de un solo
bloque anular de caucho, pero se prevé también el empleo
de este invento en el caso, por ejemplo, de disponerse
una serie de bloquep separados para formar una corons.
Ademéa, este invento es aplicable & une suspensién en
le gque se usen muelles helicoidasles o de otra forma, o
mielles y caucho o material eldstico similar, oomo
medios de almohadillado.

Con referencia a la fig. 1a, se observard gue
el motor se emples & ls, vez, paera accionar el érbol S y
el rodillo R, de modo que el conductor, en condiciones
de trabajo normal, no ha de ejercer traccidn ni. empuje
el emplear la aplisonadora, debiendo entenderse que el
generador de potencig puede usarse pare impulsar el
rodillo vibratorio y el drbol vibratorio, separade o
conjuntanente.

Para este objeto, el motor E este directamente
acoplado a una caja de engranasjes 100 que, como se indica,
tiene con preferencia, engransje de inversidn; el drbol :
de transmisidn 101 de la caja de engranajes estd enclavijado g
a uns rueda dentada conductora 81, como luego se descri-
biré; la rueda dentada conductora S1 del drbol principal
de trensmisién D, se acopla, por une cadena de transmisidn

extensible, & uns rueda dentada 82 unida a2l rodillo R y,
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convenientemente, a una pestafia 105 que forme cuerpo

con uno de los discos extremos 106 del rodillo R. Como
luego se explicerd, el mando por cadena de transmieién

de este invento, ha de dilatarse y contraerse para permitir
todo el movimiento relativo de los ejes del érbol motor D y
del drbol vibratorio S. El rodillo R, en la disposicidén
representada en la fig. 1a, estd montado para girar
alrededor del arbol desequilibrado S, en cojinetes de
alojamientos 110 dotados de gorronSs 111, que constituyen
los mufiones del rodillo, que giran en los manguitos B!
elésticemente montados.

Los manguitos B, B' y su érganc complementario,
del srmezdén de la apisonedore, tienen superficies, a las
que ge une el blogue 113, dispuestas en planos verticales
y parslelos. En la comstruccidn representada, estas
superficies las proporcionan pestafiee 0 bridas 112 de
los menguitos B, B' y discos smilares 114 sujetos al
bastidor F de la maquine; entre las pestafias verticales
112 y los discos 114, se acoplan a cizalla los blogues
eldsticos 113. La disposicidén del caucho e cizells,
reduce el grado de ¥ibracién que se transmite desde el
rodillo al bastidor de le méquina.

Al bastidor F estédn sujetos mufiones 115, situados
debajo de las monturas flexibles 113 y que sostienen
rodillos 116 revestidos de caucho y que funcionan como
smortiguadores, que cooperan con trayectorias en el
rodillo, adecuadamente dispuestas en las caras interiores
117 de las pestafias anulares 105 de los dliscos extremos
del rodille. Cuendo el esfuerzo tractor necesaric es elevedo, -

la traccidén de la cadena hara que el bestidor desciends
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con respecto al éuerpo del rodillo R y los amortigusdores

impedirén que este movimiento exceds de un grado
rredeterminado. Eso permite realizer un mayor alslamiento
de le vibracion, tolerando que el montaje flexible sea
mucho més eldstico que el susceptible de obtenerse

econ el empleo de caucho a cizalla,

Fl accionamiento por cadens de transmisidn
a que este invento se refiers, comprende esencialmente
una ruede dentada conductora 8, montada en el arbol
principal de transmisidn D, y una cadena € pars transmitir
el esfuerzo o uns segunda rueda dentada 82, por medio
de la cual se acciona, directa o indirectamente, el
rodillo R. Convenientemente, la rueda dentada esta
sujeta a la plece extrems del rodillo R y, para este
objeto, puede afectar la forms de un anillo dentado.

En le préctice se ha encontrado preferible
emplear une sols cadena en la que los eslsbones estén
unidos entre si por pasadores, y no una cadene de rodillos,
por haberse observado que estos, & causa de la vibracidn
del rodillo, tlenden a girar constantemente alrededor
de sus ejes. Como se indica, la rotacidn de la cadena
C es en sentido contrario al del reloj, pero cuando
el rodillo se invierte, la direccidn de la transmisidn
de la rueda dentada 8 se realiza en el sentido del reloj
¥y por tanto, en lugar de encontrarse la laxitud en el
lado izquierdo, como se representa en el dibujo, el lado
izquierdo libre de la cadens eas le reme tensa, y el lado
deraecho es el flojo.

Se observara que, debido e la vibracidn del

rodillo, R, el eje de rotacidén del mismo tiene un
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movimiento de amcenso y descenso, y esto se representa

en los dibujos por las referencias 01 y 02. Consiguiente-
mente, al vibrar las ruede inferior 82, la cadena C ha de ser .
susceptible de estiramiento en sus ramas floja y tense, ;
para permitir esa vibracidn. Se consigue esto, por medio
de este invento, por poleas tensoras 1 y 2, cade una de
ellae constitufde por une rueda dentada mantenida en
constante engrane con las ramas libres de la cadensa,

y ajustadas con lae mismes ceras de ésta. Ceda una de

las poleas tensoras estd montada en una palanca, y las

dos palancas se conirolan independientemente y se empujan
en direccidén apropiada parasplicar presién a la cadensa,
pormedios eldsticos. Convenientemente, se emplean dos
palancas de dos brazos, susceptibles de desplazemiento
angular alrededor de centros fijos 3, 3' del armezén

P de la méquins. E1 brazo inferior ; de las palancas

de dos brazos, estéd provisto de un cojinete adecusdo para
la polea tensora, y el otros brazo 5 o superior se hallas
bifureado en 6 para recibir gorrones 7 solidarios de una
pleza escalonada 8 perforada en su centro.

Cada uns de las plezas 8 estd taledrade pare
recibir una verilla de guia 9, cuyo otro extremo tiene,

a é1 sujeta una cabeza porta-brids 10 doteda de uns cars
esférica 11 que, a su vez, se aloja en un asiento esférico
12 de una copa 13, con preferencia de caucho.

Entre lapestafia 0 brida 10 y un resalto de la
pieza 8, se dispone un muelle helicoidal 14, denominado
melle exterior o prineipal, cuya compresidon es suficiente
para ejercer empuje bastente, por medio de la palanca 4-5,

pare mantener la rueda dentade asociada contra la rame
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En la varilla 9 esta montado un segundo muelle

1libre de la cadensa.

15, o interior, que actis principalmente como tope o
amortiguador cuando el melle exterior y principal se
comprime por razdén de le tensidn desarrollada en el
lado tenso de la cadena, que en el d@ibujo es el lado
derecho. Se observaera por tanto que en el lado derecho
de le cadens, la vibracidén del rodillo R, o sea, el
movimiento de ascenso y descenso de su eje, ese hace-
posible por estiramiento de la rame de cédena permitido
por la ulterior compresidén de los dos mmelles interior
y exterior, mientras que en el lado flojo, o sea, el
lado derecho, el estiramiento de la rama de cadena, por
la vibracidén del rodillo, puede realizarse por compresidn
del muelle exterior solamente. Se comprenderda que al
invertir la direccidn de la traccién del rodillo cuando
la rueds dentada 8 gira en el sentido del reloj, las
posiciones de las dos poleas tensoras se invertirén.

Las dos copaes de caucho estin ajustadamente
sostenidas por medio de un soporte partido 17 acoplado
por pernos 18 a 1%barra transversal H del armazdn del
rodillo; las dos partes del soporite estédn sujetas entre
g{ por tornillos 19. En el soporte 17 existe un aloja-
miento tubular 20 dispuesto para recibir elementos de
manguito 21, con extiremos rebordeados 22, en les que
se glojan los elementos 13 en forma 3de copa.

En la practica, se ha comprobado la conveniencia
de reducir el tamafio y el peso de las palancas 5 de los
brazos a un minimo y de emplear poleas tensoras tipo

"Tufnot", lo cual tiene el efecto de reducir el ruido y,
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a la vez, de mejorar la accidén de las poleas.

Oon referencia a las figs. 2, 2A, se representa
la aplicacidn de este invento a una apisonadora tandam
en la que el conjunto vibratorio se dispone en la parte
posterior y se sujeta a un bastidor C sobre el cual se
encuentra e} asiento pars el conductor indicado en T.

La direccidn se lleva a cabo por medio de un volante
de mano H y de un rodillo anterior R1, rigidamente sus-
pendido en un carro inferior "U".

La construccidén del conjunto vibratorio del
extremo posterior, es idéntica a la del representado en
la fig. 1, siendo la unica diferencia que la palanca
de direccidn estd substituf{da por el bastidor C de montaje
del rodillo anterior de direccidn. En el grupo en tandem
se disponen controles dobles; las palancas de inversidén
de los lados lzgquierdo y derecho, respectivamente, se
representan en 50 y 51, y las palancas de camblo de
marchas, en 50' y 51'. La ventaja de este dilsposicidn
es que el conductor, que dispone de un asiento giratorio,
puede inclinerse hacia un lado al condnciaﬁ la apisonadora
y tiene inmediatamente & su alcance, las palancas de control
necesarias, sea cual fuere el lado hacia el cual conduce.
Se comprobaré que tanto si la maquina desarrolls una
veloclidad elevada, como si mercha lentamente, puede obte-
nerge un control completo del movimiento en la direccidn
de avance o de retroceso, por medio de las pelencas de
inversidén 50, 50', y la miquina responderd, s estas palan-
cas deteniéndose suavemente y luego desplanéndpse en la
direccidn eontreris. Durante este cambio de direccidn, la

cadens se observars que se detlene mientras las dos ruedas



dentadas invierten sus funcionesj la cadens del lado

derecho, tal como se observa el dibujo, se transforma

en la rama tensa y la del lado izquierdo pasa a ser la

rams floja. Esto es solamente posible a causa de le
345, disposicidn de las ruedas dentadas.

Con referencia a la fig. 3, las poleas tensoras
estén sostenidas, cada una de ellas, por buzos 30 monta-
dos en manguitos de gufa 31, en el interior de los cuales
puede deslizarse libremente contra la fuerza ejercida

350, por un muelle helicoidal 32 de tensidn suficiente para
vencer toda flojedad o laxitud en la rams libre de la
cadena. Para graduer la fuergza ejerclida por el mmelle 32,
el manguito, en uno de sus extremos, tiene un collar
roscado 33 ocuyo interior proporcions una guia para un

355, vdstago 34 que forma parte del buzo 30, Para los manguitos
31 se disponen alojemientos tubuleres partidos 36, de modo
que soltando los tornillos 37 de acoplamiento, puede
ajusterse le posicidén del manguito.

Con referencia a la fig. 4, en luger de los buzos

360, deslizables 30, las poleas tensoras estdn sostenidas por
brazos oscilantes 40 puspendidos por tirantes o enlaces
paralelos 41, de puntos fijos 42 del hastidor de la
apisonadora. Se disponen muellem helicoidales 43 para
empujar las poleas tensoras en una direccidn adecunds

365. para compenser la laxitud de la cadena. Ademss, puede
adeaptarse un segundo muelle interior 44, como muelle de
tope para actuar dﬁmodo andlogo al descrito en las figs.
1y 2.

Se comprobard que este invenito proporcions un

370, enlace de cadens y engranajes para la transmisidn de



375,

380,

38s,

390,

395.

400,

904389

potencia desde una rueds dentada conductora a otra condu-

clida, que cumple con las condiciones siguientes:

1 - La tranemisidn, por ser eldsticamente exten-
sible eliminara virtualmente el paso de vibracionegbdesde
la rueda dentada conducida & la conductora, o viceversa
(la ultima condicidn se aplica, por ejemplo, durante el
embalado) para el accionamiento en cualguier sentide.

2 - Tanto la rema tensa como la rams floja de
la cadena, &l impulsar en cualquier sentido, y con
cualquiera de las ruedas dentadas actusndo como conductora,
estarén sujetas a tensidn lo ocual impide que vibre cual—
quiera de las remas de cadena el unisono con le vibracién
del rodillo, y tembién, gue la cadena golpee las ruedas
dentadas. As{, las ramass tensa y floja de la cadena estaran
siempre sometidas a tensidn, como en una tranamisién de
correa, pero de tal modo que la rama tensa se halla
sometida a mayor tensidn que leg rama floja.

3 - La compensacién automdtica de toda variacidn
en la distannia que separa los ejqé de las ruesdas dentadas
conductora y conducida, pudiendo ademss invertirse smbas
en el sentido de la direccién de la transmision ( por
ejemplo, del sentido del reloj al contrario) y en el
gentido de transformarse en oonductora la rueda dentada
conducida (por ejemplo durante el embalado) con cualesquiera
combinaciones de estos dos tipos de 1nversién.

4 - La transmisidn actuard como smortiguador

para los comienzos bruscos de las inversiones. Se hace

posible invertir la direccidén de conduccidn de la méquins
tanto sl se emplea una velooidad ¢ marchs elevada como si

se usa una marcha reducida, mediante el sencilloc empleo



405.

4100

415.

420,

425,

430,

224399

de la palaenca de inversidn.

Esto constituye une ventaja especial oﬁ uns
apisonadora tandem, dado que disponiendo dos palancas
de inversidn, una sccesible para la mano izquierda y la
otra para la mano derecha desde el asiento del conductor,
es posiblé que éste siga una l{nea determinada al conducir,
por ejemplo, que dé una vuelta a una esquina o encintado
en cualquier sentido o direccidn.

Al cambiar del avance al retroceso o al contrario,
se comprobara ﬁne no existe inversidn brusca y que el
paso se realiza suavemente sin sacudida de ninguna especie,
Esto resulta evidente a causa de la acoidn de la cadena
que realigza su inversidn sin dificultad ni salto, cosa
impoeible con una transmisidn del tipo de poleas.

Eo T a

Descrite suficientemente la naturaleza del
invento, as{ como la manera de realigarlo en la préctica,
debe hacerse constar que laes disposiciones anteriormente
indicadas son susceptibles de modificmciones de detalle
en cuanto no elteren su principio fundamentale También
se hace constar que el invento corresponde & una Patente
presentada en Inglaterra con techa 20 de octubre de 1954,
ne 30,282, acogiendose por lo tanto, & los beneficios que
conceden los Convenios Internecionales en vigor, siendo
lo gue constituye la egsnéia del referido invento y por
lo que se solicita Patente de Invencidn por 20 afios em
Esgpafia: "Perfeccionémientos en apisonadoras vibratories®;
caracterizdndose por lo siguiente:

12,~ Perfeccionamientos en apisonadoras ¥ibra-

torias, caramcterizados porque éstas comprenden un bastidor



435.

440,

445,

- 450,

455.

460,

con un rodille y un'érbol Yibratorio por medio del
cual se hace vibrar el rodillo y éste, y su arbol
vibratorio estan sostenidos elasticamente en el
bastidor de la maquina, y medios para impulsar el
rodillo que comprenden unétransmisién de ocadenas que
conecte una rueda dentada conductora montada en el
bastidor y una rueda dentada conducida gque impulsa el
rodillo ¥y, ademas, por disponerse dos ruedas tensoras
cada una de ellas ajustada con unz rams dé le cadens,
entre las ruedas dentadas, y empﬁjadae por medios
eldaticos para ser susceptibles de movimiento indepen-
diente en direccidén adecusda para compenser la lexitud

en las ramas libres de cadens, que se presenta al

invertir la difeccién de zcclonamiento de la apisonadora,

y ademis, pers permitir la vibracidn de la rueds dentada
conducida con respecto a la rueda dentads conductora.

22 ,- Perfeccionsmientos, segin lo especificado
en la reivindicamecién 18, caracterizedos per disponerse
medios de guia pare el sostén de cada rueds tensora
pera su movimiento en direceidn adecuada para compensar
la laxitud en la rama libre de la cadens, bajo la accidn
de una carga elastica.

3%.- Perfeccionamientos, segin lo especificado
en la reivindicacidén 1%, o 28, caracterizedos porque
los medios eldsticoe pare empujar cada rueda tensora,
comprenden un muelle prineipel y otro auxilier, éste
Preparaedo para entrar en Juego cuando la rams de cadena
con que estda en contacto la rueds tensorg asociada es
le yama conductora.

42 ,- Perfeccionamientos, segiun lo especificado



465,

470;

475,

480,

485,

004399

en la reivindicacidn 28 o 38, caracterizados porgue cada

rueda tensora esté monteda en un brazo de una palanca

¥y los otros extremos de las palencas se empujan pars
separarlos, por mielles de accidn independiente y sujetos
e uns piega comin de fijacidn.

52,- Perfeccionamientos, segin lo especificadoc
en la reivindicacidn 48, caracterizedos porque la fijmcidn
para los muelles comprende un elojamiento en el que se
acoplan de modo sjustable elementos en forma de eopa para
recibir los extremos de los mmelles.

62,~ Perfeccionsmientos, segin lo especificado
en la reivindicacién 58, carscterizados por disponerse
pera loe muelles, verillas de gufa, cadae uns de las cusles '
tiene una cabeza esférica, sostenida para movimiento univer- '
gal en loeg elementos en forme de copa, y su extremo exterior
esté conectado a deslizemlento con las palancas.

T8 .= Perfeceionamientos, aegﬁn.lo especificado
en la reivindicacidén 58, caracterizados porque'139~palanoas
tienen piezas taladradas dotadas de apoyos para los muelles
y el taladro central esté preparado para recibir la varilla.

§2 o= Perfeccionamientos en apisonadores vibra-
torias; tal y como queda substancialmente desorito en la

presente memoria e ilustrado en los adjun

os dlbujosm,
Este memoris consta de diecisiete hojas oséritas

a2 méquina por une sola cara.



g
H

STOYHERT & PITT LIMITED.

6. Ho jas

HOJ& 1.

13




STOTHLERT & PITT LIMITZD, . 6.Hojas Hoja 2,

ST

i
i
{
{
!
{]
!
!
: B . . . . . . W N . N . . W N Y Y o L, WO " VO . Y. . . U W . Y. V. . . . N B
\ ’ 71
: / i
i M
Vs s IRV 2 j
: I]; /M A/ )
. y;; !
= 73 = W 52
E /4 71 b
Zan BN
: /4 ¥ 1O~ r N 1z
a1 4 ,f'\\\ i B
e gy g N
E = p¢ !.i'}\\}\— v
‘ el AT
| SRy, |
ANV
é 112 ¥/ @ mmuas)
AN
j/l}' /.16 § e T,
' 275 % |54
/]ﬁ‘ “ ......
’ B
4 O
/ ?
B W, N, W O . U, W . W W OO SR, . W WA N N, U, . V. Y O W . . N U W N W . . Y ALY

ESCALA VARIABLE, | /

uadrid, 4 1\ OOT ss

. &z R yoer

7




STYQTHLRT & PITT LIMITED.

“\
Lili

Y

)
[U!

1
[}
11}

T3
N

Ny
(X!
)

il

[HUTTOTRY)

. g

=
v

N
\

ESCALA VARIABLE,
~

(0]




[
-+
3
~3
2

[}
.mu “" : "_ H P | N
ﬂ@.. —“ __ ~i _. Lo .;h..!l“.wvl lllll _ ﬁ
- i J1 !.__ Y _“ _
0 __ I Frad IS i .
! I . i (Y i }
! = P 3 !
i S IS B |
_“ _“ .\: .\ N )
__ 1] 1 ..L.le.Won, .
“_ h x ~ rwvsln_\_....,l..\\ {
.
_" ““ o ..u" i
oo re e, [}
"“ _" ﬁ:Ulﬂuwii!)\ | “
Ij |1 | | 'y
i _ ! i
I h | i H
i =y i
L ,__ i | i _
([ prmmmmmb 1
e “ PR N i
it i \
i h _._ | i |
nl i i | “
T \.\\u, F i i _
L NS @TTTITE I .
W ==, g4 -7 EE====s _
1] _‘\\ ERENEN ] - Py —
] A~ A\l (0] Loy | i
HIEE I e . g | |
] _.7 gy J.l llllll o —— - u.-... f
LI =27 I......lxm.rﬂh.bg.!.n\hk ==
o oy 2R L
RS S e ookt
f i e iy s
| ; z Lll“'.“..@
= A e e e e, - } \
LY - = nd, :
| 1€

STOEIERT & PITT LIMITED.




Hoja 5.

Q
4
el
]
sl

.
O

<PHERT & PITY LIMITED.

‘
ST

AtV f""”"“.”""‘

(/
“\\\ - l
v. L5

&r“ AMMARRRARRRWRRY

| SIS LIV

BSCALA VAN




~ 6.Hojas

— — - —

W

gt —

2 \\W\\\

STOPHERT & PITT 1IMITED,



	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



