
* ^ 2 4 8 4 7

p -  1 3 .7 7 4  
"ENOS U .S . 461.149"

7

7
22434 7

) MHÆORIA DESCRIPTIVA
para s o l ic i t a i

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N
an

Ë g P A Ë A 
por VEINTE años

a nombre de THE SINGER MANUFACTURING COMPANY, en tidad 
norteamericana^ 'e stab lec ida  an E lizab e th , Nueva Jersey , 
Estados Unidos de Amár ica , por :

"UN DISPOSITIVO DE EMPUJE DE IA IABOR PARA 
MAQUINAS DE COSER".

- o - c - o - o - o - o - o - c - o - o - o - o - o - o

E ste invento se Ye ite re  a acceso rio s para 
empajar la  lab o r para máquinas de coser y más p a rtic u ­
larm ente a un accesorio  de empuje de la  laber contro la­
do por una leva escogida de un juego de levas de dibujo
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fácilm ente intercam biables de modo que pueda produoirse 
cualquiera de v a rio s  d ibujos ds puntadas de adorno san- 
oillam ent? por la  in serc ió n  en e l accesoria  de la  leva  
de dibujo adecuada.

6 #s un objeto  de e s te  invento orear un
accesorio  de empuje de la  labor en e l  que puede q u ita r­
se la  leva de dibnfe y reem plazarse afin deamontar cual­
qu ier o tra  p a rto  del acceso rio , de modo que se disminu­
ya e l  p e lig ro  de que se p ierdan p ^ r í^ r  ae l accesorio  o 

10 de volver a montar l a s  p a rte s  indebidamente.
Es también un ob je to  d# est#  invento crear 

un accesorio  de empuje de la  labor controlado por una 
leva de dibujo en e l que l a  leva de dibujo puede, por 
medio de un movimiento s e n c il lo , o separarse  o colocar­

le  se en re la c ió n  a c tiv a  con loa  medios de accionamiento
de la  leva lo  mismo que con lo s  medios seguidores de l a  
le v a .

Es ademáis o tro  ob je to  crear un accesorio
de puntadas de adorno que tie n e  una cu b ie rta  de b astid o r 

80 que en c ie rra  a l  mecanismo de accionamiento del acceso­
r io  y dentro del cual puede desp lazarse axilm ente una 
leva de d ibu jo , que se mueve o irouiarm ents, por una 
ab ertu ra  en la  cu b ierta  d e l b a stid o r para su ap licac ió n  
a c tiv a  con #1 mecanismo de accionamiento del acceso rio .

28 o tro  y más específico  o b je to  de e s te  in­
vente es la  creación de un accesorio  de empuje de la  
labor que t ie n e  un árbo l de leve de dibujo dispuesto
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verticalm en te  jun to  con una leva de dibuje que puedo 
d e ja rse  caer sobre dicho árbo l de leva y on ap lica c ió n  
a o tiv a  con un seguidor de le v a .

Es además o tro  ob jeto  de oa te  invento 
5 crear una leva de dibujo que e s tá  constru ida y dispues­

ta  de una manean nueva de modo que pueda in se r ta rs e  fá­
cilm ente en un accesorio  de puntadas ornamental e s .

Es tambión un objeto  orear una leva de 
dibujo intercam biable que e s tá  construida con medios 

10 por lo a  cuales puede s u je ta r s e  y desp lazarse  convenien­
temente dentro o fuera del accesorio  de empuje de la  
lab o r.

En le s  d ibujes ad ju n tos: 
l a  Figura 1 es una v is ta  en p lan ta  des- 

15 de a r r ib a  del accesorio de empuje de la  la b o r, del in ­
vento, t a l  como se a p lic a  a una máquina de coser, en la  
que l a  tapa de l a  cu b ierta  del b a s tid o r del accesorio  
se i lu s t r a  en posic ión  a b ie r ta ,  y se muestra una p a rte  
pequeña de la  tapa en l ín e a s  de puntos en au posición  

SO cerrada para i lu s t r a r  una marca de colocación de l a  l e ­
va sobre l a  misma.

l a  Figura 2 es una v is ta  en alzado del 
lado de l a  derecha d e l accesorio  e i lu s t r a  la  tapa de 
la  cu b ie rta  del b a a tid o r en po sic ió n  cerrada  en l ín e a s  

25 continuas y en posic ión  a b ie r ta  en l ín e a s  de trazos*
l a  Figura 3 rep resen ta  ana sección tra n s ­

v e rsa l hecha suatanoialm ente por l a  lín e a  3-3 de l a  Figa-
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Ya 2.

l a  Figura 4 aa una v is ta  an p lan ta  desde 
abajo a# l a  lava da dibujo in tu í  cambiable*

l a  Figura 5 a s  una v is ta  an p lan ta  desda 
6 a r r ib a  a escala ampliada d e l acceso rio  de empuje de l a  

labor con l a  cu b ierta  de l b a s tid o r qu itada y l a  leva  da 
dibujo i lu s tra d a  en s i lu e ta  para exponer a l  mecanismo 
ac donador*

3ha Figura 6 a s  una v is ta  en a irado  del 
10 lado de l a  derecha del accesorio  de l a  Figura 8 con l a  

leva de dibujo i lu s tra d a  en sección tran sv ersa l*
l a  Figura 7 ea una v is ta  en alzado del 

lado izquierdo d e l accesorio  con l a  lev a  de dibujo en 
sección euetancialm ente a l e  la rg o  de la  lín e a  7-7 de la  

18 fig u ra  S*
B1 accesorio  de puntadas de adorno de e s te  

invento es con p re fe ren c ia  de l tip o  cono oido en el que el 
accesorio e s tá  asegurado rígidam ente a la  b a rra  prénsa­
te la s  de l a  máquina de coser y l a  b a rra  de vaivén de l a  

2c aguja de l a  máquina de coser e s tá  conectada para impul­
sa r e l acceso rio .

Con re fe re n c ia  a lo a  dibujos* e s te  acceso­
r io  e s tá  construido sobre un b a s tid o r que comprende una 
p laca  de base 10 desde cuya p a r te  de lan tera  se  extienden 

25 p a tas  espaciadas u r t i c a l e s  11 en tre  l a s  cuales hay ase­
gurado, por ejemplo por remaches 12, un bloque m etálico 
13 que e s tá  rasurado en 14 por d e lan te  de la s  p a ta s  11 de

-  4 -



2 2 4 3 4 7
modo que aoomode ajustadam ente la  extremidad in fe r io r  
de ana b a rra  p re n sa -te la s  15 de una máquina de coser.
Pn to r n i l lo  de su jeción  16 maleteado de l tip o  empleado 
normalmente para asegarar on p ie  de p re n sa -te la s  a l a  

5 b e rra  p re n sa - te la s , s irv e  para mantener e l  bloque 13, y 
por tan to  e l b a stid o r de l acceso rio , firmemente en po si­
ción sobre la  barra  del p re n sa - te la s . NI to r n i l lo  16 e s tá  
escalonado en 17, para  proporcionar ana p a rte  de cnello  
16 que e s tá  encerrada holgadamente dentro de ana aber- 

10 ta ra  inc linada  19 d ispuesta  en an dedo KO qae se e x tie n ­
de hacia delan te  desde una de l a s  p a tas  v e r t ío s le s  11 del 
b a s t id o r . Hay formada ana ranura 19' dsade la  ab e rtu ra  
19 a l  borde del dedo 30 de modo que, durante e l  m ontaje, 
pueda a b r ir s e  la  a b e rtu ra  19 para l a  recepción de l a  t a r ­

i s  te  de cuello 16 de l to rn i l lo  de su jec ió n . Despuáa que e l  
to rn i l lo  de su jeción  e s tó  en su s i t i o ,  puede a p la s ta rse  
e l  dedo 2o a  su forma o r ig in a l de mode que mantenga a l  
t o m í n  o de su jeción  p ris io n e ro  en la  ab ertu ra  19, asegurán­
dose a s i  que no puede perderse  despuóa.

20 l a  fuerza para impulsar e l  accesorio  de
empuje de la  labo r se deriva del movimiento de vaivén de 
la  b a rra  de l a  aguja 21 de l a  máquina de coser por medio 
de una palanca de accionamiento 22 soportada por una es­
piga de pivotem iente 23, que e s tá  montada en la a  pa tas 

25 v e r t ic a le s  11 del b a s tid o r del aco aso rio . l a  palanca de 
accionamiento 22 e s tá  b ifu rcad a  en su extremidad l ib r e  
y e s tá  d ispuesta  para que abrace un s a l ie n te  c il in d r ic o
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Sé de un suj etador a# aguja c o rr ie n te , 25, en cayo aa- 
1 tan ta  hay macado un to r n i l lo  da a la ta  a 8$ para asegu- 
ra r  una agaje 27 a la  extremidad da l a  b a rra  da aguje 21.

31 movimiento da vaivón de l a  b a rra  de 
la  aguja cenmniea a s í  on movimiento o sc ila n te  a l a  pa­
lanca de accionamiento 22. Este o sc ilac ió n  se u t i l i z a ,  
de un modo que se rá  d e sc rito  ahora en d e ta l le ,  para co­
municar un movimiento l a t e r a l  de o sc ilac ió n  a un p ie  de 
alim entación de l a  labor 28 que forma p a rte  d e l eceeeo- 
r i o .  m  p ie  de alim entación de l a  labor e s tá  b ifurcado 
como ee muestra en l a s  Figuras 1 y 5 y e s tá  formado oon 
una ranura tra n s v e rsa l  29 para  acomodar l a  aguja aegón 
se hace g ira r  e l  p ie  28 a una posic ión  l a t e r a l  extrema 
en cualquiera de le a  lad ea . Un cuerpo 30. que se ju n ta  
oon el p ie  de alim entación  de la  la b o r , está  desplazado 
hacia  a r r ib a  <m su unión con e l  p ie  de alim entación de 
la  lab o r, 28 y e s tá  d ispuesto  con una ranura lo n g itu d i­
n a l 31 que rodea ana espiga de pivotem iente 32 en torno 
a  la  cual g ira n  a i  cuerpo y e l p ie  de alim entación de l a  
la b o r. ia  espiga de pivotem iente 32 ee ex tiende hacia 
a r r ib a  desde una placa co rred iza  33 que e s tá  per debajo 
del cuerpo 3o del p ie  de alim entación. Una espiga de guia 
3é que se extiende hacia a r r ib a  y que sobresale  de la  
p laca corred iza 33 ae a p lic a  en una ranura s im ila r 35 
formada en la  p laca  in fe r io r  10 del b a s tid o r del acceso­
r io  de modo que e l movimiento de la  placa corred iza y 
de la  espiga de pivotamiento 32 e s tá  lim itado  a un movi-
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miento a lo  largo  a s i bastido:; del acceso rio . R1 borde 
l a t e r a l  do l a  placa co rred iza  que so extian&e más a l l á  
as l a  p laca de baso 10 del b a stid o r dol accesorio  e s tá  
ya a lto  hacia a r r ib a  para proporcionar ana pestaña 36 que 

8 en so extremidad p o s te r io r  e s tá  dotada de nn agarre para 
lo s  dedos, vuelto  hacia fu e ra , 37. l a  pestaña 36 e s tá  ra ­
nura da, como en 38, para aoomodar un t o m i l lo  de agarre 
39 que e s tá  roscado a l a  pa ta  11 del b a s tid o r del acceso­
r io  y que s irv e  para bloquear la  placa corred iza 33 mi 

10 una posición  escogida de a ju s te  a lo  la rg o  del b a s tid o r . 
Con referencia, a l a  Figura 6 o a l a  Figura 7, aera ev i­
dente que l a  posición de l a  espiga de pivotam ianto 32 en 
l a  ranura 31 del cuerpo del p ie  de alim entación  co n tro la­
rá  la  extensión del movimiento l a t e r a l  d e l p ie  para oual- 

15 quier grade dado de accionamiento del mismo puesto que 
puede a la rg a rse  o a c e r ta r s e  e l  brazo de palanca del p ie  
de alim entación a l a  espiga de plvotam iento mediante e l 
a ju s te  de l a  posición de l a  espiga de pivotam iento 52.
Por d e trá s  de la  ranura 31 e s tá  dssplazade e l cuerpo del 

80 p ie  de alim entación en una extensión ad ic iona l hacia 
a rr ib a  y e s tá  dotado a l l í  de una espiga 40 de seguidor 
de leva v e r t i c a l ,  l a  extremidad superior de l a  espiga 
del seguidor A* lev a  e s tá  esoalonada y l le v a  un ro d i­
l lo  41 que e s tá  asegurado sobre la  espiga 4o per la  per- 

25 te  superior recalcada de l a  esp iga , l a  base escalonada de 
l a  espiga. 40 e s tá  d isp u esta  en una ranura tra n sv e rsa l 42 
formada en un miembro de mánsula arqueado 43 que e s tá  su-
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je to ,  por ejemplo, por to r n i l lo s  44 a  la  p laca 4$ base 10 
del b a s t id o r  del acceso rio .

80 d e sc rib irá  ahora l a  manera en la  cual 
as u t i l iz a n  lea  movimientos o s c i la to r io s  da l a  palanca 

8 de accionamiento 22 para tra n sm itir  na movimiento tran s- 
v ex sa l do empajo do l a  labor a l  p ió  do alim entación . l a  
palanca do accionamiento 23 e s tá  dotado de un brazo 45 
que so ex tiende hacia abajo formado en su extremidad con 
un s a l ie n te  vaa lto  hacia  fuera  46 que e s tá  rodeado por 

10 dedos espaciados 47, que sob resa len  hacia a r r ib a ,  de ana 
pleca corred iza 48 que e s tá  lim itad a  a movimiento longi­
tudinal sobre #1 b astid o r del accesorio por medio de un 
par de espigas 49 que se extienden hacia a r r ib a  desde l a .  
placa de base 10 del b a s tid o r y es tán  colocadas en ranu- 

15 ra s  50 d ispuestas longitudinalm ente, formadas en la  p laca  
corrediza 48. pivotado sobre l a  placa corred iza 48, por 
medio de una espiga de pivotam ientc 61, hay un g a t i l lo  62 
que e s tá  cargado por medio de un re so r te  de alambre 53 en 
d irecc ión  co n tra ria  a l  r e lo j ,  coma se ve en la  Figura 5, 

30 y en re la c ió n  a c tiv a  can una rueda de. tr in q u e te  54. Xa 
rueda de tr in q u e te  84 e s tá  formada con p referen c ia  con 
una p a rte  in teg ran te  de oube 55 c ilin d r ic o  v e r t ic a l  que 
e s tá  formado en su extremidad superior l ib r e  oon una par­
te  escalonada 56 de diámetro reducido . Ha rueda de t r i n -  

25 quete 54 e s tá  lim itad a  para  su ro tac ió n  sobre un á rb o l 
da leva 67 que e s tá  asegurado sobre un e je  su a tan c ia l-  
mente v e r t ic a l  en la  plaoa de base 10 del b a s tid o r del
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accesorio .
Indicada generalmente en l e s  dibujos por 

S6 hay una leve de dibujo que e s tá  formada preferentemen­
te  con una p a rte  de fondo c i l in d r ic a  plana 59 y una p a rte  

3 de agarre  para le s  dedos, que se extiende hacia a r r ib a , 60 
que es de forma tronoo-conioa y que e s tá  e s tr ia d a  para 
proporcionar una su jeción  más segura. l a  p a r te  de fondo 
59, como e@ muestra mejor #n l a  Figura 3, e s tá  construida 
con un ánima a x il  cónica 61 cuya boca tien e  una pestaña 

10 hacia abajo para proporcionar, de hecho, un ánima más 
profunda. El ánima 61 de l a  leva de dibujo e s tá  d e s ti­
nada a rodear la  p a rte  de cubo 55 de la  rueda de t r i n ­
quete 54 en e l  á rbo l de leva 57.

oomo se i lu s t r a  en la  Figura 3 , el ánima 
15 oánioa 61 de la  leva  de dibujo cuando e s tá  colocada so­

bre e l  árbo l de l a  leva y sobre e l cubo de 3a rueda de
tr in q u e te  hace un contacto anular en el borde superior 
de la  p a rte  escalonada 56 de l cubo y o tro  contacto anu­
l a r  en e l borde superio r de la  p a r te  p rin c ip a l 55 de 

20 cubo. Nn la  p rá c tic a , se ha encontrado que con es ta
d ispo sic ión  puede obtenerse un a ju s te  más s a t is fa c to ­
r io  en tre  l a  leva y e l cubo de l a  rueda de tr in q u e te
que s i  ambas p a rte s  es tu v ieran  hechas, por ejemplo, de
la  misma conicidad, han o tra s  palabras,, s i  fuera ceni- 

g5 cas ambas p a r te s , cualquice v a riac ió n  en l a  to le ran c ia  
de l a s  p a rte s  o cualquier a r e n i l la  u o tro  cuerpo ex tra ­
ño que pudiera s itu a rse  en tre  e s ta s  p a r te s  d a ría  lugar
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o que ea asen tase  impropiamente e l  ánima de l a  leva y 
h a ría  a a í  gas l a  leva se "bambolease sobre e l  oabo.

á f in  de proporcionar ana conexión de 
accionam iento, fácilm ente separab le , en tre  la  leva de 
dibajo y la  rueda de tr in q u e te  que e s tá  su je ta  sobre e l 
árbo l de la  lev a , la  extremidad l ib r e  superior 56 del 
cabo de la  rueda de tr in q u e te  e s tá  formada a cada lado 
con una en ta llad u ra  62. eomplementando la s  en ta llad u ras  
62 en el oubo, hay s a l ie n te s  63 que es tán  formados en 
e l fondo del ánima a x i l  61 en la  leva  de dibujo 58. se­
gún deaoien&e axilmentqRa le v a  de dibujo sobre e l  cubo 
de la  rueda de tr in q u e te , ex is ten  dos posiciones separa­
das en 180% en la s  que e l  ánima de la  leva se a sen ta rá  
completamente sobre e l  oubo con lo s  s a l ie n te s  63 coloca­
dos dentro de la s  a i  ta lla d u ra s  62. B stará  d ia re , s in  o&- 
bsrgo, que aunque é s ta  es l a  manera p re fe rid a  de in te r -  
coneotar en tre  s í  l a s  p a r te s ,  cualquier v a ria c ió n  de esta  
forma e s tá  dentro del ob je to  de e s te  invento siempre que 
la  in terconexión deba e s ta b le c e rse  y separarse  solamente 
con un movimiento a x il  r e la t iv o  en tre  la s  p a r te s .

la  parte  c i l in d r ic a  de fondo, p lan a , 59 
de la  3cvs de dibujo e s tá  dotada de una ranura de leva 
64, como se m aestra mejor en la  Figura 4. l a  ranura de 
leva e s tá  formada en l a  cara in fe r io r  de la -p a r te  in fe ­
r io r  59 l a  cual es l a  oara opuesta a aq u á lla  desde l a  
cual se ex tiende el. agarrador de dedos 60. Haciendo re­
fe renc ia  a l a  Figura 3, e s tá  (Raro que $1 seguidor de



ro d i l lo  41 e s tá  soportado sobr@ un e je  v e r t ic a l  que es 
p a r a ís o  a l  e je  v e r t ic a l  de l á rb o l A# lev a  5 7. gegún se 
desplaza l a  lava  A# dibujo axilm ente con respecto  a l  
á^bei Ae la v a , por l a  ta n to , pa$Ae o o u rrir  fácilm ente 

S l a  ap licao ián  o separación en tre  e l ánima a x il  61 da l a  
leva y el cubo Ae l a  rueda Aa tr in q u e te  sobre e l  árbo l 
Ae l a  lev a , en tre  lo e  s a l ie n te s  63 A e l ánima a x il  Ae la  
leva y la s  en ta llad u ra s  62 en §1 cubo Ae la  rueda Ae 
tr in q u e te , y en tre  l a  ranura 64 Ae la  leva y e l seguidor 

10 Ae la  le v a . R1 cube Ae la  rueda Ae tr in q u e te  proporcio­
na un e je  en torno a l  cual e s tá  soportada la  leva de 
dibujo para movimiento de g iro , la s  en ta llad u ras  62 y 
loa s a l ie n te s  63 proporcionan medios pera bloquear a c t i ­
vamente l a  lev a  con respec to  a l  mecanismo Ae aocianamien- 

15 to  Ael ac c e so rio , y l a  ranura Ae l a  leva y e l seguidor 
proporcionan lo s  medios para empujar e l  p ie  Ae alimen­
tac ión  Ae la  labor de lado a  lado . l a  presen te  construc­
ción orea asá  un mecanismo por e l  que todos es to s  medies 
puedan ponerse en unidad o p e ra tiv a , sencillam ente por 

20 e l movimiento a x il  r e la t iv o  da l a  leve de dibujo a su 
posioion sobre e l  á rbo l de l a  le v a .

Haciendo re fe re n c ia  a l a s  Figuras 1, 2 y 
3, s i  accesorio  e s tá  dotado de una cu b ierta  de bastido r 
indicada generalmente por 65. l a  cu b ie rta  65 e s tá  forma- 

25 aa con una p a rte  de caperuza arqueada 66 que se extiende 
hacia d e lan te , la  cual en c ie rra  l a s  p a tas  v e r t ic a le s  11

2 2 4 8 4 7

- 11 -



*

^  7 Q ( T . ^

2 2 4 3 4 7
del b a s tid o r y la  cual ca ta  a b ie r ta  para acomoda! un 
to r n i l lo  da su jeción  67 que ee tá  rcsoado a l  bloque me­
tá l ic o  13. pox d e trás  da l a  paxta da caperuza 66, l a  cu- 
b iex ta  65 es tá  formada con ana paxta aplanada y ensancha- 

8 da 68 que s irv e  para encerrar a l mecanismo da acciona­
miento d e l acceso rio . n a ta  paxta aplanada 68 e s tá  por 
encima de l a  placa da basa 1C del baatidox y e s tá  ase­
gurada a l a  p laca da base pox un to x n ille  da su jeción  69. 
Hay formada una ab ertu ra  7o an la  paxta eu psrier da l a  

10 paxta aplanada 68 da l a  cu b ierta  del bastidox , l a  cual,
come se muestra en la  Figura l ,  s irv e  paxa exponer la  su­
p e r f ic ie  de l a  sección tra n sv e rsa l que se proyecta a x il ­
mente de l a  leva  de dibujo 68. una tapa 71 que e s tá  engoz­
nada a l a  p a rte  achatada de la  cu b ie rta  del bastid o r pox 

15 la  espiga de pivotam iento 72 e s tá  d ispu esta  paxa que se 
abra a una posición  mostrada en l a  Figura l ,  en la  cual 
la  ab ertu ra  7o e s tá  s in  cubrir y puede lev a n ta rse  a x i l ­
mente l a  leva de d ibuje para su desembrague del mecanis­
mo del acceso rio , ¿n l a  Figura 2 se i lu s t r a  l a  tape 71 en 

20 l ín e a s  continuas en su posic ión  cerrada . l a  tapa e s tá  fo r­
mada con una ab ertu ra  de holgura 73 a travóa de l a  cual 
sé extiende l a  p a rte  60 de agarre  de lo s  dedos de l a  leva  
de dibuje que se ex tiende hacia  a r r ib a ,  como se i lu s t r a  
en l a  Figura 3, y se muestra en l a  posición  de l a  tapa , 
de l a  l ín e a  de puntos* en l a  Figura 1 . Hay dos miembros 
74, de re so r te  laminar asegurados dentro de l a  tapa 71, 
por remaches 75, habiendo un miembro de re s o r te  a  cada
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lado d# l a  abertura 73 da l a  tap a , por a lla n te  da lo s  
remaches 75 es tán  doblados hacia abajo lo s  miembros de 
re s o r te , como en 76, para proporcionar un bloqueo de 
p e s t i l lo  que se a p lic a  a l a  cub ierta  d e l b a stid o r y man- 

5 t ie n e  elásticam ente a l a  tapa en posio ión cerrada. lo a  
miembros de re so r te  74, por d e trá s  de lo a  remaches 75, 
están  arqueados hacia  ab a jo , como en 77, y están  dispues­
tos como se i lu s t r a  en l a  Figura 3 para que se apoyen 
hacia  abajo contra l a  p a rte  de cuerpo c i l in d r ic a  de l a  

10 leva de dibujo 58. cuando e s tá  bloqueada l a  tapa en pe- 
s ie iá n  cerrada, l a s  p a rtea  de re s o r te  66 de l a  tapa 71 
sirven  a s í  para mantener la  leva de dibajo asentada sobre 
la  p a rte  de cubo 55 en re la c ió n  ac tiv a  con e l seguidor 
de lev a  41, y para a p lio a r  una aoción de frenado por 

15 fr ic c ió n  a la  leva  de dibujo para e v ita r  su ace le ra­
ción o su desaceleración ,

Por medie de un agarrador 78, que sobre­
sa le , formado en l a  tapa 71 de l a  cu b ierta  del b a s tid o r, 
pueden fácilm ente íle x io n a rse  lo s  fiad o res de re so r te  76 

%0 de l a  tapa y lev a n ta rse  la  tapa a l a  posición  i lu s tra d a  
en la  fig u ra  1 ó a  l a  posio íón  de l in e a s  de puntos de l a  
fig u ra  2 para descubrir la  leva de dibujo 68. Agarrando 
la  p a rte  de ag arre  6o, puede le v a n ta rse  l a  leva v e r t ic a l ­
mente desde e l  accesorio  y puede volver a in s e r ta rs e  una 

25 lev a  escogida de una p lu ra lid ad  de levas de ranuras de 
leva  diferentem ente organizadas, dejando caer l a  lev a  
escogida vertioalm en te  sobre e l  cubo de l a  rueda de t r i n -

-  13 -



2 2 4 8 4 7
quete, Para f a c i l i t a r  l a  se lecc ió n  de l a  le r a  deseada, 
coma sa m aestra en 79, puede e s ta r  estampada en re l ie v e ,  
grabada, o marcada de o tra  manera, ana rep resen tac ión  en 
l a  cara arpa e s ta  del agarre  de l a  lava de dibajo para in - 

5 dicor la  forma del dibajo de puntadas de adorno que pro­
ducirá l a  leva de cus se t r a t e .  Rn la  p rá c tic a  puede ser 
necesario  hacer g ira r  l a  leva  después de in s e r ta r la  para 
que lo s  s a l ie n te s  63 en el ánima de l a  leva  de dibujo en­
t r e n  en la s  e n ta lla d u ra s  6a y también para que una p a rte  

10 de la  ranura continua de l a  leva  coincida con e l  seguidor 
de leva de modo que e l seguidor e n tre  en l a  ranura de l a  
le v a , üon la  d ispo sic ión  da la s  e n ta llad u ra s  62 y lo s  sa­
l ie n te s  63 de l a  re a liz a c ió n  p re fe r id a , no debe ser necesa­
r io  hacer g ira r  l a  leva en más de 18o c para lo g ra r e s ta  

1S a lineación  n e cesa ria , y de todos modos e s ta  s e n c il la  ope­
rac ió n  de giro  dará por resu ltado  automáticamente la  
coincidencia y cooperación adeouadaa de la s  p a r te s , guane­
an l a  leva cae en posic ión , se c ie r ra  la  tapa 71 y lo s  
re so r te s  de fiad o r 76 mantienen elásticam ente a l a  tapa 

80 en posición  cerrada y la s  partea  77 de lo s  re so r te s  se 
apoyan sobre l a  lev a  de dibujo y la  mantienen sobre e l 
cubo de la  rueda de tr in q u e te .

l a  anchura del dibujo de puntadas, o en 
o tra s  pa labras e l  bucle de la s  puntadas que van a p ro - 

6 du c irse , puede v a ria rse  mediante e l  a ju s te  de l a  p laca
corrediza 33 ybel desplazam iento consiguien te de l a  po­
s ic ió n  lo n g itu d in a l de l a  espiga de plvotam iento para e l
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pi* &* alim entación 38 de l a  la b o r. se lo g ia  ca ta  a ju s te  
aflo jando a l to m i l lo  da su jec ió n  39, y por medio del 
agarrador 37, desplazando l a  p laca  corred iza 33 .a la  
posición deseada, con p re fe ren c ia  se colocan ind ioacio- 

8 ñas sobre l a  placa co rred iza  para ind icar l a  p o sib le  ga­
ma de a ju s te  del bucle .

Batas in d icac io n es , come se i lu s t r a  en la  
Figura 7, cooperan con un índ ice 8o que e s tá  formado para 
que sobresalga de la. cu b ie rta  68 del b a stid o r del a cáese­

lo  r i o ,  según s# muestra en la s  fig u ra s  i  y 3.
Cuando se ha insertado  la  leva deseada en 

e l accesorio  y se ha estab lec id o  e l  a ju s te  adecuado del 
b u c le , #1 accesorio  e s ta rá  d ispuesto  para funcionar. Como 
es usual con lo s  accesorios de empuje de la  labor de e s te  

15 t ip o , e l accesorio s irv e  solamente para empujar l a  labor 
la tera lm en te  a una l ín e a  de formación de puntadas, y e l  
avance del m a te ria l de labor más a l l á  de l a  aguja depen­
de de lo s  d isp o sitiv o s  de alim entación de l a  máquina de 
coser.

20 Al comenzar un dibujo de puntadas 0 a l
continuar un dibujo da puntadas, e x is te n te s , es frecuen­
temente deseable saber l a  posición  de l a  leve t-n cual­
quier s i t io  del dibujo de puntada# o, recíprocam ente, 
es im portante poder colocar e l accesorio  en algún punto 

28 lóg ico  de comienzo en un dibujo de puntadas. A es te  f in ,
l a  cara expuesta del agarre  para lo s  dedos 6o en la  leva 
de dibujo e s tá  formada con ind icaciones preferentem ente
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am Ruma A# una cabeza de flecha 61 que e s tá  destinaAa 
a w operar con nn punte A# re fe ren c ia  t a l  cerne ana l ín e a  
62 en l a  tapa de l a  cu b ierta  de l acceso rio , como se 
muestra en la  fig u ra  1 , para ind icar l a  posic ión  de l a  

8 lev a , se ha encontrado que lo  más p rá c tic o  es disponer 
la  oabaza de flecha 81 y l a  l ín e a  82 para que correspon­
dan a una posíoión del p ie  de alim entación de l a  labor 
que e s tá  s ituada  centralm ente con respecto  a la  l ín e a  
inmediata de formación de puntadas da la  máquina da oc­

io aer.
por lo  a n te r io r  a# comprenderá que, a l fun­

cionar la  máquina de coser, e l movimiento de vaivén de 
l a  b arra  de 3a aguja hará o s c ila r  l a  palanoa de acciona­
miento 22, que, a su vez, dará un movimiento de vaivén 

18 e le  pleca corrediza 48. h l g a t i l lo  S2 soportado sobre 
la  p laca corred iza ac tu ará  para comunicar un movimiento 
in te rm iten te  de g iro  en una d irecc ión  a l a  rueda de t r i n ­
quete 54, ocurriendo dicho movimiento de la  rueda de t r i n ­
quete durante l a  carrera hacia a r r ib a  de l a  b a rra  de l a  

20 aguja y m ientras e s tá  levantada l a  aguje fuera de l a  la b o r . 
2.a leva de d ibujo, por e s ta r  asegurada para su g iro  con la  
rueda de tr in q u e te , g ira rá  en un incremento correspondien­
t e ,  y , per medio l a  ranura de leva 64, e l  ro d il lo  41 del 
seguidor de lev a , y por ta n to , e l p ie  de alim entación de 

25 l a  la b o r, serán empujados t^ansversalm ente de l a  l ín e a  
de progrese del te j id o  más a l l á  de l a  aguja.

Bq&uchos casos es deseab3e poder producir
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l ín e a s  re c ta s  de puntadas s in  q u ita r  el accesorio  de pun­
tadas de adorno de l a  máquina. En al accesorio  según e s te  
invento hay pívotada una palanca de desembrague 85, como 
por ejemplo en 84, a l a  placa co rred iza  48 del mecanismo 

5 de accionamiento de l a  lev a , ya prlanca de desembrague 
83 e s tá  por debajo de un s a l ie n te  85 del g a t i l lo  52 y 
e s tá  ¿otada de una espiga v e r t ic a l  86 que en tra  en una 
ab ertu ra  en forma de s ituada  en e l s a l ie n te  88 del 
g a t i l lo .  í a  ab e rtu ra  incluye una prim ara p a rte  de ranura 

10 87 qn# corresponde a l  travesano de la  *"T", ouya p a rte  de
ranura e s tá  colocada en su stan c ia  tangenoialmente a la  
tray ec to ria , normal del movimiento do giro  del g a t i l lo  52 
en torno a su espiga de pivotam lento 51 y una segunda 
p a rte  de ranura 88 que corresponde a l palo de l a  '*%** y 

IS e s tá  d ispuesta  para que se ex tienda en sustancia r a d ia l ­
mente hrcía. fuera desde la  espiga de pivotem iente 51 del 
g a t i l l o ,  üu^ndo la  palanca de desembrague e s tá  en la  po­
s ic ió n  i lu s tra d a  en la  fig u ra  5, 1.a espiga 86 juega en l a  
p a rte  de ranura 87 y no e je rc e  in flu en c ia  alguna sobre e l 

20 funcionamiento dal g a t i l lo .  Cuando la  palanca de desem­
brague e s tá  v u e lta  a l a  posic ión  de desembrague, como se 
i lu s t r a  #n la s  l ín e a s  de puntos da la  fig u ra  5, l a  esp i­
ga 86 e n tra  en l a  p a rte  de ranura 88 que mantiene por 
f r ic c ió n  e ia  palanca de desembrague en la  posición de 

25 la. lín e a  d@ puntee y t i r a  del g a ü l l "  para que no se 
ap lique a le  rueda de tr in q u e te  54. Bn I r  posición  de 
desembrague la  placa corred iza 48 o sc ila  en vacíe y e l
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accesorio  no t ie n e  e f ic a c ia  para empujar l a  labo r l a t e ­
ralm ente, y re su lte  una l ín e a  re c ta  de puntadas.

Bate s o l ic i tu d ,  que oorresponde a l a  pre­
sentada en le s  nstadea Unidos de jpnórioa e l 8 de Octubre 
de 195 4, ba je  e l  No. 461.149, se acoge a lo s  benefic ies 
del a r t ic u lo  51 d e l v igen te  B sta tu to  sobre propiedad 
in d u s tr ia l .

O -  N O T á - 0

lo a  puntos de invención propia y nueva 
que se presen tan  para que sean o b je te  de esta  pa ten te  
de Invencida en gspo&a, por VEINTE* años, son lo s s i ­
g u ien tes :

l e .  -  Un d isp o sitiv o  de empuje de la  l a ­
bor para máquinas de coser en e l que e l miembro de des­
plazamiento de l a  labor e s  empujado por una leva de d i­
bujo que es  hecha g ira r  por un mecanismo accionado per 
l a  máquina de coser, ca rac te rizad o  porque la  leva de 
dibujo puede moverse so is  como un todo a y fuera de a p l i ­
cación a c tiv a  con e l miembro de desplazamiento de l a
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labor y con a l mecanismo i#  g iro  i# la  lev a  3# d ib u je .

ge. -  un d isp o s itiv o  da empuje de l a  la -  
box para máquinas de coser según se re iv in d ic a  en e l 
punto 1 , carac terizado  poique e l  e je  de movimiento del 
miembro de desplazamiento de l a  labor es para le lo  #1 e je  
del movimiento de giro de l a  leva de d ibujo .

3e, - un d isp o sitiv o  de empuje de l a  la ­
bor para máquinas de coser según se re iv in d ic a  en lo s  
puntos 1 y 2, carac terizado  porque e l miembro de des­
plazamiento de i a  labo r soporta una espiga de seguidor 
de leva que se extiende paralelam ente a l  e je  de movimien­
to del miembro de desplazamiento de la  labog ,y  porque e l  
mecanismo de g iro  de la  leva  de dibujo incluye un á rb o l, 
que acomoda l a  leva de d ibu jo , con una extremidad l ib r o .

4s. - un d isp o sitiv o  de empuje de l a  labor 
para máquinas de coser según se re iv in d ic a  en el punte 3 , 
ca rac te rizado  porque l a  espiga d e l seguidor de leva y e l 
árbo l qué acomoda l a  lev a  de dibujo se ex tienden en sus­
tan c ia  vertica lm en te  cuando se a p lic a  e l  accesorio  a una 
máquina de coser.

s e . -  Un d isp o sitiv o  de empuje de l a  labo r 
para máquinas de coser según se re iv in d ica  en cualqu iera 
de io s  puntos 1 a 4, carac te rizado  porque e l  accesorio  
lle v e  medica de enclavamiento pera mantener l a  lev a  de 
dibujo en ap llcac ián  ac tiv a  con e l miembro de desplaza­
miento de la  labor y con e l  mecanismo de g iro  de la  lev a  
de d ibu je .
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6s. -  na d isp o sitiv o  ds empuje do l a  labor 
para maca inas de coser según so re iv in d ica  en e l  panto 3, 
carac terizado  porque hay d ispuesta  um cu b ierta  para a le ­
ja r  la  espiga del seguidor de leva y e l  á rb o l que a moda 

6 la  lev a  de dibujo y e s tá  formada con una ab ertu ra  para
descubrir la  su p e rf ic ie  de seccián  tra n sv e rsa l que se  pro­
yecta  axilm ente de l a  lev a  de d ibu jo .

?a, -  un d isp o sitiv o  de empuje de l a  labor 
para máquinas de coser según se re iv in d ic a  en e l punto 6, 

10 carac terizado  porque hay un miembro de tapa soportado
desplezablemente por la  cu b ie rta , y es mantenido en una 
p sa ic ián  que salva la  ab ertu ra  de la  cu b ie rta  por medie 
de un d isp o sitiv o  de f ia d o r .

8a. -  un d isp o sitiv o  de empuje de le  lab o r 
IB para máquinas de coser según se re iv in d ic a  en e l  punto 7 , 

carac terizado  porque unos medios ds re so r te  soportados 
por e l  miembro de tapa s irv en  para mantener elásticam en­
te  a l a  le r a  de dibujo en po sio ián  a c tiv a  cuando se blo­
quea l a  tapa en una p o sic ián  que sa lva  la  ab ertu ra  de l a  

20 cu b ie rta .
9*. -  Un d isp o sitiv o  de empuje de l a  labor 

para máquinas de coser según se re iv in d ic a  en cualquiera 
de lo s  puntos I ,  a  y 3, carac te rizado  porque l a  le v a  de 
dibujo tiene  la  forma de un d isco  forma do en una cara con 
un ánima que aoemoda el. á rbe l de la  leva y con una ranura 
que acomoda l a  espiga del seguidor de la  leva p ro v is ta  en 
l a  cara opuesta con un agarrador.

—  —



lo e .  -  En d isp o sitiv o  do empuja da l a  l a ­
bor para máquinas da oosar según sa re iv in d ica  en io s  
puntos 1 , 7 y 9, carac terizado  porque e l  miembro de ta ­
pa e s ta  formado con ana ab o rta ra  d ispuesta  para exponer 
@1 agarrador de l a  leva  de dibujo cuando e l miembro de 
tapa e s tá  d ispuesto  para sa lvar la  ab ertu ra  de l a  cu­
b ie r ta .

l i e .  -  En d isp o s itiv o  de empuje de l a  
labor para une máquina de coser según se re iv in d ic a  en 
e l  panto 1 , carac te rizado  por un b astid o r del acceso­
r io  que incluye una plaoa de base d ispuesta  en sustan­
cia horizontalm ente, una rueda de tr in q u e te  montada so­
bre un e je  sustancialm ente v e r t ic a l  sobre la  c itad a  p la ­
oa de base , una placa que soporta un g a t i l lo  montada 
para movimiento de tra s la c ió n  con respecto  a la  c itada 
p laca de base, un g a t i l lo  dispuesto para cooperar con 
la  c itada  rueda de tr in q u e te , estando construido e l ga­
t i l l o  con una ab ertu ra  en forma de '*T** que tie n e  una 
alma y una b a rra  t ra n s v e rs a l , extendiéndose la  p a rte  
de alma de l a  c itad a  ab ertu ra  en forma de "T* ra d ia l­
mente desde e l e je  de pivote de l citado g a t i l l o ,  una 
palanca de desembrague p ivotada a l a  c ita d a  placa de 
soporte de g a t i l lo ,  une espiga soportada por la  citada 
palanca de desembrague y d ispuesta  para que en tre  en l a  
c itada  ab e rtu ra  en forma de *T", y medios para despla­
zar l a  c itad a  palanca de desembrague para colocar l a  
c itada espiga dentro de la  p a rte  de alma de l a  c itad a
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aborto Ya en forma A# A# modo que mantenga a l  g a t i l lo  
fuera de l a  posición  a c t iv a ,  o dentro de le  p a rte  de barra  
tran sv e rsa l Ae la  oitaAa ab ertu ra  en forma Ae Ae moAo 
que aoomoAe loa  movimientoa v ib ra to r io s  ac tiv o s  Asi citaAo 

5 g a t i l lo  en torne a su e je  As pivetam iento con respecto a 
l a  oitaAa placa As soporte .

123. -  pn d isp o sitiv o  As empuje Ae l a  labor 
según ae re ig in d ica  en e l  punto 1 , para  una máquina As 
coser que tie n e  una barra  Ae aguja de vaivén lo n g itu d in a l 

10 y una b a rra  p rén sa te la s  co lgan te  que tie n e  perforado y 
te rra jad o  un agujero para acomodar un to r n i l lo  de su je­
ción del p ie  del p ré n sa te la s , carac terizado  porque e l  
accesorio comprende un b astid o r construido con un esien­
to para acomodar l a  barra  de l p ré n sa te la s , estando un 

18 to rn i l lo  de su jeción  para e l  accesorio  destinado a a lo ja r ­
se en el agu jero  te rra jad o  Ae la  b a rra  del p rén sa te la s  y 
que tie n e  un vastago construido con una porción de cuello 
de diámetro r educido, m ientras que una pleca que se ex tien ­
de desde e l  b a s tid o r de l accesorio  sn re la c ió n  espaciada 

20 e l  a s ien to  de la  b a rra  de l p rén sa te la s  e s tá  construida
con una ab ertu ra  para acomodar solamente l a  p a rte  de cue­
l l o  del vastago del t o r n i l l o ,  fa c ilitá n d o se  1c in serc ió n  
de l a  c itad a  p a rte  de cuello  en la  citada ab ertu ra  para 
mantener p ris io n ero  a l  to rn i l lo  con respec to  a l  citaAo 

28 b a s t id o r , poi una ranura construiAa a traváa  Ae dicha p la ­
ca desde l a  citada ab ertu ra  a l  borde Ae l a  c itad a  p laca 
por lo  que puede a b r irs e  dicha ab ertu ra  para adm itir la
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p a ite  de cuello Ral c itado  to m i l lo  y para que pueda ce­
r r a r s e  Raspuda.

13a. - pn d isp o sitiv o  da empuja R# la  la ­
bor para maquinas da coser, según se re iv in d ic a  en e l 

S punto 1 , carac terizado  porque 3? leva da dibujo pueda 
q u ita rse  y puede cambiarse selectivam ente, y porque e l  
seguidor de la  leva y lo s  medios de accionamiento para 
e fec tu ar lo e  movimientos de g iro  a l a  leva e s tán  d is­
puestos activamente pare desap licar l a  leva de dibujo a l  

10 moverse axilm ente la  lev a  de dibujo en una d irección .
143. -  un d isp o sitiv o  de empuje de la  

labor para máquinas de coser según se re iv in d ic a  en e l  
punto 1 , caracterizado porque la  leva de d ibuje puede 
moverse como un todo a  o fuera de ap lica c ió n  ac tiv a  

13 con el miembro de desplazamiento de la  labor simultánea­
mente con e l miembro de de aplazamiento de l a  labor y e l  
mecanismo de g iro  de la  lev a  de d ibujo .

i s a .  -  un d isp o sitiv o  de empuje de la  labo r 
para máquinas de coser según se re iv in d ica  en el punto 

ao 1 , en e l que el miembro de desplazamiento de 3a lábor y 
e l mecanismo de accionamiento para hacer g ira r  la  leva 
de dibujo e s tán  destinados a asegurarse en p o sic ió n  a c t i ­
va, carac terizado  porque e l  miembro de desplazamiento de 
l a  labor y e l  mecanismo de accionamiento de la  leva de 

26 dibujo e s tán  construidos y d ispu esto s, m ientras e s tá  cada 
uno en su posición ao tiv a  para acomodar simultáneamente e l  
movimiento como un todo de l a  leva  do dibujo a  o fuera  de

23 -



7% )

$ 2 4 3 4 7

a p lica c ián  a c tiv a .
163. -  pn d iap o s itiv e  da ampoja de l a

labor pa ta  una máquina da oeasaí según aa re iv in d ica  an 
lo a  puntes 1 a 3, carao terizado porque l a  lava da d i- 

5 buje e s tá  dotada en un lado da su p e rf ic ie s  destinadas 
a acomodar activam ente e l  mecanismo da accionamiento 
de l a  leva  y e l  segu idor, estando d isp u estas  dichas su­
p e r f ic ie s  para es tab lecer ap lic a c iá n  a c tiv a  sim ultánea­
mente con el c itado  seguidor y a l o itado mecanismo de 

10 accionamiento de l a  leva  cuando se coloca l a  c itada l e ­
va de dibujo en re la o ián  ac tiv a  con l a  extremidad l ib r e  
del citado seguidor.

que an tecede, representado en los dibujos que se acompa­
ñan y con lo s  f in e s  que aa han esp ec ificad o .

nata  Memoria consta de v e in tic u a tro  ho jas 
e s c r i ta s  por una sola cara*

173. -  un d isp o sitiv o  da empuje de l a
labo r para máquinas de coser.

15 Tal y como ae ha d esc rito  en la  Memoria

Madrid„
P . d.
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