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 Solicitante: DON RICARDO CARPIO PERONA, de pacionalidad es-

' mientos, hay que partir por la mitad para facilitar su dese-

! ’
‘ do los pimientos en fila e irlos acercando uno tras otro a

CRIPTIVA

MEMORTIA DES
g8 o0obrzre:
" MAQUINA AUTOMATICA PARA FARTIR PIMiENTUS ¥ OTROS FRUTOS
SINiLARES .

pefiola, domiciliado en Alcantarilla (Murcia)

Base Aerea.
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El objeto de la maguina es propercionar un medio de

graun produccién para el partido de frutos que, como los pi-

’ ’ .
cacion o conservacion posterior,.

La idea fundamental del iovento consiste en ir colocan~

una cuchilla giratoria gue los parte. Zste corte debe ser
precisamente longipudinal, es decir desde la punta al talle
y de ninguna manera transversal de cualyuier mapera, pOr cu-—
yo motive hasta la fecha el corte se ha tenido que hacer =
mano porque no existia posibilidad de garantizar la posicién

correcta ante la cuchilla. Esta se ha logrado en el presente
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invento por una serie de correas transportadoras paralelas
entre s{, vero formarvdo en seccion una "V" con la particula-
ridad que las correas inferiores de la punta de la "V" co-
rren a menor velocidad que las superiores y exterioares. U-
niendo a esta particularidad una vibracion constante dé las
correas se obtiene con seguridad la situacion deseada del
pimiento en su recorrido garantizando el corte del tallo ha-
cia la punta o sea en el sentido de su eje longitudinal,

Los medios mecénicos que logran este fin, constituyen
la méquina que se describiré a continuacion a base de los
dibujos adjuntos dende figura 1 representa una vista late-
ral, general, exterior de la méQuina y figura 2 represents ug
corte vertical por las seis poleas en "V" gobre el eje comﬁn
accionado por otra polea trapezoidal. En ambas figuras, 1 es
la bancada solida sobre cuatro patas, en la cual esta .montads
todo el mecanismo, siendo 2 una tolva de carga de los pimien
tos, 3 una escotilla de salida de la tolva graduable median-
te una manivela 4; 5 son las correas trassportadoras que van
desde el fondo de la tolva hacia la cuchilla giratoria 6 y a
contimuacion del corte los frutos partidos son descargados
por la tolva 7.

1os movimientes de las diferentes partes de la méquina
parten todos del eje accionado 8; que podré gser movido a ma-
no con la manivela 25 6 por motor., Desde una polea aaanalada
sobre el eje 8 se mueve la polea § mediante correa 10 que
provoeoca la rotacién del eje 1l sobre el cual estén montadas
las seis poleas 12 formando dos grupos de tres con las pole-
as de menos diémetro en el centro y las de mayor diametro
hacia fuera, -

Estas seis correas transportadoras 5 mueven otras po-

leas 12 en la parte contraria sobre el eje 13 situade por
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: acanaladas 12 de diferentes diémetrOS se pueden distanciar o

i alejar axialmente constituyende una "V" mas o menos abierta

- 3 -

debajo de la cuchilla 6. Esta cueh%é 3 8@ igualmente

desde el eje principal 8 mediante los engranes 14 y 15, el
primero sobre el eje 8 y el segundo sobre un eje intermedie
1¢ que lleva la polea 17 la cual transmite un moviméento ré—

pido por la correa 18 a la polea 1S sobre el eje 20. La cu-

chilla gira dentro del espacio en "V" formado por leos dos
grupos de correas transportadoras gue es donde se encuentran
log frutos alineados. Los ejes 13 y 19 son paraleleos.

' Existe un mecanismo vibrador dentre de la tolva que Bo
esté dibujado igual o parecido a otros mecanismos destinades
a mover materias en el interior de tolvas para facilitar su
descenso dentro de la misma y su salida, y existe otro meca-

nismo especial y que forma parte del invente que consiste en

hacer vibrar las correas durante su recorrido que consta de

tres pivotes horizontales 21 (en figura 1 se ven sus extre—

mos de frente) montados en el extremo de un brazo de palanca
22 que gira alrededor de un.eje 23 acciomado por otro brazo
24 acodado al primero., Este brazo 24 tropieza constantemente
con salientes de un disco de levas igualmente montado sobre

el eje principal 8 y que no esté dibujado. Estos chogues re-
petidos provocan elevaciones y desaensos bruscos de los pi-

votes 21 que levantan y bajan ritmicamente las correas trans-
portadoras y contribuyen a gue los frutos se cologuen en la
situacibn deseada.

' Esta previsto y forma parte del invento que Las poleas

o de un éngulo mas o menos agudo, lo cual permite adaptar la
abertura en "V* gl tipo de fruto gque se esté tratando.
Tas correas transportadoras pueden ser correas trape-

zoidales o simples tubos o mangueras de goma y lapa. El lar-
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igo de la méquina seré el gsuficiente para que a la velocidad

adoptada de recorrido los frutos tengan tiempo de¢ poperse en
;la posicion degeada, es decir, cuanto mayor la velocidad de

Ilas transportadoras mayor el largo del recorrido y mayor el

‘largo de la méquina. Como de la velocidad de las correas depeq
gde la produocién de piezas por hora, una méquina de gran ren-
‘dimiento tendra ub largo de varios metros.

N o T A

La Patente de Invencién gue se solicita por 20 afics en
'Espaﬁa sus Ccloniag y Protectorado deberé recaer sobre: "lA-
%QUINA AUTOMATICA PARA PARTIR PIMIENTUS Y OTROS FRUTOS SIMI-
EEARES" de acuerdo con las siguientes

REIVINDICACIONES

lﬁ.-méquina automética para paritir pimientos y otros
frutos similares, caracterizada por una cuchilla giratoria
' vertical de eje horizontal,'un elemento trangportador conti-
gnuo constituido por dos grupos de correas estrechas, uma tol-

4
va de alimentacion de irutos epteros, un elemento de gradua-

H
t

'desde un eje principal accionado con emplec de engranajes, Do

I cion de salida de los frutos de la tolva, todo ello movido

leas y correas trapezoidales, montados sobre un armazén r{gi-
?do fijo o transportable.

28 ,~ Méquina automética vara partir pimientos y otros
i1@3:'111:4:!8 similares, segﬁn lg 18 reivindicacién, caracterizada
%porque en el fondo de la tolva accionado por correas desde el
;eje prinecipal se encuentra un eje horizontal sobre el cual
%estén nontados dos grupos de poleas estrechas acanaladas, lte~
.niendo ¢cada grupo tres poleas de diémetro diferente en tal foyp
ma gue las dos poleas de menor diémetro esten juntas y las

’
de mayor dismetro esten en los extremos del eje, con el resul

’
tado que, al girar todas las poleas al mismo bumero de revo-




110

115

120

125

ftodo longitudinalmente por su eje.
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Tluciones, su veloclidad periferica sea distinta y en consecuen
|

;cia tambien la velocidad de las correas accionadas per ellas;
flo cual originaré ubh arrastre mas veloz de las partes del fru—
to mas ancho y un retraso en la parte mas estrecha, pudiendo
'poner de esta furma todos los pimiepntos en hilera y orienta-
%dos en uha sola direccién hacia la cuchilla que los partiré
% 38,- Méquina aytomética para partir pimientos y otros
frutos similares, segﬁn le y 28 reivindicacién; caracterizada
por teper un elemento vibrador en el interior de la tolve de
.carga y un elemento vibrador de las correas transportadoras
constituido por un brazo de palanca gque golpea cocn su extremo
ritmicamente contra las correas, accionade por un disco de
levas que gira junto con el eje prinecipal de la méquina.

48 ,~ Méquina automatica para partir pimientos y otros
frutos similares, segun la reiviodicacion 28, caracierizada
rorque las seis poleas acangkias de las correas transportado-
ras se pueden digtanciar axialmente ensanchando el andho total]
del conjunto y variando de esta forma el angulo én "V'" forma-
do por los dos grupos de correas.
he,~ "ITAQUINA AUTCOMATICA FARA PARTIR PIMILNTOS Y OTROS
FRUTOS SINITARES™
Segﬁn queda substancaalmente descrito en la pregente me-
moria =ue congta de cinco hejas escritas a méquina por una s0-
la ceara acompafiada de sus correspondientes dibujos.
Madrid, 6 de Octubre de 1955,

RICARDO CARPIC FPERONZ,
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