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Memoria Descriptiva

Edte invento se refiere a un aperato tensor para
hilos, que comprende dos rodillos cooperantes, que giran

libremente o locos, uno de los cuales, por 1o menos, esté
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frenado de manera que pueda girar deslizéndose con una

resistencia constante.

Un aparato tensor de hilos del tipo que se deja
indicado se conoce, enire otras, por la memoria de la
patente de los Estados Unidos 2.671.305.

Estos aparamds tensores de hilos ya conocidos,
presentan, por gpmplo las sigulentes desventajas:

Cuando se estiran hilos artificigles sin torcer
compuestos de filagmentos, se producen astascos, es decir
se grrollan filamentos rotos sobre la superficie de los
rodilles giratorios. Para retiré} estos filamentos rotos
hay que detener el funcionamiento.

En estos gparatos conocidos, no es posible obtener

con facilidaed las grandes tensiones de hilo necesarias en

muchos casos. Tales inconvenientes se evitan con el presen— :

te inventc..

El aparato tensor conforme al invento se caracteri-

za porque las superficies de los rodillos llevan dientes que
engransn entre sf{ y tienen justamente la holgura necesaria
para dejar pasar un hilo.

El aparato conforme al invento ofrece la posibili-
dad de aumentar hasta treinta veces més, por ejemplo, la
pequeiia tensién con la que se introduce un hilo en el apa—
ratoe.

8in embargo en casos especiales, particularmente
cuando se trabaja con hilos no torcidos para elsborar ocuexr
das de nepmétioo, este aumento de tensidn es todavia insu—
ficiente,

Para conseguir un aumento de tensién mucho més im-
portante, por ejemplg200 veces mayor que la tensién inicigl,

ge emplea una forma especial de ejecucién del invento, en

i
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la que uno de los rodillos no se frena, o 8e frena menos

que el otro y e¢stid dispuesto de modo ge durante el funcio-
ngmiento normal, las caras delanteras de los dientes del
rodillo no frenado ¢ poco frenado, y las caras posteriores
de los dientes del otro rodillo, se empujan unas hacia
otras con cierta fuerza. Para ejercer’la fuerza que tiende
& empujar las caras de los dientes unas hacia otras, pusden
emplearse 6rganos constituidos con preferencia por um rodi
1lo libre montado coaxial con el rodillo no frenado o poco
frerado, y por un resorte que une los dos rodillos, mientras
que el rodillo de rotacidn libre es impulsado por el rodillo
més frenado.

Tambien es posible conseguir aumentos muy considera-
bles de tensién, cusndo se emplea el aparato tensor confor—
me al invento, si el hilo o hilado, después de pasar entre
los rodillos de guia, se conduce de modo que permanezosd sg
bre clerto trecho en contacto con la superficie del rodillo
no frenado o poco frenado.

Con sorpresa se ha descubierto que el gparato con-—
forme el invento se puede aplicar con muy buen resultado
para estirar un hilo srtificial no torcido o un hilado se=-
me jante compuesto de filamentos. Se ha visto que en ese
caso e3 posible producir tensiones muy grandes en el hilo
o hilado, sin que se rompan filamentos. Por consiguiente,
no hay atascos de ningdén género, y la calidad del hilo o
hilado estirado de este modo es superior a la de los hilos
o hilados que se estiran por medio de los aparatos conociw
dos, por no haber filamentos rotos,

En realidad, el uso de ruedas ocon dientes engrana-
dos para suministrar hilos es conocido en numerosos apara~

tos de manipular hilados, pero en esos aparatos, al menos
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una de las ruedas dentadas estd conectada a un Srgano im-
pulsor. En tales casos no existen ruedas dentadas libres
gue giren por influencia del hilc, estando frenada, por lo
menos, una de ellas, '

No podfa esperarse que el uso de ruedas dentadas del
modo indicado conforme al invento proporcionase las ventae—
jas descritas.

El invento se expone a continuacidn con referencia
a los dibujos, gue representan, a modo de ejemplo, algunas
formas preferidas del gparato. En ellos;

La figura 1, es una vista por un extremo del apara~
to conforme gl invento;

La figura 2, el mismo aparato de la figura 1, con
guiahilos para estirar el hilo en torno a uno de los rodi-
llos;

La figura 3, en perspectiva, una tercera forma de
realizacién del aparato confoxme al inventoe.

En los planos -1-, designa una rueda dentada mon-
tada sobre un 4rbol -2-. Este &rbol -2-, que gira libremen—
te, se frena durante su rotacién; el sistema de freno, que
puede ser de cualquier tipo conocido, no se representa, pg
ro preferiblemente se emplea un sistema de freno magnético.

La rueda dentada -1- engrana con otra rueda dentada g
-3— montada en un Arbol -4-, gque tambilen gira libremente.

En la figura 1, un hilo -5- se mueve pasando entre
las ruedas dentadas -1- y -3- en la direccién indicada por
una f£lechae

El hilo -5~ hace girar las ruedas dentadas -l- y
=3-, ¥ en condiciones normales de funcionamiento, los dien
tes, en el punto de engrane méximo, adoptan una posicidn

mas o menos fluctuante en torno al eje de‘simetria. De
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este modo se obtiene un gumento de tensién mucho mayor

gque el proporcionado por los aparatos conocidos. 8in em-
bargo, para algunos fines se requiere un aumento de tensién
ain mayor gue el conseguido con el aparato de la figural

La figura 2, muestra el mismo aparato de la figu-
ra 1, con la diferencia de qué comprende dos gﬁiahilos -6
y =T=. El‘hilo se conduce por el gulighilos -6- entre las
ruedas dentédas -l- y =3-; después d; pasar entre ellas,
el hilo =5~ permanece en contacto con el rodillo =3-, con-
ducido por el guiahilos ~7-, que puede ser una ruedecilla
montada sin fricoién. ‘

Guiando el hilo -5- de esta manera, el hilo pasa
por la zona de engrane ocupando un éngulo < , y pasada
esta zona, 30 gplica sobre la rueda dentada -3~ no freng-
da, segdn un 4ngulo mayor, lo cual significa que, despuds
de pasar la zona de engrane, el hilo resbalari por encima
de la rueda dentada -3~ no frenada. Este deslizamiento
ejerce un par de fuerzas suplementario en la direccién
de giro de la rueda dentada -3-, y ello se traduce, como
se ha visto en la préctica, en que la cara anterior de
los dientes de la rueda -3~ no frenada aplica por medio
del hilo cierta presidn sobre las caras posteriores de los
dientes de la rueda frenada l.

Esta medida ofrece en ciertos casos la posibili-
dad de estirar un haz de hilos que tiene una tensién de
2 g., por ejemplo, al pasar por el guiahilos -6-, hasta
una tensién de 600 g. por ejemplo (medida cerca del guia-
hilos 7).

Debe advertirse que la ruedecita sin fricciébn =7-
se puede reemplazar por otro guia-hilos cualquliera e, si
hace falta, aumenta m4s atn la tensién del hilo. Sin em~
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bargo, es preferible emplear una rueda sin friccidn de
pequefias dimensiones, sobre todo para hiles sin torcer.
Ademés, el guiahilos ~6- se puede colocar de modo que,
antes de pasar entre las ruedas dentadas, el hilo se extien .
da por encima de la rueda frenada =l-.

Es preferible disponer el guiahilos de modo que el
éngulo de tensidén p pase de 1802; pero en algunos casos
bastaréd un 4ngulo mis pequeflo. En lugar del guizghilos -7-,
puede disponerse un colector en el gue se arrolle el hilo
-5~ después de salvar la rueda =3,

Tambien es posible conseguir de otro modo la pre=-
sifn sobre las caras de los dientes, en el punto de contac-
to de las ruedas dentadas, necesaria para aumentar la ten-
sién de un hilo que pase por el tensor.

Con tal objeto, en el agparato expuesto en la figura
3 se dispone una segunda rueda dentada ~8- fijada invaria-
blemente sobre el &rbol -2- de lag rueda dentada fremada —1-;
esta rueda -8-engrana con una rueda dentada ;9- que es coaxidl
con la rueda dentada -3~ sin fremo, y que gira libremente
sobre el érbol -4-. Las ruedas dentadas -3- y -9- se aco-
flan por medio de un resorte -10- ligeramente tenso. En
virtud de la fuerza ejercida por la rueda dentada -9~ so-
bre el resorte -10-, la rueda dentada no sélo estd someti-
da'a la fuerza que ejerce el hilo, siné tambien a la que
empuja los dientes unos hacia otros, como se expone en la
figura 2.

Bl agparato conforme a la figura 3 ofrece la posibie
lidad de lograr una tensidn 200 veces mayor gue la inicial
y adn més, sin que se rompan los filamentos de los hilos

gin torsién.

Es posible que los filamentos no se rompan por el
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hecho de gue, al pasar por las ruedas dentadas, se po-
nen salternativamente en contacto con los dientes los la-
dos opuestos del hilo, lo oual permite gue los filagmentos
se extiendan y soporten todos aproximadamente la misma
tensién,.

Es evidente que en el agparato descrito se pueden
introducir diversas modificaciones sin apartarse de la
finalidad del invento,

Las ruedas dentadas -l- y -3- se pueden montar
de modo que giren libremente sobre los &rboles ~2- y —4-,
respectivamente, siendo el Arbol -4- no giratorio. Enton-
ces, la rueda dentada -8- se monta tambien libre sobre el
4rbol -2-, y se acopla con la rueda -l- de modo que ésta
impulse positivamente la rueda -8~ cuando el hilo la hace
girar,.

Es preferible emplear un aparato de freno magné-
tico para frenar ambas ruedas, o una de ellas; pero tam~
bien se pueden utilizar otras clases de frenos oon este
fine.

Aunque el gparato conforme gl invento se puede
aplicar siempre que se necesite estirar hilos torcidos
0 sin torcer, por sus dimensiones relativamente peque-
figs y su enorme cgpacidad de freno sirve en partioular
para splicarlo a las mAgquinas de torcer, por ejemplo, &
lgs del tipo descrito en la memoria de la patente espafiola
211.910. ¢

B - N O T A immmeem—

Se reivindica como objeto de esta patente:

l.~ Aparato tensor para hilos, provisto de «
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dos rodillos libremente gilratorios y cooperantes, de los
cugles uno al ménos estd frenado de manera que pueda gi-
rar deslizfndose con una resistencia constante; caracteri
zado porque las superficies de 1o0s rodillos llevan dientes
gque engranan entre sf como ruedas dentadas y tienen holguw
ra guficiente para dar paso a un hilo.
2.; Aparato tensor para hilos segin la reivindicaw
cién 1, en el que uno de los rodillos no estd frenado, o
lo esté menos que el otro; caracterizado porque, durante
el funcionamiento normal del gparato, las caras anterio-
res de los dientes del rodillo no frenado 0 menos frenado,
Y las ceras posteriores de los dientes del otro rodillo,
se oprimen unas contra otras con cierta fuerza.
3.~ Aparato tensor para hilos segiin ia reivindica-
cién 2, caracterizado por comprender 6rganos que ejercen
la fuerza necesaria para empujar unas hacia otras las caw=
ras de los dientes.
4.~ Aparato tensor para hilos segin la reivindioca-
cién 3, caracterizado porque los 6rganos mencionados es—
tén constituidos por un rodillo giratorio libremente, mon—
tado coaxial con.el rodillo no frenado o poco frenado y wn
resorte que conecta ambos rodillos; estando el rodillo 1li-
bre, mencionado en primer lugar, accionado positivamente
por el rodillo mis frenado,
5.~ Aparato tensor para hilos.
Esta memoria consta de ocho péginas escritas pox

una sola carae

BARCETONA,2 () SEP, 1955
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