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ME/IORIA DE33HIPTIVA 

para so lic ita r

P A  T E li 5 E D E I  N V E N  3 1 0 N 

e n

E S P  A N  A

por VEINTE aios

a nombre de PYE MARINE LIMITA Y SOJIETE (S3.]WlaLE D'ELBO- 

TRIOITE ET DE RADIO) entidad británica la  IB y l a  2s enti­

dad francesa) establecidas la  IB en 11 Rinde Street) Londres) 

Inglaterra y la  en 5) rué des Margueritoig) Faches Thumes- 

n il (Nord )) Francia) por:

"APARATO SUBMARINO DE SONDEO POR EGO"

El presente invento se re fie re  a aparatos 

submarinos de sondeo por eco particularmente para su uso 

en la  pesca.
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Nuestra s o lic itu d  se r e f ie r e  a

aparatos submarinos para sondeo por eco para su empleo en 

la  pesca.

Es un ob jeto uel presente invento crear una 

base de tiempo, particu larm ente pero no exclusivamente para 

su empleo en dicho equipo.

Debido a l a  baja velocidad de propagación 

del sonido por e l  agua, y a l hecho de que e l equipo de sondeo 

debe ser capaz de medir profundidades hasta de 550 a 730 

metros, l a  frecuencia  de rep e tic ió n  de l a  h uella  de exp lo­

ración  en lo s  equipos previamente conocidos de sondeo por 

eco en lo s  que se emplean medí.os indicadores de tubos de 

rayos catódicos ha sido muy len ta  y se producen la s  in d i­

caciones por una s e r ie  de d es te llo s  len tos que necesitan  

e l  empleo de una p an ta lla  de tubo que tenga un la rgo  tiem­

po de ex tin c ión . Aun a s í, la s  ind icaciones dadas en la  

p en ta lla  no son tan c laras como la s  que se tendrían  s i se 

aumentara la  frecuencia  de rep e tic ión  ne la  huella  de ex­

p lo rac ión . Aunque e l equipo ha de ser capaz de efectuar son­

deos hasta de 550 a 750 metros, l a  mayor parte  de lo s  ban­

cos de pesca no tienen  une profundidas que excede a lrede­

dor de 130 metros. Según una c a ra c te r ís t ic a  del invento, l a  

base de tiempo de exp loración  so produce por un osc ilador 

que tien e una frecuencia  que es va r ia b le  continuamente sobre 

una gaita que corres,sonde a la  gata  de la s  profundidades

que van a sondarse, por lo  que ^uede .ajustarse e l equipo 

pora producir la  frecuencia  máxima p os ib le  de sondeo para
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l a  ¿.-rof imdidad de agua en que esta  pescando e l navio.

La frecu encia  de l o sc ilador se a justa de 

nodo que e l eco del lecho del mar ocurra en la  extremidad de 

la  m e l la  de exploración  por lo  que se emplea una longitud 

máxima de h uella  y e l ritmo de re p e t ic ió n  es. e l máximo póst­

e le  para la  profundidad de que se trata? lo  cual? por consi­

guiente? produce una imagen más "b rillan te  y más c la ra  que per­

mite que se puedan id e n t i f ic a r  más fácilm ente la s  sedales de 

eco. Ademas? .lo s  ecos secundarios que ocurren se producen 

siempre en la  misma posic ión  sobre la  huella , en lugar de 

en posiciones variab les  a lo  la rgo  de la  misma? por lo  que 

se hace mas fácilm ente pos ib le  reconocer los  ecos secundarios 

y no com undirlos con bancos <̂ e peces que no ex is ten .

EL ajuste de la  frecuencia  de l osc ilador se 

con tro la  preferentemente por un botón u o tro  d isp o s it iv o  de 

control asociado con una escala  que puede estar ca lib rada en 

Profundidades. Asi? cuando lo s  ecos dol Afondo" están en l í ­

nea con una marca en la  pan ta lla  de rayos catód icos , la  es­

ca la  ca lib rada da una ind icación  de la  profundidad del fondo 

del mar.

Puesto que la  "escala '" de la  huella  va ria rá  

con la  frecuencia  del o sc ilad o r, consiste una c a ra c te r ís t ic a  

del invento en derivar una sedal de marcador del osc ilador 

de frecuencia  variab le  por un c ir c u ito  de retardo de tiempo 

variab le  e in d ica r esta  sedal de maroauor en la  huella  del 

tubo de rayos catódicos? por o j e ó l o  bien por un a b r illa n ta -  

c ien to  de la  huella  o bien por una d e fle x ió n  de una marte
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de la  idsma. Variando e l re tra so , puede hacerse que la  se- 

líe l de marcador se íaueva a lo  la rgo  de l a  h uella  y calibrando 

e l nicubro de con tro l del d isp o s it iv o  de retardo en profundi­

dad, se da una ind icación  inmeuista de la  profundidad de cual- 

ou ier eco dado cuando la  se tal del marcaner esta  d  me a.-na con 

e l  ...ismo. Puesto que l a  sentid, retrasada del Marcador se de­

r iv a  del osc ilen or de frecuencia  va riab le * cualquier va riac ión  

en l o  frecuencia  ctsl osc ilad o r va r ía  sutonntic nnatt e la  p os i­

ción de la  sedal del marca.ior a lo  la rgo  de l a  h uella  co rres ­

pondiente a la  frecuencia  ajustada del osc ilador de modo que 

la s  ca lib rac iones del miembro de con tro l de re tra so  de tiempo 

permanecen exactas cualesquiera que sean la s  variaciones de 

l a  frecuencia  del o sc ilad o r.

La sa lid a de l a  red de re tr aso usada para pro­

19 duo-ir l a  se nal del i-Mr oadtar puede bídnoien e  ̂d.Oi* ei bara pro­

lu c ir  una base de tiempo do gran valocidad que cubre so l ausente

una gatea corta, de sondeo, por ejemplo, 13 m., de modo que a p li­

cando oste base de tiempo de gran velocidad , en e l mismo o en 

mi tubo d ife ren te  de rayos catód icos, se re g is tra rá  en e l tu - 

2o bo una ind icación  .amplificada ae la s  sentóles que ocurren den­

tro  de esta, subgama de la  profundidad" ajustada de sondeo to ­

ta l  ( e l  comienmo de cuya subgama coincide con e l comienzo de 

la  s e .n l del marcador). La subgaa.a am plificada puede varia rse

cambiando la  posic ión  de la  señal del marcador variando e l 

2$ con tro l de re tra so . La s e ía l del marcador dura con p re feren ­

c ia  un tiempo que corresponde a l a  gana de l a  base de tiempo 

de a lta  velocidad .

4



Puede proveerse iberios de d is tr ibu c ion  para 

reproducir lo s  ecos rec ib idos e l ecuúpo convertidor en la  

red en e l barrido de gran velocidad . En este caso, e l tiem­

po de re traso  debe redec irse  a cero, de nodo que l a  inagen 

5 am plificada sera de la  subsana que se extiende desde e l 

equipo convertidor en la  red e incluye la  abertura de la  

red . A f in  de e v ita r  l a  necesidad de hacer g ir a r  manual— 

rente e l re traso  o tra  vez a cero cuando se pasa desde lo s  

convertidores de a bordo a una in.agen ainplif icada de lo s  

10 convertidores de Ir-, red, la  operación u operaciones de

d is tr ibu c ión  pueden co r to -o iro u ita r  o pasar en derivación  

automáticamente la  red de re traso  o pueden a lte rn a tiv a ­

mente, producir impulsos de transmisión sincronizados con 

e l  comienzo del barrido de gran velocidad .

1$ A f in  de que pueda comprenderse e l inven­

to más claramente, se hará re fe re n c ia  ahora a lo s  dibujos 

adjuntos, en lo s  que:

La F ig . 1 in d ica  l a  d isp os ic ión  de eq-ipos 

de sondeo por eco según este  in ven to .

2o La F ig . 2 muestra varias indioaoionesde

eco según pueden aparecer en e l tubo de yaros catód icos.

La F ig . 3 muestra diagramatioamente la  

d isposic ión  del equipo de sondeo.

La F ig . 4 muestra una d isp os ic ión  del o ir -  

2$ cu ito  en d e ta lle .

La F ig . 5 muestra diagramas de l a  forma de

La F ig . 6 muestra una v ista  de fron te  del

- 5 -

la s  ondas



5

10

15

2o

25

equipo de con tro l e ind icación  del aparato de sondeo por 

eco.

Oon re fe re n c ia  a l a  F ig .  1) 1 representa 

un tanto de pesca que f l o t a  sobre la  su p erf-c íe  2 del mar.

El lecho del mar está representado por 3* y 

un banco de poces en 4. 5 es l a  barrenera que es arrastrada 

del motor co rr ien te  a alguna d is tan c ia  detras de l barco por 

la s  cuerdas de a rrastre  6. A bordo del barco está  e l equi­

po de con tro l e ind icación  7 que puede conectarse a l con­

vertidor 8 soportado en e l  casco del barco en l a  manera 

conocida. Otro convertidor 9 está  a lojado en la  red 5 y 

está  unido a l equipo 7 a bordo del barco por un cable 10 

que puede est&r incorporado en la s  cuerdas de a rrastre  6 

o puede desa rro lla rse  por separado. El equipo 7 a bordo 

del barco puede conectarse simultáneamente o a lte rn a tiva ­

mente a lo s  convertidores 8 y 9 por in terruptores como se­

rá explicado más completamente en lo  que s igue:

EL convertidor 9 en l a  red de pesca puede 

disponerse para tran sm itir impulsos u ltrasón icos , bien 

hacia abajo hacia e l lecho del mar o bien hacia arriba  

hacia la  su p er fic ie  d e l mar. En em primer caso e l conver­

t id o r  9 está moñudo preferentem ente, como se muestra en 

la  F ig . 1, en la  parte superior de la  red de pesca de mo­

do que se producirá un eco desde e l fondo de l a  abertura 

de la  red de pesca, para cuyo ob je to  puede haber una cuer­

da ad ic iona l 11 que l le v a  a n illo s  12 de tamaño su fic ie n te , 

para dar un eco digno de confianza, colocados a través del

- 6
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borde del fondo fro n ta l de l a  red de pesca. EL convertidor 

puede estar asegurado a la  red entro dos capas de l a  red 

y puede estar encerrado en una ca ja  som iflotunte a f in  de

no a lternar e l e q u ilib r io  de la  red .

En e l caso de que e l cono* - u'-^or 9 es te  

dispuesto para proyectar impulsos hacia arriba* se l le v a  

preferentemente en e l fondo de la  red de mono que se in ­

d icará  de nuevo l a  abertura de l a  red .

Si. .so desea* e l  convertidor 9 puede in cor­

porar dos juegos de unidades transmisoras y receptoras d is— 

puestas respectivam ente para sondeos hacia abajo y hacia 

arriba* habí ndo dispuestos medios de d is tr ib u c ión  a bordo 

del barco para perm itir que pueda seleccionarse l a  d ire c ­

ción  del sondeo. El equipo convertidor puede comprender 

elementos separados de transmisión y recepción  o un con­

vertidor-transm isor-recep tor continuado como se conoce en 

la  técn ica . Los convertidores pueden ser de cualqu ier t i ­

po conveniente* por ejemplo* p ie z o -e le c tr ic o s  (c r is ta le s

o cerámica) o m agn etostritivos .

m equipo e lec trón ico  de con tro l e Ind ica­

ción se i lu s  n-a diagr amátioamente en la  F ig . 3 y compren­

de un g  nerador do d ien tes de s ie r ra  de frecuencia  va riab le  

15 aplicándose la  onda de mientes de s ie r ra  de sa lid a  por 

e l in terru p tor 16 como base de tiempo al tubo de rayos ca­

tód icos indicador 17. La sa lid a  del generador 15 de dientes 

de s ie r ra  se ap lica  también para d isparar un transmisor de 

impulsos 13 que genera impulsos de energ ía  de onda con tí-

- 7 -
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nua, por ejemplo impulsos de energía de 30 k i lo c ic lo s .  La  

sa lid a  del t  rananásor 1! j se alLáenta por e l  in terru p tor 

19 a cualqu iera del convertidor o en e l te rco  y e l con­

ve rt id o r  9 en l a  red o a a lbos. Los ecos rec ib idos  en lo s  

convertidores 6 y 9 se alimentan también por e l in terrup­

to r  19 a l am plificador recep tor 20 y de a l l í  a l tubo de 

rayos catódicos 17.

La frecu encia  va r ia b le  d e l generador de 

d iento de s ie r r e  de frecuencia  va riab le  se alimenta tam­

bién por ana red do re traso  variab le 21 para d isparar una 

base de t ie rp o  22 de gran velocidad) que puede ap lica rse  

selectivam ente a l tubo de rayos catód icos 17 por e l  in ­

terruptor 16. Puede* ad ic iona l o a lternativam ente, a p li­

carse a un segando tubo de rayos catódicos ¿3. La sa lid a  

de l a  base de tiempo retrasado 22 se alimenta por un c ir c u i­

to formaoor do impulsos 24 para producir una señal del marca­

dor que se alimenta a l am plificador recep to r 20 de modo 

que sera superpuesta sobre l a  señal reproducida desviando la  

parte correspondiente de la  huella  donde ocurre l a  sedal 

del marcador. La duración no la  señal del marcador correspon­

de a l barrido de tiempo de la  base de tiempo de mayor ve lo ­

cidad. Así* variando e l retraso  ae tiempo introducido por 

la  red de re traso  21* pm..oe hacerse que e l impulso del mar­

cador se mueva a l o  la rgo  de la  h u e lla  reproducida en e l  

tubo de rayos catód icos, y la  base de tiempo de s it a  ve lo ­

cidad ocu rrirá  durante e l . isnO in te rv a lo .



En funcionamiento? lo s  impulsos u ltrasón i­

cos son transmitidos qnimero por e l convertidor 8 bar­

co y siempre que este o¿¡ uso ..no e l osc ilador de frecuencia  

va riab le  1$ para una gana de sondeo mayor que l a  profundi­

dad d^l .¡¡nu."* lo s  ecos del lecho del uar aparecerán en par­

te  a lo  la rgo  de l a  huella ) coro se nuestra en 30 de la  

F ig . 2a. 31 es la  l in e a  de comienzo de l a  huella  y  32. es 

una laaroa en la  p an ta lla  uel tubo de rayos catód icos que 

e l rjjLal de la  /m ella. La frecu encia  de l osc ilador 

15 se aúnente entonces h ;ota  que lo s  ecos del fondo 30 

coinciden con la  l ín e a  32 cono so in d ica  en le. F ig . 2b.

En e*-¡ms oom^c - onesy se ootiene la  rap idez de sondeo náxi— 

na n ocib le  p.-L'.-, l a  profundidad en cuestión) y todos lo s  

ecos secundarios ocurrirán  en una pos ic ión  f i j a  33 en lu -  

o r  de esb ír nisquestes en j-unieos difarsootes a l o  la rg o  de 

la  h u e lla . Ocurrirán! ceros ecos, qor ejemplo, com  en 34 

que corresponden a peces u otros obstáculos en e l agua y 

de oido a que ra  velocidad de exploración  os lia máxima po­

s ib le  eara la  ^.rofundiu.,ad e/.- cuestión ) se producirá la  rá— 

xií,:a cltn* i  dad de lo s  ecos que f a c i l i t a  la  id e n t if ic a c ió n  

de la s  c lases de  ̂uces lo c a líza n o s . La profundidad del l e -  

ono -acl Pi..ar sa inr^ca. en le. esca la  ca lib ra ra  asociada con 

e l nombro de con tro l del os o i l  ador 15#

Pera in d ica r le. profundidad de cualquier 

eco dado, se iaprime ln  se.nj. del leorctu. r  sobre e l tubo 

de rayos coto;,icos de nodo que desvie  ¿.'arte de l a  huella
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vía juiono varia rse ajustando la  rea de retruso de tiempo 21) 

y cu-nndo la  ser e l u.ol ^u.rca,-.or eguá en lin e a  con cualquier 

¿oo p a rt icu la r ) se in d icara  la  ^roiunainad en l a  escala  ca- 

lib rad a  asociada con e l ..ne.,Lro de con tro l de la  red del 

retraso  ne L i  e..  ̂o 11 < l a  loio n. Lud u.e 1 se-.al del mneaeior 

corresponde) o.i e l ejemplo que es za co ns i  sor anuos 3; a 'una 

ni s .un .o i  a u.o i  1 is .

jasb iíndo a l in terru p to r 16) se reproduci­

rá  ¿n la  pantalla del tubo de rayos catónicos una imagen 

amplificada de l a  u'^go. a de 13 imtros escocida por l a  se­

dal del narccnor) oo..n re ind ica  en l a  Fig . id ) de nodo 

que se puede obtener anua id á n tif ic a c ió n  aún más clara de 

los  ecos.

Jurado se La lo ca liza d o  um brmeo de peces 

en la  ^.anora anterioriuento d escrita ) so acciona e l  in te ­

rruptor 19 para cambiar del convertidor 8 d e l barco al 

convertiai.or 9 de l a  red) y l a  profiaidia.au. a la  cual esta 

sumergida leí red se puede entonces a justar exactamente 

nñdiur.íüo la  d is tan c ia  entre e l  convertidor 9 de la  red y 

e l loc 'io  del mar. Puede efectuarse esto ajustando e l  os­

c ilad o r 15 a una y ro f una idad ¡pie corresponde a l a  d is ­

tancia  entre e l eco lo ca liza d o  y e l lecho del nar y ajus­

tando la  profundidad a la  qu.c está  su .s r- id a  la  red de 

i_:-¿sca) por técn icas do pesca conocidas) hasta oue lo s  ecos 

del'* fondo'* inn ica  -os , os e l  orp.ii^o de son,.eo del con verti­

dor 9 están en l ib r a  con lo. l ín e a  32 en la  p an ta lla  del 

tubo no reyon catóu icos.

- 10
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Se acciona entonces oí in terru p tor 16 pa­

ra dor lugar una imagen auieent; la  en la  pttn ta lla ) y pues-

to que la  subgama que se d? O Pn.ll. -e tma-lir ica r es l a  que se

SX'tiende desde 13 metros ^or itá. aj o del convertidor 9)

de restaurarse e l c irc u ito  a l de retr-*.xSO de *uiampo a cero

a f in  que ] ueda ser Í11-J.J-. Cordel q.-3 t SL Cii lóUlái esca la  amten-

tuda. Lsto q.'uâ .e ef-.5 O t 'lii.L* O ; .1nual.-ónte. Altor.nativemente)

puede disponerse e l catubio -reí. in terru p to r P6 a l a  itaagen

"^autaeutada"') cundo e l in terru p tor 19 esta  conectado al 

convertidor 9? le  n d o  que autoiaáticauente co rte  o pase 

por derivación  l a  red de retraso de tiempo 21 (cono se in ­

d ica  por lo s  contactos 16a y 19a en l a  F ig . 3) de nodo que 

no será necesario e l  rea ju ste  manual de l a  red ¿e retraso  

de tiempo. La Imagen que ontorces se t ien e  en l a  pan ta lla  

será s im ila r a la  que se muestra en la  F ig .  2 ( e )  donde 

36 represet.ta e l eco del fondo de la  red) 34* peces que 

entran en la  red . y 34'* peces que no se están cogiendo.

por conveniencia de operación) la s  escalas 

c a lib r  mas as -ciaras con io s  con troles del o s o il amor 15 y 

la  red de re t í* .no de "tiempo 21 están dispuestas con p re fe ­

rencia  par*a que so extiendan vertica lm ente en la-ros opues­

tos do l a  pantalla, del tubo de rayes ca tód icos . Lato se in d i­

ca en la  F ig . 6) que muestra una v is ta  de extremidad de l a  

ca ja  que encierra  e l equipo de con tro l e in d icac ión . Ü& 

botón de con tro l pera e l oscrltu or 15 se in d ica  en 40 en 

e l  laño derecho de l a  ca ja  y e l  botón r e í  con tro l para 

l a  red de re traso  se in d ica  en 41 en e l  lado izqu ie rd o .

- 11
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EL accionamiento del botón 40 accione una ^erca de ín d ice  

4¿ contra la  escala  v e r t ic a l  43 y para fa c il id a d  de v is ión  

l a  marca de ín d ice  está  con p re fe ren c ia  constitu ida  por una 

lin e a  d iv is o r ia  entre la s  nonas lla n c a  y oscura sobre una

gorraa ene se nueve c
o T *  . *] .a. esca la  43. La zona blanca in ­

d ica  así la  profundidad s e l mar y da ^ ia  ind icación  inn-edia- 

ta .  Una correa s im ilar puede accionarse por e l boton 41 y 

moverse junto con l a  esca la  45 pero en este caso l a  marca 

de índ ice comprende con p re fe ren c ia  una canda blanca* que 

corresponde a una profundidad de 13 metros, sobre una cin ­

ta  oscura.
Uha d ispos ic ión  p a rticu la r  del c ir c u ito  del 

equipo electrónico será i*-ora ¿ e s c r ita  con referencia a la  

F ig . 4. Las Figs. 5 (A ) a 5 (B ) muestran diagramas de la s

formas do ondas en varias partes del c i r c u i t o  indicadas por

la  re fe ren c ia  A-J respectiva , n ato .

,¿! .generador de -dientes de s ie r r a  de frecuen­

c ia  va riab le  15 comprende una vá lvu la  pentodo VI y vá lvu la  

tr iod o  72 , variándose la  frocu ero ia  ^or medio de una r e s is -

2o ten c ia  va riab le  VHL. Le da onda de d ien tes de s ie r ra

F ig . 5 (ñ ) ,  producida en e l  ánodo de l a  vá lvu la  71 se a l i ­

menta por e l conductor 50 a lo s  e lectrones v e r t ic a le s  de des­

viación  51 del- tubo 17 de rayos catód icos por e l  in terrup­

tor 16 'pera  , reducir l a  h u e lla  p r in c ip a l de l a  base ae tiem­

po. También se toma una sa lid a  desde la  r e j i l l a  p an ta lla  de

l a  vá lvu la  71, que consiste en un & 1 J_ tf

—

lo  impulsos según



se muo.srra en la  F ig . 5 ( B ) y  y se al l ie n ta  por un c ir c u ito  d i­

fe r e n c ia l para producir una ser ia  de impoiloos d if^renciaAos co­

no se nuestra en la  F ig . 5 ( 0 )  que se aplican  a l a  r e j i l l a  su- 

presora de una vá lvu la  do pentodo V3* La válvu la V3 junto con 

una vá lvu la  tr iod o  ?4 lo m a  una d isp os ic ión  de fan tastrón  que 

constituye la  red de re traso  21. EL periodo de retraso  produ­

cido por e l fan tastrón  21 se va r ía  por e l pontenciómetro VR2, 

cuyo cursor está  unido a l ánono del pentodo 73 por un diodo 

75. t i  c ir c u ito  de re traso  del fan tastrón  21 produce una se­

r ie  de impulsos cuadrados de anchura va riab le  como se muestra 

en la  F ig . 5 (D )y que están derivados do l a  p e n t f l la  de y y se 

alimentan por un c ircu ito  -..ñforenciauor pora producir l a  fo r ­

ma de onda ^;Ostr,..da en la  F ig . 5 (E ) y y por un c ir c u ito  des­

crestador que inc-Luyo e l dicdo 7o que descresta  lo s  impulsos 

u if&renciaeos p o s it iv o s  para producir 1c forma de onda que 

moslrooa en la  F ig . 5 ( F ) .  Los impulsos no '<itivos.de la  F ig .

5 (F )  se o l í  ,,curan a l a  r-oji l l a  ae una. vál'VtiLa pentodo 77 que 

junto con la  vá lvu la  tr iod o  76 forma o l g-. ñor amor 22 no dien­

tes de s ie r ra , EL v o lta je  de d ien tes de s ierray FIG. 5 ( G)y 

producido en e l ánodo .^1 pentodo 77 se alimenta por un con­

ductor 52 a l in terru p tor 16 por medio uel cual puede a p lica r­

se se lec tiva ..es te  a la s  p lecas de desviación  v e r t ic a le s  51 

para producir una barrido de a lta  velocidad en e l tubo de 

rayos catód icos 17. La velocidad del generador 22 de base de 

tiempo puede ajustarse por la  roc lo  teñóla  va riab l e 7R3 que 

ó'ata nor^ulm. ..d. ^rovia^-.-te ajomt^.de p<r¿ dar lo. gama desea- 

blay por ejemplo 13 metros, un impulso que t im e  una duración

- 13
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de tiempo igual a la  duración do un din.,uo „o s ie r ra  se de­

r iv a  también de l a  pantdLla ne l a  vá lvu la  V7) cono se nues­

tra  en la  F ig . 5 (H ) ) y se a p lica  por un c ir c u ito  descres­

tador y rocuadrador que conprende una vá lvu la  tr iod o  'V9 para 

$ pronucir lo s  imprdsos cuádranos de señal del marcador# mos­

trados en la  F ig . 5 ( i ) #  que se ap lican  por la  vá lvu la  V17 a 

la s  placas d e flec to ra s  LorizontílLes 34 del tubo de rayos ca­

tód icos . EL impulso nol moreanor puone desconectarse por e l 

in terru p tor 33* EL impulso de sa lid a  de la  p an ta lla  de la  

10 vá lvu la  V7 puede también ap lica rse  a través de la  conexión 

35 a la  r e j i l l a  nol tubo de rayos catód icos 17 pera produ­

c ir  un a b r i l lantamiento del haz de exp loración  durante e l 

periodo de la  señal d e l marcador.

EL impulso de sa lid a  de la  p an ta lla  de la  

15 vá lvu la  VI en e l  gener-odor 15 de ni antes de s ie r ra  se a p l i­

ca también por e l c ir c u ito  generador de impulsos que com­

prenda la  válvula, pentodo VIO y l a  tr io d o  V il pora producir 

lo s  imp'ilsos de disparo del transmisor de d irecc ión  p o s i t i ­

va) cada uno de una duración de api'oximadamnnte un m icro-se- 

2o gundO; como se niuestra en la  F ig .  5 ( J ) .. Estos iitpulaos de 

disparo se alime. tan por un seguidor de cátodo Vid a un ps- 

c ilad o r de 30 j i lo c io lo s  <pT.e consiste en un oso ilanor push- 

p u ll de 30 L ila c  ic io s  VI3A# y V13B guo impiEsa un paso am- 

p l i f i c a io r  de potencia  en push-pu ll# VI4A) VI4B# la  sa lid a  

25 del cual) que corp ronde impulsos de energ ía  de onda continua 

de 30 n iloc-Lclos, se cd.i..û ... La por v ía  de un trcnsí'ormauor 

y e l  in terru p tor 19 a lo s  convertidores del transmisor 8 y 9 .

- 14 -
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Las se.nd.es le eco rec ib idas  en lo s  con verti-  

(.-C'-OS d'-l rec-ntoi* 3 y 9 se aiüplif-ican por la  umidad recep to- 

ña y am nlifioadom  30 (pi.e coaiprende 1 ̂ .e vmVi.tlaS pentodo /Io! 

¡/lo y ijjn doble tr iod o  71 /  ̂ y so ^p lio . ..' la s  i 'l  .ca.3 horizon— 

to le s  d e fleo to ras  54 ae l tubo de rayos catódicos 17*

Fíd'a producir sobre e l  tubo de rayos catódicos 

'.m& iiuor'üíi tm'*ent.*,-,da de lo s  ecos ooteninos or e l convertidor 

do red sobre une. subrana que so extiende por 13 metros desde 

e l  convertidor de l a  redt es necesario  que so sincron icen  lo s  

impulsos de transmisión con e l c-o.-.-ionzo del barrido de a lta  

ve loc idad , esto puede efectuarse ajust.-nido manualmente e l 

con trol do re traso  de tiempo 7113 o tra  vez L1 re traso  *coro . 

Se.'yán una c a ra c te r ís t ic a  acl invento y l a  s incron ización  de 

lo s  impulsos transm itidos con e l comienzo del barrido de 

a lta  velocidad se efectúa automáticmrente cuando lo s  in te ­

rruptores l6  y 19 son accionsaos para pronucir una imagen 

de " l a  red aumentada". Se lo g ra  ésto con e l c ir c u ito  i lu s ­

trado en l a  F ig . 4 disponiendo lo s  in terru p tores 16 y 19 

con bramón de contacto ad icionales 16a* 16b y 19a# 19by 19o 

y l9d respootivEmeiite. da eme e l in terru p to r 16 esta  on l a  

pos ic ión  "no aumentada" lo s  brazons 16a y 16b estarán cono 

se muestra en l a  F ig * l t  y cuando se mus ve e l in terrup tor 

16 a la  posic ión  " aumentada" estos nos bramos subirán a sus 

posiciones superiores. Sinil:mrmonte lo s  brazos 19a? 1 9^  I9^c 

y 19d est;irán en sus posiciones in fe r io re s  como se muestra

15
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en la  f ig u ra  4 cuando e l in terru p tor 19 está  conectado a l 

convertidor 3 ¿e l barco y se levantarán  cuando e l in terrup­

to r 19 se nueve a l convertidor de l a  red 9 . Los brazos de 

lo s  in terruptores 16a? 19a y 16b* 19b respectivam ente están 

conectados en p a ra le lo  de nodo que e l  funciona le n to  de solo 

uno de los  in terruptores no a lte ra  e l  funcionamiento del c i r ­

cu ito  como se ha d escrito  previamente. S i se accionan ambos 

in terruptores 16 y 19) l a  for..,a de onda d iferenciada  de la  

figu ra  5 ( 3d se alimontsirá ^nr la  válv".ü.a do in vers ión  de

fase VIS y lo s  impulsos in vertid os  de fase se aplicarán  d i-  

reotaimente para disparar l a  base de tio i.^o  22. La vá lvu la  V6 

su^eria..e la s  prr.t-.s de d irecc ión  p o s it iv a ; c r io  en e l caso de 

antes? de modo que la  base de tiempo 22 será disparada por 

la s  crestas do d irecc ión  negativa  que corresponden a lo s  bor­

des delanteros do la  forma de onaa de dientes de s ie r ra  ge­

nerada por e l osc ilador 15 y se sincron izarán con lo s  impul 

sos de transmisión.

Aunóuo se dosccito  una rea liza c ió n  p a r t i­

cu lar se comprenderá que pueden hacerse varias m odificaciones

sin  s a lir s e  del alcance del invento como sa define en la s  

r e iv in d ic a c io n e s  adjuntas. A s í, pora pescar en opuas muy pro­

fanadas? donde no puoaon obtenerse ocos d-e-l fomao ael mar? 

debería aispouerse e l convertidor de la  red para que transmi­

ta  lo s  impulsos u ltrasón icos hacia h rriba  para tener una re ­

f le x ió n  as la  su p er fic ie  del mar y, así? una in d icación  de 

l a  profundidad a que está  sumergían la  red . En este caso e l co 

v e r t id o r  de l a  red debería estar' montero en e l fundo de la

- .16 -
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red te erro  -pío se obtenga también *una in d icac ión  de la  aber-

tora  de l a  r-̂ ?d.

Además, en lu g a r  de qesconectar l a  red  de

retraso  ¿1 dí:1 c ircu ito  cuando se con uta a i-.-apon de "red

aa aj ut a' '** a f in  do obtener una in d icac ión  de l a  subg.-tia que

se extiende desde e l  convertidor de la  red, puede logra rse  

e l ais^o resa ltado  haciendo que l a  base re rio^po ¿2. dispare

lo s  impulsos de transmisión de nodo -que qo hecho se retrasan

en e l tiern o para s in cron izar con e l corienzo de la  base de

tiempo de a lta  velocidad .

toda en Gran

Esta s o lic itu d , que corresponde a la  presen- 

B re ta ía  e l 27 de Septiembre de 1954, bajo e l

agüero 2.7.Q27/54y se acoge a lo s  b en e fic io s  del a rtícu lo  51 

del v igen te  Estatuto-Ley sobre Propiedad In d u s tr ia l.

=o0o= NO  T A =o0o=

se prosentan

Los pu itos ue invención p rop ia  y nueva que

para que sean ob jeto  do esta s o lic itu d  de Pa-esta  s o lic itu d  de Pa<
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tente de Invención,

ia.

co¿p rende equipo ¿e 

in s ta la c ión  a bordo 

5 ecos sobre tuia h u e lla  de exp loración  en un tubo de rayos 

* catód icos, caracterizado porque le. base de tiempo que pro­

duce la  h uella  de exploración  se genera por un osc ilador 

que tiene tuna frecuencia  que va r ía  continuamente sobre una 

gama que corresponde a l a  gama de profundidades que han de 

10 sondearse, estando e l miembro de con tro l para va r ia r  l a  f r e ­

cuencia del osc ilador ca librado de modo que, cuando haya un 

eco alineado con una marca f i j a  asociada con l a  p an ta lla  del 

tubo de rayos catód icos, l a  profundidad del ob je to  que pro­

duce e l  eco;.vendrá dada por e l  a juste indicado del citado 

1$ miembro de con tro l.

2 ^. -  nparato según se re iv in d ic a  en e l  punto 

1 , caracterizado porque e l  equipo de con tro l e ind icación  de 

sondeo, comprende medios para generar una s e r ie  de impulsos 

de energía de onda continua acústica o u ltrasón ica  en re la c ión  

2o sincronizada con una base de tiempo y dicho equipo puede co­

nectarse selectivam ente por meados in terru p tores a medios con­

vertid o res  montados a bordo del barco o a medios convertidores 

montados sobre o dentro de una red de pesca, por l o  que pue­

den efectuarse sondeos, b ien desde lo s  medios convertidores 

2$ del barco, o b ien  desde lo s  medios convertidores de l a  red .

3 -. -  .Aparato según se re iv in d ic a  en e l 

punto 2 , caracterizado porque lo s  citanos medios de in te -

2 2 4 1 5 8

por V-Eti-ílE ¿míos, son lo s  s igu ien tes :

-  .aparato de sondeo submarino por eco que 

con tro l e in d icación  de sondeo para su 

de un barco en e l que se indican lo s

- 18 -
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rrupción pera lten  también que puedan efectuarse sondeos 

simultáneaíaente desde los.m edios convertidores de l barco y 

de la  red.

4^. -  Aparato según se re iv in d ic a  en lo s  pun­

tos 1, 2 ó 3, o o-- ̂ e t sr iz  ano porque comprende también medios 

para deriva r una sedal de marcador del o sc ilador de frecuen­

c ia  va riab le  por un d isp o s it iv o  de re traso  de tiempo va r ia ­

b le  y para ap lica r esta  sedal de marcador sobre la  huella  de 

base de tiempo en e l tubo de royos catód icos, estando ca lib ra ­

do e l  miembro de control del d isp o s it iv o  de re traso  de tiempo 

variab le  para inu icar l a  profundidad que corresponde a la  po­

s ic ión  a la  sedal de marcador aparece en l a  h u e lla .

5 -. -  Aparato según se re iv in d ic a  en e l  pun­

to  4, caracterizado porque l a  sa lida  del d isp o s it iv o  de re tra ­

so de tiempo va riab le  se emplea también para sincron izar una

base de tiempo de gran velocidad  que subre solamente una cor­

en n<-ma de sondeo, habiendo dispuestos medios de in terrupción  

para ap lica r esta  base de tiempo de gran velocidad  al tubo 

de rayos catód icos para producir una in d icación  aumentada de 

la s  señales de eco que ocurren dentro de esta  co rta  gama de 

sondeo.

6^. -  Aparato según se re iv in d ic a  en e l  pun­

to 5  ̂ caracterizado porque se disponen medios de sondeo para 

sincron izar automáticamente lo s  impulsos de sondeo transm iti­

dos con e l comienzo de la  base de t ieep o  de gran velocidad  

cuando se conecta e l  equipo de sondeo a bordo del barco con

- 19 -
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medios convertidores montados en la  red y se in te rc a la  para 

producir una ind icación  aumentada de lo s  ecos rec ib idos  por 

lo s  medios convertidores de l a  red sobre e l tubo de rayos 

catód icos .

7^. -  Aparato según so re iv in d ic a  en e l  pun­

to 6, caracterizado porque l a  in te rca la c ión  del equipo de 

sondeo a bordo del barco para producir una imagen aumentada 

de lo s  medios convertidores de l a  red desconecta automática­

mente e l d isp o s it iv o  de re traso  de tiempo del c ir c u ito  y 

completa un c ir c u ito  para disparar lo s  impulsos transm itidos 

en sincronismo con e l  comienzo de la  base de tiempo de gran

15

2o

25

espacio

8-. -  .¿perato según se re iv in d ica  en lo s  pun­

tos 2 ó 3# caracterizado porque lo s  medios convertidores de 

la  red están monteaos en la  porte  superior de una red barre­

dera y adyacentes a la  abertura fr o n ta l de l a  misma de manera 

que se efectúen sondeos en una d irecc ión  bacía  abajo y de 

modo que se obtenga una sedal de eco desde e l  fondo de l a  

abertura de la  red.

9 - . -  .Aparato según se re iv in d ic a  en lo s  pun­

tos 2 ó 3) caracterizado porque lo s  medios convertidores de 

l a  red están montados en e l fondo de una red barredera y ad­

yacentes a la  abertura fro n ta l de la  misma de manera que se 

efectúen sondeos en una d irecc ión  hacia arriba  y de modo que

se obtenga una sedal de eco desde la  parte superior de la

abertura de la  red.

10 -. -  Aparato según se re iv in d ica  en lo s

- 20 -
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juntos 3 ó 9, caracterizado jorque se co loca  -una cuerda* que 

preferentemente l le v a  montados a n illo s  o agrandamientos para 

producir un eco veraz* a través  del fondo o porte  superior de 

l a  red, según sea e l caso, que esté opuesto a lo s  medios con­

ve r t id o re s .

11-* -  Aparato según se re iv in d ic a  en lo s  

púneos 1, d, 3 , 3, 9 ó 10, caracterizado porque, lo s  medios 

convertidores montados sobre o dentro de la  red comprenden 

medios convertidores para efectuar sondeos hacia arriba  y 

hacia abajo, habiendo p rov is tos  medios de d is tr ib u c ión  a 

bordo del navio pera escoger l a  d irecc ión  del sondeo.

123+ -  j a r a t o  según se re iv in d ic a  en lo s  

puntos 1, d, 3, 8, 9, 10 u 11, caracterizado porque lo s  

medios convertidores de l a  red están montados en una caja 

f lo ta n te .

13- -  .aparato submarino de sondeo por eco.

Ta l y como se ha descrito  en l a  Memoria que 

antecede, representado en lo s  dibujos que se acompañan y para 

lo s  fin es  que se han esp ec ifica d o .

Esta Memoria consta de veintiuna hojas e s c r i­

tas a ; .quina por* una so la  de sus caras.

A3/. - 21 -



PYE MARINE LIMITED y SOCIETE GENERALE D'ELECTRICITE ET DE RADIO.

tLa v a r ia b le  2 ^ / 5 3

--- i.?Sñ!

(¿? / */2



PYE MARINE LIMITED y SOCIETE GENERALE D'ELECTRICITE ET DE RADIO.



H
T

+4
5

0
V

§93 MRBINE LIMITED y SOCIETE GENERALE D'ELECTRICITE &T DE RADI&.



PTE MARINE LIMITED y SOCIETE GENERALE D'ELECTRICITE ET DE RADIO.
Escala variable 2̂ 2 ,V/5 ? rv/rv


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



