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MKEMORIMA DESCRIPTIVA

que se acompafla

2 la soligitud de
Una PATENTE DE INVENCION por VEINTE ANOS en ESPARNA,

8 fevor de _
RO "UE BSTEBAN, SUCESORES, 8.L,, reaidente en ALOOY
{Alioente) of. Solfs n?, 4, de nacionalidad espefiolms
‘por

PERFECOIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE LAS MAQUINAS
DE CARDA OON ACOFLAMIENTO RIGIDO POR ENGRAMES HELICOI~
DALES ENTRE EJES,
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La invenoidn &8 que se refiere la presente Memoria,
constituye uns novedad industrisl con caracterfsticas y ven-
tajas que 12 hacen merecedora del privi legio de explotacién
exclusive que por elle se solicita, de acuerdo son lo que es—
tablece el vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial de 26
de Julio de 1929, texto refundido, publicado el 30 de abril
de»1950.

la Patente de Invencidn que se solicita ests destinm-
de a gerantizar la explotacién y la propieded exoclusive, en
Kgpafia y zomag de su protectorado, de unos perfeccionamien-
tos en la oonstitunidh de las mdfquines de oarda de hilgturs
de fibras textiles, acoplamento rigido por engranes heli-
aoidales entre ejes de la m#quine,

Ia oongtitucidén especia]l de este meceniemo, awm pla-
miento rigido por engranes helicoidales entre ejes de la méqui
8, permite splicarlo & cualcuier trensmisgidén de movimiento
entre dos ejes con movimiento de rotacidn, logranio por me~
dios seneillog un acoplamiento rfgido entre dos ejes de los
gue g¢ exige para el buen funcionamiento de la méquinm un
movimiente econtimuo.

Bn 12 constitucidén actual de las mfquines de carda
de hilatura de fibrs textiles, son rmumerosss les transmisio-
nes que necéaitan de un movimiento continuo, Ello se logra
mediante unz transmieidén de engranes rectos, de cadena o de
correy las ouales tan pronto se desgastan lo més mfnimo por
sk uso, repercuten sensiblemente en el movimiento del eje
eonducido que deja de ser continuo,

Por todo lo enteriormente expuesto, resulta defectuosa
la materia elaborada lo gue, ademda viene agravsaic por lo mo-

lesto que resulte el desecoplamiento de lg méquine por nece-
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sidades de limpieza o engrase,
Consecuencia de los defeatos apunta‘!os%dz log ms oczm

nigmos existentes sobre las m¥uuines mctuales son: 12.,~ Sen-

sible diaminueidn de calidad y cantidad de producto menufac-
turado por no estar accionados ciertos ejes de 1z méquimm
por movimiento ocontinuo de rotacién, 29,~ aumento del valor
de la méquins por el gren mimero de correas de que va dote~
da y la renovacidén de las mismas, 3¢,~ Excesivo tiempo de
reralizeocidn de la mdquine para desmscopler emtre sf los cuer~
pos de la misms, 42,~ Necesidad de disponer en cuatquier mo—
mento de varios operarios psra desacopler o acoplar las co~
rreas,

Pare evitar todos estos ineonvenientes se han ldesdo
los perfeccionamientos ocuyz patente se solicits, consisten-
tes en un acoplamiente rfgido por engranes helicoidples en-
tre ejes de 18 mAquina, aplicado a las tranesmieiones de mo-
vimiento de las méquinas de cerda de hilstura de Ffibras tex=~
tiles, que se resefian a oontinuscién, mediante cuya aplica~
0idn se logra le transmisidn de movimiento uniforme entre
ejes por métodos sencillos y rigidos, @ la vez gue permiten el
fiell desacoplamiento ourndo estos ejes deben separarse para
l2 limpiege o engrase de la méquina,

log mencilonados perfeccionamientos consisten en esen~
clia en une serie de mecanismos que, B3 grandes rasgos, son
los siguientes:

Un juego d¢ engranes helicoidales gue hacen girar el
sentido de rotscidn del eje del motor & otro parszlelo a le
bancasda de la méquina; un embregue que sirve de mcoplamiento
rdpido y rigido que podrd ger constitufdo por todas lus cla-
ses de embragues conocidos peras los casos en que los ejes

entreé los que sé tranamite el movimiento deban de sepsrarse
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para le limpieza o engrase de 1la méquina, y, finslmente, otro
Juego ae ;ngranes helicoidales cue cambien el sentido de
giro del eje anterior el del eje conducido, existiendo al
final de dicho juego de engranes helicoidales un jJuego de
deslizmiento sobre el eJe de estos Yltimos y del embrague
mediante ohaveta gorredera con el que se efectia el recam—
bio de engranes rectos o Belicoidales gque s colocan & volun-
tad para accionar el eje oconducido, De esta form® quedan coe~
rregidos todos logs defectos anteriormente apuntados, ya gue
el movimiento se efectua siempre a través de engranes helicoﬁ-;
dalea que admitem un movimiento contimuo y el desacoplamien-
to por un embrague intermedio en el que sdélsmente se ha de
tener en cuenta 8l hacer coincidir los dentones de un ledo
gon los huecos del otro, ¥y logrando a la Vez un recambio de
movimi ento de rotaoidn si ello fuere necesario rara el mo-
vimiento @& transmitir.

Con el,objeto Unico de auxiliar la descripeidén, y sbé-
lamente a tfitulo de ejemplo, se adjunts a la presente Memo-
ria una descripoidn de la aplicsoidn del meaanismo de refe-
rencia & la transmisidn del mismo entre el eje del sgregado
8l de los entradores 8limeutadores de las mfguinaes de cardas
denominadas meochera de correinesa de hilaturg de fibrzs texe
tiles, Se adjuntan pars ello dos hojas de planos gue repre-—
sentan: la primera un conjunto del referido mecanismo en ale
zado de los actualmente construfdos, y, la segunda, el mig-
mo meganismo socionzfio por el cue me describe en este memo-~
rie,

Bl pifién helicoidal A, que recibe el movimiento del
eje del esgregado descargador, cue es movido de otras partes

de la mdguina, engranm oon otro pifién helicoidsl B, siendo
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ambos engrﬁnes fijedos en su eje sl bestidor de 1m méquins
en su parte inamovible, El segundo de los engranes tiene uni-
do solideriemente 21 mismo un eje C, en uno de sus extremos,
y, en el otro, una de les partes del embrague D, todo ello
unido rigidamente & 1a parte de 1la méquina que se desplaza
mediente cojinetes, En la parte inamovible de le banoada de
le mfquing existird un mecanismo similar al anterior formado
por la segunda parte del embrague D, el cue transmitird movie
miento @ otro eje E, también sujeto 21 bastidor de esta parte
de mécuine mediante cojinetes; en el otro extremo de este eje
E, se c8lerd un engrane helicoidal F, dotado ds mov imiento
de traslacidn a lo larzo de €1 media nte chaveta corredera,
tr:namitiendo su movimiento & un ouBrto engrane helicoidal &,
aon el eje fijo sobre ung desliz@dera H, el cual, & su vez,
tendrd celado un engrane I, cue, finalmente, transmitird el
movimiento al J, “ue podrd ser recémbiable y accionard los
entrad ores alimentadores de las méquina, la deslizaderas H,
tiene como dnico fin el regﬁl&r la distencie entre el eje de
los engrenes I, y J, y®8 que estps puede ser variable &1l serlo
el nimero de dientes de J, Los juegos de engranes A-B y PG
tiene oomo Unico fin el variar el mentido de rotaoién de ejes
al de otro parslelo al de la Yenceda de le mé€quing y vicever-
sa, Bl embrggue D, sirve sélamente pars el scoplamiento ¥y
desacoplamiento de la mdquina para la limpieze o engrase de
12 misma lo gque se efeotda automfticamente, con el Ynico cui~
d2do de gque los dentones de una parte del embragu® coincide
con loa huecos de la otre parte,

El mecanismo descrito sustituye 2 los sotu2lmente em~
pleedos, y permite obtener un funcionamiento méds perfecto cum
ocon los mismos, oon las siguientes ventajea:

l12,- Sengible aumento de producoién en cuento & calidad y
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Ca&ntidad del producto mamifa oturado,
2

?.- Un ajuste perfeato en el fungionamiento de 1a méquins,

3%.- Supresién de correas caras y enojosas por sus Frecuen-

tesadoterioroa.

42,« Dismimicidn del religro de mocidentes 21 no tener que
tooar ningn mecanismo @l desacoplar o @COpler los ouerpos
de la mfquine,

62,~ Reduoaidn del tiempo de paralizacidn el Proceso de
limpiezs de las gardes o engrase de la mfqouinas,

6%,~ Sufresién de opersrios en el desplazemiento de los
cuerpos de la méquins. _

7¢,~ Marche m4s silenciosa,

82,~ Acoplamiento senoillo & méquinas ya comstrufdss en
sustitucidn de los mecanismos actualmente exisgtentes para di-
cho fin,

Con eate mecanismo se consiguen fines de perfecciona~-
mientos en las mdquines de ocarda &e hilaturg de fibras tex-
tiles, ooneervando 6l proceso de fabricacién y awumentando
lag condiciones de trabajo de la misma, ® la vez gque mejoran~
do la oslided del producto mermfacturado,

Hecha la desoripeién precedente, es preciso afiadir
que los detalles de reali»oidn de la idea expuestez pueden
varier, sin que por ello oambie la esencia de 1la inveneién
que es la ue se degprende de los p&rrafos que anteceden y
1a que se¢ reivindics en la siguiente

K 0 T &

En resumen: La Yatente de Invenocién ouyo registro se
gsolicita, readerd sobre las reivindicaciones siguientes:

1%,~ Perfeccionamientos en la construccién de las méquinas
de carde con acoplamiento rigido por engranes helicoidales

entre ejes, caracterizados por dotar & dichas mfquines de un
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Juego de engranea helicoldsles gue hacen girsr el sent1§o4e2

rotacién del eje motor a otro paralelo 8 le henosda de la

mdquina y fijo & ella,

28,~ Perfeccionsmientos, segun le reivindicacién primera,
caracterizados porque 12 parte desplezeble de la méquina 1]e.
ve otro eje vue, por un embrague apropizdo, reacibe el movie
miento del otro eje, también paralelo a la bancada, llevando
en su otro extremo otro juego de engrane helicoidal, que de
nuevo hace girar el sentido de giro del eje anterior al del
eje eonduoido.

3%, - Perfecolonanientos, segun las reivi ndica:oiones anterio-
res, caracterizado porque 21 final del Jusego de engrane he~
ligoidal, de le segunda reivindiocscidn, se di spone un juego
de deslizamiento de dicho engrane sobre el eje, mediante
cshzveta corredera y el,otro engrane que recibe el movimiento
de este ditimo se halla fijo sobre una deslizaders, para re~
gular su geparscicdn del engram® que transmite directamente el
moviml ento al eje oconducido, '

42,- 3e reivindica, por dltimo, ecomo objeto sobre el que
ha de recmer la fatente de Invensidén que se solicita, FERFEC-
CIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE LAS MACUINAS DE CARDA CON
ACOPLAMIENTC RIGIDO POR ENGRANES HELICOIDALES ENTRE EJES.

Tod o eonforme cueda desorito en lg presente Memoria,
que oongstade siete péginas esoritas @ méquina per una sola
cara y dibujos gue se acompailan,

Madrid, 24 de geptiembre de 19556
ALFONSO UNGRIA
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