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MEMORIA DESCRIPflVá.
BE LA

PATENTE BE INVENCION
que po r 2o a ñ o s , p a ra  E sp aña  y  sua P o s e s io n e s ,  ae s o l i c i t a  a  f a -  
v6r de I  .L .C .M .A . INDUSTRIA LOMBAK)A OOSTRUStONE MACCEINE AGRI- 
CDIE, e n t id a d  i t a l i a n a ,  r e s id e n t e  en MILANO (ITAIIA-ESPAÑA)# Via 
E .  C osenz, 4 4 , po r : "MECANISMO AUTOMATICO DE ALIMENTACION PARA 
MAQUINAS DESTINADAS A TRASPLANTAR EL ARRO  ̂ Y OTROS CEREALES"

— o -o -o -O -o -o -o —
La p r e s e n te  in v e n c ió n  se  r e f i e r e  a  un d is p o s i t iv o  a u to ­

m ático  de a l im e n ta c ió n  p a ra  m áquinas d e s t in a d a s  a t r a s p l a n t a r  e l  
a r ro z  y o t ro  a c e re a le s #

E l  o b je to  de l a  in v e n c ió n  e s t á  c a ra c te r iz a d o  e s e n c ia l -  
5 m ente en que comprende una t o lv a  de c a rg a  p r o v i s t a  de p in e s  que 

t i e n e n  un m ovim iento a l t e r n a t i v o  y que e s tá n  d e s tin a d o s  a condu­
c i r  l a s  pequeñas p la n ta s  h a c ia  un p a r  de e lem en to s  que g i r a n  en 
s e n tid o  o p u e s to ,  lo s  c u a le s ,  siendo am ov ib les en com binación con
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2 2 4 0 i o ^dos g a rb a s  y m ontados en t r e a  b o l i l l o s ,  d i s t r ib u y e n  la s  pequeñas 
2C p la n ta s  so b re  lo s  á rg a n o s  de r e p la n ta c ió n  de l a  m áquina de t r a s ­

p la n ta r #
E l  In v e n to  es d e s c r i to  conform e e l  p lano  en an ex o , s i e n ­

do dados d e s c r ip c ió n  y p la n o s  so lam en te  a t f t u l o  in d ic a t iv o  y no 
l i m i t a t iv o  de l a  id e a  de l a  in v e n c ió n #

15 La f i g .  1 enseña  en v i s t a  f r o n t a l  una form a de r e a l i z a ­
c ió n  p r e f e r id a  d e l  d i s p o s i t i v o .

La f i g .  2 es una v i s t a  l a t e r a l .
La f i g .  3 enseña  dicho d i s p o s i t iv o  en a lzad o  v is to  d e l  

lado o p u es to  a l  de l a  f i g .  1 .
20 Rn d ich as  f ig u r a s  in d ic a  1 e l  marco f i j o  d e l  d i s p o s i t i ­

vo que p r e s e n ta  a r r i b a  dos p a red e s  r í g i d a s  su b s ta n c ia lm e n te  v e r­
t i c a l e s  2 y 3 ,  que form an lo s  la d o s  de l a  t o lv a  de c a rg a  p a ra  la s  
pequeñas p l a n t a s .

Dos chapas d e n ta d a s  4 y  5 e s tá n  p r e v i s t a s  e n t r e  l a s  pa- 
25 ' r e d e s  2 y 3 por un lado y l a s  g a r fa s  de p e i r e s  6 y 7 por o t r o  l a ­

d o . Las chapas d en tad as  4 y  5 , cuyos d ie n te s  son de c la s e  norm al 
y que a c tó a n  en una s o la  d i r e c c ió n ,  son a c c io n a d o s  con un movimien­
to  a l t e r n a t i v o  o p u es to  lo s  uno h a c ia  lo s  o t r o s  por e l  hecho de que 
dan v u e l ta s  so b re  lo s  ex trem os de una p a la n q u e ta  o s c i l a n t e  8 que 

3o g i r a  por un e je  9 en l a  p a re d  3 . -
R s ta s  o s c i l a c ió n  es t r a n s m i t i d a  por l a  v a r i l l a  lo  a  l a  

p a la n q u e ta  11 que e s t á  a c o p la d a  a l  e j e  9 .  De su p a r te  es a c c io n a ­
da l a  v a r i l l a  lo  por un m ovim iento a l t e r n a t i v o  que e s  tr a n s m it id o  
p o r l a  pequeña p a la n c a  o s c i l a n t e  12 , p r e v i s t a  de un muñón 13 p a ra  

35 su acc io n am ien to  (p o r  m edios s in e m á tlc o s  no r e p re s e n ta d o s  en e l  - 
p la n o ) ,  dando v u e l ta  en 1 4 , so b re  e l  marco 1 .  La chapa 12 o s c i l a  
conforme l a  f le c h a  X, tr a n s m it ie n d o  a l a s  chapas d en tad as  4 y 5 - 
un m ovim iento o s c i l a t o r i o  o p u e s to ,  de term in ado  e l  avance segón  l a  
f le c h a  Y de l a s  pequeñas p la n ta s  A que son in t r o d u c id a s  en peque-



Roa m anojos ( con la s  r a í c e s  co lo cad as  h a c ia  l a  p a re d  d e rech a  de la  
f í g .  2 ) ,  e n t r e  la s  p a red e s  2 y 3 de l a  t o l v a .  Es e v id e n te  que l a  d i ­
r e c c ió n  e s p e c i a l  de lo s  d ie n te s  de la s  chapas 4 y 5 p e rm iten  a d i­
chas chapas d e s p la z a rs e  l a  una en r e l a c ió n  con l a  o t r a ;  l a  p rim era  
s in  a r r a s t r a r  l a s  pequeñas p la n ta s  y l a  o t r a  h a c ia  a b a jo ;  t r a n s p o r ­
tan d o  d ic h a s  p l a n t a s .

Las garE as d en tad as  6 y 7 que son ig u a lm e n te  a cc io n ad a s  
por una m ovim iento a l t e r n a t i v o  que es t r a n s m it id o  po r e l  ju ego  de 
p a la n q u e ta s  15 que dan v u e l ta s  so b re  e l  muñón que o s c i l a  en 14 de 
l a  chapa 1 2 , son  d e sp la z a d a s  so b re  l a  p a re d  o p u e s ta  de form a que - 
cooperan  l a s  mismas con l a s  chapas 4 y 5 .

Hay que o b s e rv a r  q¡ue l a  chapa 5 ; además d e l  m ovim iento - 
a l t e r n a t i v o  s u s ta n c la lm e n te  en s e n t id o  v e r t i c a l ;  es a c c io n a d a  por 
un m ovim iento o s c i l a n t e  en su s u p e r f i c i e  de r a d io  a lr e d e d o r  d e l  mu­
ñón 16; s ien d o  r e a l i z a d o  e s t e  m ovim iento con ayuda de un muñón 17; 
d e l  c u a l  e s t á  d o tad a  l a  p l a c a ;  cooperando dicho muñón con una r a j a  
in c l in a d a  18 de l a  p a re d  3 .

E l  m ovim iento t r a n s v e r s a l  a l t e r n a t iv o  r e s u l t a n t e  dá lu ­
g a r  a un empuje so b re  l a s  pequeñas p la n ta s  en  e l  s e n tid o  de l a  f l e ­
cha 3 ;  de m anera que van a  a p o y a rse  l a s  r a í c e s  de d ic h a s  p la n ta s  
c o n tra  e l  marco 1 .  De e s to  r e s u l t a  que la s  pequeñas p l a n t a s ;  duran­
te  e l  m ovim iento d e sc en d en te  a  lo  la rg o  de l a  t o l v a ;  son som etidas 
a un m ovim iento de a l in e a c ió n  conform é su  e je  l o n g i t u d in a l .

Las pequeñas p la n ta s  s a le n  f u e ra  de la s  p a re d e s  2 y 3 
( a  l a  I z q u ie rd a  de l a  f i g .  2 ) ,  s ien d o  condu cid as a l  com plejo de 
d i s t r ib u c i ó n  po r l a s  g u ia s  e l á s t i c a s  1 9 .

Las pequeñas p la n ta s  son cogí das luego p o r una p a r e ja  
da r o d i l l o s  d en tad o s  que ru e d a n  en  s e t id o  o p u e s to  2o y  2 1 , e fe c -  
tuándo  una d i lu c í  dac ió n  de d ic h a s  p l a n t a s ;  co n d n c iá n d o la s  h a c ia  
una p a r e ja  de r o d i l l o s  d en tad o s que ru e d a n  en s e n tid o  o p u esto  22 
y 2 3 , empujándo d ich a s  p la n ta s  e n t r e  la s  g u ia s  24 en una columna
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Por debajo  de d ic h a  p a r e ja  de r o d i l l o s  e s tá n  co locadas 

dos g a r f a s  35 y  26 a l  lado de l a s  g u ía s  2 4 . D ichas g a r f a s  son ac ­
c io n ad as  po r dos e x c é n t r i c a s  que ru e d an  en s e t id o  o p u es to  27 y 2 8 ; 

75 co locados en t r e s  b o l i l l o s #  por e jem plo  con 90*?.; l a  una en r e l a ­
c ió n  con l a  o t ra #  s ien d o  u n id a s  d ic h a s  g a r f a s  con su p a r te  supe­
r i o r  m ed ian te  un nudo c o rre d iz o  en e l  marco 1 . Las g a r f a s  t i e n e n  
una form a c o n v e n ie n te  p a ra  p e n e t r a r  en l a  columna da pequeñas p la n ­
ta s #  a p a r tá n d o la s  en pequeños g rupos uno d e t r á s  d e l  o t ro #  condu- 

80 ciendo d ich o s  grupos a  lo s  e x c é n tr ic o s  27 y  28# que# en su t a r e a  
de acc io n am ien to  de la s  garfias#  c o n s is te n  en d ie n te s  p e r i f é r i c o s #  
p o r lo s  c u a le s  son conducidas l a s  pequeñas p la n ta s #  h a c ia  abajo#  
em pujándo las e in t r o d u c ié n d o la s  segu idam en te#  en  c a n tid a d e s  d e te r ­
m inadas# en  lo s  á rg an o s  de r e p la n ta c ió n  (no re p re s e n ta d o s  en  e l  

85 d ib u jo  de l a  m áqu ina .)
Las p a r e ja s  de r o d i l l o s  22-23  y 27-28  sona. a c c io n a d a s  

p o r p a r e ja s  de ru e d a s  d en tad as  3 3 '- 2 3 '#  2 7 '- 2 8 '#  cooperando e n tr e  
s i  de dos en d o s . E l  r o d i l l o  21 es acc ion ado  por su p a r te  por l a  
ru e d a  d e n ta d a  21^ m ie n tra s  que es aoalonado e l  r o d i l l o  2o po r e l  

90 á r b o l  de r o d i l l o  23# colocado po r debajo#  m ed ian te  una cadena 2 9 . 
E l  m ovim iento de lo s  d i f e r e n t e s  ó rg an o s d e l  d i s p o s i t iv o #  puede ob­
t e n e r s e  por un m otor o b ie n  s i rv ié n d o s e  d e l  m ovim iento de lo s  ó r ­
ganos c in e m á tic o s  de l a  m áquina en que e s t á  montado e l  d i s p o s i t i v o .

E l  ángulo  de em plazam iento en t r e s  b o l i l l o s  de lo s  ex- 
95 c é n t r ic o s  de la s  g a r f a s  25 y  26 es p re fe re n te m e n te  r e g u la b le #  pa­

r a  p e r m i t i r  e l  em plazam iento  d e l  d i s p o s i t i v o  en  l a s  c o n d ic io n e s  
de d i s t r ib u c i ó n  que se  d e s e e .

B ien  e n te n d id o  pueden v a r i a r  lo s  d e t a l l e s  de l a  r e a l i ­
z a c ió n  de dicho d i s p o s i t iv o  d e l  e jem plo  e s c r i t o  a n te r io rm e n te  s in  

300 s a l i r  d e l  a lc a n c e  de l a  in v e n c ió n . E sp e c ia lm e n te  lo s  r o d i l l o s  que 
g i r a n  en se n tid o  o p u esto  pueden s e r  d e s p r o v is ta s  de d ie n te s  y t e -
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n e r  ev en tu a lm en te  v í te n o s  p e r i f é r i c o s  d i f e r e n te s *  Dicho d i s p o s i t i ­
vo puede s e r  a p lic a d o  v e n ta jo sa m e n te  en c u a lq u ie r  t i p o  de m áquina 
da t r a s p l a n t a r  y puede s e r v i r  asim ismo p a ra  l a  t r a s p l a n t a c ió n  de 

10 5 p la n ta s  muy jó v e n e s  y m edianas y  ta m b ié n  d e s a r r o l la d a s *
) KBIVINDI CAPEONES (

Se r e i v i n d i c a  como ;de l a  p ro p ia  y nueva in v e n c ió n  l a  p ro p ie d a d  y 
e x p lo ta c ió n  e x c lu s iv a s  de :
1*- Mecanismo a u to m á tico  de a l im e n ta c ió n  p a ra  m áquinas d e s tin a d a s  

110 a  t r a s p l a n t a r  e l  a r ro z  y o t r o s  c e re a le s ?  c a r a c te r iz a d o  por e s t a r  
c o n s t i tu id o  po r una t o lv a  de c a rg a  p r o v i s ta  de p e in e s  que t i e n e n  
un m ovim iento a l t e r n a t i v o  y que e s tá n  d e s t in a d a s  a co n d u c ir  l a s  -  
pequeñas p la n ta s  h a c ia  p a r e ja s  de e lem en tos que g i r a n  en s e n tid o  
o p u es to  lo s  c u a le s ?  en c o la b o ra c ió n  con dos g a r f i a s  o p u e s ta s?  mó- 

115 v i l e s  y co lo cad as  en t r e s b o l i l l o s ?  d i s t r ib u y e n  la s  pequeñas p la n ­
t a s  so b re  lo s  ó rg an o s de r e p la n ta c ió n  de l a  m áqu ina .
2 * - Mecanismo a u to m á tico  de a lim e n ta c ió n  p a ra  m áquinas d e s tin a d a s  
a  t r a s p l a n t a r  e l  a r r o z  y o t r o s  c e r e a le s ?  s e g 'u n  1^ r e iv in d ic a c ió n ?  
c a r a c te r iz a d o  porque  e s tá n  d o tad os lo s  p e in e s  de d ie n te s  que ac - 

120 td a n  en una s o la  d i re c c ió n  y que son a cc io n ad o s  p o r un m ovim iento 
a l t e r n a t i v o  o p u es to  e l  uno en r e l a c ió n  con e l  o t r o ?  e n  d ire c c ió n  
de avance de l a s  pequeñas p l a n t a s .
5*- Mecanismo au to m á tic o  de a l im e n ta c ió n  p a ra  m áquinas d e s tin a d a s
a t r a s p l a n t a r  e l  a r ro z  y o t r o s  c e r e a le s ?  segdn 1^ y 2& r e l v in d i c a -

125 c ión?  c a r a c te r iz a d o  porque es acc io n ad o  por lo menos uno de lo s
p e in e s  p o r un m ovim iento a l t e r n a t i v o  en s e n t id o  t r a n s v e r s a l?  o sea?  
en e l  s e n tid o  lo n g i t u d in a l  de la s  pequeñas p la n ta s  de m anera que 
l a s  Ó ltim as se  apoyan c o n tra  una p a re d  f i j a  con o b je to  de r e a l i ­
z a r  su a lin e a m ie n to  *

150 4*- Mecanismo au to m á tic o  de a l im e n ta c ió n  p a ra  m áquinas d e s tin a d a s
a t r a s p l a n t a r  e l  a r r o z  y o t r o s  c e r e a le s ?  segón 1& a 3^ r e i v i n d i c a ­
c ión?  c a r a c te r iz a d o  porque lo s  p a re s  de e lem en to s que g i r a n  en se n -
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t í á o  o p u es to  e s tá n  po r lo  menos p a rc ia lm e n te  d e n ta d o s .
5 .  -  Mecanismo a u to m á tico  de a l im e n ta c ió n  p a ra  m áquinas d e s tin a d a s  
a  t r a s p l a n t a r  e l  a r r o z  y o t r o s  c e r e a l e s ,  segdn  1& a 4^ r e i v in d i c a ­
c ió n ,  c a r a c te r iz a d o  porque lo s  p a re s  de e lem en to s que g i r a n  en  sen­
t id o  o p u es to  son por lo  menos e n  p a r te  d e s p ro v is to s  de d i e n t e s .
6 .  -  Mecanismo a u to m á tic o  de a l im e n ta c ió n  p a ra  m áquinas d e s tin a d a s  
a t r a s p l a n t a r  e l  a r r o z  y o t r o s  c e r e a l e s ,  segdn  1^ a  5^ r e i v in d i c a ­
c ió n ,  c a r a c te r iz a d o  porque lo s  e le m e n te s  que g i r a n  en s e n t id o  o p u es­
to  t i e n e n  una v e lo c id a d  p e r i f é r i c a  i g u a l .
7 .  -  Mecanismo a u to m á tico  de a l im e n ta c ió n  p a ra  m áquinas d e s tin a d a s  
a t r a s p l a n t a r  e l  a r r o z  y o t r o s  c e r e a l e s ,  segdn  1^ a  6& r e i v in d i c a ­
c ió n , c a r a c te r iz a d o  porque lo s  e lem en to s  que g i r a n  en s e n tid o  o p u es­
to  t i e n e n  una v e lo c id a d  p e r i f é r i c a  d i f e r e n t e .
8 .  -  Mecanismo a u to m á tic o  de a l im e n ta c ió n  p a ra  m áquinas d e s tin a d a s  
a  t r a s p l a n t a d  e l  a r r o z  y o t r o s  c e r e a l e s ,  segdn  l^ a  7^ r e i v in d i c a ­
c ió n , c a r a c te r iz a d o  porque son  a c c io n a d a s  l a s  g a r f i a s  po r excén ­
t r i c o s  que g i r a n  en s e n tid o  o p u es to  p a ra  p e n e t r a r  t r a n s v e rs a lm e n te  
en l a  columna de pequeñas p la n ta s  y de a p a r t a r l a s  la s  unas de la s  
o t r a s  po r g ru p o s .
9#- Mecanismo au to m á tic o  de a l im e n ta c ió n  p a ra  m áquinas d e s tin a d a s  
a  t r a s p l a n t a r  e l  a r r o z  y o t r o s  c e r e a l e s ,  segdn  1^ a  8^ r e i v in d i c a ­
c ió n , c a r a c te r iz a d o  porque e s tá n  co lo cad o s lo s  dos e x c é n tr ic o s  en 
t r e s b o  H i l o s .
1 0 . Mecanismo au to m á tic o  de a l im e n ta c ió n  p a ra  m áquinas d e s tin a d a s  
a t r a s p l a n t a r  e l  a r r o z  y o t r o s  c e r e a l e s ,  segdn  1̂ = a  9^ r e i v in d i c a ­
c ió n , c a r a c te r iz a d o  porque es r e g u la b le  e l  em plazam iento en t r e s ­
b o l i l l o  de lo s  e x c é n t r i c o s .
1 1 . Mecanismo a u to m á tic o  de a l im e n ta c ió n  p a ra  m áquinas d e s tin a d a s  
a t r a s p l a n t a r  e l  a r r o z  y  o t r o s  c e r e a l e s ,  segdn 1^ a  10^ r e i v i n d i ­
c a c ió n , c a ra c te r iz a d o  porque son u n id a s  la s  g a r f i a s  por sus e x t r e ­
mos s u p e r io re s  m ed ian te  un nudo c o rre d iz o  a l  marco de b ase  f i j o .
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1 2 , M ecanismo au to m á tic o  de a l im e n ta c ió n  p a ra  m áquinas d e s tin a d a s  
a t r a s p l a n t a r  e l  a r r o z  y o t r o s  c e r e a le s  ,  segdn  1* a  11* r e i v i n d i ­
cac ió n ?  c a r a c te r iz a d o  porque son a cc io n ad o s  lo s  e x c é n tr ic o s  po r un 
p a r  de e lem en to s Que g i r a n  en  s e n t id o  o p u e s to ?  empujando lo s  grupos 
de l a s  pequeSas p l a n ta s  h a c ia  lo s  ó rg a n o s  r e p la n ta d o r a s  de l a  má­
q u in a  de t r a s p l a n t a c i ó n ,
1 5 , M ecanismo áu to m á tlc o  de a l im e n ta c ió n  p a ra  m áquinas d e s tin a d a s  
a t r a s p l a n t a r  e l  a r r o z  y  o t r o s  c e r e a le s ?  segdn  1* a  12* r e i v in d i c a ­
c ión? c a r a c te r iz a d o  porque lo s  p a re s  de lo s  e lem en to s que g i r a n  en 
s e n tid o  o p u es to  son en ndmero de t r e s ?  co lo cad o s en s e r i e ?  e s tan d o  
s i tu a d a s  l a s  g a r f i a s  en medio de lo s  d ltim o s  p a r e s ,
1 4 , Mecanismo au to m á tic o  de a l im e n ta c ió n  p a ra  m áquinas d e s tin a d a s
a t r a s p l a n t a r  e l  a r r o z  y o t r o s  c e r e a le s ?  segdn  1* a  13* r e i v in d i c a ­
c ión? c a ra c te r iz a d o  porque es acc ion ado  e l  d i s p o s i t i v o  po r un m otor 
in d e p e n d ie n te ,
1 5 , Mecanismo au to m á tic o  de a l im e n ta c ió n  p a ra  m áquinas d e s tin a d a s
a  t r a s p l a n t a r  e l  a r r o z  y  o t r o s  c e re a le s ?  segdn  1* a  14* r e i v in d ic a ­
c ión?  c a r a c te r iz a d o  porque es acc ionado  e l  d i s p o s i t i v o  por ó rganos 
c in e m á tic o s  de l a  m áquina de t r a s p l a n t a c i ó n ,
1 6 , - "MECANISMO AUTOMATICO DB AUMENTACION PARA MAQUINAS DESTINADAS 
A TRASPLANTAR EL ARROZ Y OTROS GEBEAEES".

C onsta  l a  p re s e n te  m em oria d e s c r i p t i v a  de - s i e t e  h o ja s  
num eradas y m ec an o g ra fia d a s  en una s o la  c a ra  a l a s  que se  acompa-
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