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El Estatuto vigente sobre Pfopiedad Industrial, de
26 de Julio de 1929, en su texto refundido publlcado el 30
de Abrll de 1930, establece los caracteres de patentablll-.
dad de las invencxoqes-de-tlpo industrial que tlenen por
objeto obtener ventajas sobre lo yé'cbnocidd, admitiéndb
por consiguiente como paténtableé, las huevés méquinas, é—-_':
paratos, 1nstrumentos, procesos de fabricaclbn, etc. La- an
plitud de conceptos previstos como patentables, ha llevado‘f.
al legislador a aclarar (ArtQ, 46) que la enumeracidn. con-
tenida en di§h6 cuerpo legal es purameﬁﬁe enunciativa y no .|
limitativa, haciéndola extensiva inciﬁéo a los descubrimien
tos de tipo cientiflco_’ArtQ 47). | _ |

El Decreto de 26 de Diciembre de: 1947, recoglendo ,
la Orden de 18 de Novieubre de 1935, confirma el criterio
legal de que también serén patentables los 1nstrumentos, ob, _v

jetos, o partes de los mismos, que aporten a la funcion a

‘que son destinados, un beneficio o_efecto nuevo, y-envdeﬁi-

nitiva que C6nstituyan'una_ﬁejora.sustancialfsobre;lo_antg 
riormente conocido. | i ., n ‘v |
Pues bien, a tenor de lo expuesto, y en base al ar
ticulado que recoge los conceptos expresados, debe con81de-
rarse, que la_invencién-a que»se refiere la presente memo- ‘
ria;’constituye une novedad ihdustrial; doh'daraétéristiéas
y ventajas que- la hacen merecedora del prlvilegio de explo-
tacidén exclusiva que por ella - se solicita, premiando asi

los méritos de quien aporta a la 1ndustria del palS una ume~

'Jora efectiva y prec1samonte comprendlda entre las enun01a—

das por la Ley como patentables. (Arts. 46 y 47 en rela01on
con el 171, en su nueva redaccién‘afecfada por la Orden de

18 de Noviembre de 1.935).
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f;de las maqulnas rozadoras hasta ahora proyectadas debldo

'llzar su trabaﬁo, es declr, vertlcalldad y trastornos aue

__presentan 1as mlsmas.

'1’do se presenta cualquler trastorno en 1a capa por pequeno

‘el desfase entre el coste creciente de la mano de obra y

‘el rendimiento que . se obtieﬁe.con esta'herramienta.-Se ha

La presente'invencién? segin se expréSa en'e1
enunciado.de esta memoria descriptiva,.cohsiste‘en_un so-
porte para martlllo plcador mznual. - - | |

En la mecanlza01on de las capas vertlcales,'se ma-

nlflesta en prlmer lugar, la dlflcultad de. la conducclon_
a su volumen, frente a las cond1c1ones en que han de rea-f

A consecuenc1a de su volumen y del peso derlvado
del mismo,,se hace muy dlflCll_Su goblernoben la explota-:

cién; méxime'a la mayor variatién de la pendiente 0 cuan-

que éste sea. o . o .

Ante estas consideraciones, no hay duda de que -

el martillo picador presenta grandes ventajas en capas ver-

ticales y trastornadas por su adaptacién a laSpirregulari- '

dades. \ 
Sinjembargo; lé_pctencia-j.peso del martillo pi-

cador actual de siete kilbs,ﬁeS'insuficiente para cubrir .

1ntentado aumentar el peso de] martlllo con. mlras a un ma-.

vor rendlmlento ‘en el arranque, pero se ha tropezado ‘con laf

repulsa 1oglca del” plcador, ya que el paso tan solo de sie-
te a nueve kllos, supone un mayor ‘esfuerzo 51n grandes ven—~
tajas en. el rendimiento. Por lo Lanto, para obtener una me-
jora de rendimiento que compense, habria de utlllzarse mar-
tillos dé tipo rompepavimentds de caﬁorée a veinte kilos,

y esto requiere que’'un martillo de este tipo sea sustenta-
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- ni en. otras labores de. prepara01on, desconoclendose actual—

.1argos, Slant Method, Soutlrage, camaras Y pllaresf-chlmemas~l

_ 1ncllnadas con barrenos profundos, etc., superen con creces

do por mediq de un soporte articulado dirigidbfpbr el pica-

Hasta el moméntb;‘no se ha-eﬁpleédo'ningﬁn marti¥'"
'llo plcador manual con soporte artlculado y gobernado por
vmedlos mecdnicos en el taller de arranque de ml?as de carbon
mente el sxstema a base del soporte artlculado para el mar~i,‘
'tlllo plcador. El c1bado soporte artlculado, no es adapta-:
‘ble al actual metodo de explotac1on por testeros, debldo a
las dlflcultades de su anclaae 0 suaeclon, a menos de lle-
‘var sobre gulas en’ cada nlveladura de los taaos.v _

Sln embargo, en los metodos de explotacion con tra |
zado prév1o,'es decir, en la eaecuc1on de chlmeneas 'Y sobre
gulas 1ncllnadas donde su anclaje 0 suaeclén es p031ble, -
tendremos su apllca01on 1nmed1ata. Con este soporte artlcula
do, se pretende notablemente meaorar el bajo rendlmlento en
el trazado del martlllo nlcador, mas potente que el actua;,i

para que 1os s1stemas de erlOtaClon por ma01zos cortos o -

su rendlmlento al del generallzado arranque por testeros.f

Desde hace poco tlempo, un 51stema aﬂaculado hldr31;

1100, smmllar a una retroexcavadora Jy con martllIO»plcador
hidraulico acoplado en el extremo, v1ene usandose én demo-
‘liciones y frabajos de roca. El 51stema men01onado tlene
grandes}ventajés éi tranom;tlr 1os grandes esfuerzos reque-
ridos para el fin a que estan destlnados,'es declr, al-arragﬁ
que de roca dura. | | | |
| Ahbra bien, tales méquinas.nd pueden ﬁrabajar‘en

el medio en que pretendemos introducir el soporte articu-
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lado del martillo picador, objeto dé.la’presenté'invencién;
¥ Que es concretamente para los’tallerés de explotacién_del.
capas de carbén o de capas o filones de mineraiéé_dé péque;
ﬁa;duréza. . | - E

‘En 11neas generales, el soporte para martlllo_

‘plcador manual obaeto de la presente 1nven01on, es ‘un .con-

Junto formado por una base a la cual se le dota de un movi-

v'mlento rotatlvo horlzontal y dos o tres brazos artlculados,

entre 51 unldos a dlcha base, que se mueven en. un mlsmo.

plano‘perpendlcular a_la men01onada_base. Al.flnal.en el

‘ﬁltimo brazd“va'aCOPlado.el maftillc piéadof;

\

Concretamente, el soporte se constltuye medlante

Ajuna chapa unida por soldadura a dos patlnes de perfll en_

7dob1e T, »que forman la base del conjunto. La~chapa presen-f'

ta un conaunto de rodamlentos sobre el que e susceptlble

de glrar un chas1s que contlene el mecanlsmo para hacerla

vrotar y otro mecanlsmo para mover los brazos,_que artlcu-

1ados entre 51 transmlten su mov1m1ento al martlllo plca-'

:dor dlspuesto en el extremo libre del ultlmo brazo.f“

Los patlnes en doble T presentan en sus. extremos

,y lateralmente unos casqulllos en 1os que se disponen unas

valnas Que. por su parte 1nfer10r descansan sobre unos patl-’

‘nes 1nfer10res de pos1c1onam1ento sobre el suelo A sobre

cuyas.valnas se dlsponen unos | estemples que anclan o fi-

aan el conaunto para absorber las rea001ones.,

Para complementar la descr1p01on que seguldamente

se va a realizar v con el fln de avudar a la meaor compren~

sidén de 1las caracterlst*cau del 1nvento, se acompana con la

presente Memoria descrlptlva’un auegO'de dibujos donde se

ha representado lo siguiente:
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base de elementos telesc0p1cos.

‘La figura 12 muestra una vista del soporte pa-
ra martillo picador manual, en la que puede Observarse unas

zonas seccionadas, correspondientes al conjunto de rodamien-

to entre la placa y el chasis, los estempléé‘dispuestos'sp—_'

bre las vainas y el extremo anterior del primer brazo que se
articula en un eje dispuesto sobre el chais.

La flgura 22 corresponde a una vista en perspec

tiva del soporte para martillo plcador manual dlsponlendo -]
éste de dos brazos artlculados entre si medlante motores 1i-} .

neales;.al igual que el tercero'de_los,braz¢s‘¢on<el,marti—.‘

1lo picador.

La figura 32 corresponde a una vista en perspec-

tiva del sopbrte, desprovisto devlaS'vainaS’y.deﬂlos patinesA

inferiores. )

La flgura 4a corresponde a una v1sta en perspec-~

tiva del soporte, con un mecanlsmo de plstones y cremalleras
que a001ona al primer brazo._ | _

La flgura 5a corresponda a una v1sta én perspec-
tlva del soporte, dlsponlendose el martlllo plcador dlrecta—

mente sobre el segundo de los brazos. 

La flgura 68 . corresponde a una“v1sta en perspec- :

tiva del SOporte, ‘cuando éste dlspone de un prlmer brazo a -1

La flgura 78 corresponde a una v1sta en alzado -

lateral de la zona de las valnas y los patlnes 1nferlores, %

con una de las valnas'se001onada._
La figura 82 corresponde a una vista en seccidn
diemetral del conjunto de'estemple, vaina, casquillo y pati-

.

nes inferiores.

Phipbe i oy ot
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La figura 9% corresponde a una vista en seccidn .

de una vaina corta, cuando el soporte trabaja sin los pa- |

tines inferiores.
La'figura 108 corfespoﬁde a una vista. en perspec-

tiva de un soporte, con un corte produc1do en el chas1s,

- para observar un pequeno tambor dlspuesto sobre el eJe del»'

primer brazo, que actua como cabestrante, cuando el motor
que se 1ncluye en el cha51s es rotatlvo._“l

La flgura 11g° corresponde a. una v1sta en. secc1on

de uno de los brazos, prov1sto de su motor de alre comprl-‘

mido y de los engrana;es correspondlentes montados en el

01tado 1nterlor del brazo.
Por Ultimo 1la flgura 12a corresponde a una v1sta
en secc1on longltudlnal del brazo, en la que puede apre-'

ciarse las dos plezas constltutlvas, para que medlante su

f13a01on pueda 1nclu1rse el eje correspondlente.

A tenor de los planos comentados,'el soporte para

martillo picador manual se constltuye medlante una chapa

:_—l- unlda medlante soldadura a dos patlnes -2 de perfll

en doble T. -

' Los perfiles'—ee dlsponen lateralmente en sus ex-

tremos de sendos casqulllos 5— en los que se dlspone unaf'

valna —4~ con su. borde superlor ~5— prolongado ha01a el

exterlor. La valna 44— presenta un paso de rosca —6- in-

'termedlo sobre: el que sevflaa un casqulllo -7- con rosca

interior.

En el interior de cada vaina -4- se dispone un es-
N i . ’ . .

%emple -8~.

Cada vaina -4~ queda fijada inferiormente mediante

-unos bulones -9~ cruzados, en una pieza -10- anular emer-
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gente de cada uno de los extremos.ae dos patines -11- uni-
dos por travesafios -12-. .

La chapa -1- presenta Superiormente una platafor-
ma ~1%- con un canal circular, sobre la que ée dispone otra
rlataforma -14- invertida, con lé interposicidn de un con~
Junto de bolas -15- de rodamiento.

La plataforma superior.-lQ- es solidaria del fondo
de un chasis -16- portador del mecanismo motriz -17-. El -
fondo del chasis -16- gueda unido con la chapa -1- mediante
un eje vertical -17-, produciéndose la rotacibén del cheds -
-16- al imprimirse sobre la plataforma superlor =14- un mo-
vimlento por medio de pistbén y cremallera u otro medlo,_o -
bien manualmente mediante tlmon y freno. )

El motor rotativo -17- principal, dispuesto en el
chasis -16-, transmite con la interposicidn de las reduccio
nes correspondientes, su movimiento a un brazo -18- Que gi-
Ta por uno de sus extremos sobre un eje ~19- dispuesto sobre
el chasis -16-. 1’ : |

El cheals -16- presenta ademéds una caja de mandos -

-20- que gobierna la rotacidn horlzontal el movimiento del
b“dZO -18- y el resto del sistema.

Il bra 70 —18~ dispondréa sobre su extremo libre el
martillo picador -21- u otro brazo -18’- similar, en cuyo -
caso este 0ltimo brazo -18°- dispondra en su extremo libre
¢l martillo picador -21-.

Los brazes -18- y-A8'~y el portamartillé Se encuend
tran movidos por medio de sendos motores de aire comprimido
alojados en el chasis -16- y en cada uno de los citados bra
708 =18~y ~187-

etos motores pueden ser lineales, (cilindro v pig
b ) J PLE
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ton) fig. 4 en cuyo caso en el chasis 16 los pistones 28 --
accionan a cremallera -29- deslizantes sobre: pifiones -30-

solidarios del eje -19- sobre el que gira el brazo -184 pue |

den ser mixtos, rotativo el del chasis -16- y lineales en g

brazos.lé y 18 a través de pistoness 2% y cilindros -24- figh
(1); finalmente pueden ser todog los motores rotativos, en -
cuyo caso los brazos 18 y 18’ llevan alojédos fig. 11 sendos
notores rotativos -22~ y grupo reductor -26-. |

. El primer brazo -18-, se puede constituir median-
te elementos tubulares montados telescépicamente, disponien-
do en su extremo anterior de una pieza -25- sobre la'que se
articula el martillo picador -21- uniéndose brazo —18; Yy pie]
za -25- mediante un motor lineal a base de un cilindro —23¥
con su correspondiente pistoén -24—.

El brazo -18- presenta en su'eitremo anterior una
pieza -27- desacoplable mediante tornillos, para éﬁ'fijacién
directemente sobre el eje -19- montado sébre.el chasis -16-.

En algunos casos, el soporte puede pr écindir-e
del segundo brazo -18'-, realizindose entonces el posiciona~
miento del martillo -21-, directamente sobre una plataforma
~21l- articulada al primer brazo -18- y cuya:plataforma -31~
presenta también un sistema a base de cilindro -23%- ¥y pistén
~ 24— para'accionar el citado martillo picador>~21~, segln se
observa en la figura 52 de los planos que se acompafia.

| Como ya hemos dicho anteriormente, todo este sis-

tema de movimientos es gobernado por la caja de mandos -20-

D
pus
[
5
1
<
o
U‘\
rn,
o
@
<
o
&
[}

que bhacen posible la rotacidn, horizontsl si se adapta un -
sisctema mechuico y en movimiento de¢ los brazos -18- y 18°-.

Il soporte puede también trabajar sin los patines

serie de tuberias y mangueras flewibles ~30-1
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se le dota de los patines inferiores -1l-, con las vainas -

comprimido, frente al sistema hldruullco de motor electﬂxco

- 10 ..

interiores -11l-, con lo cual lasvvainaS'—4—'serén nas cor-
tas, segln se observa en la figura 928 de los planos que se
acompafian, actuando el soporte de la manera representada en
la figura 32 de los planos que se acompaiian. |

Cﬁando la mhquina trabaja en sentido o direccibn -
descendente, los productos arrancados son evacuados por gra

vedad por delante del martillo picador -21- y por lo tdnto

el soporte adopta la disposicidn representada en la figura 1

582 de los planos qﬁevse acompafian. Si el soporte trabaja en|-

sentido o direccidén ascendente, la evacuacidn del mineral -

arrancado debe hacerse por debajo del soporte, por lo cual

~4- y los dispositivos de sujecién Que se nuestran eﬁ la fi
gura 48 de los planos que se¢ acompafian. Las vainas -4- tie-
nen por objeto alojar a los sdportes'o estemples metilicos
~-8-, que deben fijar o anclar el conjunto o siétema. El ca-
nal. situado entre los dos patines inferiores -1l permite la
evacuacidén del mineral arrancado en éota superior a la de -
la posiciénide aquéllos. _ )

El traslado del soporte‘se hace autométicamenté; ya
que liberado de la base de sujeciédn de"los estemples -8-.y
uuaeto el Gltimo brazo -18- por medio de un estenple, ba ta
actuar sobre los mandos —20~, dlsmlnuyendo el angulo que fox
nan los brazos -18- y 18;— sproximéndose asi 1os mlsmos, con
lo cuallla base se mueve hacia adelmnte.

hes ventajas de este soporte movido mediante aire -~

o Diesel y bomba ceﬂtral, son decis sivas tenlenuo en cucnta -
el medio ambiente, ¢l nimero de méquinas a emplear, la impo-

ibilided por rswzones de seguridad del empleo de transTorma-

T A P T A o T P e
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cibdn de energia elécﬁrica en ﬁidréﬂlica en cada méquina o e
higiene en el caso de motores Diesel ¥ por la posibilidéd N
facilidad en el sistema neumatico de ser.desmohtable.‘ ‘
Otra caractefistica primordial del soporte es su
pequefio peso, pues se aprovecha el contorno del tajo de la
misma para su sujecidn o anclaje por medio de los estemples
-8~ y no por medio de lastre'para absorber las reacciones.
Atendiendo a esta caracteristica el soporte puede llevar un
motor de aire comprimido y bomba central a pesar del incon-

veniente de no ser desmontable en la explotacibn, pero que

puede ser empleada en aguellas capas qﬁe por su reguiaridad,

potencia y buenos hastiales lo aconsejen, o también motores
aire comprimido-bomba hidraulica y equipos hidraulicos inde-

pendientes en chasis.y brazos con 1o cual el desacoplamientd

es posible cual si se tratase de accionamiento por aire com-

primido exclusivamente.

Las condiciones del émbito y medio ambiente en lag
que va a trabajar el soporte, vienen determinadas por la -
exigliiidad de espacio, la ventilacién secundaria, el ambito
pulvigeno vy el desprendimiento de mineral y roca. En estas -
éondiciones, cualquier rotura de las mangueras que conducen
el fluido en el sistema hidraulico central, da lugar a una -
pérdida de liquido que es necesario reponer, lo cual solo -
puede hacerse en un ambiente muy limpio ¥y cbn gran esmero en
su reparscibén, para no introducir polvo y cuerpos extrafios -
en el sistemz, produciendo entonces grandes averias en la -
homba, vhlvulos de retencidén, caja de dietribucibn, etc., -
del sigstema.

Las venbtajas del aire comprimido son obvias, ya queg

w

un simple soplado a base de aire comprimido en caso de roumrs

eSS
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de mangueras es suficiente. Lia reparacién se hace en la miﬁ
ma explotacidn, con la ventaja importéntisima de no teuer -
que sacar el equipo averiado e introducir ofro de reposi-
cidn, con las inev1tables pérdidas de tiempo en su tran8por
te que repanutlrlan notablemente en la produccibén. Los moto
res y sistemas de distribucidn en el sistema neumitico, son
mucho més resistentes sl polvo y pequelios cuerpos extrafios.

Lo anteriormente expuesto tiene gran importancia
teniendo en cuenta el nlmero de mAquinas que se necesitan -
emplear. Hemos expuesto al principio de esta memoria descrip
tiva Que se pretende dotar al obrero picador de una méquina |
soporte. 51 tenemos en cuenta que para 1.000 toneladas bru-
tas, o 550 aproximadamente lavédas/dia, se necesitan 140 a
150 jornales/picado:, se deduciri facilmente el nGmero de mé
Quinas que habrid en funcionamiento. |

No hay duda, por las condiciones expuestas anterioy
nente, de que el nGmero de aVerias seria grande con el em~
pleo de las méquinaé hidraulicas. Estg exigiria.una numerosd
plantilla de personal muy especializado en el sistema hidray
lico, de gran delicadeza y precisién, lo cual no ocurre con
el sistema neumético. |

51 en el arranque con mguina Gnica, por ejemplo
rozadora eléctrica, se exige una escrupulosa atencidén a los
dispositivos eléctricos y conductores, cualquier técnico _
competénte dictsminaria la inviabilidad por razones de segu
ridad, de un sistems eléctrico con remificaciones de conduc
tores eléctricos a los distintos puntos de arranque. Asimis-
mo ¥y por razones de seguridad e higlene, es inviable el siST
Lowa Diesel hidréulico.

La ventaja importantisiina gue tiene el sistema -
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neundtico propuesto en la presente inyenqién, es la facili-
dad de desaéoplamiento de las manguerés de la miéma explota
cibén, K frente al oleohidraulico central, ya que en éste, no
deben desacoplarse las mangueras por el peliéro que supoene
el introducir polvo y cuerpos extrafios en sistema tan deli—
cado, en el que se ocasionarian graves averias.

La ventaja citada de desacoplamiento dé mangueras.
trae consigo la posibilidad y facilidad en el sistema'hemmé
tico de la desarticulacién de‘losAbrazos por medio de dispo
sitivos a proﬁésito, como puede verse en loé dibujos que sel
acompanan a la presente Memoria descriptiva. La ventaja de
poder ser transportado el soporte en piezas de poco peso y
pequeias dimensiones, es primordial en césos de averia, fa-
llas y otros accidentes de las capas, debido a los espacios|
reducidisimos en que se trabaja, agravéndose las dificulta-
des si las capas son de graﬁ pendiente.

Con este soporte propuesto, la seguridad del obpg
ro picador es considerable frénte é la seguridad con el ac-
tual arranque manual con martillec picador. En la actualidad,
el picador trabaja manualmente accionando un martillo pica-
dor de 7 kilos y en casos extremos de 9,'cuya longitud es -
aproximadamente de 70 centimetros. En esbas condiciones de-
sarrolla un trabajo en méximas condiciones de peligro; ya -
que actus cortando o picando en el lugar en donde se desprn
de carbbén. La msayor parte de los accidentes ocurren durante
el tiempo de arrsnque propiamente dicho.

Con ¢l soporte objeto de 1la pfesente invencibdn ol
wicador estaré_durante el arranque en zona posteada’ entiba
da o forvificads y protegido por tanto, ejecutando el arran

oue s distancia conveniente y fuera del mawimo peligro. So-
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1o estard en la zona sin‘fortificaf‘durante el tiempo inevi-
table del posteo, es decir, la fortificacidén y la entibacid.

Por otra parte, al disminuir-la fatiga del picador
durante el arranque, el peligro de contraer la silicdsis ha
de ser mucho menor. Asimismo se eliminaran las nocivas pul -
saciones del martilld picador‘actual_sobre el organismo al
no estar éste soportado directamente por el picador.

Por lo tanto el soporte articulado para martillo -
picador esta especialménte concebido. para trabajar con gran
disimas ventajas en los ambitos y condiciones expﬁestas.

El soporte a base de energia neumética, con moto-
res.lineales y con cilindros retardadores o véalvulas regula-
doras que actuan de freno a la impulsibén del aire comprimi-
do, o0 bien con motorés rotativos y reductores de velobidad,
0 a través de bombas hidraulicas, variarad en dimehsiones, -
potencia y tipo de motores neuﬁétiéos apunfados, seglin la -
problematica de cada caso. | -

Asimismo, el soporte objeto de la presente inven-
cién, podra ser utilizado en nuestras capas verticales de -
carbén o mineral de poca dureza, en las Que ninguna maquina,
por ejemplo rozadora, arietes, sierras, etc., han obtenido -
éxitos rotundos, dada la dificultad por los trastornos y la
gran pendiente de las mismas. El arranque con rozadora, -
arietes y méaguinas similéres, a pesar de los esfuerzos rea-
lizados en nuestras minas de carbdn, ﬁo han podido lograr -
una produccidn mayor del 17% sobre la total en aQuellaS de -~
gran produccidn y mecanizacion.

Asimismo en las hulleras de Europa Occidental, hax
dejado de eXplotarsé en su mayoria las capas verticales, -

conservandose algunos talleres en explotacidn de capas de -
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gran pendiepte por la calidad de sué carbones aptos ﬁara la
fabricacidén de carbdn de cogue y como banco devensayosvde -
diversas maquinas. | |

Con el soporte objeto de la presente invencidn se
paliara en parte y fesolveré en muchos casos, la precaria -
situacidén econdémica de nuestras mihas de carbdn al_éumentar
el rendimiento del obrero pica&or, oficio de gran especiali
zacidn y escasez en la actuaiidad debido en gran parte, al
duro trabajo que desarrolla y al medio en qgue lo realiza, -
que exige condiciones fisicas y siquicas especiales. Asimis-
mo es indudabie que con este soporte objeto de la presente
invencién, se aumentari la plantilla actual de picadores, -
al no exigirse a esta profesién el duro esfuerzo que hasta -
ahora realiza, todo lo cual se traduciré en aumento de pro-
duccidén, por la doble incidencia de aumento del nimero de -
picadores. y rendimiento, qgue en los momenfos actuéles_es -
trascendental dada la escasez de carestia de la energia.

Asimisme el soporte objeto de la presenﬁe inven-
cién tiene aplicacidén en las capas de mediana inclinacién y
horizontales, alli donde las rozadoras u otras maquinas si-
milares, presenten una aplicacidén dificultosa o no rentable,
debido a los trastornos o irregularidédes de las mismas.

No se considera necesario hacer mids extensa esta
degcripcidn para que cualquier persoﬁa perita en la materia
comprenda perfectamente cual es la idea que se deéea regis-
brar asl como las ventajas que de su realizacién industrial
han de derivarse,

Por todo ello, y pars evitar posibles imitécioneé,
ne presenta esta solicitud pidiendo la’ explotacidn en exclu-

¢ive de la idca degscrita, de acuerdo con las consideraciones
%
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¥y puntos que se desean reivindicar, que se concretan en las

paginas siguientes:
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Hecha la descripcidn a que se refiere la wmeuoria
que anﬁecede, es preciso insistip en que los detalles de
realiéacién de la idea expuesta, pueden variar, es. decir,
qué pueden sufrir pequeiias alteraciones, basadas siempre

en los principios fundamentales de ia idea, que son en esen

cién hecha. En efecto, el Artfculo 48 del Estatuto vigente
sobre Propiedad Industrlal establece como no patentables,
en su apartado tercero, "los cambios de forma, dimensiones,
proporciones y materias de un objeto ya patent&do“ fijando
asi\el criterio del legislador en el sentido de que patenw
tada une idea gue pueda dar lugar a una realidad préct}ca‘

¢ industrializable, nadie podréd apoyarse en ella para, a

“sentarla como nueva y propia. .

Este pr;ncipio, en cuanto al aléanc? de la proted—
cidén del objeté patentado se refiere; se haila confirmado
por numerosas Sentencias del Tribunal Supremo, & éntre -
ellas, como m&s termninantes, en las de fechés'iG de octubre
de 1954, 23 de enero de 1959, 20 de marzo de 1964 y otras.

‘h Establecido el cohcepto expresadd; en cuanto a la
auwplitud que debe darse a la pnotecci&nvsoliqitada, 56 .re-
dacta a continuvacién la Noﬁa de Reivindicaciones,'dé écuer
do con lo que se eatablece en el Gltimo pérrafo del apar-
tedo bercero del Articulo 100 de la Ley, sinbetlzando agdi
las novedades que se deseen reivindicar:
NOTA DE REIVINDICACIORES

En requmun, el perllG gio de exp;ot&cion exclugli~e

ve. que s¢ solicita, receerd sobre las reivindicaciones gl

gulentes:

cia los que quedan reflejados en los phrrafos de la descrip]

pretexto de haber 1ntroducido ligeras modificaciones, pre-

B it
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picador, estando los brazos movidos por medio de sendos -

1.~ SOPORTE PARA MARTILLO PICADOR MANUAL, que -

esencialmente se caractérizarpor constituirse mediante uha
chapa unida a dos patines de perfil en doble "I", los cua~
les disponen latera}ﬁente en sus extremos de sendos casqui
llos envlos que se dispohe una vaina con su borde superior
prolongado hacia el exterior y con un'péso de rosca inter-
medio sobre el que se fija un casquillo rbscado_in%ernamag
te, disponiéndose en el interior dé la vaina un estemple, -
quedando fijada lé vaina inferiormente, mediante bulones -
cfuzados, en una pieza anular emergente.de'cada uno. de los
extremos de dos patines inferiores_unidos por travesafics;

dispbniéndo ademds sobre la chapa una‘plataférma coh uh-qg
nal circular sobre la que se dispone otra plaﬁaforma inver-
tida con la interposicién de un conjunto de bqlas‘delroda-
miento éstando esta segunda plétaforma solidarizada-oon él -
fondo de un chasis portador del mecanismo motriz ¥y cuyo -

fondo queda ﬁnido con la chapa mediante un eje Vertical, -
produciéndose la rotacién del chasis al imprimir,sobre 1a.5
plataforma superior un movimiento por-medio de pistén y'c:g
mallera u obro medio; o0 bien manualmente mediante timén y -
freno, disponiéndose en el chasis un motor rotativo princi-
pal, que con la interposicidén de las reducciones correspon-
dientes, mueve un brazo qQue gira por uno de sus extremos -
sobre un eje dispuesto éobre el chiasis que presenta ademés
una caja de mandos que gobierna la rotacién horigzontal y -
¢l movimiento del brazo, que dispondré. sobre. su extremo li-
bre el mertillo picador u otro brazo similar en éuyo Csg0 -

este Wltbimo brazo dispondri en su extremo libre el marsillo
X

wotores de alre comprimido, alojades en el chasis y en cada

e A
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uno de los brazos. B _
2.~ SOPORTE PARA MARTILLO PICADOR MANUAL, segin
lg reivindicaoién, caracterizado porque los brazbs ¥y ei mar|
tillo picador se¢ relacionan mediante motores lineales de ai
re comprimido a base de cilindros'con pistones directos.
2.~ SOPORTE PARA MARTILLO PICADOR MANUAL, segln
reivindicaciones 12 y 28, caracterizado porque el primer -
brazo se constituye mediante elementos tﬁbulares montados -
telescoOpicamente, disponiéndo en su extremo gnterior una -
pieza articulada que soporta al martillo picador, uniéndosé
brazo ¥y pleza mediante un motor lineal. '
| 4.~ SOPORTE PARA MARTILLO PICADCR MANUAL, segin
reivindicaciones 1%, 28 y 52, caracterizado porque los bxg
z0s provistos de su correspondieﬁte motor de aire comprimi-
do se relacionan mecénicamente mediante»un-sistema reduc —
tor.

5.~ SCPORTE PARA MARTILLO PICADOR MANUATL, segﬁn

reivindicaciones 18 28 32 y 42 caracterizado porque los bra

705 provistos de su correspondiente motor de aire comprimi-
do y bomba hidraulica se relaciona medianté sistema hidrau-
lico independiente y motores lineales”hidréulicos.'

6.~ SOFORTE PARA MARTILIO PICADOR MANUAL, segin
reivindicaciones 12 228 %& y 4& caracterizado porque los bra
z0s se relacionan por sistema hidrédulico central a base de‘
metor aire comprimido, y bomba central hidréﬁlica y motores
linesles hidraulicos en cada brazo.

7.- Se reivindica por tltimo como objeto sobré -
el que ba de recaer ¢l Modelo de Utilidad qué se solicita:

BOVORTE PARA MARTILLO PICADOR IMANUAL.
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Todo conforme queda déscrito y reivindicado en la
presente memoria descriptiva que consta de veinte paginas -

mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 25 Octubre 1.976

BERNARDO UNGRIA
p-D-
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