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MEMORIA  DESCRIPTIVA

de la Patente de Invencién, por 20 afioe, solicitada a favor de
Don Juen J. de ORUS de Cortada, de nacionalidaed Espeficla, residen
te on Barcelona, calle de Bertraniz numero 12, por " MAQUINRA AU-
TOMATICA PARA ESTAMPAR POR METODOS SERIGRAFICOS CINTAS ELASTICAS-
EN REGIMEN CONTINUO %,

La presente solicitud tiene por objeto garantizar el derecho -
de fabricacién y explotacién en exclusiva, sobre uns méquins autoné
tice para estampar por métodos serigrificos cintas elésticas ¢ de
indole diversa en régimen continue, que tiene la finalidsd de la
produceién en serie ininterrumpida de los estampedos serigréfiocos
continuos sobre cintes o bandes eléstices .

Le industrialigecién que con esta méquina se pretende o8 la
produccién en serie de cintas que presenten de modo continuado *
uniforme y equidistante, estempecionss igusles y repetidas lo que
obliga a doterle de un grado de precisién y sinoronizacién entre -
los elementos del trabajo de estempacién y los de propulsién ¥
recepcién de cinta elaborasda, que la sitian entre las comprendi -~
das en el grupo de rotativas de ciclo completo, por comprender en
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ella un elemento que almacena y suministra el material primesrie
simultsnesndo la labor de colector del mismo, después de reali-~

zado el trabajo .

Otra de las caracteristicas es la de poseer en la trarnemi -
8ién de la fuerza motriz el reductor y regulador de velocida -
des que le permite tresbajar a diversos ritmos, al propio tiem—
PO que se puede interrumpir la fese del estampade, sin parar el
avance de la cinta en su desarrollo de cadena continua, 1lo que=
no equivale a desperdicio de materisl, puesto que puede efectuar
se el cortado posterior o el retroceso para completar la impre-
sidn.

En el érden mecénico se caracterize por el perfecto acopla =
miento de la transmisién de la fuerza motriz inicial a los dis-
tintos elementos mecénicos que intervienen en la labor de aven—
ce progresivo y conktante de la cinta sobre que trabaja, la cuel
debe llegar a la zona del trabajo de estampacién impulsada por
unsfuerza normal y constante que es la que determine la iguel -
dad de las distanclas intermedias entre cada dos de las estam -
peciones que recibe. Logréndose dicha intermitencia de espacios
alternos de avence, por medio del impulso de une excéntrica de—
terminada, existente en el Arbol de leves situsdo en lugar ade~-
cuado a la bancada de la méquinae

Para lo mejor comprensién de lo que antecede y mayor clari -
dad en su descripcidén, citeremos en el curso de la misma las co_
tes numéticas de loe gréficos de la hoja adjunta en le que & t1
tulo de ejemplo no limitativo de un caso de realizacién prédoti~
oca inmediata de la méquins se reproduce la misma. Dibujéndose —
en la figura 1 esqueméticamente ela alzado de la méquina y en -

la figurae 2 otro esquemas en plenta de la misma.
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Siguiendo los disefios vemos que sobre una bancada =l=- se ine-
tale en uno de sus extremos un puente =2~, soporte del eje de le
vas =3~ cuys ruede volente recibe por correa o cualquier otro me
dio la transmieidén de la fuerza del eje motrig =4~. En un lugar-
nés aedelantedo de la bencede se instale el dispositivo de arras-
tre coneistente en un carro oscilante -5« cuyo impulso o tresc =~
cién se debe & la correspondiente biela de conexién —6— sobre la
excéntrica —6%=

El carro =5~ trabeja por el sisteme de mordaza presionendo la
cinta que se deslige apoyada sobre rodillos cilindricoe existen-—
tes en los extremos de la base del carro. Otros rodillocs sndlo -
gos existen profusemente en la médquina distribufdos a lo largo -
del recorrido de cadena sin fin que describe la cinte =7~ teniendo
como ejes extremos de rotacién, el bombo depésito =8~ y el cilin
dro de reinversién =9-,

En la zona dltimae de la banceda en el sentido de ls marcha,se
haelle instelado el aperato de impresidén consistente en unz mesa~-
tépe inferior -10-~ dcnde ee sitian los clichés serigréficos per-
tinentes para le grabacién, coneistente en una cubeta —11- sobre
ls que se mueve el correspondiente rastrillo -12- del entintado-
apoyado en el sentido horizontel en un eje de sustentacidén =13,
mentenido en la posicién y slturas adecuadas por un puente soporte

=~13'= y accionedo desde el eje de leves por su correspondiente -

biele =14~ y excéntrica -14'w,

El movimiento de elevacién y avance de ls cubeta de entintado
estd regulado a través de su soporte, por sus tembién correspon—
dientes bielas =15~ y excéntrica =~15'-,

La cinte, una vez estampada y guiada en su movimiento de sali

da del aparato estampados vence el &ngulo del rodillo =9- Y pesa
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e la parte inferior de le banceda donde penetra en uns cajea ce-
rrade =16~ donde se halle instelado el mecanismo secador consig
tente en la instelacién de dos o més vélvulae ~-17~ de irradie -

cién celorifica, que en un pequefio cursc del recorrido de la -
cinta sin fin efectiisn el secado completo de la cinta ya eetem—
pada.

En el curso del recorrido que le resta & le cinta hasta lle-
gar a su extremo puede ser sostenide por uno o més tensores -18
que le guian hesta el rodillo colector =19~ gue como se ha in-
dicado snteriormente es concéntrico y esté aparejado al bombo -
inicial o depbsito =8,

Este doble bombo se esients en un montante —~20-~ del borde de
le méquine cuyas barras leterales estén bifurcades paras dsr fé-
cil colocacién y acceso &l mecanismo tensor —2l-.

El ejemplo descrito de realigacidén de esta méquina, experi -
menterd en el curso de su febricecidén respecto e materisles,te-
mafios, distribucién de elementos, proporcién de los mismos, po-
tencialided de trabejo y en detalles generales de acabado de la
misme, todas cuantaes variantes se puedan considersr producto de
le eEperiencia mechdica, y no alteren ni modifiquen le esencia-

lided de la Patente de Invencién solicitade.

Se reivindice como objeto de este Patentes-—

1¢,~Miquinge eutomética pars estampar por métodos serigréficoe

cintas elédsticas en régimen continue, que se caracterizs por
a un mecanismo de estampscién

le asgrupecién y a00plemiento/6e sistema serigréfico, de otro ~

mecenismo suministredor de cintes de indole diverss, consisten

te en un carro de arrastre que en forma constante hace avanzsar
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dicha c¢inta mediante el dispositivo de tensza que es el centro
de su conjunto, oscilante en el gentidec de movimiento positivo
de avance y neutro en el de recogide de la cinta, debiéndose -
dichos movimientos a la accién de los tirentes o bielas de con
tacto con un eje de levas que simulténeamente sirve a los d4i =
versos elementos de trabajo de la méquina como son el rastri -
llo de entintedo de ls méquine de estemper; el mecanismo térmi
co de desecado y en general todas las partes méviles de ls mé~
gquine.

29 ,~Une méquina antomédtics para estampar por métodos serigré -
ficoe cintas elésticas en régimen continuo, segvn la reivindi-
cacién 1#., que se caracteriza porqué el citado eje de levas -
instalado en el montante oportuno de la bancada de la méquina-
finalize en la rueda volante que recibe por correa, cadene o -
cuglquier método de tranemisién, la fuerza motriz de un motor-
que puede hallarse a distancia varieble .

32,~ Una méquina automética para estampar por métodos derigré
ficos cintas eldstices en régimen continuo, segin las reivindi
caciones anteriores, que se caracterize porqué el mecanismo de
arrastre de la cinta, consiste en unsa mordagza de superficie de
contacto quebrada, que al avenzar bejo el impulse de la biele~
y excéntrica correspondientes, distiende un doble resorte de
muelle, el cual logra autométicemente su retroceso cuendo ha
finslizedo el ciclo de avance de la excéntrica de la leve.Sien
do esta misme furrge de arrastre e impulso el que determina -
el movimiento de correa sin fim que describe la cinta, 1nioiaq_
46 en el bombo depdsito y fineligzando en el colector, que es -

concéntrico al primero.
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42 .= Une méquina autométice pera eutamp%*gc3maAbAaeri -

gréficos cintas elésticas en régiven continuo, segin lae rei;
vindicaciones anteriores que se caracteriga porqué todos los
elementos de trabajo complementerio que la integran, reciben-
el impulso o fuerza motriz del mismo eje de levas, reivi#di-
cado en el p&rré‘;fo 22, sometiéndose al ritmo de trabajo wue -
establece el roductof intermedio entre el pifién de dicho eje

¥ el volante receptor de la transmisién.

52 .~ Mdquine automética peras estampar por métodos serigréficos
cintes eléstiocas en régimen continuo.
Consta la presente memoria descriptiva de seis hojas folias -

das escritas por uns sola carae

Barcelona, 7 de SEPTIEMBRE Qe 1.955.
P. 4.
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