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KHÍORIA DESCRIPTIVA 

paya a o lic ita r

P A T E N T E  D B I N V E N C I O N

en

E S P A Ñ A  

por VEINTE años

a nombre de TEIBFONAKTIEB01AGET I.M . ERICSSON, entidad 

aaaca, estab lecid a en Bstocolmo 32, scteoia, poy:

"UN DISPOSITIVO DE RB3B NIECTRCMAGNETICO"

- o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o -

^  pyeaente invente ae r e f ie r e  a re léa  

electromagnético a y M ee, máa detalladamente, referen- 

oia a un r e lé ,  que comprende en electroimán con una ar­

madura que, a l funcionar e l  r e lé ,  mueve un l is té n  ope- 

5 yante, deaplazable en au d irección longitudinal entre ¿og
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posiciones extremas, estando dicho lis tó n  opetante dis­

puesto datante su movimiento pata opetat sohte miembros de 

contacto móviles, sustancialmente r ig id ea , pata oettat 

y a b rir  respectivamente miembros de contacto f i jo s ,  d is- 

5 puestos a lo  largo del l is tó n  de maniobra.

n i objeto del Invento es producir un reló  

pata su empleo por ejemplo, en sistemas de señalización 

de fe r r o c a r r il ,  y su diseño y construcción son ta le s  que 

por lo menos la  parte principal del r e lé ,  comprendiendo 

10 01 electroimán con su armadura y lo s  miembros de cent so­

to f i jo s ,  a s i  como e l armazón del reió,ppeden, cuando 

aon fabricados en s e r ie , hacerse enteramente in a ltera ­

b le s , independientemente de le a  funciones de contacte, 

(contactos de c ierre  y apertura) que se desean en e l  re ló  

15 acabado, mientras que la  disposición de lo s  miembros de 

contacto f i jo s  para d istin to s  juegos de oontactos pueden 

o determinarse, usando un l is tó n  operante, teniendo éste  

miembros móviles de contacto, que están  especialmente 

situados con respecto de dicha posición o diseñando e l  

20 l is tó n  de t a l  modo que lo s  miembros de contacto móviles pueden 

colocarse facultativam ente en e l  l ia tó n  con e l  f in  de obte­

ner la s  funciones de contacto deseadas.

Según e l invento, e l  r e lé  e s tá  caracteri­

zado en primer lugar porque lo s  miembros de contacto i i -  

25 jo s ,  tien en  la  forma de un muelle de to rsió n , que es sua-

tancialmente de forma de 1 , teniendo cada uno e l extremo 

de un brazo, e l brazo de aujeoión inmovilizado a la  torsión
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con re lació n  a l  armazón del re ló , y catando al extramo 

l ib r a  del otro  b jazo , el brazo de contacto, diapaesto 

para cooperar con loa miembro8 de contacto móviles perte­

necientes y teniendo finalm ente, e l  otro brazo aujotador 

apoyado de forma g ira to r ia  con re lació n  a l armazón del 

ro ló  adyacente a l  brazo de contaoto, de modo que loe bra­

zo 8 de contacto de loa miembroa de oontacte f i jo s  puedan 

o scila r  de ana posición neutra en embaa direcciones de mo­

vimiento del l ia tó n  operante, mi entras que ae produce una 

fuerza opuesta debido a l a  acción de toTción en lo s  brazos 

su jetadores, consistiendo le a  miembroa de contacto móvi­

le s  en espigas ríg id a  ̂ 6  im ilarea, dispuesta a firmemente 

en e l lia tó n  operante.

El emplee de miembroa de contacto f i jo s  

en la  forma de muelles de to rsió n , de acuerdo con lo  

arrib a  indicado, ea particularmente importante para e l 

invento, ya que lea  miambrea de contacto f i jo s  ocuparán 

posiciones neutras particularmente predeterminadas a l mis­

mo tiempo que aseguran ana preaión de contaoto deseada a l  

o a c ila r  en ambas <3íraociones, por lo cual ana funciones 

lle g a  a aer completamente uniformes en la s  maniobras de 

apertura y c ie rre  de contactos, á s i ,  solamente a l  selec­

cionar la  posición de le a  miembros de contaoto m óviles, loa 

miembroa de contaoto i i jo a  pueden ser empleados a rb itra ­

riamente para maniobras de c ie rre  y apertura.

E l invento aeró móa detallado oon re feren ­

cia a l dibujo adjunto que muestra un re ló  en perspectiva.
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.§.23 898íabrioado do acuario con & inven*

T?na cubierta en forma Ae caja se ha desig­

nado en €L dibujo con I ,  Bn l a  rea liz a c ió n  representada 

se ha s^u ea to  que dicha cubierta ea de un m aterial a ia -  

lan te  transparente, por ejemplo e l  cenooiAo por P1 exigíase. 

Bn un laAc 2 ^  la  cabierta  está fijad o  e l electroimán 

que Ae an moAo conaabiAo conaiate en un puente 3 , hecho 

de un m aterial ferrcmagnótioo y doblado en ángulo recto . 

Sedeado por una bobina y su jeto  a l  puente hay un nóelee 

magnético 4 con una zapata polar 5 que atrae  una armadu­

ra 6 , montada sobre e l  puente en forma g ira to r ia . Un l i a ­

tón operante 7 de m aterial a is lan te  cató  dispuesto cerca 

del lado 8 de la  cubierta y guiado de ta l  modo que ea dea- 

plazabla hacia arrib a  y abajo en su d irección longitudi­

nal por medio de eqoigaa que sobresalen de la  cubierta y 

engranando en muescas a x ia les  del l is tó n . Cuando la  arca- 

dura es atraid a y lib erad a , e l  l is tó n  operante sufre un

movimiento de avance y retroceso entre sus dos paa iedones 

extremas por medie de un brazo 9, su jeto a la  armadura 6, 

que en su extremo lib re  está  provisto ds ana entalladura, 

de modo que su forma bifurcada abraza ol l ia tó n  operante 

7 . yos brazos de la  pieza de forma bifurcada, une de la s  

oualaa es v is ib le  en lo  en la  figu ra , están  unidos f le x i ­

blemente a l  l i s ta n  operante 7 por medio de topes conve­

xos I R  y 11b. come muelle de lib eració n  para la  armadu­

ra 6 y e l l is tó n  operante 7 funciona un muelle de torsión  

12 on forma ds I ,  que en une de sus extremos, 13 zeposa

4
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en ana muesca 14 de un l ia tó n  angular, dispuesto en la  cu­

b ie r ta , y que está  proviste da nna parta 16 angular que 

an au extremo l ib r e  está doblada de nieve en ángulo para 

formar un pequeño r esa lta  que aa in serta  en cualquiera 

5 de varios o r i f ic io s  17 an e l reverse 18 de la  cu b ierta .

BE muelle de to rsió n  12 pasa por a i  o r i f ic io  19 en e l  en­

ver ae, atravesando el lado fron tal 8 da la  cu b ierta , fun­

cionando e l o r if ic io  como un apoyo para e l  muelle, nna par 

te  20 del muelle de torsión  12 doblada en ángulo con re ía ­

lo  eión a la  parte principal del muelle, maniobra sobre una 

pieza de re sa lte  21, sa lie n te  del l is tó n  operante 7 y 

oontináa hasta la  parte in fe rio r  de otra pieza de re sa l­

te 22, sa lien te  del lado fro n ta l 8 de la  cubierta , como 

e l pequeño re sa lta  en la  parte 16 del muelle de torsión 

16 está  insertado en un o r i f ic io  17 , situado más a rr ib a , la  

pretensión en la  pieza 2o, e jercid a  por la  acción de tor­

sión, aumentará, en cuyo caso, no obstante, la  posición 

en el extremo superior del l ia tó n  operante 7 está  lim ita ­

da por la  parte 20 reposando contra e l re sa lte  22, ío r -  

20 mando áste  asá un tope para e l movimiento hacia arriba 

de la  parte 20. l a  fuerza de lib erac ió n  puede de este  

modo estab lecerse fácilm ente y a ju e ta rse  girando l a  par­

te 16 con re lació n  a la  parte 2o,

l e s  miembros de contacto f i jo s  consisten 

25 en mué]les de torsión  enferma de alambres comparativa­

mente ríg id os que están dispuestos en pares para cada ju e ­

go de contactos y están designados con 22 y 24 respectiva-

-  5 -



mente. Tienen todos la  forma de i  y comprenden un brazo 

más largo 85, e l brazo aujetador, que tien e en extremo 

26 fija d o  firmemente e inmóvil a la  torsión en e l l i a ­

tón 15 y en el lado posterior 16 de la  cubierta, y a tr a -  

8 viesa nn o r if ic io  27 en e l anverso que sirv e  Re apoyo

en e l lado fron ta l 8 de la  cubierta, y además nn brazo corto 

28, e l brazo de contacto, que signe paralelamente con y 

delante del lado fron ta l 8 de la  cubierta . loe miembros 

de contacto f i jo s  23 y 24, pertenecientes a l  miaño par de 

lo  contactos, tienen sus brazos sujetadores prolongados a 

cada lado del electroim án y tienen sus brazos de contac­

to d irig id os uno hacia e l  o tro , io s  brazos sujetadores de 

lo s  mianbros de contacto 23 y 24 tienen alguna diferencia 

de longitud, de modo que e l brazo de contacto de un miem- 

15 bro de contacto estará situado más cerca del lado 8 de

la  cubierta que e l  brazo de contacto dea otro miembro de 

contacto, por otra parte lo a  miembros de contacto f i jo a  

23 y 24, están  situados auatancialmente a la  misma a ltu ra , 

de modo que sus brazos de contacto estarán situados esen- 

K) ciaimente en e l  misas plano, perpendicular a la  dirección

longitudinal del l is tó n  operante 7 , io s  miembros de con­

tacto  f i jo s ,  23 y 24 están convenientemente hechos de un 

m aterial de buenas cualidades e lá s t ic a s , por ejemplo bronoe 

fosforoso y loa  extremos lib r e a  de la s  partes del brazo 

33 corto están  provistos de manguitos 29, encajados, solda­

dos a l  alambre y hechos de un m aterial de buenas cualida- 

dea de contacto, por ejsuplo p la ta .

-  6 -



T3R3.es miembros de contacte f i jo s  23 y 24 

están dispuestos con igual espaciamiento adecuado e lo  

l a r ^  del l is tó n  operante 7 en una cantidad a rb itra r ia  

dependiente de la  cantidad máxima de maniobras de contac­

to deseadas, solamente des juegos de contactos se muestran 

en e l  dibujo, es deoir un juego de contactos A, maniobran­

do como c ierres  de contacto, y un juego de cent a ote a en 

B , maniobrando como contactos de apertura, Bk c ie rre  y 

l a  apertura respectivamente de lo s  contactos se rea liz a  

por medio de miembros de contacto móviles en forma de es­

pigas 3o, que a l  maniobrar e l  electroim án, cierran  o ebren, 

respectivamente, una conexión entre loa correspondientes miemb 

broa de contacto f i jo s  23 y 24 del par resp ectiv o , la s  ssp i- 

gas 3o se insertan en o r i f ic io s  en el l is tó n  operante 7 y 

atraviesan  una ranura 31 en el lado frontal de la  cu bierta .

SI lia tó n  operante 7 está  prov isto , como se indica en e l 

juego de oontaotos A, de dos o r i f ic io s  32 y 33 resp ecti­

vamente para cada juego de contactos. Insertando la  espi­

ga 3o en e l o r i f i c i o  32  como es a l oaso en el juego de 

contactes A, se obtiene una maniobra de c ie rre  de contacto, 

mientras que s i  la  espiga 3o se in serta  en e l o r i f ic io  33, 

se obtiene en cambio una maniobra de apertura de contacto 

come se ha indicado en B . m  situaoión de lo s o r if ic io s  

en e l l is tó n  operante 7 y la s  posiciones term inales del 

l is tó n  están  slegidas de modo que la a  espigas 3o, a l  hacer 

contacto con lo s  miembros de contacto f i jo s  originan una 

c ie rta  escilao ió n  de sus brazos de contacto 28, a s i  que
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surge aDa c ie r ta  presión de contacte deseada por la  ac­

ción de torsión . l a  d irección de esta o scilació n  depende­

rá de la  c lase  de maniobras de contacto para los que se 

emplean io s  d iferen tes jaegos de contacte y la  escila?- 

ción indicada en la  rea lizació n  será d irig id a en conse­

ca encía hacia arrib a  para romper lo s  contactos y hacia 

abajo para oerrar los contactos, üa acción e lá s tic a  de 

lo s  miembros de contacte f i jo s  as eapaesta en conaeoa<B>- 

cia en ambos sentidos desde ana posición nentra e de re­

pese qae, dóhido a l  hecho de qae es tes  miembros de con­

tacto forman moelles de to rs ió n , paede obtenerse en la  

manara indicada con exactitud saiicientem ente grande sin  

tener generalmente necesidad de an re a ja s te  p osterior. 

2aede ser de importancia qae lo s  o r if ic io e  8? qae aotóan 

oemo apoyos para los moelles de torsión , no permiten 

cualqaiar movimiento ap reciab le  de lo s  brazos de sa je - 

ción de lo s  moelles de torsión  en la  dirección de mo­

vimiento del l is tó n  operante y que lo s  brazos de contac­

to aen ríg id os a s í  qae principalmente ea e fectiv a  sólo 

la  acción de to rsió n .

Una cantidad de re sa lte a  34, sa lie n te s  

del lado fro n ta l 0 de la  o ab ierta  ee indican además en 

<1 d ibajo . Tienen áetoe eitoados aa lado aaperior e in ­

fe r io r  35 y 36 respectivamente a t a l  d istancia  conve­

niente de loa miembros de contacto f i jo s  adyacentes, 

qae en caso en qae la  espiga 3o e s tá  soldada janto con an 

miembro de contacto f i jo  perteneciente, por ejemplo 23,
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el movimiento del l is tó n  operante 7 se frene ya a l  cerrar 

o a b rir  por la  parta Ral brazo corto del miembro da con­

tacte  f i jo  siendo parada por la  soparficio  apropiada del 

re sa lto  34 adyacente an t a l  posición, que #1 c irco ito  

§ entre e l  miembro de contacto f i j o ,  perteneciente a l  otro 

par de con tactes, y dicha espiga 30 soldada se rompe, y 

que también se rompe e l c lrco ito  entre la s  espigas 5o 

restan tes, teniendo la s  mismas maniobras de contacto, y 

ene respectivos miembros f i jo s  de contacto sin  la  espiga 

10 3o, formando parte de la s  maniobras de contacto de con­

dición opeesta, permitiendo haoer contacto con eos miem­

bros de contacto f i jo s  resp ectiv os. Este dispositivo espe­

c ia l con le s  r e s a lte s  34 está  dastinado a sa tis fa c e r  c ie r­

ta E x ig en cia s  de segaridad qae pueden surgir s i  por ejem- 

18 pío se emplea e l r e lé  en sistemas de señalizáoión de fe ­

r ro c a r r il  y ana descripción completa del d ispositivo en 

caestión y sus venta jas p rácticas  se encuentran en la  pa­

tente na 8S&.848.

De lo  arriba mencionado se habrá observa­

do do qne lo s  d iferen tes juegos de contaotos pueden dispo­

nerse facultativam ente para maniobras de contaotos de 

c ierre  y Apertura de acaerdo con que se coloquen la s  es­

pigas 30 en loa o r i f ic io s  32 o en los o r i f ic io s  33. Con 

f in  de que los miembros de contacto f i jo a  a l  construir­

ás se obtengan la  posición nontra pretendida, sus brazos de

contactos pueden colocarse en ana p la n tilla  antea de que 

le s  extremos 36 hayan sido apretados, se ha demostrado

-  9  -
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que la  su jeción puede hacerse ventajo samanta por medio 

de cualquier oola o pasta adecuadas.

E l invento puede naturalmente var ia rss  y 

m odificarse de muchaa manabas d iferen tes ain abandonar 

8 a l a l i n e a  principal del invento, E s i , loa  miembros f i -  

je^hs om taote antagonistas no tienen  por quá tener ne­

cesariamente una sección o i r  c o la r , sino que pueden hacer- 

a* an cambio a.e cin ta  a m etálicas planea para mué l i s a .  

Además a l  l is tó n  operante 7 puede proveeraa poaiblemen- 

10 te  da más da dos o r i f ic io s  para cada jnego da muelles de 

contacto. En la  rea l ización  d escrita  ae sopona además 

que la a  espigas 30 no tienen conexión e lé c tr ic a  exterior 

algo na y que ts !  conexión ae obtiene sólo uniendo lo a  ex­

tremos de loa  miembros de contacto f i jo s  26, que ae pro­

í s  longan a loa  term inales de soldadura y sobresalen del 

lado 18 de la  oubisrta. No obstante; ea posib le tener 

la s  espigas de contacto provistas de term inales, en cu­

yo oaso pueden cooperar con solo un miembro de contacto 

f i jo  en cada juego de oontaotos o bien pueden, en la  

20 rea lizació n  ilu strad a con dobles miembros de contacte 

f i jo s ,  ser conectadas come centa otos gemelos.

En la  rea lizació n  d escrita  a rr ib a , se su­

pone que se obtienen combinaciones d iferentes por coloca­

ción d iferen te de loa miembros de contacto móviles en e l 

25 l is tó n  operante, teniendo estes  miembros de contacto la  

forma de espigas o s im ilares .

acmé se ha indicado en la  introducción de

10  -
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cata descripción, hay también otra  posibilidad para obte­

ner combinaciones da contacto b iferantea con a l díaaño 

au stanolalment a inalterado da la  parta principal da! r e lé , 

ea d ecir, asando m cada caao d iferen tea l i â t  anea operan­

te s , estando diapaaatoa loa  miembros da contacto móviles 

da acuerdo con la s  combinaciones de contactos desudas, 

en ouyo caso no as n ecesario , desde luego, eue los miem­

bros de contacto puedan v ariarse  en e l  l is tó n  operante, 

di hacerlo as$ surge e l  inconveniente, de que deben mante­

nerse preparados varios tipos d iferen tes de lis to n e s  ope­

rantes y este  inconveniente lleg a  a ser particularmente 

grande s i  se deben tomar en consideración muchas diferen­

te s  variantes de combinaciones de contactos.

Además puede mencionarse que los miembros 

de contacto móviles, presentados en forma de espigas o 

s im ilares , pueden, en cambio, de ser d irig idos perpendi­

cularmente a l a  d irección que presentan en la  rea lizació n  

arrib a  d e sc r ita , aunque desde luego en e l  mismo plano, on 

cuyo caao lo s  miembros de contacto f i jo s  pueden tener la s  

piezas, sn cooperación con lo s  miembros móviles, dobladas 

on un ángulo oon relación  a la s  partes de la s  mismas que 

arrib a  han sido Hornadas brazos, te s  miembros ds contac­

te móviles ss extenderán,alargarán, pues, conveniente­

mente a través del l is tó n  operante oon piezas sa lien tes  

en cada lado del mismo, estando Ja s  piezas de contacto 

de lo s  miembros de contacto f i jo s  de cada juego de con­

tacto s situadas en cada lado del l is tó n  operante, coope-

-  11  -
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lando cada una con la  apropiada da la s  dos piezas sa lien ­

tes mencionadas apropiadas.

-Bata s o lic ita d , que corresponde a la  pre­

sentada en Suecia e l  9 de septiembre de 1954, bajo el 

8 No* 8187/84, se acoge a lo s  b en eficios dgt a r tic o lo  51 

del vigente Sstatato  sobre propiedad In d u str ia l.

0 -  N 0 T <6 -  o -

lo s  pantos de invención propia y nueva 

qae se presentan para que sean ob jeto  de esta patente 

10 de invención en España, por VEINTE anos, son lo s  a i-  

g u ia ites :

IR . -  Un dispositivo de re lá  electromag­

nético que comprende un electroimán con una armadura, 

que en e l c ierre  y en l a  apertura del re lé  mueve un ii& - 

15 tén operante, desplazabie en su d irección  longitudinal 

entre dos posiciones extremas, estando dispuesto dicho 

l is tó n  operante durante su movimiento para maniobrar 

miembros de oontacte m óviles, cerrando y abriendo respec­

tivamente la  unión con miembros de contacto f i jo s ,  colo­

so cades a lo  largo del l is tó n  operante, caracterizado por-

1 2  -



2 2 3 8 9 8

que lo s  miembros de contacto f i jo s  forman muelles de 

torsión, sustancialmente en forma de 1 , teniendo cada ono 

on extremo del brazo del muelle, &  brazo an jetador, f i r ­

memente inmóvil a la  torsión  con relación  a l armazón del re í ó 

8 y e l  otro extraño lib re  del brazo del muelle, e l  brazo 4e  

contaoto, dispuesto para cooperar con lo s  miembros de 

contacto móviles pertenecientes y estando el brazo au jeta- 

dor apoyado en forma de pivote con re lación  a i armazón 

del re lé  adyacente a l brazo de contacto, de modo que lo s  

10 brazos de contacto de loa miembros de contacto f i jo s

puedan o sc ila r  a p artir  de una posición neutra en ambos 

sentidos del movimiento del l is tó n  operante produciendo 

una fuerza opuesta debido a l  efecto  de to rsió n  en lo s  

brazos de su jeción , consistiendo le s  miembros de oontao- 

15 to móviles en espigas ríg id as o sim ilares, firmemente 

dispuestas en e l l is tó n  operants.

2a. -  Un dispositivo según el punto 1 , 

caracterizado porque e l  l is tó n  operante está  provisto 

de ranuras para r e c ib ir  loa miembros de contacte móvi- 

20 le s  en forma de eqp igas o sim ilares, estando p rev istas 

dichas ranuras por le  menos en número de dos por cada 

juego de contaotos, comprendiendo un miembro o miembros 

móviles y su miembro o miembros f i jo s  correspondientes, 

estando dichas ranuras espaciadas una de otra en direo- 

25 ción longitudinal del l is tó n  operante y situadas de ta l

modo con relación  a lo s  miembros de contacto f i jo e  p erte-

-  13
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neoi entes, que un miembro de contacto móvil, sitasde en 

ana As dichas dos ranacas, sn le posición extrema alcan­

zada por e l l is tó n  operante, cuando la  armadura e s ^  sin  

actu ar, descansa contra lo s  miembros de contacto f i jo s  

5 pertenecientes mientras gao este  o estos miembros respec­

tivamente se apartan con e l f in  de asegurar ana presión 

de contacto sustancialmente predeterminada, pero que en 

la  otra posición extrema del l is tó n  operante está  a ana 

d istancia  del miembro de contacto f i jo  perten ecien te,

10 mientras qae un miembro de contacto móvil, situado en la  

otra de la s  des ranuras, en la  posición extrema alcanza­

da por e l l is tó n  operante, cuando la  armadura está  en 

reposo, está a una d istancia del miembro de ccntaoto f i jo  

perteneciente, pero en la  o tra  posición extrema del l is tó n  

IB operante reposa centra e l  miembro de contacto perteneciente, 

mientras aparta este  o estos miembros respectivamente con 

e l f in  de asegurar una presión de contacto austanoialme^te 

predeterminada, por lo  oual cada juego de oontactos puede 

disponerse facultativam ente como grupo de contactos de 

2o c ie rre  o de apertura por la  situ ación  del miembro de ocn-

taote móvil en una a otra de dichas dos ranuras para ai 

juego de contaotos en e l lis tó n  operante.

3B. -  Un dispositivo según e l panto I  ó 2, 

caracterizado porque cada juego de oontactos comprende 

25 dos miembros de contactes f i j e s  sim ilares entre lo s  cuales

lo s  miembros de oontacte m óviles, en forma de espigas o 

equivalentes, pueden conectar eléctricam ente.

1 4  -
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43. -  Un dispositivo según a l punto 3 , ca­

racterizado porque los miembros A# contacto f i jo s  satán 

provistos As conexiones con c irc u ito s  e lé c tr ic o s , en lo s  

que se incluyen le s  juegos As oontaoto, mi entras que la s  

espigas o equivalentes carecen As ta le s  conexiones.

Sa. -  un dispositivo según cualquiera Ae lo s  

puntos an terio res , caracterizado porque lo s  miembros Ae 

contacte f i j e s  tienen l a  forma Ae alambres ríg id os.

53. -  un d ispositivo según e l  punto 5 , ca­

racterizado porque loa miembros de contacto f i jo s  están 

apoyados en forma g ira to r ia  sacándolos por o r if ic io s  sus- 

tanoialmente c ircu lares teniendo esto s ta l diámetro, que 

es impedida cualquier movimiento a preciab le  Ae la s  par­

te s  apoyadas Ae lo s  miembros Ae contacto f i jo s  mi d irec­

ción Ae movimiento Asi lia tó n  operante.

7e. -  un d ispositivo según e l punto 5 ú 6 , 

caracterizado porque e l  lia tó n  operante se extiende sus­

tancia lmente paralelo a l núcleo del electroim án, además 

de lo  onal miembros de contacto móviles tienen sus puntea 

de su jeción  en el lado del núcíes, que es opuesto a i l i s ­

tón operante y sus puntes apoyados en forma g ira to ria  en 

SQL lado del núcleo donde está  situado e l  l is tó n  operante.

83. -  Un dispositivo según e l  punto 7 , ca­

racterizado porque lo s  miembros de contacte f i jo s  en cada 

juego Ae oontactes tienen sus brazos Ae su jeción  exten­

diéndose a cada lado del núcleo electromagnético y d ir ig i­

dos sus brazos de contacto une hacia e l o tro  y hacia miem-

15
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^ J 8 9 8broa &# contacto mávilea pertenecientea.
9s* -  Un dispositivo segán a l ponto 8 , oa?- 

racterizado porqna le a  mi cabros da contacto f i jo s  satán 

aojatoa y se apoyan an forma g ira to r ia  en placas situa­

das an emboa leaoedel sieotroim án, formando dichas plaoas 

loa  lados da la  cubierta qua rodea a l  electroim án.

103. -  Un dispositivo segán cualquiera da 

loa  puntos 5 - 9 ,  caracterizado porque lo s  miembros da 

contacto f i jo s  están provistos da manguitos de un mata­

r í a !  de contacto conveliente, por ejemplo p lata  consti­

tuyendo dichos manguitos cuerpos de contacto para coope­

rar con lo s  miembros de contacto mávilea.

l i s .  -  un dispositivo de re iá  electromag­
n ético .

Tal y como se ha d escrito  en la  Memoria 

que antecede, representado en e l  dibujo que se acompaña 

y oon lo s  fin es que se han sap ecü icad e.

Meta Memoria consta de d ie c ia e is  hojea, 
ea erita s  per una aoia cara.

Madrid, * 8 S E P j% y  

B,
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