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Se conocen ya deslizaderas o vias de des-
lizamiento inclinadas que sirven para el slmacenaje de
sacos, paquetes u otros embalajés que ge introducen de

scuerdo con el ritmo de le produccidn en la parte supe-—
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rior de la deslizadera y que se retiran segin las neae-
sidades en la parte baja de la misma,., Ios hilos para sa-
cos con una aplicacidn particular de estas deslizaderas;
Las variaciones del coeficlente de frota-
miento entre las mercanc{as y las deslizaderas obligan
en general a elegir una inelinacidn més elevada gque la
precise en la mayor parte de las aplicaciones. En la
carga, los sacos frenan insuficientsmente y pueden ad-
quirir una velocidad demasliado elevada y se deformen a

consecuencia de chogues entre sf{. Clertas mercancfas

delicadas se deterioran y si el mesterial del saco es po-

roso la mercancfa puede escaparse. Ademds, cuando una
deslizadere estd llena, la fuerze de los sacOs gue gra-—
van unos sobre otros puede resultar tan elevada que se
bloéueavel aparato de descarga colocado en la parte baja
de la deslizadera; Las partes curvas de las deslizaderas
tienden a agarrotarée;

Se ha intentado remediar estos lnconve-
nientes, por ejemplo, instalando frenos que retienen un
momento el saco al pezar ¥ luggo lo dejan en libertad;
pero el frotamiento depende aiin de la habilidad del per-
sonal, ademds, estos dispositivos no permiten compensar
el esfuerzc tangencial de una columna de sacos; Los man-
dos eléctricos son muy complicados a causa del gran nd-
mero de deslizaderas que ocomponen un sllo y su coste es

elevado,

El invento permite remedlar estas dificul—
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tades; Se refiere a un dispositivo para la regulacién

de la velocidad y de la carga de las mersancias eﬁ sa-
cos, paguetes u otros embalajes sobre deslizaderas in-
clinadas en pa;tioular un regulador de desllzaderas de
silos de sacos, caracterizéndose este dispositivo por—
que la deslizadera estd dividide en secsiones por apa-
ratos cada uno de los cuales estd provisto de drgenos

de regulaocidn acclonados automdtiscemente por el peso, ©
respectivamente por la fuerza tangencial de las mercen-
cfas; En este dispositivo; pueden preverse conexiones
para éue los Orgenos de regulacién de un aparato se in-
fluyan y se controlen reciprocamente. Es posible tembién
gue ol aparato tenge un freno de paso que frene la mer-
cancia y la deje de nuevo en libertad as{ como un dispo-
sitivo de retencidn y de regulacidn independiente del
freno de paso;

La divisién de la deslizadera en seccio}
neé permitq redﬁcir la longitud de las columnas de gecos
pere disminulr ls fuerza tangencial; En oiertos casos es
ventajoso gque el aparato due divide la deslizadera en
secciones tenge al menos un érgano colocado encima de la
deslizadera de manera que pueda actuar desde arriba sobre
las mercanoias; Bste disposicidn es ventajosa cuando se
desea transformar feslizaderas existentes cuyo fondo no
pueda modificarse; Es igualmente ventajosa para ciertas
mercanc{as delicadas Que deben ser frenadas por dos super-

ficies pulimentaedas, En este cesc no es necesaria una su-
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perficie de fricoién en el fondo de la deslizadera.

El dibujo representa a t{tulo de ejemplo
algunas formas de ejecucidn del dispositivo aplicedas
a deslizaderas para sacos; Es evidente gue la aplica-‘
¢idn & otras mercancf{as puede hacerse de modo andlogo.
Las figuras 1 & 7 mnestran una primera forma de e jecu-
oidn del invento. Las rigs. 1, 2, 3 representan en ocorte
longitudinal tres posiciones diferentes del aparato, Las
figa. 4 y & son cortes segin las lfneas IV—IV y V-V de
la fig. 1. Lasfig. 8 ¥y 7 muestran un,detalle. Las figs.
68 & 11 muestran uns forma de ejecucién e la maners de
freno de retencidn, Ia fig; 8 es una vista de lado; la
fig; 9 es un corte en planta segin la 1fnea IX-IX de la
fig, 8 ¥y las rigs. 10 y 11 son secoiones por las lineas
X-X y XI-XI de la figura 8. Les figs. 12, 13, 14 muestran
en vista esquemitica longitudinal el dispositivo de las
rigs; 8 & 11 unido a un dispositivo de retencién; Las
rigs; 16 y 17 muestren en vista longitudinal el disposi-
tivo de las riga; 8 a 11 con un dispositivo de retencidn
independiente. la fig. 18 es una vista en planta de la
fig. 16.

En el fondo de la deslizadera 1 se en-
cuentra una superficle de presi&n 2 acclonada por el
peso de las meroancf{es y una superficie de friccidn 3
que produce una fuerza'tangencial sobre las msroanoias;
Entre estas dos superfiéies estd colocada una superficie

de deslizamiento 4. La superficie de presién 2 estd so-

-4 -
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portada por una palance de dos brazos pivotadas en el pun=-
to fijo S; La superficie de fricocidn 3 estd soportads
igualmente ﬁor une palanca que pivota en el punto fijo 6.
Esta palancs reposa sobre uno de los brazos de la 7 que
soporta la superficie de presidn 2 de tal modo que las
dos superficies estdn unides entre sf{, siendo levantada
la superficie de friceidn 3 cuando baje la superficie de
presién 2. Cuando la superficie de friccldn 3 es levante~
da se encuent:a ligeramente por encims del nivel de la
deslizedera l; El movimiento de la superficie de presién
& puede ser sostenlido por un pesoc 8 gque se desplaza auto-
miticamente desde el exiremo de su otro brazo de palance
9 hasta el punto de apoyo;

La fig; 1 muestra el dispositivo cuando
le secoidn de la deslizadera colocada debajo estd llena.
Desde el momento en gque la columna de sacos ha aleanzado
él‘dispositivo, estos sacos mantienen baja la superficise
de preqién 2 y levantada la superficie de presidn 3, Los
88008 Que se encuentran sobre la superficie de fricecidn
3 le transmiten la fuerza tangencial causada por la colum-
na de los sacos gque les siguen;

Cuando se descargan los sacos (fig. 2)
estos abandonan la superficie de presifn 2 y la superfi-

cie de friceidn 3 baja a consecuencia del peso de los
sacos sigulentes éue entran de nuevo en contacto econ el
fondo llso de la deslizadera; ¥y resbalan sobre la super-
ficie de deslizemiento 4. El mismo proceso se repite en
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el regulador colocad® mds arriba.

Le fig. 3 muestra cémo los sacos son fre-—

nados al pasar cuesndo no hacen més que pasar sobre el re-

gulador, por ejemplo, sl cargar la deslizadera. Al pasar
sobre la superficie de friceidn 3 producencun choque,

pero el peso mivil 8 ge opone a un movimiento demasiado
rédpido (momento de 1nercia); La superficie de fricoeién
3 actds asf{ sobre los sacoa; Deasde el momento en que la
superficie de presién se levanta algo, el peso mdvil 8
se desplaze hacla el punto de apoyo § y la superficie
de presi6n 2 se levanta, dejando libre la superficie
de friccidn 5; El saco se pone as{ de nuevo en contac-—
to con el fondo liso de la deslizadera y puede continuar
resbalando; Es Gtil & menudo prever un dispositivo de blo-
dueo cerca de la superficie de friccidén 3, por ejemplo
una vélvula 10 éue pivota en el punto fijo 11 y que se apli-
due por el saliente 12 en uns ranuras 13 de la superficie
de friceidn 3 cuando 8sta es levanteda (figs; 6, 7); aAs{,
la vélvula 10 tlene una retencidn en el soporte de la su=~
perficie de friocién; )

Para soportar el efecto de retencién de
la superficie de fricocidn 3 se pueds colocar un estribo
de parada 14 mendado por la superficie de friccidn 3 de
tel manera que se disponga en la trayectoria de las mer-
cancfas 19 cuando se levanta la superficie de friceidn
3, El estribo 14 pivota en el punto fijo 15 y en su bra-

zo de palanca opuesto 16 tiene una ranura 18 en la que

"‘6""
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estd encajado un drbol 14 fijedo al soporte de ls super-
ficie de friceidn 3., Cuando la superficle de friceidn
3 pe levanta, el estribo 14 llega a la trayectoria de
las mercencias y les retiene por su parada de reten-
cidn ao; Cuando baje la superficie de friceidn 3, el
estribo 14 vuelve a sublr y deja en libertad las nmer—
cancfas;

Aln cuendo la superfiocie de presidén 2
puede llevar en general un solo batiente (fig; 4) con~-

viene dividir la anchura de la superficle de fricecidn

3 (fige 5) a fin de poder disponer en sl centro una su-
perficis de resbalamiento pars los sacos cuando es bajada
la superficie de friccidn Z; 8e puede aumentar el efecto
de frenado de la superficie dé friceidn 3 proveyéndola
de rsaloes Que se elevan en el sentidc de resbalamiento
o dendo al revestimiento de esta superficie de friccidén
3 la forma de una oufia de dngulo muy peque&o;

Conviene prever un corte oblfcuo 21 en el
extremo de la palanca de la superficie de friccién 3 que
se apoya sobre el brazo de palanca 7 de la superficie de
presidn 2, BEsto permite una liberacidn repentina de la
superficie de fricoién;

Paras obtener una marcha perfescta del peso
8 se le puede dar la forms de un rodillo provisto de uns

renura 22 gue le permite desplazarse a lo largo de un

carril de gufa 23 coloocado sobre el brazo de palancs
9 (fig. 4).



10

15

20

25

En el ejemplo de las figs., 8 a 11, el fre~
no ds paso tiene una superficie intermedia, por ejemplo
un batiente oblicuo 26 éue desciende hacla la desliza-
dera y estd montado de modo que pueda pivotar en su ex-
tremo alrededor del punto fijo 27. Encima de este ba-
tiente oblfcuo 28 esté dispuesto un carril 31 que en ge-
neral le es parélelo y gue puede pivotar en su extremo
opuesto alrededor de un punto fijo 32 montado sobre un
bloéue eldstico de caucho 33, En su otro extremo, el ca-
rril estd influenciado por un resorte 34; Entre la su-
perficie intermedia y el carril 31 estd dispuesto un ro-
d1llo que tiene un eje 30 sobre el cual estén montados
locos un disco central 29 que rueda sobre el carril 31
y dos discos exteriores 28 que ruedan sobre el batiente

oblfcuo 26 de la superficie intermedia. La rotacidén dsl
betiente oblfcuo 26 es limitads hacia abajo por un trea-

vesafio 35 retenido por un tope fijo a la deslizedera 1, Des~

de el momento en que un saco llega a la barrera en forme
de cufla formasdo por el batiente oblfcuo 26 y el fondo de
la deslizadesa 1, se apoya sobre el batiente oblfcuo y

el rodillo se desplaza & le derecha. Los discos 28 y 2¢

giran en direcciones opuestas. Para facilitar el arranque

del rodillo el carril 31, tiene, cerca de su punto de pi-
votamiento 33, une rampa 36 oblfcuo con relacidn a la su-
perficie 1ntermad1a; Al levantarse, la superficle inter-
media deje libre el saco rrenado;

Las figse. 12 a 15 muestran el dispositivo

-8 -
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que acaba de ser desorito con la superficie intermedia
unida & un dispositivo de retencién mandado por una pe~—
lanca de arrastre 37, Esta palanca tlene dos brazos uno

de los cuales se extiende en la trayeotoria de las mer-
sancf{as y el otro, 38, lleva un elemento de apoyo 38
montado de modo gque pueda pivotar sobre el batiente
oblfcuo 26;_Este elemento de apoyo estd provisto de una

viga de retencidn 41 que puede estar revestida de caucho,

Cuando la deslizadera 1l se llena de sacos 42, desde el

momento eq&ﬂa uno de estos descansa en la palanca de
arrastre 37, estd dltima es mantenida en su posicidn

nds elevada y el saco #iguiente es retenido por la vi~
ge. 41; La presidn de la columnas de sacos que sigue no

ae tranémite a la columna de sacos 1nrerior; Cuando la
deslizadera se vacfm, le palanca de arrastre 37 baja ¥,
por medio de un estribo 43 fijado a su brazo de palance
38, levanta la viga de retencién 41 que pone en libertad
el saco siguiente; Cuando el dltimo de los sacos ha pa-

sado, el rodillo 28, 29 vuelve a su posicidn inferior
inioisl, Construyendc el batiente oblicuo 26 de un mete-

rial eldstico, pcr‘ejemplo. de madera de fresno, pueds
adaptarse al espesor mayor o menor de los sacos y, si
la relacién de los brazos de palanca 37, 38 es bastante
grande, por ejemplb; 5:1; es suficiente la fuerza sobre
le viga de retenaidn 41;

En el ejémplo de las figa; 16 a 18, el
freno de pasc y el dispositivo de retencidn son sepa—
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rados e independientes. El dispositivo de retencién tie-

ne por ejemplo une pala#oa mévil 45 colocada en el fondo
de le deslizadera 1 y &ﬁa superficle antagoniste fija 46;
La palance mévil 45 pivota alrededor del eje 47 ¥y su su-
yerficialéa gse ocoloca en el fondo de la deslizadera l;
tiene ademds una ouﬁa.éé Que se eleva por encima del fon~
do de la deslizadera y cuye supe-rficie 50 estéd colocada
por debejo de la superficle antagonista 46; Las superfi-
cles 48 y 60 estén reunidas por una superficie interme-
dia 51 que forma con la superficle §0, un éngulo tal que,
cuando le cufla 49 baja por debajo del fondo de la desli-
zadsra 1, esta superficie 51 se encuentra en el plano de
este fondo de deslizadera 1l

Cuando se llena la deslizadera, un saco
rsposa sobre la superfic;e 48 y el saco siguiente es re-
tenido por la cufla 49 y ocontra la superficie antagonis-
ta 46, Cuando el saco colocado sobre la superficie 48 la
abandone, el saco siguiente es puesto en libertad, Es
ventajoso emploar'egte sistems en combinacidén con el de
laa‘figs; 1l a 7 porgue los sacos Que proceden de la nd-

quina ensacadora tienen una secoldn redondeada que con-

cuerda mal con la seccidén de superficies planas de la
deslizadera. El dispositivo de las figs. 8 a 1l aplasta

los sacos que son conducidos de modo mds favorable tanto

-en las pe.rtes rectes como en las partes curvas de las

deslizaderas, Para economizar altura de construceidn se
pueden disponer los mecanismos & los lados de las desli~

- 10 -
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zederas,
Este solicitud, que corresponde a la pre-
sentads en Alemania 91»37 de kgosto de 1954, bajo el No.

4 21,038 XI/81 e, se acoge & los beneficios del ertfcu~
lo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

-0~ NOTA -0~

Los puntos de invencidén propia y nueve

que se presentan parazdue sean objeto ds esta Patente
de Invenocidn en Espafla, por VEINTE aflos, son los si-
guiéntes:

l!; - Un dispositivo para la regulacidn
de la velocidad & de la carge de mercancfas en sacos,
paégetes u otros embarazos sobre deslizaderas inclina-
das, en particular un dispositivo regulador de desli-
zaderas de silo para sacos, caracterizado porque la via
de ¢eslizamiento estd dividida en secciones por apara-

tos, oada uno de los cuales estd provisto de Srganos

- 11 -
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o respectivamente por la fuerze tangencial de las mer-
oano{as;

29; - Un dispositivo segin se reivindi-
ca en el punto 12, caracterizado porque se prevén unio-
nes para que los drganos de regulasocidn de un aparato se
influencia y se manden neoiprooamente;

3!; - Un dispositivo segin se reivindica
en el punto lg, caracterizado porque dicho aparato tiene un
freno de paso que frenaéla meroancfa y la pone de nuevo
en libertad, as{ como un dispositivo de reﬁenoién y de
regulacidn independientetdel freno de paso,

49; — Un dispositivo segin se reivindi-
ca en los puntos 1l¢ y 22, caracterizado porgue los apas—
ratos tienen unsa superricie de presidén y una superficie
de fricoidn, ambas scportades y unidas entre s{ por pa-
lances, estando una superficle de deslizamiento dispues-
ta entre estas des superficies.

51; ~ Un dispositivo segdn se reivindica
en los puntos 12, 2¢ y 42, caracterizado porque la su~-

perficie de preéién.esté montada sobre una palanca de

- dos brazos sobre uno de los cuales reposa la palance de

la superficle de fricoidn, siendo levantads la super-

ficie de fricoidn ouando baja la superficie de presién;
69; -~ Un dispositivo segin se reivindi-

ce en los puntos‘lip 2%,42 y 52, carecterizado porgue

la superficie de presidn es cargada por un peso que se
desplaza sutométicamente desde la extremidad dsl brazo

- 12 -
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de palance hasta el punto de apoyo.

7!; - Un dispositivo segln se reivindioca
en los puntos 1, 8 y 4 a 6, caracterizado porque tiene
un aparato de bloqueo de la vie de deslizamiento cerce
de la superficie de friceidn, por ejemplo, une vélvule
que tiene una detencidn en el soporte de la superficie
de friccidn. _

82; - TUn dispositivo segin se reivindica
en los puntos 1,’2 y 4 a 7, caracterizedo porgue tiene
un esiribo de perade mandado por la superficie de fric-
cidén de tal modo éue se cocloca en la trayectoris de las
mercanc{as ouando se levanta la superficie de friccién;

9¢. - Un dispositivo segln se reivindi-
ca en los puntos 1, 2 y 4 & 8, caracterizado porque la
superficie de friceidn est{ provista de realces en forma
de ocufia que se elevan en el sentido del deslizamiento;

lot; -~ Un dispositivo segin se reivindi-
ca. en los puntos i, 2 vy 48a 9 caracterizado porque el
revestimiento de la superficle de fricecidn tiene la for-
ma de una cufia de dngulo muy peiueﬁa;

11!; - Un dispositivo segin se rsivindica
en los puntos 1, 2 Yy ¢ a 10, caracterizado porque la ex-
tremided de la palenca de la superficie de friccidn gque
se apbdya sobre 2l brazo de la palanca de la superficie
de presidn presenta hacia delante un corte oblfouc para
permitir una liberacidén repentina de la superficie de
friccién;
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182, - Un dispositivo seglin se reivindica
en los puntos 1, 2 y 6, éaracterizadq porque el peso mé-
vil tiene la forma de un rodillo gque puede desplazarse
a lo largo de un ocarril de guia;

13!; - Un dispositivo seglin se reivindioca
en los puntos 1, 2 y 3, caracterizado porque el aparato
que divide la via de deslizeamiento en secciones tiene por
lo menos un 8rgesno dispuesto por encims de la via de des-
lizamiento de modo gue puede asctuar desde arriba sobre
las mercancias;

14!; - Un dispositivo segin se reivindica
en los puntos 1, 2, 3 y 13, caracterizado porque tiene
un freno de paso, con uns superficie intermedls, por
ejemplo un batiente oblfcuo que desciende hacia la via

de deslizamiento y encims de la cual se encuentra un
carril con un rodillo dispuesto entre las superficie in-
termedla y el carril, estendo esta superficie interms-—
dia y el carril montados de modo gue puedan pivoter

en su extremidsd opuesta;

152, - Un dispositivo segin se reivindi-
ca en los puntos 1, 2, 3, 13 y 14, caracterizedo porque
el rodillo tiene por lo menos un disco que rueda sobre
la superficie intermedla y por lo menos un disco que
ruede sobre el oarril; estando montados estos dos dis-
cos locos sgsobre el miamuo eJe;

1691 - Un dispositivo segin se reivindi-

ca en los puntos 1, 2, & y 13 a 16, caracterizado porgue

- 14 -
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la supsrficls dse rodamiehto del carrll cerca de su punte
de pivotamiento tiene uné rampa oblfcua con relacién a
la superficie intermedia.

172, - On dispositivo segin se reivindi-
ca en los puntos 1, 2, ¥ 13 a 16, caracterizado porgue
tiene un dispositive de retencién mendado por une palsn~-
ca de arrastre, estandc la superficie intermedia unida
a este dispositivo de retencién;

188; - Un dispositivo segin se reivindi-
oa en los puntos i, 2, ¥ 15 a 17, caracterizado porque
la palanca de arrastre tiene dos brszos, uno de los
cuanles se extiende en la trayectoria de les mercancfas
¥y el otro lleva un elemento de apoyo que pivota sobre
el batiente oblfoua;

19!; -~ Un dispositivo segin se reivindi-
ca en los puntos i, 2y l3 a 18, caracterizado porgue
el elemento de apoyo eatd provisto de una viga de re—
tenoién;

aoc; -~ Un dispositivo segin se reivindi-

ca en los puntos 1, 3 y 13 a 16, caracterizado porgue
el dispositivo independiente de retencidn tiene una pa-

lance mdvil colocads en el fondo de la via de desliza-~
miento y une superficie antagonista fija;

7 21*; -~ Un dispositivo segin se reivindi-
ca en los puntoa 1, 3, 13 a 16 y 20, ocaracterizado por-

que la palanoca mdvil tiene una ocufia gue se eleva por en~

- 15 —



cime. del fondo de la {rfa de deslizamiento y cuya super-
ficie esté colocada po:i:' debajo de la supserficie ante-
gonista;

22!; - Un dispositivo pars la regulacidn
de le veloocidad _yﬂ de la cerge de mercanc{ss en 88808,
paquetes y similares,

Tal y como se ha descrito en la Memorie
que anteceds, r&preaentado en los dibujos que se acom~
pafian y con los fines gue se han aspecificado;

Este Memorias conste de dieciseis ho jas
esgrites por une sola cara.;

Medrid, EjFEB 1930/

Pe A,
s Elza¥up

DG/, - 16 -
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