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MEMORIA DESCRIPTIVA 

pare solicitar

P A T E N T E  DE  I N V E N C I O N

en

E S P A Ñ A  

por VEINTE años

a nombre de ALGEMENE KUNSTZIJDE UNIE N*V*, entidad holan­

desa, establecida en Velperweg 76, Arnhem, Holanda, por:

"UN APARATO PARA EL CONTROL BE LA TENSION EN HILOS Y SI­

MILARES"

Este invento se refiere a la producción 

de hilo de filamentos continuos caracterizado por la  pre­

sencia de rizos, partes fofas, y si se desea, zonas loca­

lizadas de denier incrementado.

En la solicitad 218.701 se describe y 

reivindica un aparato para formar hilo voluminoso de f i l a -
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mantos continuos* El aparato descrito inclaye ana polea 

de dos escalones para controlar la entrega del hilo a la 

corriente de gas y la retirada del hilo desde e lla* Usando 

ana polea de dos escalones, se mantiene un control exacto 

sobre la relación de la tensión de entrada a la de salida 

y se logra an producto de aspecto excelente* Despeas de la  

formación del hilo voluminoso, la práctica, hasta ahora, ha 

sido la  de recoger e l hilo voluminoso sobre an mecanismo eo 

lector ta l como ana máquina arrolladora o ana máquina de ha 

eer husadas* Es de desear que e l mecanismo de recogida acu­

mule el hilo en condiciones razonablemente uniforme*

En la  producción comercial de hilo volumi­

noso se ha encontrado que e l producto, aunque tiene buen as­

pecto, no tenía una absoluta uniformidad entre paquetes* En 

otras palabras, los paquetes producidos sobre máquinas dife 

rentes y en operaciones diferentes en la misua máquina, no 

eran completamente uniformes* Se creía que esta falta  de uni 

formidad entre paquetes era debida a pequeSae variaciones de 

la  tensión dentro de la gama de tensión más restringida posi­

ble de imponer con los controles de la  máquina da recogida*

Se hicieron ensayos y se confirmó que los mecanismos de con­

tro l de la tensión de una máquina arrolladora ordinaria no 

son lo bastante exactos para mantener una absoluta uniformi­

dad entre paquetes con hilos que han recibido carácter velad^ 

noce de acuerdo con e l  mÓtodo descrito en la solicitud cita ­

da*

Intentando vencer esta d ifieu ltad , se em­

plearon diferentes tipos de mecanismos colectores, y con un
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complicado control de lo ve le idad , resaltó que podía 

conseguirse ano excelente uniformidad entre paquetea*

Por otra parte, les mecanismos ensayados eran sensibles, 

delicados en su ajaste, de instalación costosa y no per­

mitirían e l aso de la capitalización existente en máqui­

nas de recogida*

Un objeto del invento es vencer estas d i­

ficultades y crear hn mecanismo de control de la tensión 

para mantener un grado elevado de uniformidad entre e l  

aparato de una máquina recogedora don e l cual puede con­

seguirse ana elevada uniformidad entre paquetea eon uso 

económico del equipo recogedor existente*

Otro objeto es e l de crear un nuevo miem­

bro tensor*

De acuerdo con e l  presente invento, se pro­

pone explorar continuamente la  tenaión del hilo que corre 

entre e l mecanismo qae la dó carácter voluminoso y la re ­

cogida, y comunicar la  más ligera desviación desde una 

tenaión normal predeterminada a l sistema de polea de dos 

escalones para mantener ana diferencia de tensión cons­

tante entre e l aparato que dá carácter voluminoso a l h i­

lo y e l  paquete colector*

Otros objetos y ventajas de este invento 

resultarán evidentes a l  considerar la siguiente descrip­

ción detallada de una realización preferida del mismo
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en relación con los dibujos anejos, sn los cuales;

la figura 1 es ana vista esquemática en 

alzado que maestra un pagaste de alimentación, el me* 

canismo que dá carao ter voInminoso a l  hilo del presente 

5 invento y el paquete de ana máquina de recogida;

la  figara 2 es ana vista en planta desde 

arriba del mecanismo del presente invento para dar carác­

ter voluminoso a l  hilo;

la  figura 3 es una vista en sección var­

io tioa l dada por la línea 3-3 de le figura 2;

la  figura 4 ea una vista de extremo del 

aparate de la figura 2;

la  figura 5 es ana vista en perspectiva 

de un tipo modificado de mecanismo &egán e l presente in - 

15 vento para dar carácter voluminoso a l h ilo;

la figura 6 es ana vista latera l del obs­

táculo ajnstable asociado con e l conjunto de la figura 5̂

y
la figura 7 es ana vista en planta desde 

20 arriba del obstáculo de la  figura 6<

Con referencia, ahora con mayor detalle, 

a los dibujos, e l  nómero 10 indica un paquete de alimen­

tación que contiene hilo que ha de recib ir carácter volu­

minoso* Este hilo es conducido a través de guias 11, 12 

25 y 13 y en torno de ana gran p9.3?ea 14 de un sistema coaxil

de polea de dos esoalonea, que incluye también ana polea 

pequeha 15. Las poleas 14 y 15 están f i ja s  conjuntamente*
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pero están montadas para que puedan girar libremente so­

bre nn árbol 16 qae está soportado desde ana ménsula 1?, 

qae a sa ves, está fijada a un herraje 18. El herraje 18 

tiene ana extremidad roseada 19 qae está conectada a an 

5 acoplamiento 20*

E l hilo qae sale del lado in ferior de la  

gran polea Id corre hacia y sobre ana gafa 21 dentro de 

ana maesas 22 del eendaeto 23 para ser inflaenciado por 

ana corriente de aire comprimido alimentada desde e l aco- 

10 plamiento 20* Después de abandonar e l conducto 23, e l hi­

lo es sometido a la inflaenoia de aire que incide contra 

ana placa de obstáculo 24 y es conducido luego sobre ana 

gafa 23, bajo la  gafa 26, entorno de la polea 15, sobre 

ana gafa 27 y a an brazo perceptor 28 que forma parte del 

ig  perfeccionamiento de aeaerdo con este invento.

Si se hace referencia a la figura 3, se ve­

rá que el herraje 18 tiene an ánima central hueca en 29 

que alimenta aire a l tubo 23* Eate tubo 23 está roscado 

en un extremo y es recibido en ana parte terrajada eom- 

2Q plementaria del herrage 18 a fin  de ser soportado f í s i ­

camente por la pieza 18. la  gafa 21 ae extiende deade an 

cuerpo anular 30 que puede correr a lo  largo y en torno 

del tubo 23 para ajustar la posición de la gafa. E l cuer­

po 30 es retenido en posición ajustada por an tornillo de 

gg fijación  31* Un anillo 32, similar a l 30, pero mayor, está

montado también sobre e l tubo 23, pero en e l lado exterior 

de la ranura 22 desde e l anillo 30* El an illo  32 es mante-
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nido en la posición do ajaste deseada por un tornillo  

de fijación 33 y soporta e l obstáculo 24 desde ana par­

te saperior integran 34 por an tornillo 35* puede verse 

ahora qae la gafa 21 y e l obstáculo 24 son capaces ambos 

de ajaste para producir la  relación deseada de las par­

tes con e l f in  de prodacit an efecto ornamental deseado 

del hilo* El aparato hasta ahora descrito, aunque d if ie ­

re en ciertos detalles de construcción, es vásícamente 

muy similar a l mostrado en la solicitad citada. Las po­

leas 14 y 15 son idénticas en construcción y montaje a 

la disposición mostrada en la  figura 14 de dicha so lic i­

tad* En otras palabras, ambas poleas estón bloqueadas 

entre si para movimiento unitario pero estón libres pa­

ra girar sobre e l árbol 16. Sen impulsadas desde y por e l 

hilo*

E l tornillo 35 qae retiene e l obstáculo 

24 soporta también e l ánleo trozo de alambre que define 

los dos guia-hilos 25 y 27* La forma de estas gtias pae­

de apropiarse mejor haciendo referencia concurrente a las 

figuras 3 y 4* El guia-hilos 26 se extiende y es soporta­

do desde la  ménsula 17* como parte del suboonjunto qae in­

cluye la guia 26 hay an cuerpo 36 qae actda como apoyo pa­

ra la guia de control de la tensión del presente invento* 

La guia de control de la tensión está formada a partir 

de an solo trozo de alambre y está designada de modo gene­

ra l por e l nómero 87* Está doblada en an extremo para de­

fin ir e l brazo perceptor 28* Desde e l brazo perceptor se
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extiende ráete, vease figura 4 , basta el cuerpo 36* A llí  

se dobla en ángulo reeto y on trozo de e lla  se extiende 

a travos del cuerpo* A l otro lado del cuerpo 36 un trozo 

más oorto del apoyo 38 para la guia se extiende rad ia l- 

g mente haoia fuera desde e l  cuerpo, a travás del borde

de la  polea 14 y dentro de nn alváólo 39* Este alváolo

está fijado sobre e l extremo de nn muelle 40 qne eotda 

en oompresián pera empajarlo haoia abajo* El mnelle 40 

está soportado desde ana mánsnla 41 qne a sn vez está 

10 soportada desde la mánsnla 17* Una disposicián de torni­

llo  42 con contra-tnerca ajasta y bloqnea e l empaje pre­

determinado qne se trata de imponer mediante e l mnelle 

40*

Pnede verse ahora qne el brazo 38 del e le- 

Ig mente 37 de control de la  tensián se apoya sobre e l borde

de la polea 14 con nna presián qne depende de la carga del

mnelle 40 y de la  tensián del hilo qne corre bajo e l bra­

zo perceptor 28* Si la tensián qne corre ba&o e l brazo 

perceptor 28 es muy alta, exoste tendencia a desplazar el 

% brazo pata qne gire en sentido contrario a l relojt mirando

en la  figara 4, y por tanto a levantar e l brazo 38 desde 

e l borde de la polea 14 en contra del empaje del mnelle 

40* Todo ello tiende a reducir la  resistencia impuesta 

por e l sistema qne incluye las poleas 14 y 15* Por e l contra­

es rio , s i la tensián encontrada por e l brazo perceptor 28

es muy baja, e l brazo 28 tiende a moverse en e l sentido 

del re lo j bajo la carga del mnelle 40 qne aotáa sobre e l
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brazo 38* Así se impone sobre e l borde la polea 14 

e l pleno efecto frenante del brazo 38*

Se observará que como las poleas 14 y 15 

giran juntas a la  misma velocidad radial, pero con d is- 

5 tinta velocidad perifárioa, controlarán la relacián en­

tre la  velocidad de entrada del hilo a la muesca 81 y la  

velocidad de retirada del h ilo desde e l obstáculo 24 con 

completa independencia de la tensión entre la polea 15 y 

el cono de recogida 43* Si la velocidad perifárica de 

10 la  máquina de remgida tiende a variar por cualquier ra­

zón la  acción de control 37 compensa esta variación*

En las figures 5, 6 y 7, se muestra un 

modelo comercial de máquina se acuerdo con e l presente 

invento* La estructura básica de soporte es un bloque 44 

15 que está taladrado en un extremo para recib ir un tubo 45

que funciona como tubo de tobera* Este tubo es alimentado 

por un tubo 46 desde un manantial de aire o gae, que no 

se ha representado* Un an illo  47 rodea e l tubo 45 y co­

rresponde en estructura y función a l an illo  30 de las  

gQ figuras precedentes* El anillo 47 soporta un guia-hilos

48* El tubo 45 está entallado en 49* Un an illo  50, que 

corresponde en cierto modo a l anillo 32, rodea e l tubo 

45 y soporta un conjunto de obstáculos 51 y un alambre 

guia-hilos 53, definiendo un ojo 53 de guia del hilo* 

gg El obstáculo 51 es diferente del obstáculo 24 porque com­

prende hojas 54 y 55 mutuamente articuladas, teniendo las 

hojas patas que se recnbren y que están conectadas por un
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tornillo en forme may parecida a la qae ceneeta la mon­

tara de anas gafa# a sa p a t ill. Los tom illos, ano 

de los caales se maestra en 56 en la fignra 5, paeden 

soportados para bloqaear la  plaoa 55 en eaalqaier po­

sición angalar deseada, véase la figara 6* El ojo en 53 

evita la necesidad de la gafa mostrada en 25 en las f i -  

garas precedentes* un espárrago 57 sobresale desde el la ­

do del bloqae 44:y t^en colgando desde é l espigas radia­

les qae definen gafa-hilos 58 y 59. E l alambre 52 define 

gafa-hilos 60 y 61. El eonjanto de poleas es exactamente 

como el mostrado en las figaras 1 a 4 inclasive, salvo 

qae está montado directamente desde e l bloqae 44 para 

rotación libre* La polea mayor designada con e l ad­

inero 62 en la figara 5 y la menor por el nómero 63. El 

mecanismo de freno de la realización de las figaras 5, 6 

y 7 es an alambre 64 plvotado en 65 en ana mónsala 66 

mantenida desde el bloqae 44. E l alambre 64 es elástico, 

y está montado de modo qae caando sa parte perceptora en 

67 es levantada, sa parte frenante en 68 va aliviada algo 

sa tensión para recarir con ello  e l efecto frenante so­

bre e l eonjanto de poleas.

En e l  fancionamiento, e l aparato de las 

figaras 5, 6 y 7 opera de modo idéntico a l descrito en 

relación con las figaras 1 a 4 inclasive. El hilo 68 

entra en e l sistema procedente de la izqaierda de la f i ­

gara 5, pasa por la gafa 58, sobre y alrededor de la po­

lea 62, de naevo por la gafa 58, laego sobre la gaía 48 y
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dentro de la muesca 49* Despuás de ser expulsado del 

tubo 45, es sometido a la acción de aire incidente con­

tra la placa de obstáculo 55 y luego atraviesa e l ojo 

53, la guia 60 y la guia 59* A continuación se envuelve 

una vez en tomo de la polea 63 y pasa a la guia 61 y a 

la guía perceptora 67*

no queda limitado a las realizaciones precisas que hemos 

descrito en lo que antecede* Los principios ilustrados 

son aplicables a otros tipos de aparatos para producir 

hilos de tipo voluminoso* Por ejemplo, en un sistema pa­

ra producir hilos de tipo voluminoso en e l cual un rodi­

llo  de alimentación impulsado de modo imperativo se usa 

para suministrar e l h ile a un dispositivo de tobera, un 

solo rodillo libremente rotativo equipado con un miembro 

de freno como hemos descrito en esta Memoria puede inter­

ponerse entre la tobera y los medios colectores* Tal con­

junto tendría la ventaja de que sólo se requiriría un áni 

eo rodillo de alimentación impulsado de modo imperativo, 

es decir, e l rodillo que suministra e l hilo a la tobera,

No existiría  rod illo  con impulsión imperativa entre la  to 

bera y el paquete de recogida* En su ldgar, se dispondría 

en este punto e l mecanismo relativamente barato de poleas 

y freno, que hemos descrito, otros usos para este miembro 

tensor se les ocurrirán a los tócnicos.

Ha de entenderse que e l invento solo queda 

limitado por las reivindicaciones siguientes*

Ha de entenderse que e l  presente invento
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Esta so lic itad  que corresponde a la  presenta­

da en los Estados Unidos de .América e l 4 de Octubre de 

1954, bajo e l número 460.166, se acoge a los beneficios del 

articu lo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial*
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Los puntos de invención propia y nue%a que se 

presentan para que sean objeto de esta Patente de Invención 

en España, por VEINTE años, son los siguientes:

1 * .-  Un aparato para e l control de la  tensión 

que comprende en combinación un rod illo  g iratorio , medi(E 

para soportar dicho rod illo , y medios de freno para dicho 

rod illo  que responden a las variaciones de tensión en un 

hilo  en movimiento.

2 * .-  Un aparato para formar h ilo  voluminoso, 

que comprende en combinación un chorro de gas, medios para 

hacer avanzar de modo imperativo un h ilo  da filamentos múl­

tip les  a dicho chorro, medios para recoger h ilo  voluminoso 

que sale de dicho ohorro en forma de paquete y, dispuesto 

entre dichos medios colectores y, dicho chorro, un miembro 

libremente rotativo que responde a la  tensión del h ilo  vo­

luminoso entre los medios colectores y e l chorro.

3 * .-  Un aparato para fom ar h ilo  voluminoso 

que incluye un ohorro de gas y medios que comprenden su­

perfic ies que tocan e l h ilo  y que pueden operar a una d i­

ferencia de velocidad constante para hacer avanzar h ilo
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hacia Aiwho chorro y para retirarlo  de ól, caracterizado 

por la mejora que comprende medios para recoger e l hilo 

voluminoso y medios para responder a las variaciones de 

tensión entre divhos medios de retirada y dichos medios 

colectores para imponer resistencia a dichos medios de 

retirada que varia inversamente a la tensión, para man­

tener de este modo constante la tensión del hilo*

de.- un aparato para formar hilo volu­

minoso que ineliye un chorro de gas y medios que compren­

den superficies que tocan e l hilo y^ue pueden operar a 

una diferencia de velocidad constante para hacer avanzar 

hilo hacia dicho chorro y para retirarlo  de ól, caracte­

rizado por la mejora que comprende medios para recoger 

el hilo voluminoso bajo tensión que es mantenida aproxima­

damente constante y medios que responden a paqnelas va­

riaciones de tensión entre dichos medios de retirada y d i­

chos medios colectores para imponer a dichos medios de re ­

tirada una resistencia que varía inversamente a la tensión 

para mantener de este modo constante con gran exactitud la 

tensión del hilo*

5a .-  un aparato para formar hilo volumi­

noso que incluye un chorre de gas y una polea de dos es­

calones impulsada por e l h ilo para haeer avanzar hilo hacia 

dicho chorro y para retirarlo  de ól a una diferencia de ve­

locidad constante, caracterizado per la mejora q e compren­

de medios para recoger e l hilo voluminoso bajo tensión 

aproximadamente constante, medios de freno cargados por

12
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resorte que actóan sobre dicha polea, y medios gue res­

ponden a la rensión del hilo que corre entre la  superficie 

de retirada de dicha polea y dichos medios colectores pa­

ra variar la carga impuesta por e l maelle a dichos medios 

de frenado-

6a.*- Ua^parato para formar hilo volumi­

noso, qae incluye an chorro de gas y una polea de dos es­

calones impulsada por e l hilo para hacer avanzar hilo 

hacia dicho chorro y para retirarlo  de Ó1 a una diferen­

cia de velocidad constante, caracterizado por la mejora 

que comprende medios para recoger el hilo voluminoso bajo 

una tensión aproximadamente constante, medios de frenado 

cargados por resorte que se apoyan con fricción  sobre d i­

cha polea, y medios que responden a la tensión del hilo  

que corre entre la superficie de retirada de dicha polea 

y dichos medios colectores para variar la carga impuesta 

por e l  muelle sobre los mesios de frenado y, peer tanto 

la resistencia de fricción sobre la polea*

73. -  un aparato $ara formar hilo volumi­

noso, que incluye un chorro de gas y una polea de dos es­

calones impulsada por e l hilo para hacer avanzar hilo ha­

cia dicho chorro y para retirarlo  de ól a una diferencia 

de velocidad constante, caracterizado por la mejora qae 

comprende medios para recoger e l hilo voluminoso bajo 

tensión aproximadamente constante, una palanca pivotada 

en e l centro y que tiene dos brazos sobresalientes, me­

dios de resorte ajastables para cargar uno de dichos
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brazos, a eontaeto de fricción con ana psurte de la su­

perficie de la polea, quedando el otro de dichos brazos 

en la trayectoria del hilo entre dicha polea y dichos 

medios colectores en nna posición que carga a dicho bra­

zo apretándolo de dicha pelea en respuesta a los aumen­

tos de tensión*

83* -  un aparato para e l control de la  

tensión en hilos y similares*

Tal y como se ha descrito en la memoria 

que antecede, representado en los dibujos que se acompa­

ñan y con los fjLnes que se han especificado*

Esta Memoria consta de catorce hojas escri­

tas por una sola cara*

Madrid, ) ? OCT. M 3
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