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m&OBIA DESCRIPTIVA
'parasoflieitar
PATENTE DE INVENCION
o
ESPARNK

por VEINTE afios
a nombre de ALGEMENE KUNSTZIJDE UNIE KoV, entidad‘holan-
desa, establecida en Velperweg 76, Arnhem, Holanda, por:

"UN APARATO PARA EL CONTROL DE L& TENSION EN HILOS Y SI-
' MILARES™

O MR M W W S R E S ST W@ S TR OGN W W h G W @ e B W we W M O W =

Este invento se refiere a 1s producoidn
de hilo de filamentoa continuos carecterizado por la.pre-
sencia de rizos, partes fofas, y =i se desea, zonas loce-
lizadae de denier inoiementadoo |

En l2 sollicitud 218.701 se describe y

reivindica un esparato pera former hilo voluminoso de fila-
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mentos continuos. Ellépa.rato descrito incluye una poleea

de dos escealones para controlar la entrega del hile & lez
ecorriente de gas x la retixfada del hilo deede ella. Usendo
una poles de dok escalones, se mentiene un control exacte
sobre 12 relacién de la tensidén de entrada a la de salida
¥ se logra un producte de aspecto excelente. Después de la
formacién del hilo voluminosmo, le préstica, hasta shoras, he
gldo la de reebger el bilo voluminoso sobre un mecanismo €0
lector tal como una méquina arrolladora o une méyuins de ha
cer hussdase. Es de desesr que €l meéanismo de reocgide zeu-~
mule el hilo en condiciones razonablemente uniforme.

En la produacién comercisl de hilo volumi-
noso se ha encontrado que el producto, aungue tiene buen as-
pecto; no ten(a vne absoluta uniformidad entre peguetes. En
otras palabras, los paquetes producidos sobre méquinzs dife
rentes Yy en operaciones diferentes en la miame méquina, no
ersn completamente uniformes. Se crefas que esta falta de uni
formidad entre psquetes era debida & peguefirs variaciones de
la tensidn dentro de 1z geme de tensién més restringida posi-
ble de imponer con los controles de la méquina de ‘reeog:lda—-
Se hicleron ensayos y se confirmé que los mecenismos de con-
trol de 12 tensién de una méquine arrolladors ordinaria no
son lo bastente exactos para mentener uns absolute ‘uniformi-

dad entre paguetes con hilos que hen recibido caracter volum)

noso de seuerdo con el método descrito en le sclicitud cite-

da.
Intentando vencer estsz dificultsd, se em~
plearon diferentes tipos de mecanismos colestores, y con un

-g&
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complieczdo control de la velocided, resulté que podfe
conseguirse una excelente uniformidaed entre paguetese
Por otra parte, los mecanismos ensayados eran sensibles,
delicados en su ajuste, de instalacién costose y no per-
mitirfen el uso de la cepiteliszecién existente en méqui-
nas de recogidae.

Un objeto del invento es vencer estas di-
ficultades y creay un mecenismo de eontrol de 12 tensidén
pera gantener un gredo elévado de uniformidad entre el
aparato de mune méquins recogedora éon el cual puede con-
seguirse un& elevada nni:Formidad entre paque tes con uso '
econdmico del equipo recogedor existente.

. Ootro pbjet'o 68 el de eregr un nueve miem-
bro tensor.

De acuerdo con el presente invento, se pro-
pone explorar continuamente ls= tensién del hilo gue corre
entre el mecenismo que la 4§ caracter volumineso y la re-
cogida, y somunicar la més ligera desvimeién desde una
tensi én normal predetermineda al sistems de polea de dos
escalones pare mentener unt diferencia de tensién cons-
tante entre el eparato gue 44 carsoter volumineso el hi-
lo y el prquete colector.

Otros objetos y ventajas &e este inv&zto
resulterdn evidentes &1 considerar le siguiente desczip-.

cién detellads de uns realiszacién preferids del misme
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en relacién con los dibnjos snejos, en los cuzles;

la figure 1 es une vista esquemétioca en
alzado que muestra un pe.nete de alimentacién, el me-
cenismo gue a4 caraoter voluminoso al hilo del presente
invento y el pagnete de una mdquina de recogida;

la figure 2 es una vieta en plents desde
arribe del mecanisme del presente invento para dar carsc-
ter voluminoso &1 hilo;

la figura 3 es una vista en secoién ver-
tical deda por 12 lfnea 3-3 de la figura 2;

la figure 4 es une vista de extremo del
aparato de la fignre 2;

la figure 5 es una viste en perspectiva
de un tipo modificado de mecanismo segdn el presente in-
vento para dar caracter voluminoso &l hile;

la figur2 6 ee une vista latersl del obs-
tdoulo ajustable amociado con el conjunto de 1a figura 5,
y

le figure 7 es una viste en planta desde
srribe del obstéculo de la figure 6.

~ Oon referencia, ahora con mayor detslle,

a los dibujos, el ndfmero 10 inlica un paguete de alimen=-
taoién que econtiene hilo gue ha de regibir earacter volu-
minoso. Este hilo es condnoido a2 través de guies 11, 12
Yy 13 ¥ en torno de uns gran pohes 14 de un sisteme cosexil
de polea de dos escalones, gne incluye tambien ung polee
peguefia 15. Las polees 14 y 15 estén fijas conjuntamente.
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pero estén montadas para que pueden girar libremente so~
bre un 4rbol 16 que estd soportado desie nna ménsula 17,
que & Bu vez, estd fijada a un herraje 18. El herraje 18
tiene una extremidad roscada 19 que esté coneoctada & un
acoplamiento 20.

E1 hilo que sale del lado inferior de la
gran polee 14 corre hecia y sobre una gufa 21 dentro de
ﬁna muesca 22 del conduecto 23 para ser influenciado por
una corriente de aire comprimido alimenteda desde el &co-
plamiento 20. Después de abandonar el condugcto 23, el hi-
lo es somstido & la inflnenoia de aire que incide contra
una placa de obstéculo 24 y es conducido luego sobre uns
gufa 23, bajo la gufa 26, en torno de ls polea 15, sobre
una gufa 27 y & un brazo perceptor 28 que forma parte del
perfecciohamiento de acunerdo con este invento.

Si se hace referencia & la figura 3, se ve-
ré que el herraje 18 tiene un énima central huece en 29
gque alimenta aire al tubo 23. Este tubo 23 estd roscado
en un extremo y es reciblido en una psrte terrajada aom~
plementeria del herraje 18 a fin de ser soportado fisi-
camente por ls pieza 18. La gufa 21 se extiende deede un
cuerpo anunler 30 que puede correr a lo laréo ¥y en torno
del tuboe 23 para ajustar ls posicidén de la gufa. E1l cuer-
P0 30 es retenido en posicidn ajustada por un tornillo de
fijacién 31+ Un anillo 32, similar al 30, pero mayor, esté
montado también sobre el tubo 23, pero en el lado exterior
de le ranura 22 desde el anillo éo. El anillo 32 es mante~
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nido en la posioién de ajuste deseada por un tornillo
de fijacién 33 y seporta el obstdculo 24 desde una par-
te superior integran 34 por uvn tornillo 35+ Punede verse
ahora gue la gufe 21 y el obstdculo 24 son capaces ambos
de ajuste para producir la relsoidn deseada de lzs par-
tes con el £in de producit un efecto ornamental deseado
del hilo. El aperato hasta ahora descrito, aun@ue difie-
re en ciertos detalles de construceibén, es vésicsmente
muy similar al mostrado en la solicitud citada. Las po-
leas 14 y 15 eon idénticas en construccién y montaje a
le disposiocién mostrada en la figura 14 de dicha solioci-
tud. En otras palabras, ambas poleas estén bloguneadas
entre s{ para movimiento uniterio pero estén libres pa~-
ra girar sobre el frbol 16. Son impplsadas desde y por el
hilo.

El tornillo 35 gque retieme el odbstdsculo
24 soporte tambien el dnico trozoc de alambre gue define
los dos guie-hilos 25 y 27+ La forma de estas ghias pue-
de apropiarse mejor haciendo referencie concurrente a las
figures 3 y 4+ E1 guia-hilos 26 8e extiende y es soporta- .
do desde le ménsula 17. Como parte del subconjunto que in-
cluye la guia 26 hay un cuerpo 36 que actda como apoyo pe-
ra la gufa de control de la tensién del presente invento.
Le gufa de congrol de la tensidén estd formada a partir
de un solo trozo de slambre y estf designada de modo gene-
ral por el ntimero 57- Esté doblada en un extremo pera de-

finir el brazo perceptor 28. Desde el brazo perceptor se
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extiende recta, vease figure 4, hasta el cuerpo 36. 4llf
ge dobls en dngulo recto y un trozo de ella se extiende
8 través del cuerpo. Al otro lado del cuerpo 36 un trozo
mis corto del apoyo 38 pare la gula se extiende resdiel-
mente haoia fuera desde el cuerpo, & través del barde
de la polea 14 y dentro de un alvéolo 39. Este elvéolo
esté fijedo sobre el extremo de un muelle 40 gque sotda
en compresién para empujarloe heois eabajo. El muelle 40
estd soportedo desde una méneula 41 que & su ver estd
soportada desie la ménsule 17. Una disposicién de torni-
1lo 42 con contra-tnerca ajusta y bloquea el empuje pre-
determinado que se trata de imponer mediante el muelle
40. ‘ :
Punede verse shora gque 6l brazo 38 del ele-
mento 37 de eontrol de la tensién gse gpoye sobre el borde
de la polea 14 con una presién gue depende de la carga del '
muelle 40 y de la tensidn del hilo que corre bajo el bra-
zo perceptor 28. Si le teneién que corre bajo el braze
perceptor 28 es muy alta, exoste teniencia a desplazar el
brazo pade gue gire en sentido contrario sl relol mirando
en la figura 4, y por t8nto & levantar el bragzo 38 desde

el borde de la polea 14 en contrz del empuje del muelle

40+ Todo ello tiende & reducir la resistencie impueste

por el sistema gue ineluye las poleas 14 y 15. Por el conira-
rio, ei la tensién encontrada por el brazo perceptor 28
es muy baja, el brezo 28 tiende & moverse en el sentido

del relo} bajo la carge del muelle 40 gue actda sohre el
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brago 38. jef se impone sobre el borde la poles 14
el pleno efecto frenante del brago 885

Se observaré que como las poleas 14 y 15
glran juntes & la misma velocided radisl, pero aon dis-
tinta velocidad periférioca, controiarén la relecién en-
tre lalvelooidad de entrade del hilo a2 la muesca 21 y la
velocidad de retirada del hilo desde el obestéculo 24 con
completa independencie de la tensidn entre la polea 15y
el cono de recogida 43. 81 le velocided periférica de
la méquina de remgide tiende & variar por sualquier ra-
2én la accién de control 37 compensa esta variaoién-

En las figurss 5, 6 y 7, se muestira un
modelo comercial de mfgnina se acuerdo con el presente
invento. La estructura bdsica de soporte es un blogue 44
que estd taladrado en un extremo para recibir un tubo 45
qgue funciona como tubo de tobera. Este tube es ;limentado
por un tubo 46 desde un menantiel de aire‘o ges, que no
se ha representado. Un anillo 47 rodea el tubo 45 y co-
rresponde en estructura y funcién el anillo 30 de las
figuras precedentes: E1 anillo 47 soporta un guia-hilos
48. E1 tubo 45 estd entallado en 49. Un anillo 50, que
corresponde en cierto modo al anillo 32, rodea el tubo
45 y soporte un conjunto de obstéculos 51 y un &lembre
guia-hilos 52, definiendo un ojo 53 de guie del hilo.

El obstéeunlo 51 es diferente del obstéculo 24 porgue com-
prende hojas 54 y 55 mutuamente articuladas, teniendo las

hojas patas que se rembren y que estén conectadas por un



tornillo en forma muy parecida 8 le que conecta la mon~-
tura de unas gefes a su patill. Los tornillos, uno
de los cuales se¢ muestra en 56 en 1la fignra 5, pueden
seycortados para bloquear la placa 55 en cualguier po-
sicién angulaer deseada, véase la figurs 6. ELl ojo en 53
evita la necesidad de 18 gufs mostrada en 25 en las fi-
guras precedentés. Un espérrago 57 sobresale desde el la~-
do del blogue 44 y tf;n,dolgando desde €1 espigas radis~-
les que definen gufe-hiloe 58 y 59. £l alambre 52 define
gufa-hilos 60 y 61. El conjunto de poleas es exactamente
como el mostrado en las figuras 1 a 4 inclueive, salvo
que estd montedo diretemente desde el blogue 44 para
rotecién libre. La polea mayor designada con el nf-
mero 62 en la figurea 5 y la menor por el ndmero 63. El
mecanismo de freno de ls realizacién de las figuras 5, 6
¥ 7 es un alambre 64 pivotado en 65 en una ménsula 66
mentenida desde el blogue 44. E1l alembre 64 es eléstico,
y estéd montado de modo que cuendo su parte perceptora en
67 es levanteda, su parte‘frenante en 68 va aliviade 2180
su tensién pare recurir con elle el efecto frenante so-
bre el conjunto de poleass '

En el funcionamiento, el aparato de las
figuras 5,.6 Y 7 opera de modo idéntico al descrito en
relacién con les figuras 1 8 4 inclusive. El hilo 68
entra en el sistema procedente de 1la izquierda de la fi~
gura 5, pasa por lz gufe 58, sobre y alrededor de 1a‘po-
les 62, de nuevo por les guia 58, luego sobre la gufa 48 ¥
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dentre de la mueseca 49. Después de ser expulsado del
tubo 45, es sometido a l2 gcoidn de aire incidente con~
tra la place de obstdonlo 55 y luego atraviesa el ojo
53, 1la gufe 60 y 1la gufa 59 4 continuacién se envuelve
una vez en torno de la poles 63 y pasa & la gufa 61l y 2
1a gufa perceptora 67.

. Ha de entenderse gue el presente invento
no gueda limitado a las realizaciones precisas que hemoek
deserito en lo gue antecede. Los prinecipios ilustrados
son aplicables & otros tipos de aparatos perg producir
hilos de tipo voluminosos Por ejemplo, en un sistema pa-
ra producir hilos de tipo voluminoso en el cu&l on rodi-
1llo de alimentaoién impulsado de modo imperativo se usa
pare - saministrar el hileo & un dispositivo de tbbera. an
solo rodillo 1ibfenente rotativo equipado con un miembro
de freno como hemos descrito en esta Hemoria puede inter-
ponerse entre la tobera y los medios colectores. Tal con-

junto tendrfa 1la ventaja de que sélo se requirirfa un dni-
co rodillo de alimentecién impulsado de modo imperative,
es decir, el rodillo gque suministra el hilo a la toberas,

No existirfa rodillo con impuleién imperative entre la to-
bera y el paguete de recogida. En su ligar, se dispondris
en este punto el mecanismo relativemente barato de poleazs
y freno, que hemos descrito. Otros usos para este miembro
tensor se les ocurrirdn a loe técnicos.

Hea de entenderse gque el invento solo queda

limitado por las reivindicaciones siguientes.
\// i

- 10 -



10

15

20

25

993696 "9 0ry

Bsta solicitud gue corresponde & la presenta-
da en los Bstados Unidos de Ambrica sl 4 de Octubre de
1954, bajo el mdimero 460,166, se acoge 2 los benericios del

articulo 51 del vigente Bstatuto sobre Propiedad Industrisle

-0 = NOTA -0 -

Los puntos de invencibn propia y nueka que se
presentan para que sean objeto de esta Patente de Invencibn
en Hspafia, por VEINTE afios, -son los siguientes:

18, ~ Un aparato para el control de la tensibn
que com;rendegen combinacibn un rodillo giratorio, msdim
para soportar dicho rodillo, y medios de¢ freno para dicho
rodillo que responden a las variaciones de tensibn en un
hilo en movimisnto.

28,~- Un apsrato para formar hilo voluminoso,
gue aanprendeﬁen combinacidn un chorro de gas, medios para
hager avanzar de modo imperativo un hilo de filamentos mil-
tiples a dicho chorre, medios para recoger hilo volumindso
gque sale ds dicho chorre en forma de paguete y, dispuesto
entre dichos medios colectores y, dicho chorro, un miembro
libremente rotativo que responde a 1la tensibn del hile vo=- |
luminoso entre los medios colectores y el chorro.

38,~ Un aparato para fommar hilo voluminoso
gue incluye u& chorro de gas y medios gue comprenden Su-

perficies que tocan el hilo y gue pueden operar = una di-

ferencia de velocidad constante para hacer avanzar hilo

- 11 -
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haeia digho chorro y para retirarlo de é1, caracterizado
por la mejora que comprende medios pare recoger el hilo |
voluminoso y medios pare responier & les variaciones de
tensidn entre divhos medios de retirade y dichos medios
colectores para imponer resisteneia 2 dichos medios de
retirada que vafia inversamente a la tensidn, para man-
tener de este modo constente la tensidn del hilo.

4¢.- Un aparato para formar hilo volun~-
minoso que 1naliye un choréo de gas ¥y medioskque aompren-
den superficies que tocan el hilo y@uo pueden operar &
una dbferencia de velocidad constente pars haser avanzar
hilo hecie dicho chorro y pare retirarlo de é1, ceracte-
rizado por ls mejora gue eompréndé medios para recoger
el hilo vbluminoso bajo tensibn que es mentenids aproxima-
demente constante y medios qne resporden & paguelas va-
rigciones de tensidn entre dichos medios de retirsda y di-
chos medios colectores para imponer & dichos medios de re-
tirada una resistencia que verfa inversamente & la tensidn
para mantener de este modo constante con gran exactitud la
tensién del hilo.

_ - 52.~ Un aparato pars formar hilo volumi-
noso que incluye un chorroc de gas y una pole& de dos es~
calones impulsada por el hilo pera hecer avanzar hilo hacis
dicho chorro y pars retirarlo de é1 a une diferencia de ve-
locidad constante, carssterizado por la mejore g € compren-
de medios para recoger el hilo voluminoso bajo tensién

aproximadamente constante, medios de fremo cargados por

- 12 =
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resorte que actdan gobre diche polea, y medioe pue res-
ponden & la rensién del hilo gque corre entre lea auperfieie
de retirede de dicha polea y dichos medlos colestores pa-
ra variar ls cargs impueste por el muelle & dichos medios
de frensado.

69.~ Ugiparato pare formar hilo volumi-
noso, que incluye uﬁ charro de gas y ung polea de dos es-
calones impulsade por el hilo pere hacer avanzer hilo
haecia dicho chorro y pare retirarlo de €1 a une diferen~-
cie de velocldad constante; carasterizede por la mejora
gque comprende medios pera recoger el hilo voluminoso bsjo
une tensién aproximedamente constante, medios de frenado
cargzdos por resorte que se apoyan con friecidn sobre di-
cha polea, y medios que responden 8 leo tensidn del hilo
que corre entre 1ls superficie de retirada de dicha polea
¥y dichos medios colectores para variar la carga impuesta
por el muelle sobre los mesios de.frenado ¥, por tanto
la resistencia de fricecidén sobre la poles.

72.~- Un aparato para formar hilo volumi-
noso, que incluye un chorro de gas y uns polea de dos es-
calones impulsadea por el hilo pare hecer avanzér hilo ha-
cia dicho cheorro y pers retirarlo de 61 a una diferencia
de velocidad constante, cerscterizado por 12 mejora gune
comprende medios para recoger el hilo voluminoso bajo
tensién aproximadamente constante, una palenca pivotade
en el centro y gue tiene do0s brazos sobresslientes, me~

dios de resorte sjustables para cargar uno de dichos

- 13 =



brazos, a contasto de friceidén con unz parte de la su~
perficie de 1s pplea, guedando el otro de dichos brezos
en la trayectoria del hilo entre dicha polea y dichos
medios colectores en une posicién que cerga a dicho bra-
zo spreténdolo de diche polea en respueste & los saumen-
tos de tensiéns

8‘9-- Un sperato pere el control de la
tensién en hilos y simileres. |

Tal y como se ha descrito en la2 memoris
que entecede, representedo en los dibujos que se acompa-
fian y con los finem gque se hen eapee:lfioad'o.'

' Esta Memorie consts de catoroce hojas escri-

tes por une BOolz care.

- 14 -
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