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MEMORTIA DESCRIPTIVA

de una Patente de Invencibén a nombre de:

HANS PUTZER, sibdito alemén, domiciliado

en DﬁSSELDORF, Leostrasse 76 (Alemania);
por: "DISPOSITIVO PARA LIMITAR EL VALOR
DE LA CARGA Y DE LA CARRERA POR DESCONE-
XION DEL MOTOR EN LOS POLIPASTOS DE CA-~
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gse refiere a un dlspogitivo de clase antes
polipastos provistos de ganchos de suspensibn
se utilizan con dos ramales para elevar "la
con velocidad sencilla o con un ramal para le-

de "la carga conpleta™ con doble velocidad. En

estos polipastos son conocidos los dispositivos de esta clase

paré limitar la

carrera de elevacidén. La desconexibén del conduc-

tor de entrada de la corriente se realiza por medio del movimien-

to giratorio de un eje apoyado horizontalmente con palanca de

dos brazos, por

el que una vez se arrastra uno de los brazos

del blogque inferior ascendente y otra vez se arrastra el otro
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por el raemal descargado de la cadena.

Se han propuesto también dispositivos para limitar el
valor de la carga, especlialmente para mecanismos elevadores
de grua, los cuales entran en actividad entre otras causas,
cuendo se tiene en el cable elevador una tensibn correspondien-
te, los cuales sin embargo no se prestan para polipastos de
cadena de uno o dos rameles ni tampoco para los que pueden em=-
plearse 1o mismo con uno que con dos ramales.

Seglin el invento para interrumpir el conductor de entrada

de la energla se acciona una “"pieza conectadora" que se compone
de un perno colocado horizontalmente y construido en forma de
cono circular por una de las caras frontales, en las sobrecar=
gas por una palanca de dos brazos, de 1los gue uno de los brazos
estéd unido con la pieza de suspensidn (gancho, lazo o similar)
verticalmente muellada y el otro con la'"pieza conectadora" y
en las limitaciones de la carrera elevadora se acciona por otra !
segunda palanca de dos brazos, uno de los cuales se ﬁne también :
con la "pieza conectadora", mientras que el otro presenta pasos
para los ramales de la cadena de carga.

La pieza de suspensibdn se gufa del modo conocido en una
traviesa oscilable que une las dos paredes de sostén del poli-
pasto. tre la traviesa y la parte inferior de la pieza de
guspensibén se encuentra un muelle de presidn. En la parte in-
ferior de la pieza de suspensibn se prevé un perno sobre el
que se apoya la superficie extendids en arco de un brazo de
la palznca de dos brazos, en tanto que el otro brazo actda por
intermedio de un perno roscado desplazable sobre el cono cir-
cular de la piezs conectadora. I.a intensidad del muelle y la
relacibdn de las longitudes de los brazos de palanca 1o mismo

gue la conicidad del cono de la pieza conectadora pueden cal-
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cularse o concordarse entre si de modo cue al?presentarse una
sobrecarsza se desplace la pieza conectadora hasta interrumpir
el conductor de entrada de energia hacia el interruptor o simi-
lar. En la palanca de dos brazos gue lJimita la carrera de ele-

vacién actia un brazo con su perno roscado desplazable -sobre

el cono circular de la pleza conectadora, mientras el otro brazo
se arrastra una vez por el bloque inferior que se mueve haciag
arriba y otra vez por el ramal descargado de ls cadena, hasta la
desconexibn.

De este modo el polipasto mecénico juntemente con el conoci-z
do seguro para que no ge sobrepasen los limites de la carrera de ;
elevacibn, recibe otro seguro cocnira sobrecargas, sin gue para
ello sean necesarios dispositivos propios de desconexibn, como %
un interruptor eléetrico y los conductores correspondientes.

El dibujo ilustra un ejemplo de ejecucidn.

La figura 1 presenta el dispositivo en alzada en un poli-
pasto con suspensién de dos ramales.

La figura 2 con suspensién de un ramal, y

La figura 3 el dibujo lateral.

Por 1 se designa el interruptor de energfa o similar contra §

el que se oprime la pieza conectadora 2 para la desconexidn.

RO

La palanca de dos brazos 4 puede oscilar alrededor del perno 3.
Por 5 se designa la superficie de apoyo extendida en arco,con
la cual la palanca 4 bajo la presibn de un muelle se apoya con-
tra el perno 6. Paralelamente a8l eje de desplazamiento de la
pieza conectadora 2 se extiende el eje del perno roscado 8. Por
7 se designa ls parte inferior de la pieza de susﬁensién 9 que
se gufa en la traviesa 1l proviste de dos gorrones 10. Por 12 se
designa el muelle de presidn. La palanca oscilable 15 alrededor

del pernc 14 y destinads a limitar la carrera de elevacién pre-
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sente en su brazo 13 los pasos para la cadene y en el brazo 16

el perno roscado 20. Pars cue no gire més hacia la derecha desde

la posicibn ilustrada se asegura la palenca 15 mediante un tope.

La figura 1 presenta la posicidn de la palanca 4 estando el ?

polipagto descargado.

Si al carzarse el polipasto se comprime el muelle 12, en-
tonces la palanca 4 sujeta por el perno 6 se mueve con su perno
roscado 8 en direccidén de ls flecha contra el manto cénico de
la pieza eonectadora 2, no moviéndose todavia ésta con plena
carga hasta desconectar respecto al interruptor de fuerza. Solo

cuendo se intenta elevar uns sobrecarga no permisible, el muelle

12 se comprime tanto y la palanca 4 oscila hacia afuera en tal

S

grado que tiene lugar la desconexién. En la subsiguiente descar=- !

ga del polipasto oscila luego la palance 4 volviendo a su posi-
cién de pertida. '

Si el polipasto para servicio con un ramal se cambia segin
la figure 2 con 10 cual del modo conocido solo puede elevarse
todavia la mitad de la plena carga, entonces el polipasto ya
con una carga relativemente pequefia oscila alrededor del perno
10 hasta que alcanza la posicidn ilustrade en la figura 2. A
congecuencia de la oscilacién se ha alterado la relacién de las
longitudes de los brazos de la palanca 4 en la relacibén de la
posibilidad de carga del polipasto de dos ramales respecto al

de un ramal. La reduccidn asi originada en la distancia de los

pernos 6 y 3 da por resultado que la flexién eléstica més peque-%

fia originada por la menor sobrecarga de la pieza de suspensibn
9 accione al perno 8 hasta la desconexién.
La limitacién de la carrera en "la posicibn més alta" se

efectlia del mismo modo en la disposicibén de dos y de un ramal
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por el hecho de que el brazo 13 de la palanca 15 oscilable

alrededor del perno 14 y de dos brazos, -se arrastra por el
blogque inferior hasta que el brazo 16 con su perno roscado 20
desconecta por intermedio de la pieza desconectadora 2. La
desconexibén en "la posicibén més profunda" se realiza en las
dos disposiciones por el hecho de que el brazo 13 se arrastra
por el ramal 17 de la cadena por intermedio del puente 19
formado por 1o0s pasos para la cadena, ramal cuyo extremo se

suspende en 18.

Se reivindica como nuevo y de propia invencidn:

7Te= Dispositivo para limitar el valor de la carga y de
la carrera por desconexidén del motor en los polipastos de
cadena provistos de ganchos de suspensibén o similares, carac-—
terizado porque para interrumpir el conductor de entrada de la
energia se acciona en la sobrecarga una pieza conectadora (2)
por una palanca (4) unida con el gancho de suspensibén o simi-
ler (9) muellado, verticalmente y en los limites de la carrera
de elevecibn se acciona por una segunda palanca (15).

2.~ Dispositivo segin 1o reivindicado en el punto 1,
caracterizado porque de pieza conectadora sirve un perno re—
dondo desplazable axilmente y construido por su cara frontal
en formae de cono circular.

3.- Dispositivo segiin lo reivindicado en los puntos 1 y
2,caracterizado poraue el gancho de suspensién (9) o similar
guiado del modo conocido por una traviesa (1ll) oscilable y
que une las dos paredes de sostén del polipasto y que con un
muelle se apoya contra dicha traviesa, presenta en su parte

(7) un perno 6 o similar.
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4.~ Dispositivo segin lo reivindicado en los puntos 1 &
3, caracterizado porque de la palanca (4) de dos brazos, osci=-
lable alrededor del perno (3), uno de los brazos presenta una
gsuperficie (5) extendida en arco y con la cual la palanca des—
cangs sobre el perno (6), mientras que el otro brazo presenta
un perno roscado (8) o similar desplazable.

5= Dispositivo segiin lc reivindicado en los puntos 1 a 4,
caracterizado porque la palanca de dos brazos (15) presenta en
uno de los brazos (13) los pasos para la cadena y en el otro
brazo (16) un perno roscado o similar (20) desplazable.

6o~ DISPOSITIVO PARA LINITAR FL VALOR DE LA CARGA Y DE TA
CARRERA POR DESCONEXION DEL MOTOR 1N 1OS POLIPASTOS DE CADENA.

Tal como se describe y reivindica en la presente llemoria
Descriptiva que consta de seis hojas escritas a mAquina por una

sola cara y une lémina de dibujos.
Madrid, 24 de Agosto de  1.955.
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