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PATENTE DE INVENCION

T

a favor de
D. Teodoro SANMARTI MARTINEZ - de nacionali@ad espafiolg -
domiciliado en Carretera de Tarrasa, 25-29 SABADBELL
por:
” Mecaniemo automatico para variar la wvelocidad de acciona
miento de las méquinas continuas de hilar, en relacién con

el movimiento del porta-aros?

——mezmmz $ 00 ! =mrm——

Memoxia Descriptiva
En las méquinas continuas de hilar, durante el plega

do o arrollamiento de las sucesivas capas cénicas que forman
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el cuerpo de la husada, el hilo estd sometido g variacio-
nes de tensién que pueden provocar su roturs, por lo que
es de gran importancia poder conseguir una méxima unifore
midad en la tensidn del hil&.

Las tersiones del hilo que se arrolls sobre la husa~
da estén en proporcién inversa al difmetro de arrollamiento?
Ya que esta tensidn depende principalmente del rozamiento :
del cursor con el anillo, y este rozamiento depende a su
vez de la fuerza centrifuga del cursor, de tal manera que
cuando el nilo se pliega sobre el didmetro minimo, es decir ¥
sobre el vértice de las capas cénicas de 1a husada, su
tensién alcanza su vslor méximo, mientras que cuando se
pliega sobre el didmetro méximo correspondiente g la base
de dichas capas cénicas la tensién adquiere su val or mini-
mo.

Esta tensién del hilo solo puede gumentarse o dig—
minuirse variando la fuerza centrifuga del cursor que de~
pende de la velocidad del cursor y del difmetro medio
del anillo, de lo que se deduce gue en la préctica, para
mantener lg tensidn del hilo a un valor constante corres—
pondiente a un nimero de hilo y a una torsién determinados,
€8 preciso variar periodicamente la velocidad del cursor
variando en correspondencia la velocidad de plegado. O seas,
que al efectuar el plegado sobre el didmetro miximo la ve-
locidad ha de ser méxima, y reciprocamente, al plegarse el
hilo sobre el difmetro minimo la velocidad ha de ser minimg
debiendo también variar en 1a misma proporcidén la veloci -
dad de los ciljindros de estirgje para que la tensién se man__
tenga uniforme.

Esto se consigue de una manera préicticamente eficag

con el mecanismo objeto de 1a presente patente, el cugl tie-
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ne por objeto provocar automaticamente la variacion de
la velocidad de accionamiento de las méquinas continuas
de hilar, en relacién con el movimiento del porta aros,
es decir, en relacién con el didmetro de plegado del hilo.

Este mecanismo proporciona sutomaticamente la re-
gulacién de un variador de velocidad de cualquier tipo
conocido, por ejemplo, del variador de poleas extensibles
descrito en la patente anterior n2 214.549 del mismo golil
citante, y comprende un servomotor hidr4ulico que mueve la :
regulgeién de este variador y que es accionado en uno u
otro sentido, a través de un mecanismo especial, por efec—
to del movimiento del porta aros o balancé de la mAquing
continuae V

Dich-~0 servomotor hidrdulico consiste en un cilip
dro en cuyo interior se mueve en uno u otro sentido un ém-
bolo cuyo véAstago forma una coremallera que por medio de |
una transmisién de engranajes acciona el eje del regula-
dor del variadore, El movimiento del émbolo en uno u otro
sentido se obtiene por medio de aceite, u otro fluido, que
procedente de un depbsito, es inyectadc a presién por me-
dio de una bomba, y a través de un distribuidor se dirige
a uno u otro de los extremos del cilindro, ‘

El eje de mando del distribuidor estd acoplado
medignte un sistema de palancas con el mecanismo que COmMu-
nica el movimiento al porta aros, denominado usualmente
"palancé”. El mecanismo comprende ademés, otro sigtema
de palancas, tambien combinado con el movimiento del ha—
lancé, que pone fusra de servicio el servomotor al quedar
completa 1la husada y mientras se forma el fondo de la misg=—
ma, es decir, que el mecanismo solo actua para variar au-

tométicamente la velocidad de accionamiento de la continua
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dursnte el plegado de las capas cénicas gue forman el cuer_.ﬁ
po de la husada.

En los planos adjuntos se represebdta un ejemplo de
realizacién del mecanismo automético para variar la veloci-
dad de accionsmiento de las méquinae continuas de hilar, ob
Jeto de la presente patente.

La figura 1 es una vista del conjunto del mecgnis-
mo, comprendiendo parte de la continua de hilsr y parte del
variador de velocidad. *

La figure 2 es una vista por encima, y & mayor es-—
cala, de la parte esencisl del mecanismo.

La figure 3 es un detalle de una parte del mecanis-—
mo de lg figura 2, visto de lado.

La figura 4 representa el distribuidor del servomo-
tor, a una escela amplisds y visto en seccidén vertical por
lg lineag IV~IV de la figura 2.

La figurs 5 es una seccifn vertical del distribui-
dor por la lineg V-V de la figura 4.

Las figuras 6 y 7 representan esquemdticamente las
dos posiciones del distribuldor,

En la figura 1, por ~l- 8é representa la bancada de
ung continua de hilgr, cuya regla portapuas -2- sostiene los
husos ~3- sobre los que se arrolla el hilo que pasa por el
corredor que gira sobre el aro -4-, fijado en el porta aros
o0 balancé -5-.

El hilo se va plegando sobre el huso -3- en sucesi-
vas cgpas cdénicas, a partir del fondo de lg husada hasta eli
vértice de la misma, para lo cual el balancé -5- esti some-§
tido a un movimiento elternativo vertical, moviéndosge lentg

mente en su carrera ascendente pars formar una caps y ré-

pidamente en su descenso para famar la cape cruzadsa o

de ,;1gado, empezando en cada capa la carrera ascenden—
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te a una altura ligeramente superior hasta llegar al ex—
tremo o vértice de la husada.

Ei mecanismo objeto de esta patente, destinado a
variar automdticamente la velocidad de accionamiento de
la continua en relacién con este movimiento del balancé
-5~, comprende un variador de velocidad, preferiblemente
del tipo descrito en la patente n2 214.549, qa'se ha re-
presentado en su conjunto por -6-, y cuyo eje de regula-
cién estd provisto de un pifién dentado -7- con el gque en-
grana una-.rueda dentada de mayor difmetro =8-.

Con este variador de velocidad -6- se combina un
servomotor hidriulico constituido por un cilindro -9- en
el interior del cual se desliza verticalmente un émbolo
cuyo véstago -10- forma una cremallera -11—'que engrana con
dicha rueda dentada —-8- del variador. El cilindro -9- co-
munica por sus dos extremos, mediante los conductog =12-
¥y =13-, con.un distribuidor -14~ dispuesto sobre un depbsi
to de aceite -15-, el cual es impulsado a presién por medio
de una bomba ~16- a través del distribuidor -l4-. En una
de las posiciones de este distribuidor, el aceite se diri
ge a través del conducto -13- al extremo inferior del ci-
lindro -9-, obligando asi a ascender al émbolo del mismo,
cuyo movimiento se transmite por nedio de la cremallera
~ll- y los engranajes ~8- y -7- al variador -6-, regulan—
dolo en el sentido de disminuir lawlocidad de accionamien
to de la continua. Inversamente, en la posicidn opuesta
del distribuidor -14-, el aceite a presidén llega por el
conducto -12- al extremo superior del cilindro -9-, y el
émbolo desociende regulando as{ el variador en el sentido
de aumentar la velocidad,.

El paso del distribuidor -14- de una a otra posi-
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cién se efectus autométicamente en relacién con el movimien
to del balancé ~5-, por medic de un rodilleo -17- que reci=
be un movimiento alternativo de ascenso y descenso del mig
mo mecanismo de accionamiento del balancé ~5-, y en el gue
se apoya por el extremo de uno 4e sus brazocs -18-, una pa-
lanca en angulo articulada sobre la bancada -l1-, haciéndo-
la oscilar en uno y otro sentido sigulendo el movimiento
alternativo del balancé. El otro brazo -19- de esta palan
ca en angulo ésta articulado por medio de una biela =20~

a la palanca -2l- fijada sobre el eje —-22- de accionamien
to del distribuidor -14~. Esta articulacién entre la bie-
la -20- y la palancs -21- se efectua por medio de una es-
piga -23- fijada en el extremo de la palanca -21- y que se
desliza en una ranura alargada —-24~ de la cabeza de la big
la -20-, con el fin de que el movimiento de dicha palanca
-21- se efectue de una manera brusea y répida al llegar el
balancé al término de sus carreras de ascenso y descenso.
La palanca -21- se prolonga ademéds superiormente en un
brazo -25- que lleva un contrapeso -26~ oon el fin de asegu
rar que este movimiento de la palanca -21- sea répido.

En bs conductos -12« y -13~ van intercaladas unas
llaves -27= y -28-~ respectivamente. que permiten regular
el paso del aceite por dichos conductos, de manera que los
movimientos de ascenso y descenso del émbolo se efectuen
a las velocidades convenientes, de acuerdo con las velo=-
cidades de ascenso y de descenso del balancd -5-,

El distribuidor -l4- comprende una cémara -29-
provista lateralmente de una entrada -30- en la que de-
sembooa la impulsién de la bomba ~16-, y que comunica
inferiormente con el deplsito del aceite -15- a través

de una vélvula -31-, cuyo véstago -32- se prolonga supe-

‘riormente, saliendo al exterior a través de un prensaes—
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topas -33%-, y estd provisto de un resorte -34~ que mantie-
ne la védlvula -31- normalmente cerrada.

Contigua a dicha cémara -29~ el distribuidor compren
de una segunda cémara -35- que por su parte inferior comuni
ca directamente con el depdsito de aceite, —15-. El tabi-
que -36- de separacidén entre ambas cémaras presenta una
abertura superior =37- y otre inferior -38- que comunican
las dos camaras entre sf, y entre estas dos aberturas se
encuentran otras dos =39- y —=40- que comunican la cdmarea
-29- con los conductos -12- y -13- respectivamente que se
dirigen &l c¢ilindro =9,

Prente a estas cuatro aberturas =37-, ~38-, -3G- y
-40-, y por la parte de la cémara -29-, se aplica un disco
de distribucién -41-, solidario del eje -22- que sale gl
exterior a través de un prensaestopas -42- y sobre el que ;
va fijada la palanca -21- de accionamiento del distribuidor.i
Este disco de distribuoclén -~4l- presenta una asbertura —43- :
de dimenaiones aproximadamente iguales a las de las abertu=— !
rags —39- y -40~, y a cada lado de esta abertura -43- forma
sendas cavidades -44- y -45- de longitud aproximadamente
doble.

Ouando el disco de distribucién -41- se encuentra
en la posicidn representada en la figura 6, su abertura
=43~ coincide f¥nte a la abertura -40-, la cavidad -44-
comunica las aberturas -39- y -37-, y la otra cavidad coin- |
cide ante la abertura inferior -38- que queda cerrada. Por
congiguiente, en esta posicién el aceite a presién que llega%
& la cémara -29~ del distribuidor impulsado por la bomba \
-16-, pasa a través de las aberturas —43- y —-40- al conduce

t0 =135~ y penetra en el cilindro -9- pPor su extremo inferior;

mlentras el aceite gue contenia el cilindro se descarga por
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el conducto -12-, la ebertura -39-, la cavidad —44-, la
abertura -37— y la odmara —-35-, pasando nuevamente al
depésito -15-. En cambio, como se v& en la figura 7, en
la posicién opuesta del disco ~41l- el aceite pasa por las
aberturas -43= y -39- al conducto -12~ que v& al extremo
superior del cilindro -9-, ¥y el aceite del cilindro se
descarga por el conducto -13-, la abertura -40-, la ca-
vidad -45-, la sbertura -38- y la cémara -35- pasando al
depbsito, mientras la abertura -37- queda cerrada por

la cavidad -44-.

Si por cualquier causa el aceite llega a alcanzar
una presidn excesiva, este exceso de presidén abre la
vél-vula -31-, descargéndose parte del aceite contenido
en la cdmara -29- directamente al depésito ~15-, sin lle
gar al cilindro -9-.

Esta vélvuia -31- esté ademés combinada con otro
gsistema de palancas accionado igualmenfe por el movimientoz
del balancd -5-, que provoca su apertura descargando el
aceite directamente al depésito, con lo que el variador
-6-, queda fuera de servicio, cuando, por haberse complg
tado el plegado de la husada seAha de efectuar el oambio,
y mientras se efectua el plegado de las oapas del fondo
de la nueva husadae

Dicho sistema comprende una palanca =46-, arti-
culgda & la armazén -1—, gue por un extremo se apoya S0-
bre el extremo del vastago -32- de la vélvula -31- ¥ en
el extremo opuesto forma una horquilla -47- en la que
v4 montado un rodillo -48- que puede deslizarse en sen—
tido transversal a la palanca —46-. Sobre este rodillo
-48— actua una palance angular —49-, que puede oscilar

sobre la misma horguilla -47-, ¥y a la que se articula
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una verilla -50- que pasa & través de un orificio de una
placa -51- fijada al extremo del balancé =-5-, terminando
en un tope regulable -52-,

Normalmente, el propio peso de esta varilla =50~

mentiene el rodillo -48- en un plano distinto al plano de

oscilacién de la palanca -19-, pero ouando &l completarse
el plegado del extremo de la husada, el balancé ~5- aglcan—
za su posicién més alta, la placa -51- del mismo tropieza
con el tope -52- de la varilla -50- y la obliga a desplazar-
ge hacia arriba, cuyo movimiento hace oscilar la pal anca :
angular —49- que desplaza el rodillo ~48- hasta situarlo
en el mismo plano de la palanca -19~, de manera que al Os-
cilar ésta hacia la izquierda, su extremo superior -53-
encuentra & dicho rodillo -48- y hace oscilar a la palanca
-46-, la cual actfia sobre el véstago -32- abriendo la v4l- ?
vula =31-. |
Al oscilar esta palanca -46- gqueda prendida por su
extremo en un gancho -54- que presenta el extremo de una
palanca de &ngulo -55- montada oscilante sobre la armazén
~1-, ¥y gqge por su extremo opugsto esté articulads a una
varills -56- gque por su extremo superior estd a su vez ar-
ticulada, de manera regulable medilante las tuerocas -57-, &
una segunda palanca de éngulo -58- sometida a la accidn de
un resorte -59-. De esta manera la palanca -46- queda re-
tenida por el gancho =54-, manteniendo inactivo el distri-
puidor -14~, mientras se efectua el cambio de la husads ¥
durante el plegado de las capas del fondo de la nueva husa-—.
da, en que el balancé oscila en la posicién inferior -5-,
representada de puntos en 1a figura le. Al terminar 8l ple=-
gado del fondo de la husada, un gatillo -60- articulado

en el extremo de 1la placa -51- fijada al balancé, prende
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en un saliente —6l- de la palanca -58-, haciendo osocilar
al sistema -58-56=55-, con lo gque el gancho =54~ se des-
prende de la palanoa -46-, volviendo asi a funcionar nor-
malmente el distribuidor -14-, y por tanto el variador —6=-,

mientras dure el plegado del cuerpo de la husada.
———mzmmt N O T A zmoseee

Se reivindica como objsto de esta patente:

l.- Mecanismo automético para variar la velo~
cidad de accionamiento de las méquinas continuas de hi-
lar, en relacién con el movimiento del porta aros, carace
terizado por comprender un servomotor hidréulico que acw
ciona el mando de regulacién de un varisdor de velocidad
de cualquier tipo aproplado, siendo este servomotor ac -
cionado en uno u otro sentido por medio de un distribuidor
que a su vez esté gobernado, a través de un sistema de
palancas, por el mismo mecanismo que produce el movimiento
de ascenso y descenso del porta aros.

2.~ Mecanismo automético segin la reivindicacion
anterior, caracterizado porqgue el servomotor hidréulico es-
t4 constituide por un cilindro, en el que penetra dterna-
tivemente por uno y otro de sus extremos por medio del
distribuidor un fluido a presidén que acciona en su interior;
un émbolo, cuyo véstago forma una cremallera que acciona
el eje de la regulacidén del variador de velocidade

3,- Mecanismo automdtico segin las reivindicacio-
nes anteriores, caracterizado por comprender una palanca
de 4ngulo gue oscila accionada por el mecanismo del por-
ta aros, y que estd acoplada mediante una articulacién

de funcionamiento diferido con la palanca de mando del
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digtribuidor, estando ademés esta palanca de mando provis-
ta de un contrapeso, de modo gue su oscilacidn se efectua
bruscamente y con rapidez a cada oscilacién de la palanca
de Anguloe.

4.~ Mecanismo automético segin las reivindicaciones
anteriores, caracterizado porque el distribuidor comprende
dos cémaras contiguas, a la primera de las cuales llega
el fluido a presidén impulsado por una bomba y comunica con
el depbsito del fluido a través de una vilvula mantenida
normalmente cerrada por la accién de un resorte, mientras
1a segunda cémara comunica directamente con dicho depdsito
del fluldo; en combinacién con un disco de distribucibn so-
lidario de la palanca de mando, el cual, en cada una de
gus posiciones y a través de las correspondientes asberturas
de péeo, comunica alternativamente 1la primere cémars con
uno u otro de dos conductos que se dirigen a 108 dos extre-
mos del cilimdro del servomotor, mientras el segundo de
estos conductos queda en comunioacién con 1la segunda cama=-
ra del distribuidor.

5.~ Mecanismo automdtico segfin las reivindicaciones
anteriores, oaracterizado por comprender una palanca 11 -
bremente oscilante, provista en un extremo de un rodillo
gue puede desplazgrse en sentido transversal, por la ac-
cién de un sistema de palancas acclonado por el porta aros
al alcanzar éste el extremo més superior de su carrera as—
cendente al terminar el plegado de una husada, gquedando en=—
tonces situado dicho rodillo en el mismo plano de ogella -
cién de lgpalanca de éngulo accionada por el mecanismo del
porta aros, la cual actia sobre el rodillo y hace oscilar a ;
su palanca, ouya oscilacién determina la apertura de la vQL%

vula de distribucién que queda asi fuera de servicioe
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6.~ Mecanismo automdtico segin las reivindicedo-
nes anteriores, caracterizado porque la palanca que lle-
va el rodillo gueda retenids por un gancho, manteniendo
abierta la vélvula del digtribuidor, durante el cambio
de la husada y mientras se efectua el plegado del fondo
de la nueva husads, al conclulr el cual el porta aros ac—
tda sobre un sistems de palancas que hace oscilar a dicho
gancho de retencién, quedando asi libre lg palanca que
mantenia abierta la védlvula del distribuidor.

7.~ Mecanismo automitico para variar la veloci-
dad de accionamiento de las mdquinas continuas de hi-
lar, en relacién con el movimiento del porta arose

Esta memoria consta de doce péginas escritas por

una sola cara.

BARCELONA, —5 AGO. 1955
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