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Antecedentes del invento

El presente invento se re fie re  a mecanis 

mos de enclavarniento insertables, particularmente 

del tipo tubular, para uso con artícu los de n&cleo 

hueco.

Los carretes para soportar medios magné­

ticos  arrollados en esp ira l sobre e llo s  han emplea 

do diversos mecanismos para unir e l  carrete a sopor 

tes g ira to r io s  y/o cubiertas contra e l  polvo. Como 

ta les carretes deben ser de bajo precio, cualquiera 

de ta les  mecanismos de enclavarniento debe tener un 

precio correspondientemente bajo. Además, s i e l  me­

canismo se fabrica por separado del carrete, e l  con 

junto de las  dos piezas debe ser extremadamente sen­

c i l l o  y de poco coste.

Algunos carretes que contienen cinta pue­

den u tiliza rs e  con aparatos automáticos. Tales apa­

ratos automáticos aplican y desaplican de manera 

automática los mecanismos de enclavarniento en e l ca­

rre te . Debido a l bajo coste deseado, es muy deseable 

que ta les mecanismos de enclavarniento se fabriquen 

utilizando procesos de moldeo de p lástico  empleando 

materiales p lásticos, e lá s tico s , conocidos. Asimismo, 

debido a l problema de contaminación de la cinta mag­

nética , que da lugar a fa l lo s  de sedal y sim ilares,
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los  mecanismos de enclavamiento deben estar cuida­

dosamente diseñados para ev ita r  e l  desgaste. Es de­

c ir ,  cuando e l  mecanismo de enclavamiento se aplica 

en un aparato automático para la apertura o e l  c ie ­

rre  de l soporte de un carrete, la  reducción del des 

gaste disminuye a l mínimo la  cantidad de desechos 

generados durante cada acoplamiento o c ie rre . Esto, 

a su vez, reduce la exposición del reg is tro  magné­

tico  a errores provocados por ta les desechos genera­

dos en la  proximidad inmediata de un medio de reg is­

tro .

Además, muchos aparatos automáticos ex i­

gen, con e l  f in  de ev ita r  errores en la  posición de 

la  cinta durante la  rotación del carrete, que e l  

carrete esté centrado de manera exacta; en consecuen 

c ia , cualquier mecanismo de enclavamiento.debe ser 

autocentránte, no sólo sobre e l  carrete, sino tam­

bién en la  parte de aplicación para enclavamiento. 

Este centrado es importante para reducir v ibracio­

nes cuando e l  carrete está siendo hecho g ira r  a e le ­

vadas velocidades de rotación. La fuerza necesaria 

para ap licp r y desaplicar e l  mecanismo de enclava- 

miento debe poderse controlar de manera cuidadosa. 

Tales fuerzas deben e leg irse  de modo que sean su fi­

cientes para reducir a l mínimo la  cantidad de ener-

28-9-74 -  3 -
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gia requerida, pero deben ser lo  suficientooente in  

tensas como para asegurar que e l  carrete de cinta 

. está siempre f i j o  bien a l c ie rre  o bien a l aparato 

unido en una forma segura. Estas fuerzas de acción 

de leva resultan afectadas por e l  desgaste y las to­

lerancias de fabricación.

' Sumario del Invento

Una inserción del tipo de manguito cons­

truida de acuerdo con e l  presente invente y que es 

particularmente adaptable para introducción en un 

miembro de núcleo hueco, ta l como e l núcleo hueco 

de un carrete de c in ta ,.cons iste  en un cuerpo c i l in ­

drico unitario que tiene partes extremas axia les 

primera y segunda y que está hecho de material elás­

t ic o . E l manguito, de preferencia, pero no necesa­

riamente, incluye un nervio que se extiende rad ia l­

mente hacia dentro, anular, que separa las  partes 

extremas axia les primera y segunda. Cada parte extre 

ma a x ia l tiene una pluralidad de ranuras que se ex­

tienden en dirección ax ia l aproximadamente desde e l 

área del nervio hasta lo s  extremos axia les respecti­

vos, de ta l modo que cada parte extrema ax ia l está 

constituida por una pluralidad de dedos e lásticos , 

formados de manera enteriza y que se extienden ax ia l­

mente. Las ranuras de las  partes extremas axiales

28-9-74 -  4 -
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primera y segunda están desplazadas circunferen- 

cialmente, de ta l modo que unos puentes de trans­

ferencia  de esfuerzos en e l  área del nervio se ex­

tienden entre los  dedos de las  partes extremas 

ax ia les opuestas.

En una forma preferida del invento, una 

primera parte extrema a x ia l incluye una pluralidad 

de dedos de enclavamiento, cada uno de los cuales 

tiene un resa lto  que se extiende radialmante en la 

parte extrema ex terio r, la cual es tmabián e l  ex­

tremo a x ia l de la primera parte extrema ax ia l. Ade­

más, un segundo tipo de dedos que se extienden sx ia l 

mente, más cortos que Ips del primer tipo , están 

dispuestos entre dos de dichos dedos del primer t i ­

po. El segundo tipo de dedos tiene un fiador de en­

ganche que se extiende radialoente para inserción 

en una parte de receptáculo del miembro de n&cleo 

hueco en e l  que está insertado e l manguito. Se pre­

f ie r e  que las  partes extremas exteriores de los  de­

dos del primer tipo en la  primera parte extrema ax ia l, 

tengan todos iguales dimensiones. Por tanto, cada 

¿os dedos,del primer tipo , que enmarcan un dedo del 

segundo tipo, se extienden circunferencialmente en 

torno a l extremo a x ia l ex te rio r de lo s  dedos del se­

gundo tipo.

28-9-74 -  5 -
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La segunda parte extre.ua ax ia l tiene una 

pluralidad de ranuras que terminan en la parte de 

nervio, inmediatamente junto a los dedos del primer 

tipo . Se p re fiere  que ta les  ranuras de la segunda 

parte extrema a x ia l estén situadas centralmente en­

tre ranuras adyacentes que bordeen cada uno de los  

'dedos del primer tipo. En una forma del in/ento, las 

ranuras que definen cada dedo del segundo tipo termi­

nan junto a un dedo circunferencial ancho de la se­

gunda parte extrema ax ia l. En otra versión del inven­

to , ex is te  una ranura adicional que se extiende hacia 

la  parte extrema del nervio de los dedos de segundo 

tipo de la  primera parte extrema ax ia l.

En la  forma más preferida del invento, las 

ranuras en las partes extremas axia les primera y se­

gunda terminan, ambas, aproximadamente a lo  largo de 

un plano comán transversal a l e je  geométrico del man­

gu ito . Por tanto, la  terminación de cada ranura se 

encuentra en una linea circunferencial en alguna par­

te del área del nervio. El solapamíento o e l  subsola- 

pamiento de las ranuras hace variar las concentracio­

nes de esfuerzos, los desplazamientos de precarga y 

las  transferencias de carga o esfuerzos.

E l invento contempla también la combinación 

del manguito antes descrito insertado en un receptó-

-  6 -28-9-74
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culo especia l formado en e l mienibro de n&cleo hueco, 

de preferencia e l  miembro de n&cleo de mi carrete de 

cinta magnètica. Tal miembro de n&cleo tiene un ex­

tremo ax ia l abierto con una primera parte extrema 

c ilin d r ica . En e l extremo in te r io r  de la  parte extre­

ma c ilin d r ica  ex iste un resa lto  anular que mira hacia 

. ta l extremo ax ia l ab ierto . En e l extremo in te r io r  ra­

d ia l del resa lto  que mira en dirección ax ia l ex iste 

una leva troncocónioa. El diámetro in te r io r  de la le ­

va troncocònica comienza con un va lor mayor que e l  diá­

metro ex te r io r  de la  segunda parte extrema ax ia l y se 

reduce a medida que se separa del extremo ax ia l abier­

to hasta un va lor sustancialmente menor que e l  diá­

metro ex te r io r  del manguito. El manguito, insertado 

con la  segunda parte extrema a x ia l, es comprimido 

radialmente por la  leva troncocònica. Además, e l 

miembro de n&cleo hueco tiene una pluralidad de f i a ­

dores para re c ib ir  los  miembros de tope en las partes 

extremas ax ia les de los  dedos de segunto tipo . El 

manguito es insertado hasta que estos fiadores se 

enganchan en ta les  receptáculos. El manguito que­

da firmemente retenido en e l miembro de n&oleo 

hueco por e l empuje e lá s tico  de los dedos del segun­

do tipo debido a la  compresión rad ia l de la segunda 

parte extrema a x ia l. Los dedos del primer tipo se 

extienden axialmente hacia fuera, más a llá  de la 

primera parte extrema ax ia l del miembro de nácleo

-  7 -
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hueco, paro re c ib ir  una cubierta y enganchar la  Mis­

ma a l carrete. Tales ded03 ¿ e l primer tipo pueden 

empujarse radialmentc hacia ¿entro, en contra de la  

fuerza transmitida a los mismos por los  dedos de la 

segunda parte extrema ax ia l.

Las superficies arqueadas ¿e la  parte ex­

trema ax ia l de los dedos del primer tipo  tiene un 

radio de curvatura de acuerdo con un radio mínimo de 

la primera parte extrema ax ia l cuando está siendo l i e  

va da radialraentc hacia dentro por acción ¿e leva, pu­

ra enganche o desenganche. Esta disposición reduce e l 

desgaste. Se prefiere.que la  extensión rad ial tanto 

en los  dedos del primer tipo como en los dedos del 

segundo tipo , de.la-primera parte extrema ax ia l, sea 

hacia fuera. -

Cuando está insertada en e l miembro de nú­

cleo hueco, la  parte de nervio de la  inserción de man 

güito está suspendida en un espacio lib re  entre e l  re­

sulto que mira axialmente y la  aplicación de los dedos 

del segundo tipo con los receptáculos de fiador. Esta 

disposición fa c i l i t a  la  transmisión de fuerzas en fo r ­

ma simétrica a todos los dedos del primer tipo, lo  que 

hace más sen c illo  e l uso de un ú t i l  c ilin d rico  para 

empujar rudialmente hacia dentro en forma simultánea 

y por igual todos lo s  dedos del primer tipo , oeparán-

28-9-74 -  8 -
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dolos de aplicación con e l diámetro in terior del 

miembro de núcleo para liberar, por tanto, Mía 

- cubierta o manguito enganchada a l miembro de nú­

cleo hueco. Un miembro de soporte del carrete pue­

de también acoplarse a l carrete mediante e l aso 

dé los resaltos radiales de laa partes extremas 

axiales de los dedos del.primer tip o .'

Los que anteceden y otros objetos, carac­

te r ís tica s  y ventajas del invento resultarán eviden 

tes a partir de la  siguiente descripción más parti­

cular de las realizaciones preferidas del invento, 

como se ilustran en los dibujos adjuntos.

Los dibujos

La figura 1 es una vista en sección dia- 

gramática de un manguito sometido a esfuerzos en una 

parte extrema axial de un miembro de núcleo hueco.

La figura 2 ea úna vista en perspectiva del 

manguito que puede someterse a esfuerzos del presen­

te invento.

La figura 3 es una vista en perspectiva 

simplificada, en despiece ordenado, parcialmente en 

sección,.de un oartuolo de almacenamiento de carretea 

que emplea e l presente invento.

La figura 4 es una vista  diagramStica en 

sección transversal, central, fragmentaria, simpli-

-9-74 9 -
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ficada y agrandada, de un cartucho que ilu stra  un 

aspecto del mecanismo de énclávamlento para e l  car­

tucho ilustrado en la  figuí-a 2 en una relación ce­

rrada y enclavada. E l manguito no se muestra por se- 

$ parado. ...

La figu ra  5 es úna v is ta  dia¿;ramática en 

sección transversal, fragmentaria, agrandada y sim­

p lifica d a , sim ilar a la  de la  figura 4 , que repre­

senta un cartucho soportado a través de un manguito 

10 . sometido a esfuerzos.

- "La figura $ es una v is ta  diagramática'en 

sección transversal fragmentaria, agrandada y sim­

p lif ica d a , sitaildr a .la  de la  figura 4 , de un cartu­

cho- que está siendo abierto.

15 La figu ra  7 es una representación diagramá­

tica  parcia l y.sim plificada de una configuración ex­

trema mejorada para los dedos de enclavamiento en una 

in serc ión de manguito* . ^

Descripción de las rea lizaciones preferidas -  

20 Haciendo referencia ahora más particularmen

te a los  dibujos, los números de referencia sim ilares 

indican partes y características estructurales simüa- 

res en Ihs diversas v is tas y diagramas. El manguito 

10 puede insertarse en e l miembro de núcleo hueco 44 

25 a través del extremo a x ia l abierto 48. El tBienhro de

28-9-74 -  10 -
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núcleo hueco 44 incluye una parte extrema ax ia l 11 

c ilin d r ica , hueca, con un diámetro in te r io r  suatan- 

qialmente mayor que e l  diámetro ex te r io r  del mangui­

to c ilin d r ic o  10. En e l extremo ax ia l más in te r io r  

de la  parte extremé ax ia l 11  hay un resa lto  anular 12 

troncocónico, que mira en d irección a x ia l hacia fue­

re. Dispuesta axialmente hacia dentro del resa lto  

anular 12 hay una rampa o leva 13 estrechada, tron- 

cooónica. La rampa 13 centra la  inserción 10 en e l 

in te r io r  del miembro de núcleo hueco 44 y , simultá­

neamente, ejerce fuerzas rad ia les d ir ig idas hacia den 

tro sobre todos los dedos 14 de la  segunda parte ex­

trema a x ia l del manguito 10. Este movimiento rad ia l 

hacia dentro es transferido, mediante la sección 15 

central de transferencia de esfuerzos, a un grupo de 

dedos 52 de enclavamiento que se extienden hacia fuera. 

Las fuerzas transmitidas dan como resultado e l  que los 

dedos 52 sean empujados radiaImánte hacia fuera contra , 

e l  diámetro in te r io r  del miembro de núcleo hueco 44 

en su primer extremo ax ia l 48. Además, las mismas fuer­

zas generadas sobre lo s  dedos 14 son transmitidas a 

través de la  sección cen tra l o nervio 15 a una p lu ra li­

dad de dedos 17 que se extienden axialmente, de reten­

ción del manguito (d e l segundo t ip o ).  Cada dedo 17 t ie ­

ne un fiad o r 19 que se extiende radialuente hacia fuera,

28-9-74 11 -
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que puede enganchar en un receptáculo o abertura 

de fia d o r 20, en la  parte extrema ax ia l 11 del 

miembro de n&cíeo hueco 44. Loe fiadores 19 re­

tienen firmemente a l manguito 10 dentro del miem 

bro de ndcleo hueco 44.

Cada uno de lo s  dedos de encía vamiento 52 

se extienden axialmente hacia fuera, más a llá  del 

extremo abierto 48. Cada dedo tiene un resa ltó  64 

de enclavamiento que sé extiende radialmente hacia 

fuera, separado del extremo a x ia l 48, para re c ib ir  ' 

una cubierta tubular 26, descrita más adelante, para 

enclavar la  misma con respecto a l*carrete  que incluye ... 

e l  miembro de ndcleo 44. La cubierta 26 incluye una * 

su perfic ie  de acción de leva que se aplica a la  super-. ./ 

f i o i e  62 de acción de leva de la  parte extrema ax ia l 

ex te r io r  152, empujando todos los dedos de enclava­

miento 52 de manera simultánea y simétrica radialmen­

te hacia dentro, de modo que la  superficie de acción 

de leva en la  cubierta des lice  sobre la  superfic ie 

62, y luego se aplique a l resa lto  de enclavamiento 

62. Los dedos 52 vuelven a la  posición rad ia l ex terio r 

para enganchar la  cubierta de manera segura con res­

pecto a l miembro de carrete.

Para reducir e l  desgaste, es deseable que la

28-9-74 12



'*-4

cuaierta tubular 26 se mueva sobre e l carrete en 

una forma verdaderamente concéntrica. Para este 

propósito, todas las partes.exteriores 152 de los 

dedos de enclavamiento 52 están configuradas en fo r  

5 aa idén tica ; es decir, tienen la misma extensión c ir  

cunfercncial. Para conseguir este resultado, los dos 

, dedos de enclavamiento 52a y 52b que enmarcan un de 

do 17 de l segundo tip o , tienen una parte circunferen 

cialmente reducida junto a los  dedos 17 de l segundo 

10 * t ip o . Más a llá  d é la  extensión a x ia l ex terio r de

cada dedo 17, como en e l  fiado r 19, los dedos 52a y 

52b tienen una-parte circunferencialmente agrandada 

para conseguir lo s  resultados antes señalados. En 

una forma preferida del invento, todos los dedos 52 

están construidos como se muestra en á. caso de los 

dedos 52a y 52b,-enmarcando un dedo 17 del segundo 

tipo . En úna versión construida del invento, cua­

tro grupos de dedos 52a, 52b y dedos 17 del segundo 

tipo  constituyen la  primera parte extrema axia l de" 

un manguito.

La segunda parte extrema a x ia l, que inclu­

ye dedos 14, en una rea lizac ión  construida, tenia 

dedos de d is tin tas extensiones circunferenciales. 

Primeros dedos 14a enmarcan circunferencialmonte 

ranuras alargadas 23 y 24 entre dos dedos de encla-

- 13 -
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va talento o de primer tipo 52. La segunda parte extre­

ma a x ia l tiene, también, dedos 14b agrandados circuñ- 

ferencialmente, con ana extensión circunferencial que 

enmarca un dedo 17 del segundo tipo  de la primera par­

te extrema ax ia l y las d03 ranuras adyacentes 25. La 

compresión rad ia l hacia dentro de I03 dedos 14b no só­

lo  empuja radialmente hacia fuera a los dedos 17 , res­

pectivamente, sino que también ayuda a empujar rad ia l­

mente hacia fuera los dedos 52a y 52b, respectivamen­

t e .  Debido a las d istin tas extensiones circunferencia­

les  entre los dedos 14a y 14b, es importante que los 

dedos de d is tin to  tamaño estén dispuestos simétrica­

mente en torno a l manguito. Además, puede estar pre­

v is ta  una ranura dentro del dedo 140, aegán se indica 

con la  linea de tragos 27, cuya ranura puede tener una 

extensión ax ia l menor que las otras ranuras existen­

tes dentro de la segunda ¡.arte extrema ax ia l. Pueden 

preverse fácilmente otras configuraciones incluyendo 

algunas a lternativas que se óescrio irán  más adelante.

El nervio anular 15 puede tener una exten­

sión como la representada por los líneas de trazos 

29 en la  figu ra  2. Las ranuras en ambas partea extre­

mas ax ia les primera y segunda se extienden dentro de 

la  parte de nervio hasta una linea circunferencial 

coc;&n 30 axialmente centrada respecto a l nervio 15 ,

28-9-74 - 14 -
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Esta disposición proporciona una buena transferencia 

de momentos de fle x ión  entre las dos partes extremas 

ax ia les . Realizando! una ranura más corta , se reduce 

e l  momento de fle x ió n ; es decir, s i la ranura no ter­

minase en la  proximidad del nervio 15, e l  empuje ra­

d ia l hacia dentro de los dedos 14 de la  secunda parte 

extrema a x ia l no seria totalmente transmitido a los 

dedos de la  primera parte extrema a x ia l. Es decir, e l 

empuje rad ia l hacia fuera de los dedos de enclavamíen 

to 52 se reduciría a l acortarse las ranuras. En con­

secuencia, para conseguir una transferencia de fuerza 

máxima, controlada, las  ranuras de las partes extre­

mas ax ia les primera y segunda deben terminar en la 

proximidad.de la  lin ea ,c ircu n ferencia l com&n 30, que 

define un plano común transversal a l e je  geométrico 

del manguito 10. Es permisible; dentro del invento, 

rea liza r  un subsolapaciento de las ranuras con e l pe­

rímetro ax ia l ex te r io r  del nervio 15 ta l oorno se iden­

t i f i c a  mediante las lineas 29 en la  figura 2.

3)ebe observarse también que la extensión 

circunferencial de lo s  ded03 14, 52 y 17 es muoho ma­

yor que la  extensión circunferencial de las ranuras. 

Esto constituye una elección  de diseHo para perm itir 

que sean transferidas las fuerzas máximas a pa rtir  

del empuje rad ia l hacia dentro de loa dedos 14, a los

-  15*?-28-9-74
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dedos 17 y 52 de la  primera parte extrena ax ia l.

En una rea lización  construida del inven­

to, la  longitud ax ia l de loe dedos 14 es aproxima­

damente la altad de la  longitud ax ia l de los dedos 

52. Esto quiere decir que la  fuerza rad ia l hacia 

dentro e jercida sobre les  dedos 14 por uná super­

f i c i e  13 de acción de leva troncocónica es aproxi­

madamente e l doble de grande que e l empuje rad ia l 

hacia fuera de los dedos 52 ,.en 1&3 partes ex tre- 

pnas ex terio res  reales 152. Asimismo, los dedos 17* 

de la  primera parte extrema a x ia l, son algo más 

cortos que los  dedos de enclavamiento 52. El resul­

tado de esto es que e l  empuje rad ia l hacia fuera, 

es debir, la  fuerza de enclavamiento, ejercida so­

bre los  fiadores 19 es sustancialmente mayor que la 

fuerza de onclavawLento ejercida sobre les dedos de 

enelavamiento 52. En ta l rea lización  construida, los 

dedos de encíavagiento 17 tienen una longitud ax ia l 

algo muyor que los dedos 14 de la segunda parte ex­

trema a x ia l, lo s  dedos de actuación en acoplamiento 

oon enclava:aiento por fuerza rad ia l previstos en la 

primera parte extrema a x ia l. Esta disposición e3 e l 

mejor modo"de poner en práctica e l invento. Conser­

vando la  fuerza ejercida sobre los fiadores 19 con 

una magnitud mayor que la  e jtra ída  sobro loa  dedos

28-9-74 - 16 -
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de enclavamicnto 52, se asegura que e l  manguito 10 

permanece fija d o  a l náoleo hueco aun cuando los de­

dos 52 sean desplazados radialmente hacia dentro, 00 

mo se describ irá más tarde.

Las earacteristicas su perfic ia les in te r io ­

res del miembro 44 de n&cleo húeoo cooperan con la 

configuración geométrica del manguito 10 para propor­

cionar una conversión controlada, óptima, de las  fuer 

zas rad ia les e jercidas hacia dentro sobre lo s  dedos 

-14 en la s  fuerzas rad ia les ,-d ir ig id as  hacia fuera, 

sobre lo s  dedos 52 de enclavamiento. La parte c i l in ­

drica extrema, a x ia l, 1 1 , tiene un diámetro in te r io r  . 

mayor que e l diámetro ex terio r del manguito 10. Esto 

permite que e l  manguito 10 quede suspendido en e l  es- 

pació lib re  existente dentro de esta parte. El resa l­

to 12 que mira axiaímente hacia fuera reduce e l  diá­

metro in te r io r  de l miembro de nácleo hueco 44 a un 

va lo r menor que e l diámetro ex te rio r del manguito 

10. Luego, la  superfic ie troncocònica 13 reduce aán 

más el.diámetro in te r io r  para e je rcer las fuerzas ra­

d ia les , d ir ig idas hacia dentro, sobre los dedos 15 

cuando e l manguito 10 es insertado en e l  miembro 44.

Las longitudes ax ia les de los  dedos 14 y 52 se selec­

cionan de ta l modo que e l  nervio anular 15 esté dis­

puesto en e l espacio lib re  dentro de la parte extrema

28-9-74 -  17 -
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c ilin d r ica  a x ia l 1 1 , justo axialmente hacia fuera 

del resalto  12 . El nervio 15 y la parte de dedo en 

yuxtaposición con é l se encuentran en un espacio 

l ib r e , permitiendo e l  Movimiento, lib re  del mañgnito 

en este - %r$a''P9ra¡'-donséguir ¿ tnm; transferencia e f i - .  

oa¿ de las  fuerzas radiales-desde los dedos 14 a l o s : . 

dedos 52. El espacio anular entre e l manguito 10 y * ' 

la parte 11 en la  proximidad del nervio 15 permite

rea liza r  movimientos.; sin impedimentos para p o s ib ilita r
- ' ' - '' ' .j'

la  tranaferenoia '.eficaz de fuerzas antee mencionada.. .!

El nervio 15 es un punto de apoyo anular para la  trans  ̂

ferencia  de las  fuerzas, rad ia les. Sin e l  nervio 15, 

la s  concentraoionesdeesfuerzos en e l  área en oue 

los dedos aé uñen a linea común 30 pro­

vocarían fracturas, con una e ficac ia  reducida resultan 

te de transfsvsná$ 'af^.'Sargia .entre 'los dedos empuja-, 

dos r a d i a l m e n t e ¡ - 

La oombiñaoién del miembro de núcleo hueco 

44 y e l  manguito 10 "se u t il iz a  mejor en relación  con 

un cartucho 16, que .contiene cinta, representado en 

la  f ig .  3. Una cubierta tubular 26 está enclavada de 

manera soltab le en e l  miembro de núcleo 44 a través 

de los  dedos de enclavamiento 52 y los resaltos de 

enclavamiento 64. A este respecto, en e l cartucho 16, 

una cubierta tubular 26 desliza  axialmente sobre e l

28-9-74 18 -



nácleo 44 para aplicarse a la  pestaña de carrete o ba­

se radialoente agrandada; 46, de l carrete ad  de pesta 

na ónica. La cubierta 26 tiene un extremo abierto 32 

y un extremo 34 estrechado y parcialmente cerrado. El 

extremo estrechado 34 f a c i l i t a  la  entrada y e l  centra­

do en un compartimiento - de almacenamiento (no mostrado). 

La+pestana 36 de cubierta cierra; parcialmente e l  extremo 

34 y tien e  un resa lto  de enClavamiento 38 para ap lica­

ción en re lac ión  de obturación, con la base 28 a través 

dé la  arandela e lástica  40. La parte de cubierta 42, 

junto a l extremo abierto 32, está estrechada en la  su­

p e r fic ie  in te r io r  h a s ^ '. '^

La'.ba'a#'* 28péA.fÚR'=carrete,;dé pestaña única q ue ' 

incluye una parte de cubo o nácleo c ilin d r ico  44 con 

una pastarla de carrete 46 f ija d a  a l  cubo por un extremo. 

El extremo 46 del tubo 44 opuesto a la  pestaña 46 es hue 

co para re c ib ir  e l  cianguito 10 que tiene dedos e lásticos 

de enblavamiento 52. El cubo está diseñado para lle va r  

una banda continua 54 enrollada, f le x ib le ,  mostrada en 

lineas de trazos, por ejemplo, en forma de una cinta . 

magnética, sobre la  superfic ie del cubo limitada por 

lo  pestaña 4.6 del carrete y los dedos e lásticos  52. La 

cara de la  pestaña 46 del carrete opuesta ni cubo 44 

incluye una superfic ie  de embrague en formo de indentn- 

ciones 56 circunferencialmsnte espaciadas alrededor del
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disco 22,magnéticamente permeable. El faldón defor- 

mable 58 se extiende fcr..:andó un c ie rto  ángulo des­

de la  p e r ife r ia  de la pestaña 46 del carrete, sepa- 

r rándose del cubo 44.

$ Cuando la cubierta .26 y la  base 28 son reu­

nidas, e l cubo 44 y la  banda continua 54 penetran en 

y son rodeados por la  parte tubular abierta de la cu­

bierta. 26. A medida que se continua e l  c ie rre , las su­

p e r fic ie s  de leva $2 de los dedos e lá sticos  52 entran 

10 en contacto con la  pestaña de cubierta anular 36. Es­

ta acción flex iona  a los  dedos 52 h^cia dentro para 

hacerlos pasar a l in te r io r  de y a través de la aber­

tura central de la pestaña de cubierta 36, más a llá  

de la  arandela 40, a l resa lto  de encíavamiento 38.

15 Cuando se completa e l  c ie rre , la^ parte de leva 62 

de cada dedo e lá s tico  52 se extiende más a llá  de la  

pestaña anular 36, de modo que la so lic ita c ión  la te ­

ra l hacia dentro de la  pestaña anular 36 no se aplica 

ya a lo s  dedos e lá sticos  52. En esta condición de no 

20 so lic itad os , los  dedos e lásticos  52 se enderezan, y

los dientes de enclavaaiento 64 apoyan axialmente con­

tra e l  resalto  de enclavamiento 38, véase f ig .  4. Con 

e l  resa lto  de enclavaniento 38 y  los  dedos de encla- 

vamiento e lástico  52 bloqueados entre s i, la base 28 

25 está asegurada dentro de la  cubierta tubular 26. Con

28-9-74 20 -
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e l  c ie rre  del cartucho terBíinado, la  arandela e lá s t i­

ca 40 entra en contacto con.un borde adyacente de la 

banda enrollada 54, para retardar e l  desenrollamiento 

de la  banda dentro del carrete 16.

Haciendo referencia de nuevo a la  f i g .  4, 

un segmento del cartucho con la  cubierta 26 y e l  ca­

rre te  28 enclavados entre s í , .s e  muestra disgramáti- 

caaente en e l la  en sección transversal. Con fin es de 

simplicidad, en las f ig a . 4 y 6 , e l  manguito 10 se 

representa como parte enteriza del núcleo 44 de carro- 

te  hueco, entendiéndose qué la  disposición de la figu ­

ra 1 y 2 se u t iliz a  enun aparato representado en es­

tas figuras^. -

Los dedos 52 permanecen en contacto.de en-v 

elevamiento con e l,re sa lto  38 hasta que son empujados 

radialraente hacia dentro^ La elastic idad  y las dimen­

siones de los dedos son ta les  que una fuerza ax ia l 

e jercida entre la  cubierta y e l  miembro de base nó l i ­

berará, normalmente, los  dedos 52 del resa lto  de en- 

clavamiento 38.En*forma sim ilar, e l número, disposi­

ción, e lastic idad  y dimensiones de los Redos, impiden 

también, normalmente, la  liberación  manual de los  de­

dos desde é l  resa lto . Los dedos 56 están dispuestos de 

ta i modo y tienen una r ig id ez  ta l que en ausencia de 

un ú t i l  74 ( i 'ig .  6) no pueden ser comprimidos todos

-  21 -28-9-74
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normalmente en forrea simultánea a manp, sin grandes 

d ificu ltades. En tanto un dedo permanezca en contac­

to de enclavaaientc con e l  resa lto  38, no es posible 

la  separación de los  miembros de base y de cubierta.

La cubierta 26 envuelve completamente a la base 28 

de ta l modo que no puede cogerse parte alguna de la  

hase fácilmente para r e t ir a r  la cubierta.

Cuando la  base 28 y la  cubierta 26 se en­

cuentran en relación  cerrada, la  parte de cubierta 

de pared extrema estrechada 42 se aplica con roza­

miento a l faldón deformable 58 de la  pastada de carre­

te 46. En una.realización preferida, e l  Angulo del 

faldón 58 y e l  ángulo de la  parte de pared estrecha- 

' da 42 son ta les  que e lc ón ta c to  entre los dos elemen­

tos se rea liza  rápidamente durante e l c ie rre ; y la ob̂ -. 

turación ea hermética y sustancialmente a prueba dé 

polvo. ' . * - " *

La figura 4 muestra también una garganta 

anular 66 en la  superficie in te r io r  de los dedos 52. 

Esta garganta, que se abre radialmente hacia dentro, 

proporciona medios de enganche liberab le  para ap lica­

ción con e l  fia d o r  12, con e l f in  de retener e l cartu­

cho durante e l  almacenamiento o e l transporte. El lado 

derecho de la figura 5 muestra, en trazos, los  deta lles  

de una forma de fiad o r 12. Cierto número da dados de

28-9-74 22 -



5

10

V ,'-*L

-15

?í

3̂R*

*.-él
#.̂  r
jao

25

fiador elástico^ 68, tienen cada tino, como se muestra, 

una punta rebordeada 72 para aplicación y desaplica­

ción con acción de leva con la garganta 66 de los de­

dos elásticos 52. El movimiento axia l re la tivo  entre 

e l  cartucho 16 y e l fiador 12, desplaza por acción de 

leva los dedos de fiador 68 hacia dentro, hasta que 

las puntas rebordeadas 72 de los dedos 68 asientan en 

la  garganta 66 para asegurar;el cartucho. El cartucho 

16 es desacoplado del fiador 12 tirando de é l para se- 

psrarlo, con una fuerza suficiente para vencer la elas­

ticidad de los dedoa.de fiador 68.

Para re tira r la cubierta 26 de la  case 28, co­

mo se muestra en la figura 6, un ú t i l  74- tiene un seguí 

dor de leva anular 76 para coincid ir con las superficies 

de leva 62 dispuestas anularmente en los dedos 52, en 

forma simultánea, a l mover e l ú t il 74 hacia e l cartu­

cho. Cada superficie de leva 62 corre sobre la' superfi­

cie del seguidor de leva 76 para empujar hacia dentro 

los dedos, más a llá  del resalto 38, para lloarar la cu­

bierta 26. Como se muestra en la figura 6, los dedos 52 

se encuentran en relación de desencluvaatiento con e l 

resalto 38 y la separación de los miembros de base y 

de cubierta está iniciándose merced a l movimiento 

axia l continuado del á t i l  para empujar a l carrete 44 

desde la cubierta 26.

28-9-74 -  23 -
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Al insertar y r e t ir a r  una cubierta tubu­

la r  26 del carrete de cin ta, la  aplicación con des­

lizamiento Je las levas sobre las superficies de le ­

va de la  cubierta tubular, tu l cono la arandela 40 

de la  figu ra  4, puede dar lugar a desgastes en las 

su perfic ies de leva. Tal nesgaste puede generar des­

prendimiento de materia en partícu las, que puede con­

taminar e l medio de reg is tro  ex istente en e l carrete. 

Es dec ir, ta les  desechos diminutos sobre un medio ¿e 

reg is tro  pueden provocar fa l lo s  do sonal y, en con­

secuencia, errores de reg is tro . Por tanto., es extre­

madamente importante que se reduzca e l  desgaste entre 

la  su perfic ie  62 de acción de leva ^ ra  reducir ta les 

desechos. Esto se consigue ajustanto e l  radio de cur­

vatura de la  superfic ie 62 de acción de leva a l radio 

de la  máxima desviación rad ia l hacia.dentro de los de­

dos de énclavamionto. 52, en vez da. estableciendo un 
radio de curvatura pora la  superfic ie 62 que sea igual 

a l radio hacia fu era .del manguito 10. En la figura 7, 

se muestran dos dedos 52 en posición rad ia l hacia fue­

ra, representando la  linea llena 79* e l  radio de cur­

vatura del manguito 10 desde su e je  geométrico central 

80. Este es e l  máximo radio de.curvatura. El radio de 

curvatura de la  superfic ie  de noción de leva anular 

in te r io r  en la  cubierta tubular 26 corresponde a la .

24 -28-.)-74



máxima desviación hacia dentro de los dedos 52, co­

mo desde e l  e je  geométrico 81, quees sustancialmente 

menor que e l máximo .radio de curva tura. Esta super­

f i c i e  de leva arqueada, representada por la .linea de 

$ trazos 82, sé aplica a la superficie 62 sólo en loé 

extremos circunferenciales 83 y 84 de todos los de­

dos 52. La parte central circunferencial 85 de los

iQ

15

A ** ̂ a- ^

^ 3  205** ^
4-é ̂  ̂  **-e-

dedos 52 no está aplicada inicialmente con la super­

f i c i e  anular in te r io r  de acción de leva de la  cubier­

ta tubular 26. Oomp̂  resultado de ello ,- se ejercen fuer 

zas máximas en 83 y 84,. "dando como resultado un des­

gaste incrementado. Tal desgaste incrementado de la  

su perfic ie  de acció¿ d é le v a  62 es a liv iado  mediante.

' e l  ajuste del radio, de, leurva tura de la  superficie / 

62 de aooióh de leva con e l  de la  linea de trazos 82¡. 

de ta l modo que la  superfioia de acción de leva anular

que mira haola dentro ̂  de la  cubierta tubular 26, sé; . 

aplique sustanciaímente por completo, s i no totalmen­

te , con la  superfic ie de.acción de leva 62 de todos

los dedos 52. Esta, aplicación sustancial contigua a 

travÓ3 de la  extensión circunferencia l de todas.las 

superficies 62 contin&a en todos los movimientos \ 

rad iales de las partes extremas, axialmenhe exterio­

res, 152, reduciendo por tanto a l mínimo e l desgaste 

merced a la  reducción dé las fuerana hasta un valor

2$ mínimo a través de las superfic ies de acción de leva.

28-9-74 25 -
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En la figura 7, la posición radial haci < dentro de 

loo dos dedos 52 se indica con líneas de trazos en 

86. Debe observarse que las linees de trasca 82 y 

86 tienen parte3 arqueadas que son concéntricas en 

torno a los ejes geométricos 81 y do, respectiva^en- 

te.

La elección de los materiales para la base, 

la cubierta y e l  mecanismo de enclavauiento del cartu­

cho y e l fiador puede ser ta l que se eviten e l desbas­

te y la generación de desechos dentro del cartucho y 

e l aparato de almacenamiento. Las diversas piezas es­

tán construidas bien de plástico c metales elásticos, 

resistentes a l desgaste, que no se deterioren ni gene­

ren partículas al.producirse un contacto y que propor­

cionan suficiente rig idez para evitar un .desenclava- 

mlento manual del cartucho. En forma más importante, 

se tiende a reducir a l mínimo la degradación (fluen­

cia, y fa t iga ) con e l tiempo. La elección da tales ma­

teria les  se encuentra dentro del campo de los expertos 

en la técnica. Se prefiere que e l manguito 10 esté mol­

deado de una resina de ácetal (p o lia ce ta l), ta l como 

los materiales 3ELRIN o CBLCON,. no quedando limitado el 

invento a estos.

Debe entenderse, también, que las rea lizacio­

nes proferidas indicadas en,lo que antecede pueden mo-
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d ifica rse  fácilm ente, a l tiempo que se deja e l me­

canismo resultante dentro del alcance del presente 

invento. Por ejemplo, la  inversión de las partes en 

e l  mecanismo de enclavamiento del miembro de cubier­

ta a l miembro de base, puede conseguirse fácilmente. 

Pueden emplearse también dedos de .enclavamiento cor- . 

tos con dedos del segundo tipo más largos. En otra 

variante, los  fiadores 19 pueden encontrarse en los 

dedos de enclavamiento 52, siendo ta les  los movimien­

tos rad ia les de dichos dedos que un fiador ^.perma­

nezca siempre enganchado, como se muestra en la figu ra  

1. Puede emplearse también un dedo de enclavamiento 

52 por cada dado de fiad o r 17. De la descripción que 

antecede resulta evidente que son u tiliza b les  una can­

tidad innumerable de selecciones ranura-dedo para prac­

ticar. e l  presente invénte, no existiendo lim itación  a ' 

las configuraciones ilustradas o descritas.

Una rea lización  secundaria permite que las 

ranuras estén alineadas axialmente. Si bien la  r e a l i­

zación ilustrada preferida tiene mejores ca rac te r ís ti­

cas de transferencia de fuerza, la  alineación ax ia l 

de ranura y dedo permite una carga de los dedos bajo 

esfuerzo más fácilm ente variab le. Por ejemplo, la  ram­

pa o leva 13 puede estar ranurada axialmente para re­

c ib ir  alguno de les  dedos 14 en las  ranuras, con e l f in
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de tra n s fe r ir  menos fuerza a los. dedos 52 (ahora 

alineados con algunos de los dedos 14), proporcio­

nando otros dedos 14 fuerzas de retención más in­

tensas sobre lo s  dedos 17¿ ¡Aun con un ranurado des­

plazado, la  leva  13 puede tener una superfic ie on­

dulante para cargar en forma variab le a los  dedos 

52 y 17. ''''-r.Y'''

Aunque se ha mostrado y descrito particur- 

larmente e l  invento con referencia  a una rea lizac ión  

preferida d e l mismo, los expertos en la  técnica deben 

entender que los  que anteceden y otros cambios en fo r ­

ma y de ta lles  pueden rea liza rse  en é l  sin  apartarse 

del espéritu  n i d e l alcánce del invento.

-REIVINDICACIONES -

Los puntos que como caracterís tica  de nove­

dad se presentan para que sean objeto de esta s o l ic i­

tud de Modelo de U tilidad  en BspaRa, por VEINTE anos, 

2$ son los que se recogen en la s  reivindicaciones s i-
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la . -  Un d ispositivo de manguito periecc io- 

..nado para inserción en un miembro de ndcleo hueco 

que tiene una pluralidad de receptáculos de enganche ', .

3 ^ue se abren radialmentc. hacia dentro, circuni'eren-

cialmente* despiezados, junto a un extremo, un resa l-  \ 

.to anulíir que se extiende radialmente hacia dentro dieó; 

puesto axialmente hecih dentro de dichos zeceptáculos 

respecto a dicho primer extiemo é interiormente a l ná- 

10 ' o leo, y una superfic ie de acción de leva anular, d i s - ?

puesta axiaímente hacia dentro de dicho resa lto  anular p 

respecto a dicho, primer jextremo; cuyo manguito perfec-.p 

cionado comprende: tui\cueiTpo;, c ilin d r ic o  unitario que . 

tiene parte# extremas ax ia les primera y segunda _y'' qaej-*

15 está constituido de uh-material e lá s tico ; un nervio . ; 

que separa dicirns partes extremas axia les primera y se-; i  * 

ganda, teniendo cade parte extrema ax ia l una p íu ra li- i  ; 

dad de ranuras que se extienden axialmente cerca de d i - - 

cho nervio hasta los  extremos respectivos, de t a l  modo- .

20 que cada parte extrema a x ia l citada consiste en una p l u ­

ralidad de dedos e lá sticos  que se extienden axialmente, : 

estando desplazados cirounferencialmente dichas ranura#; 

en dicha primera parte extrema ax ia l respecto de las'-,'.' / '. 

ranuras en dicha segunda parte, extrema a x ia l; y tenien­

do dichos dedos mayor extensión circunferencial que di 

25 chas ranuras, y teniendo e l  manguito un diámetro exte- .

28-9-74 29 -



r io r  mayor que e l diámetro in te r io r  de la superficie 

de acción de leva anular.

28.- El d ispositivo  de la  reiv indicación  18, 

que incluye además, en combinación: dicha primera par­

te extrema ax ia l que tiene dedos de un primero y un se­

gundo tipos ; siendo dichos dedos del primer tipo dedos 

de enclavamiento y extendiéndose, aproximadamente, des­

de dicho nervio a un extremo de dicha primera parte exr 

trema a x ia l e incluyendo medios de resa lto  que se ex­

tienden radialmente junto a dicho primer extremo ax ia l; 

estando intercalados dichos dedos del segundo tipo en­

tre dedos del primer tipo citados y extendiéndose ax ia l 

mente, sólo en forma parcia l, hasta dicho primer extre­

mo a x ia l e incluyendo un fiador"que se extiende rad ia l­

mente; y  estando dispuestos simétricamente dichos de­

dos del segundo tipo , circunferencialmente alrededor 

del citado manguito.

36, -  El d ispositivo  de la  reivindicación 2§, 

en é l que cada uno de dichos dedos del primer tipo t ie ­

ne una parte extrema ex te r io r  que incluye dicho resalto 

que se extiende radialmente, de dimensiones circunfe­

rencialmente iguales y dispuesta en torno a dicho man- 

gü ito , ta l que dichos dedos del primer tipo inmediata­

mente adyacentes a dichos dedos del segundo tipo que 

tienen una menor extensión circunferencial desde dicho
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fiador en dicho dedo del primer tipo hasta cerca de 

dicho nervio y que incluyen una extensión circunfe­

ren c ia l mayor axialmente hacia fuera de dichos medica 

de c ie rre  sin dicho segundo tipo de dedos.

49 .- E l d ispositivo  de la  reivindicación  39, 

en e l  que dichos dedos e lá sticos  en dicha segunda par­

te extrema a x ia l, están dispuestos alternativamente i 

con dichos dedos del primer tipo  o incluyen un dedo ; 

que tiene una extensión circunferencial mayor que d i­

chos dedos d e l segundo tipo , por lo  que ranuras de la  

primera parte extrema a x ia l, adyacentes a dicho dedo 

del segundó tipo , están enfrentados a un mismo dedo, 

respectivamente, de la  segunda parte extrema ax ia l y 

que se extiende entre lo s  dedos del primer tipo en apo 

yo inmediato^ -

59.- El d ispos itivo  de la  reivindicación  39,. 

en e l  que dicha segunda parte extrema a x ia l incluye za 

nuras que se extiéndeh hasta carca de dicho nervio, in­

mediatas a dichos dedos d e l primer tipo e incluye ranu­

ras que se extienden axialmente, más cortas, alineadas 

oirounferenoialmente oon dichos dedos del segundo tipo 

y que están más le jo s  de dicho nervio que dichas ranu- 

ras circunferencialmente alineadas con e l  dedo del p r i­

mer tipo .

6a .- El d ispositivo  de la  reivindicación  19,
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en e l que todas las citadas ranuras sé extienden den­

tro de dicho nervio y termir^n efectivamente, en fo r ­

ma sustancial, en la  misma circunferencia de dicho 

manguito, por lo  que se establece a través de dicho 

nervio una acción de momento de flex ión  entre la pri­

mera y la  segunda partes extremas axiales..

7e,- El dispositivo de la  reivindicación 68, 

en e l que dicho nervióinoluye una parte agrandada 

oircuhferáhcialmenté, continua, que se extiende rad ia l 

menta hacia dentro. '

éa .- E l dispositivo de la reivindicación 6*,

en e l que dicha segunda parte extrema axial es más cor­

ta que dicha primera parte extrema axia l; dicha primará 

parte extrema axial, tiene dedos del primer y .del segun­

do tipos, extendiéndose dicho primer tipo de dedos axial, 

mente a to d o ló  largo de dicha primera parte extrema ;- 

ax ia l y extendiéndose dicho segundo tipo de dedos sólb. 

parcialmente a lo  largo de dicha primera parte extrema . 

axia l; estando dispuestos en forma simétrica dichos 

dados del segundo tipo, circunferencialmente alrededor 

del citado manguito, e incluyendo fiadores que sé ex­

tienden radialmente en las partes extremas exteriores; 

teniendo dichos dedos del primer tipo resaltos que ae 

extienden radialmente hacia fuera en sus partes extre­

mas exteriores, siendo idéntica cada extensión oircun-



ferencia l de los dedos del primer tipo citados en 

la  parte extrema exterior ta l que dichos dedos del 

primer tipo adyacentes a dichos dedos del segando 

tipo, incluyan una parte que se extiende axialmen-. 

te hacia fuera de dichos medios de fiador; e inclu­

yendo además dichos dedos del primer tipo una super­

f ic ie  de acción de leva que se extiende desde e l ex­

tremo exterior de dicho resalto radial hasta e l lado 

rad ial in ter io r  de dicho primer tipo de dedos, para 

formar una superficie de.acción de leva para permi­

t i r  e l empuje de dicho primer tipo de dedos rad ial- 

mence hacia dentro para cerrar las ranuras adyacen­

tes a dichas partes extremas exteriores de dichos de­

dos dél primer tipo...- J

98.- El dispositivo" de la reivindicación 83, 

en e l que hay dos veces más dedos del primer tipo que 

dedos dél segundo tipo y las ranuras de la citada se­

gunda parte extrema axial están alineadas cireuníeren 

ció luiente entre ranuras a lados adyacentes de cada uno 

de dichos dedos del primer tipo, no existiendo ranuras 

circunf erencialtüente alineadas con dichos dedos del 

segundo tipo, de ta l modo que los dedos de dicha se- 

guada parte son de extensión circunferencial diferen­

te, siendo los adyacentes de dichos dedos del segundo 

tipo de mayor extensión circunferencial que los otros
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, . de dichos dedos de - dicha-, segunde parte extrema- ax ia l. -

* 106.- El d ispositivo  de la reivindicación 9^,

y en e l que dichos secundo'tipo de dedos de dicha prime­

ra parte extrema ax ia l tienen fiadores que se extienden 

5 radialatente hacia,fuera en sú parte extrema ax ia l más . : 

ex te r io r, respectiva; y  dichas.partes extremas exterio ­

res de dichos dedos del primer tipo tienen un radio, 

en dichas superfic ies de acción cíe leva, circmrieren- 

ciaInente a dicho manguitot menor que e l  radio de dicho 

10 manguito cuando se encuentra en su posición radialmente 

expandida..

l i s . -  Éí d ispositivo  de la  reivintiicación la , 

en e l  que dichas ranuras, desde ambas partes extremas .

' ax ia les citadas,, se extienden dentro de dicho nervio '

15 para terminar en circtm ferencias d iferentes de dicho , 

BMnguitc, por lo  que e l  momento de flex ión  entre las 

partes extremas axia les primara y segunda ea reducido,  ̂

en comparación oon e l obtenido cuando dichas ranuras 

terminan en la  miama linea comón o oiretmf erencial.
20

126.- El dispositivo de la reivindicación  

l i a ,  en e l que dicho nervio incluye una parte agranda­

da que se extiende circunferenciolraente, continua, la 

 ̂ cual se extiende ranialmente hacia fuera.

13^.- El d ispositivo  de la  reivindicación 
25

18, en e l  que las ranuras de dichas segundas portes

-  34 -
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extremas terminan çerça de/ pero en yuxtaposición, 

con dicho nervio , mientras que las ranuras de dicha 

primera parte extrema terminan axialmente hacía den­

tro de dicho nervio, ÿ diche primera parte extrema 

5 ax ia l tiene una mayor extensión a x ia l .que .-.dicha* se­

gunda parte extrema a x ia l, y_dichos dedos en dicha 

primera parte extrema incluyen, cada uno, una parte 

que se extiende:, radialmente pera , aplicación de eñ- 

clavamiento con otromiembró; y  un primer grupo de 

10 dichos dedos de .la/priiaera. parta..-tienen resa ltos que

**.+*

6  ̂#

O
.#.'6 15

?
** * ^

**. -* * 20

se extienden radlalmente en e l extremoexterior ax ia l 

de dicha primera parte, mientra otros de dichos 

dedos tienen resa ltes  que ae extienden radialmente

entre dichos primeros resaltos que se extienden rá- 

dialmente y dicho nervio.

- J..Í4?.--̂ ;d$ Íspcsitíyo  de la  reivindicación 

16 que incluye, además,.medios de fiad o r que se ex­

tienden radialmenté hacia fuera y medios dé enganche 

que se extienden radialmente hacia fuera en dichos 

medios en una de dichas partes extrem a axiales,

156,-, IM d ispos itiyo  de manguito perfec­

cionado para inserción en un miembro de n&eleo hue-
. * . . - t i  '* '

- co. "

Tal y como se ha descrito en la  Memoria 

25 que antecede, representado en lo s  dibujos que ae
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acompañan y para lo s  fin es  que se han especificado.

Esta Memoria consta de treinta y se is hojas 

escritas a máquina por una sola cara.
l$.JMM?97g

10

15

Madrid,

P.A.
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