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se exige que el mecanismo actte para bloquear el carrete sin

ciona un mecanlsmo detector de aceleraclén accion:do. por 1ner-

-1-

E1l presente Modelo de Utilided se
refiere a un ﬁecanismo detector de aceleracién écciénado por o

inercia con un disposxtxvo de carrete de inercia que oeupa g

dicho mecaniamo. Sl R .[ SRR e

| | "~ En algunas apllcaclones se neceaita
que los mecanlsmos detectorea de aceleracién acclonados por inerl

cxa no funcionen por debado de una cierta aceleraclbn unbral>

sin que por eso dejen de funclonar en respueata a mayores ace—'

leraclones. Por edemplo, puede que sea necesarlo que dicho ms¢a _

| nismo en un carrete de inercis para un clnturén de seguridad %

de un vehficulo ‘no sea eficaz para ‘bloquear el carrete, ev1tando

que se aacara la correa, en aceleraclones bajas por ejemplo 0,5

<
G como cabe esperar en condiciones de sesuridad. (Se comprende- J
' |

rs que el térmlno "aceleraclon", segln se - emplea en la'presente

memoria ha de’ 1nterpretarse abarcando aceleraclén negatlva, o seé

’ l

deceleracién, asi como aceleracién positiva). Por otro’ 1ado, ;

fallo a una mayor aceleracibém, por ejemplo una aceleracién de
0,7 G 0 més. |

Por consiguiente, el invento propor; ’

c¢ia que comprende un péndulo sostenldo como tal en la posic16n

de utxllzaci6n por un BOporte paera efectuer un movimiento bas-

culante alrededor de una posicién separada horizontalmente de 13.

posicién normal del centro de gravedsd del péndulo, y un elemen
to de salide-suiado por el soporte para efectusr movimiento en
regpusesta a8l basculamiento del péndulo para dar potencia meocl—

nica al mecanismo.
El soporte es preferiblemente un ele .

mento tubular que sostiene el péndulo sobre un labio o pesta-

o

L

ac "'.
e® 2 o
@

cgc®
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20,

'ﬁg dirigidé hacis el interior y que'guia:adicignalnente e1 ele-

icarrete de 1nercia gue incorpora un meoanlsmo detector de ace~

vdibujos asdjuntos, en los que: S 5 - e

-2

mento de sa}ida para efeptﬁar movimientb gxial'deslizantg. Es~
ta comstruceién es particularmente compacta. |
. El mocanismo #e monta., conveniento-'
mente como un dispositivo do carroto de cintur6n para ajuatarse
con relaoién al dispositivo. Con esta final1dad, ol soporte L
puede eetar provmsto de una parte enter1za de montaje, por ojem
plo una parte en forma de bola para recibir un casquillo de
montaje en cooperaci6n sobre-el dispositivo de carrete. A-titufj

lo iluatrativo, se descr1be 8 continuaci6n un d1sp051tivo da

lerac16n accionado por inercia, tomando como referencia los §°

Ia f1gura 1 es una vista en secc16n
vert1cal tomada a travéa del disp081tlvo, Yy
- “ Le figura 2 es una vista en alzado';»
del d1spos1t1vo, tomada a lo largo ‘de la linea II-II de 1a_ |

flgura l. : _ :
El dispositivo de carrete de inercis |

ilustrado comprende una. caja prlnclpal 10 que tiene paredes la-
tersles verticales 11,12 paredes extremas vertlcales 13 14 y

ura pared superior semicilindrica 5.

D _.ntro de la caja 10, una“ caaa secun-l

daria 17 proporciona partes de sustentaclén 18 y 21 provista (

sujetar eh 2l interior de un vehiculo, pdr ejemplo por medio de |

de agujexros de monta je por los cuales el dispositivo se puede {
f
1

un tornillo 27 a une superficie de montaje horizontsl, o por un ;
tornillio 29 8 una superficie verticsl. Ls cajs auxilisr 17 pro- E
porciona también salmas luterales internas 23%,24 que ss extien—

den paralelas a las paredes c.: la caja principal 15,14 y donde |
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25,
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| 24 Y ls pared extrema 14, un muelle de rebobinado 32 actha entro

Ia placa 45 tiene su canto en seccidn derrecient@ hacis arrihs

-3 -

se monta un vdstago 25. Un extremo de un c1ntur6n 22, que pene- L

tra en la caja 10 a través de vna ranura 19 en la mred 15, se

sujeta al véstago 25 de una forma normal. Entre el alms lateral '

i
|
|
la caja y el véstago para apllcar en este ﬁltlmo una fuerza quo !
' i
tlenda a hacerlo girar en la direccién de enrollamlento del cin=-
o

turén 22 en el interior de la caja. |
En su extremo opuesto, el véstego

lleva entre la pared extrema 13 y el alm 1ateral 23 una rueda

de trinquete 30 que se asocia ‘con una ufieta de trlnquete de in- : .

i

‘movilizacién 31 montada en un eje 32 pars formar un dlsposltlvo ;

o

de 1nmov111zac16n de bloqueo del dlspositlvo. Ia uneta del trl-t.°“‘

l

quete 31 tlene una punta 34 que puede p1votar en el trayecto Qe G

i

movimiento de los dlentes de engranaje 35 de la rueda de trln-‘ ;

quete 30, En la p031c16n normal ‘de 1a uneta de trlnquete,,la.' et

punta 34 queda por debsjo del trayecto de movimiento de los dien

t33.350

Un muelle de ballesta.36, sujebo POT | e

!

un tornillo 37 al interior de la ca ja 10 actﬁa sobre la uileta
de trinquete 31 parg tender a mantenerla en sg posicibn normal,
ilustrada en la figura 2. | |

| Por debajo del dispositivo de inmo- .
viliz&ci6n se aloja, entre la pared extféma'l3 y el alma iéteral

2%, un mecanisro detector de aceleraclén accionado por 1nercla

gque tiene un conjunto de péndulo el cual comprende un peso m6v11v

generalmente esférico 41 de plomo u otro metal sujeto por un re-
nachs 42 8 un elemento de suspensidn 44 consistente en una plg—

ca circular taladrade en el centro 45 y una parte tubular b,

de forma gue 8l didmetro de 1s cars 1nfer1or sea superlor 8l de

o

o
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: 1nforlor de la placa 45._. o

soporte tubular 48 que tieno un saliente do sustontacién ente~-

| que sobresale ligeramente por encims del éxtrqmo superior del

| perior ss ha elevado, por cor.:-zuiente, para hacer que el nficleo

--

la cara superior, la parte tubular 45 se dirige hacia abejo dae*
de la cars inferior de 1ls placa alredodor de la abertura oentral
y el remache 42 atraviesa esta abertura y la parte tubular quo,

por. 1o tanto, determina ls separac16n del peso 41 desde 1a oara i

EY conjunto de péndulo se monta on unu E

rizo 49 alojado dontro de una abertura en el alma lateral 23. El

eoporte 48 tieno un lablo anular peraférico enterlzo Yy vuelto

ferlor de 1a placa 45 doacanaa normalmenta aobre el labio en 13

pos1c16n ‘en que se une a la superflcie 1nter10r del soporte., Q?';
Un elemento de salida o nﬁcleo mévil 51 se alogg dgsllzantomen- '

e

te en el soﬁorso'AB. El nﬁcieo névil 51 tiene'forma'tubular;y-ol |

extremo inferior abierto que se acopla~coﬁ 1a cara suberior de

la pla¢a 45 'y un extremo superiof cerrado en forms de 6ﬁpula: vy

' soporte. la figura 2 ilustra la poéici6n de puhto'muérto o posi—b

cién inoperante del mecanismo en la cusl la ﬁarﬁg en forma de
clpuls del nficleo méﬁil 51 se separa_1igerémente’por:débajo dél
lado inferior de la ufieta de trinqﬁete Bl;lLa uﬁéta de trinqne;
te 31 ﬁuede descansar, por el contrario, directamente sobrgila
parte superior en forms de cfipula del nﬁcléo mévil. |

Ia figurs 1 ilustra ls posicién que

el mecanismo adopta bajo una aceleracidn considerablé..El con-'"
Junto de péndulo ha pivotado alrededor del canto de 1a cara in- |
ferior de la placa 45, siendo posible este movimiento pi&otal
dentro del soporte 48 grscias 8l canto de seocién.decreciente

de la pleca 45. La parte diametralumente opuesta de la cara su-

!
1
1
I
}
|
!

| bacie dentro 50 alrededor de su extremo 1nfer10r ¥y ol canto 1n-»§ ’

o
et
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un acoplamlento pleno de 1nmov1lizaclén 0 bloqueo entre la pun-¥

'1a cual no actﬁa e1 mecanismo dependeré de 1a msss del peso l,

 c16n aprOplada de estos facbores.

la poslclén del mecanismo dentro del dispoaltlvo de carrete,

. IO,

que responda & niveles umbral-s predeterminados que sea diferen

-5 -

mévil 51 se deslice hacia arriba en el éopbrtq 48, la ufieta
de'trinqueto'Bl ha_pivdtadolﬁor éate_movimipﬁto-dei:pﬁcleo ﬁ@vil
10 desde su posicién normal, haciendo pivotar por 1o tento la
uﬁeﬁé'do trinquete 31 #obre el eje 32 para'boner 18 punta Bh;bh:

‘posicién de acoplamiento con los dientes. do trlnquete 35. Al

experimontar el vehfculo una aceler.cién suf1ciente para movorf

el péndulo a la p081016n de la figura 1 1ré normalmente acompa-“

fiado de uns tracclén sobre el clnturén 22 por 1o que se produco~

ta 34 y los dlentes de la rueda do tr1nquete." ‘ o '.!

La aceleraclén umbral por debaao de -

el radio de 1la cara 1nfer10r de la place 5 y la dlSt&hCla por

 debaao de esta cara del centro de gravedad del conaunto. De ea- ~

te modo se puede elegir fécllmente el umbral med1ante una elec-
Es conven:ente d1sponer el ajuate de 

de forms que en la poa1c16n de reposo la placa 45 se acople al
lelO 50 alrededor de toda su pertferla. El sa11ente de susten~-
tacl6n 49 esté congtituido, por lo tanto, por una bols que ‘86 v
aloja en una parte de casquillo en cooperaclén del slma latersl
2%. De preferencia, esta conexidn de montajq ajuStabie se puede

fijar cuando se haya'alcanzado el lugar desgesado para'el mecanis-

le modalidsd ilustrada responde a
aceleraciones en cualquier direccién horizontal, pero es eviden-
te qﬁe se puede modificar fécilmente para‘que rosponda s acele-

racionep en una o mdés direcciones elegidas solamente, o pars
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te a los nlveles efect1vos en otras dlrecciones. Asi el ccntro
de gravedad del péndulo no ha de estar centrado neceaarlamente
dentro dol circulo sobre el cual pivota el péndulo. Adenfs, el

péndulo no ‘necesita estar sostenzdo para bascular alredodor de'

_puntos en un circulo alno que 1a placa que se acopla al soportef

podria ser cuadrada o rectangular de forms que el bascuLamiento .

se produjera alrededor de los bordea. Dc nuevo no es neceaario
que el centro ‘de gravedad ses central. o | ,

| | Se comprenderd , por lo tanto, que el
1nvento se puede incorporar de otros modos distlntos a los des-

eritos de unsa forma especiflca, proporczonando aun aai un meca-

“{ nismo convenlente detector de 1la aceleraclén'activado por iner-'

cia que responde solamente a aceleraclones superlores a un nz-

‘vel predeterm1nado y que es 1d6neo para apllcac1ones de seguri-

dad de un vehiculo, pero que no queda llmltado a dichas aplica~
ciones, en rartlcular carretes de c1nturones do ‘seguridad compi
el descrito de una, forma espec£f1ca.

Descrita suficientemente la. natura-

.leza del inventb, asl como la menera de realizarlo en la préc-

tica, debé hacerse constar que 1éa-disposiciones anteriormen-
te indicadas son susceptibles de modificaciones de detalle en

cusnto no alteren su principio fundamental.

2 T,

weno?

T eta o

4
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| ¢idn normal del centro de gravodad del péndulo, Y un elemonto

~cm6n i, caractermzado porque el poﬁdulo =e sostlene por medio

| culante en el canto de la placa.,

| cién 4, caracterizado porque la plsca es circuler,

- REIVINDICACIONES

18, Mecaﬁis@o detector de acelera- R

cién accionados por inercia caracterizadb porgue cbnprende un

‘zacién por un sOporte para efectuar un movimiento basculanto .é

alrededor de una posiclén separada horizontalmente de 1ls posi—

de salids sulado por el soporte para moverse en respuesta al bas
culamlento del péndulo y dar potencla mecénica al mecanismo.

2§ - Mecanismo segfn la reivindica-

del soporto para efectusr un movimlento basculanto alrededor |
de cualqu;er p051c16n en un circulo alrededor de una linea vor- )
tical, 8 través de la posicién normsl del centro de gravedad
del péndulo. - | ' '

' a,. Mecanlsmo segﬁn 1a reiv1ndxca-
cién 2, caracterizado porque ‘el circulo se centra sobro la ver-
tical a través de la posicién normsl del centro de gravedad del
péndulo. | . _

4a,-~ Mecanismo segﬁn las reivindica-
ciones 2 o 3, caracterlzado porque el péndulo presenta una pla-

ca que descansa sobre el soporte para efectuar movimiento bas-
58,- Mecanismo seglin 11 reivindica;

62,.~ Mecanismos segn l2s reivindi-
caciones 4 o 5, caracterizado porque el soporte presenta un
elemento tubular que tiene un borde interno anulsr sobre el cusl

descansa la placa.

.9 %

78.~ Mecanismo segin 18 reivindica~

!

| péndulo sostenido de unaforma pendular en la poelc16n do uhili— 3 -

° 4
cop’“c

c®?"
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He,
p |

‘puesta 8 la potencis mecdnica del mecanismo.

~caciones 8, 9 o 10, caracterizado porque el soporte-qqmprénde

. -8 -

016n 6 caracterlzado porque el elemento de sallda se desliza E |
en el elemento tubular en respuesta al basculamlonto de la pla-~ i
ca, |

 88,- Mecanismo. aegﬂn éualqu1era do o
las reiv1ndicaclones anterlores caractorlzado porquo cuando A
ge 1ncorpora en un dlsposit1VO de carrete de inercia, dlcho :
d1sp031tivo tlene un véstago del cual 86 puede desenrpllar un

cinturén de seguridad de un vehiculo contra la tensi6n de un

muelle do reboblnado, Yy un dispos1t1vo de 1nmov111zac16n dlspuas |

to para 1nmov1llzar o bloquear el carrete de forma que no slre ;

en la d1recc16n de desenrollamlento en respuesto al basculamien—

.- v

,to del péndulo. o - : ' :" | - et
| 92 ,- Mecanismo seéﬁnllap?eivindioa- I

c¢ién 8, caracterizado porque el dispositivo de inmovilizacién
comprende una rueda de trlnquete sobre el véatago, y una unota b
de trlnquete que pivota desde una poslcl6n normal fuera de con-
tacto con 1s rueda de}tr;nquete hasta una p051cl6p de fljacién

o inmovilizacién en contacto con la rueda de trinquete en res-

102,~ Mecanismo segfn las :eivi@di-

caciones 8 o 9,'caracterizado porque t. ene medios para 8justar
de una forma selectiva la posicién del mecanismo con relscién
@l dispositivo. |

112,~ Mecanismo segGn les reivindi-

uns parte por la cual el mecanismo se monta en el dispositivo
de carrete dé inercia,

12a8,- Mecanismo detector de scelera-

01639 el y como queda sustancialmente descrito en la presen-

te memoria e ilustrsdo en los dibujos adjuntos.
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Esta  memorias cqnsta 'Vde 9 hojas escri-i

tas @ mdquina por una sola cara. : _ o

i
|
i
|
:

 Madrid 54 g1 1978

KANGOL MAGNET LIMITED.
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