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El objeto de la presente solicitud de Modelo de Utilidad se 
refiere a un dispositivo para la medición de distancias sin con 
tactos en un ambiente gaseiforme, especialmente en el aire. Con 
el mismo se mide la distancia al objeto a medir que se encuen - 
tra en las proximidades, es decir, mide desde unos centímetros 
hasta unos diez metros. Está basado este dispositivo en una ca^. 
ja de tamaño bolsillo con un emisor a un lado que envía una se*y . 
ñal de medición hasta el objeto a medir y con un receptor que 
recibe una señal que es reflectada por el objeto a medir y ade­
más con dispositivos de avaluación que miden el tiempo recorri­
do de la señal desde el emisor por el objeto a medir hasta el 
receptor.

Mediante este dispositivo se pueden sustituir especialmente 
las mediciones tradicionales o de cinta de medición. El disposi 
tivo se puede hacer corresponder al alcance de medición adecuar 
do. sin embargo puede ser empleado en distancias mayores que 
cintas de medición. En general el alcance de medición de este 
dispositivo llega hasta 100 mt., por.ejemplo a 25 ó 50.

El dispositivo que corresponde a la presente solicitud puede 
emplearse, por ejemplo,como telémetro para enmaras y aparatos 
fotográficos* En este caso puede colocarse el dispositivo come 
teiómetro en una caja separada. Sin embargo, también puede ser 
incorporado en una cámara o en un aparato fotográfico y posibi­
lita de este modo ia medición de la distancia completamente au­
tomática, regulando los dispositivos de evaluación que dependen 
del resultado de medición. En tales modos de aplicación, el al­
cance de medición llega, en general, hasta diez metros, tomando 
en consideración el alcance existente de la profundidad de cam­
po de objetivos usuales.

Un teiómetro con las características arriba mencionadas ya
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ha sido propuesto con solicitud do patente P 25 01 595*6. El ya 
propuesto telémetro funciona sobro la base de rayos electromag­
néticos, enviando el emisor un rayo electromagnético hasta el 
objeto a medir, éste lo refleja y finalmente es recibido por el 
receptor. La mitad del tiempo recorrido de la señal electromag­
nética, indica la distancia del objeto a medir hasta el teléme­
tro. Con el ya propuesto telémetro también es posible mediante 
correspondientes instalaciones de emisores y receptores, enviar 
señales electromagnéticas por dos lados opuestos del telémetro 
para poder medir de este modo la distancia entre dos objetos a 
medir opuestos, por ejemplo, dos paredes opuestas de un cuarto. 
En este caso se pone el telémetro entre los dos objetos a medir 
y los dos resultados que se recibe en ambos lados del telémetro 
son añadidos automáticamente obteniéndome una suma total, la 
cual corresponde a la distancia entre los dos objetos a medir.

Frente a esto se propone es ésta invencién emplear una señal 
electromagnética. Conforme a ello el dispositivo que correspon­
de a la invencién con los atributos arriba mencionados se carao 
teriza por el hecho de que el emisor es un emisor sénico y el 
receptor un receptor sénico.. Especialmente funcionan el emisor 
y el receptor en el sector supersénico, posiblemente también en 
en septor subsónico.

Por consiguiente, el dispositivo que corresponde a la inven­
cién funciona, en principio, como la sonda acústica conocida. 
Sin embargo, mientras que se emplea la sonda acústica conocida 
para la medicién de distancia en medios líquidos, sobre todo en 
agua, se prevea el dispositivo que corresponde a la invencién, 
como fin de la aplicacién arriba mencionada, para mediciones M  
pecialmente en el aire, sustituyendo medidas de pulgada y simi­
lares, Conforme con el fin de aplicacién, el dispositivo que
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corresponda a lá invención además se prevea cerne unidad ligera 
y portable, la cual puede desarrollarse como instrumente de me­
dición relativamente ligero, con tamaño de bolsillo, mientras 
que las sondas acústicas son instrumentos de medición de varias 
partes y son adaptados a la medición en agua*.

Instrumentos de medición que funcionan segdn el principie de 
la senda acdstica también son conocidos en la comprobación de 
materiales.

Estos aparates comprobadores,* sin embargo son ajustados com- 
pletamente a mediciones en cuerpos compactos, generalmente en - 
el alcance de unes milímetros a lo sumo y no están compactado 
para constituir una unidad portable. De estos aparatos comproba 
dores conocidos, el dispositivo que corresponde a la invención, 
además, se distingue por el alcance de medición, el fin de apli 
cación, la potencia de medición y la forma.

Como el mencionado y ya propuesto telémetro, puede construir 
se de manera relativamente simple, el dispositivo que corréspon 
de a la invención y desarrollarlo como instrumente de medición 
relativamente ligero de tamaño de bolsillo. El dispositivo que 
corresponde a la invención, por consiguiente, constituye tam 4 
bión una unidad dispuesta para el servicio, cuyas partos son co 
locadas en una caja comdn. Los dispositivos de valuación que 
funcionan automáticaatente controlan especialmente los dispositi 
vos de indicación, los cuales indican el resultado de medición. 
El resultado de medición puede referirse al punto cero de unn 
caja compacta. Especialmente puede combinarse el dispositivo que 
corresponde a la invención, segdn el ya propuesto telémetro,con 
una calculadora de bolsillo normal, la cual está colocada en la 
misma caja y la que puede encargarse de la evaluación del rosul 
tado de medición. Adicionalmente puede realizarse e indicar con
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tal calculadora de bolsillo eletrónica operaciones aritméticas 
corrientes.

Finalmente, la combinación del dispositivo que corresponde a 
la invención, con una calculadora de bolsillo electrónica, ofre 
cOí-ademis la posibilidad de transformar el resultado de medición 
en las operaciones aritméticas que se desee. A este fin se pro­
vee preferentemente un acumulador que ya existe en la calculada 
ra o el que se construye adíeionalmonte y en el cual será aeumu 
lado el resultado recibido del dispositivo, para la medición de 
distancias, de manera que se pueda retirar y transformar el re­
sultado del acumulador durante una operación aritmética deseada.

Puede emplearse como emisores y receptores sónicos, emisores 
y receptores sónicos ya conocidos, adaptándolos correspondiente 

. mente al fin de aplicación que corresponde a la invención. Se 
da preferencia a emisores y receptores sónicos de construcción 
relativamente pequeña, por ejemplo, elementos piezoelectricos. 
Correspondientemente:pueden ser previstos emisores y receptores 
sónicos separados, preferido^ sin embargo, un elemento dnico 
que funciona, de modo conocido, primero como emisor sónico y des 
pués como receptor sónico, adaptándolo después de haber enviado 
la señal.

Los dispositivos de evaluación son controlados dependiendo 
de la emisión o recepción de la señal respectiva. Para disposi­
tivos de evaluación, también puenden emplearse elementos conoci 
dos, susceptibles de realizar de modo apropiado la medición del 
tiempo deseada, ^e dá preferencia a dispositivos de evaluación 
electrónicos, los cuales se acoplarán especialmentecomo conexión 
integrada. Los dispositivos de evaluación pueden comprender, se 
gdn el fin de aplicación del dispositivo que corresponde a la 
invención, por ejemplo, un dispositivo de control para el ajus—
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te de un objetive. Especialmente están provistos dispositivos * 
de indicación conocidos, que indican el resultado de medición 
en cifras.

Con el fin de determinar el tiempo recorrido de la señal, los 
123 dispositivos de evaluación del dispositivo que corresponde a la

invención, comprenden especialmente un reloj de frecuencias, es 
decir, un dispositivo que produce una frecuencia constante,siem 
pre reproducible, la cual es adaptada en su frecuencia a la ve*¡ 
locidad de difusión de la señal, de ntanera que se recibirá un 

130 valor de medición del tiempo, dependiendo del tiempo que tarda
la señala Como tal reloj de frecuencias, puede emplearse, por e 
jemplo, un cuarzo vibrante o un diapasón. Existe además la posi 
bilidad de usar otros osciladores que emiten una frecuencia cons 
tante y reproducible o productores de impulsos de cadencia*.

135 Puesto que el dispositivo que corresponde a la invención, en
ól, la señal enviada recorre un trayecto desde el dispositivo 
hasta el objeto a medir y vuelva a este mismo, correspondiendo 
este trayecto al doble del trayecto a medir, se adapta preferen 
tómente la frecuencia del reloj de frecuencias de tal modo a la 

140 velocidad de diíUsidn de la señal, que la duración de la vibra­
ción plena, corresponde a aquel lapso de tiempo, en que la señal 
recorre el trayecto más corto de la unidad de medida a evaluar. 
La duración de la vibración del reloj también puede corresponder 
a una determinada fracción o a un determinado múltiple de este 

145 lapso.
En la solución preferida los dispositivos de evaluación tie­

nen un mecanismo contador, que reacciona a la frecuencia del re 
lojde frecuencias o a una determinada fracciónde aquella. Mediag 
te tal mecanismo contador puede contarse, por ejemplo, cada im- 

15C pulso de vibración del reloj de frecuencias e indicarlo por un
3
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valor numérico correspondiente. Mediante este mecanismo eonta — 
dor puede contarse, por ejemplo, también un segundo o tercer im 
pülsode vibración. Esto se dirige generalmente por la mds peque 
fía de medida a evaluar. *̂s posible, por ejemplo, adaptar la fre 
cúencia del reloj de frecuencias de tal modo a la velocidad de 
difusión de la señal, que a la duración de la vibración, es de­
cir* 3 la distancia temporal de dos impulsos de vibración suce­
sivos corresponda un valor de un milímetro como uniddad de medi 
da mínima.

Entonces puede crearse la posibilidad de que el mecanismo 
contador registre bien cada impulso de vibración, o bien, des - 
pués de una conmutación correspondiente, sólo cada décimo impul 
so de vibración, de manera que la unidad de medida mínima, des­
pués de conmutación, corresponda a un valor de un centímetro.

Se puede conseguir una conmutación correspondiente del alean 
ce de medición del dispositivo que corresponde a la invención, 
mediante un cambio adecuado de la frecuencia del re3.ojde fre-  ̂
cuencias'*

También es ventajosa la posibilidad de ajustar el reloj de 
frecuencias con respecto a su frecuencia y/o a la frecuencia 
contadora del dispositivo contador, para poder adaptar el ins­
trumento que corresponde a la Invención a un cambio de la velo­
cidad de difusión de la señal. Es bien conocido que la velocidad 
de difusión del sonido varia con la densidad del medio de difu-= 
sión. Mediante una posibilidad de ajuste correspondiente, puede 
conseguirse la adaptación a la altitud sobre el mar, en la que 
se mide, o a la temperatura del aire, sin embargo, en general, 
con exactitudes de medida usuales, no hay que poner atención a 
tal cambio de lavelocidad de difusión de la señal.

Como el mencionado y ya propuesto telémetro, se construirá
-  6 -
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preferentemente, tambieA el dispositivo que corresponde a la in 
vención, da Ktanera que se pueda medir la distancia entre dos ob 
jetos. Esto puede realizarse, por ejemplo, si el emisor y el re 
captor sónicos están colocados en la caja de dispositivo en di­
recciones opuestas. En este caso, la señal es enviada por el e- 
misor al objeto a medir desde un lado del dispositivo, es r e ­
flectado hasta el otro objeto a medir, desde aquel es reflecta­
do otra vez y es recibido en otro lado del dispositivo por el 
receptor sónico.

Sin embargo, en. la solución preferida dos pares emisor-recep** 
tor están colocados en direcciones opuestas en el dispositivo.
En este caso, desde ambos lados del dispositivo son enviados sen 
dos señales de medición hasta el objeto a medir correspondiente 
y son reflectados por quel, de manera que sean recibidos por el 
receptor correspondiente. Ambos pares emisor-receptor pueden fug 
ciohar simultáneamente en lo cual ambos valores de medición reci 
bidos son registrados por ios dispositivos de evaluación, por 
ejemplo, y después son añadidos preferentenebte a una suma total 
de forma automática',

Existe, sin embargo, la posibilidadsimple, que es apropiada 
especialmente para la determinación del tiempo recorrido, mediag 
te un reloj de frecuencias y un contador de frecuencias, de que 
se pueda conectar el emisor de uno de los pares emisor-receptor 
mediante la recepción de la señal emitida por el receptor del o 
tro par emisor-receptor y de que los dispositivos de evaluación, 
dependientes de la conexión del emisor de un par emisor-receptor 
puedan ser conectados y mediante la recepción de la señal por 
el receptor del otro par emisor-receptor puedan ser desconecta­
dos. En este oaso, el contador puede continuar desde el momento 
en que el emisor envíe la señal hasta el momento enque un emi-
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sor envis la señal hasta el momento en que el receptor del otro 
par emisor—receptor reciba ó! señal. Tan pronto como el receptor 
de un par emisor-receptor reciba la señal reflectada por el ob­
jeto a medir, el emisor del otro par emisor-receptor es aotiva- 
do a enviar la segunda señal.

Como se ha mencionado anteriormente puede construirse cada 
par emisor-receptor de un solo elemento electromagnético, el 
cual es conmutable desde un funcionamiento de emisor, después 
de haber enviado la señal, a un funcionamiento como receptor.

Para que, en el caso de tal dispositivo que corresponde a la 
invención, en el cual a cada lado del dispositivo se halla un 
par emisor-receptor, exista además la posibilidad de medir la 
distancia sólo hasta un objeto a medir,refiriéndose el valor de 
medición al punto cero de la caja compacta, en la solucién pre­
ferida, los dispositivos de evaluación, dependientes del enviar 
o recibir la señal por el emisor y el receptor del mismo par *'* 
emisor-receptor, tienen que ser conectados o desconectados res­
pectivamente*

En el caso de tales dispositivos que corresponden a la in­
vención en que se recibe o envia la señal en diferentes lados 
de la caja, la longitud propia del dispositivo, es decir, la 
distancia del emisor en un lado del dispositivo al receptor en 
el otro 2ado del dispositivo puede llevar, tal vez, a alteracio 

* nes de medición, puestót-que,- la. longitud propia no es tomada en 
consideración en la medición del tiempo recorrido de lá señal. 
Por eso se compensa preferentemente la longitud del dispositivo, 
la cual se mide entre el emisor y el receptor, señalando .estos 
a direcciones opuestas, ^sto puede realizarse, por ejemplo, de 
manera que al valor de origen del valer de medición, medido pór 
los miembros de evaluación, difiera del punto cero, es decir,
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que el contador empleado para el proceso de contar no comienza 
a contar en el valor cero# sino en un valor que corresponde a 
la mitad de la longitud propia a compensar.

También pueden ser previstos miembros de retardación adadta 
dos a la longitud propia* los cuales trasmiten la señal recibí 
da con la retardación correspondiente, de manera que el conta­
dor siga contando, después de haber recibido él señal de medi­
ción. Tales dispositivos de retardación pueden ser previstos 
con el fin de transmitir la señal desde el receptor de un par 
emisor-receptor hasta el emisor del otro par y/o con el fin de 
trasmitir la señal del receptor de un u otro par emisor—recep­
tor a un dispositivo de conexión que termina el proceso de eva 
luación.

Del mismo modo que en el ya propuesto telémetro, también en 
el dispositivo que corresponde a la invención, preferentemente 
estén previstos reguladores para el ajuste del dispositivo a 
un determinado punto en el objeto a medir. Por ejem&o, puede 
preverse en este caso visores correspondientes provistos de 
una bruz reticular. Puesto que en el fin de aplicación que co 
rresponde a la invención, lo esencial es que la dirección del 
emisor o receptor respenctivamente sea vertical hacia una pa­
red que constituye eí objeto a medir y, puesto que, en la ma­
yoría de las veces el objeto a medir se extiende vertical u 

horizontalmente, en el dispositivo que corresponde a la inven­
ción estén colocados preferentemente dispositivos de ajuste, 
como un nivel de burbuja, para ajustar el dispositivo con el 
emisor-receptor frente a la horizontal y/o a la vertical. Pue 
den ser previstos, por ejemplo, un nivel de agua o de plomo.
JEh el caso de que el dispositivo debiera ser apto para medir ' 
en un determinado éngulo hacia la horizontal o la vertical,
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los dispositivos de ajuste pueden ser regulados, de modo cono­
cido, al ángulo de inclinación correspondiente.

Ejemplos particulares derivados de la presenKe invención 
pueden desprenderse del proyecto esquemático y son descritos a 
continuación, en los adjuntos planos que pone vericidad a su 
descripción y a título de ejemplo y sin corte limitativo algu­
no.

En el dibujo 1 se muestra un dispositivo que corresponde a 
la invención el cual posibilita la medición de la distancia en 
tre dos objetos opuestos a medir.

En el dibujo 2 se muestra un ejemplo de dicho dispositivo 
que corresponde a la invención, combinado en una caja cocnin 
con una calculadora de bolsillo electrónica usual.

El dibujo 3 muestra un esquema de conexiones para los dispe 
sitivos de evaluación aplicados, por ejemplo, para un disposi­
tivo segdn el dibujo 1 .

El dibujo 4 representa un esquema de conexiones para los á 
dispositivos de evaluación, por ejemplo, para un dispositivo 
segdn el dibujo 3,

El dibujo 1 describe un dispositivo 1 para medir la distan­
cia entre dos objetos a medir 3 y 3 paralelos y opuestos que 
son dibujados en una linea de puntos y de rayas. El dibujo 1 
demuestra la vista desde arriba del exterior del dispositivo 
t, En una caja baja rectangular 4 de tamaño de bolsillo están 
colocados un emisor sónico 5 y un receptor sónico 6, los cua­
les, qué están presentados a direcciones opuestas, desenbocaa 
en las prolongadas partes estrechas de la caja 4. Adonis están 
colocados en la caja 4, dos visores 7 ajustados al emisor 5 ó 
receptor 6 respectivamente, con el fin de ajustar el dispositi, 
vo a los objetos a medir. Los visores 7, como se indican en el



proyecto, están construidos de espejos inclinados, marcados 
con una cruz reticular y, dado el caso, de una lente intercala 
da*. Además está colocado en la caja un nivel de burbuja para 
ajustar el dispositivo a la horizontal. Como nivel de burbuja 
puede emplearse, por ejemplo, un nivel de agua o de plomo. Fi­
nalmente están colocados enla caja un interructor princi'al 9, 
una tecla de medición 10 y- una indicación de varias cifras 1 1 .

Después de conectar el interructor principal 9 y de oprimir 
la tecla de medición 10, una señal supersónica en haz indican­
do en el proyecto por lineas y flechas de rayas y puntos, es 
enviada por el emisor sónico 5 desde un lado de la caja al ob­
jeto a medir 2 que se encuentra allí. Como se puede desprender 
además de las lineas y flechas de rayas y puntos, la señal es 
reflectada del objeto a medir 2 al objeto a medir 3 opuesto y 
desde allí es reflectada de nuevo al receptor 6 que indica al 
objeto a medir 3 recibe la reflexión. Durante el tiempo reco­
rrido de la señal, un contador colocado en la caja 4, cuenta 
el número de oscilaciones de uh reloj de frecuencias, también 
colocado en la caja 4, comenzando con al envió de la señal por 
el emisor sónico y terminando con la recepción de la señal por 
el receptor 6. El valor contado es indicado en la indicación 
11% Puesto que la señal recorre desdé el emisor 5 los objetos 
a medir 3 y 3 hasta el receptor 6 la distancia doble entre los 
objetos a medir 2 y 3, el reloj de frecuencias es contrastado 
en su número de oscilaciones de tal modo que la. .distancia tem­
poral entre dos impulsos de oscilación seguidos, es decir la 
duración de las oscilaciones del reloj de frecuencias corres­
ponda a la doble unidad de medida mínima que es contada por el 
contador. Cuando la unidad de medida es, per ejemplo, de un mi 
límetre, entonces la duración de las oscilaciones del reloj de



335

frecuencias corresponde a aquel periodo, en que la señal recosf 
rrp 2 nao, indicando el contador el valor númerico 1. Para que 
sea tomada en consideración también la longitud precisa del diŝ  
positivo, es decir, el trayecto entre aquel punto, en que la sê  
nal restante entré el receptor sónico 6, puede posponerse al re 
captor sónico 6, un dispositivo de retardación, el cual origina 
que el contador conectado coa el envió de la señal por el emi­
sor sónico, continué por un valor ndmerico despuós de la recep­
ción de la señaíl por el receptor que corresponde a la mitad de 

34o la longitud propia, ^1 contador también puede empezar a contar
con el envió de la señal en un valor inicial, que representa la 
mitad de la longitud propia^

En el modelo según el dibujo 2, el dispositivo 1 esta combi­
nado con una calculadora de bolsillo electrónica usual que está 

345 colocada también en la caja 4'. Este hecho está indicado por las
teclas de cálculos 12, visible en el dibujo 2, la calculadora 
comprende un acumulador, en el cual puede introducirse el resul 
tado de medición de la distancia y del cual puede extraer a vo­
luntad durante una operación aritmética. En este caso el conta- 

350 dor introduce el dato obtenido al acumulador. También puede ser
previsto un acumulador separado.

En el dispositivo según el dibujo 2, en vez del emisor sóni­
co 5 en una parte estrecha de la caja y del receptor %, en la 
otra parte estrecha de la caja, tal como se indica en el dibujo 

355 1* estén provistos en cada parte estrecha de la caja los pares
emisor-receptor 13 y 14, indicando a direcciones opuestas, que 
consisten en un emisor sénico y un receptor sónico respectiva­
mente'. El emisor sónico y el receptor sónico pueden consistir 
en elementos separados. Sin embargo pueden estar constituidos 

360 por un solo elemento, con lo cual, aquel es conmutado después
12
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del envió de la señal a recepción y funciona corno receptor. El 
modo de funcionar del dispositivo segdn el dibujo 1, Sin eatbar 
go la señal enviada respectiva es reflectada sólo una vez en 
el objeto a medir correspondiente y después es recibido direc­
tamente por el receptor correspondiente. Por consiguiente, dos 
señales en total son enviados por el dispositivo para medir la 
distancia entre dos objetos y son recibidos después de la re­
flexión'. El tiempo recorrido de la señal puede determinarse pa 
ra cada señal separadamente, después de lo cual los dos resul­
tados de medición recibidos son adicionados a un valor total.

Eso requiere dos dispositivos correspondientes que miden el 
tiempo recorrido, ^odiante la colocación de acumuladores corres; 
pondientes es posible acumular ambos resultados parciales sapa 
rudamente y retirarlos más tarde a voluntad. Asi el dispositi­
vo no está limitado a la medición de la distancia entren dos ob 
jetos, sino que puede ser empleado para la medición de la dis­
tancia del dispositivo a un solo objeto a medir, refiriéndose 
la distancia al punto cero de la caja compacta. En el caso de 
tal dispositivo con un dispositivo que mide el tiempo recorri­
do de cada par emisor-receptor 13 y 14 separadamente, las seña 
les pueden ser enviadas simultáneamente a una después de la 
otra.

Sin embargo, también es posible que un solo dispositivo que 
mide el tiempo recorrido sea suficiente para ambas señales de 
medición. En este caso, las dos señales son enviadas una des — 
pués de la otra, comenzando, por ejemplo, un contador a contar 
cuando la primera señal es enviada por el emisor de un par omi 
sor-receptor. Tan pronto como el receptor de este par emisor- 
receptor reciba la señal reflectada, preferentemente es trans­
mitida de manera retardada al emisor del otro par emisor-receg
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tor por dispositivos de retardación correspondientes, con el 
fin de compensar la longitud propia, continuando el contador.

lian pronto como la señal sea recibida, después de la refle­
xión en el segundo objeto a medir, por el receptor del segundo 
par emisor—receptor, el contador termina con el proceso de con 
tar y el resultado total de la medición es recibido inmediata­
mente* Cambien en tal modelo de medición de la distancia, entre 
un solo objeto a medir y el punto cero de la caja compacta del 
dispositivo, es posible cuando la señal después de la recepción 
por el receptor del par emisor-receptor correspondiente al obje 
to a medir, no es transmitido al otro par emisor-receptor, sino 
que el contador es desconectado con el correspondiente retardo, 
tal vez mediante dispositivos de retardo correspondientes, tan 
pronto como la señal se reciba de nuevo en el primer par emi - 
sor-receptor.

Se puede desprender del dibujo 3 un esquema de conexiones' de 
los dispositivos de evaluación que de terminan el tiempo recorrí 
do de la señal. Se parte de un dispositivo en él cual el emisor 
sónico 5 y al receptor sónico 6 están colocados en el mismo la­
do del dispositivo. El principio de conexiones, sin embargo, es 
el mismo como en el dispositivo que corresponde al dibujo 1, en 
el cual él emisor sónico y el receptor sónico están colocados 
en direcciones opuestas. Como se aprecia en el esquema de cone­
xiones segdn el dibujo 3, la señal es enviada después de oprim 
mir la tecla de medición 10, por el emisor sónico 5 al objeto a 
medir 2 ó 3, es reflectada por aquel y es recibida por el recog 
tor sónico 6. El emisor sónico 5 que funciona en una gama de 
frecuencias de 30 kilociclos, por ejemplo, se pone en marcha ma 
diante un-intei-ruptor de ajuste que permanece en su posición du 
rante medio segundo y mediante opresión de la tecla de medición



. 10# Adicionalmente el emisor tiene una salida lógica que trans­
mite la señal de ajuste a una entrada al dispositivo 15. La sa­
lida de este dispositivo es la conectada a la entrada estática 
de un interruptor flin-flon 16* el cual cambia la lógica de 0 a 

423 la lógica 1 y conecta su acdeso a un acceso de una conexión-
puerta 17, cuya salida es dirigida a un contador 18. Un reloj 
de frecuencias 19 está situada su salida en la otra entrada de 
la conexión-puerta 17. La salida del receptor 6 está conectada 
al otro acceso del dispositivo 1%

430 Tbn pronto como el interruptor de palanca 16 active el eonta
dor 18 por la conexión-puerta 17* lo cual ocurre simultáneamen­
te con el envió de la señal por el emisor sónico 5* el contador 
18 comienza a contar. Cuando la señal reflectada por los obje - 
tos a medir 2 y 3 es recibida por el receptor 6* una señal con 

435 el valor de uno lógico es transmitida desde la salida de óste
hasta el otro acceso del dispositivo 15* por lo que el interrug 
tor de palanca 16 bascula, la puerta 17 cierra y el contador 
terminacon el proceso de contar.

El reloj de frecuencias puede ser ajustado* por ejemplo* de 
440 tal modo que a un tiempo recorridodé la señal* en un trayecto

de 2 m., correspondan 1.000 impulsos de oscilación del reloj de 
frecuencias 19 que son contados par el contador. Puesto que* la 
señal recorre deada el emisor 5 a los objetos a medir 2 y 3* 
hasta el receptor 6* el trayecto de medición doble* el contador 

445 indica en una distancia desde dispositivo a los objetos a medir
2 y 3* ! m. correspondientemente al valor númerico 1 .000.

El dibujo 4 demuestra un esquema de conexiones de dos emiso­
res SI y 2 y de des receptores El y E2 que corresponden el modo 
lo según el dibuje 2. Según se aprecia en el esquema de cone rio. 

4$0 nes según el dibuje 4* un conmutader 20 que consiste en dos dis
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positivos-Nand IC1 e IC3. Una entrada respectiva del dispositivo 
Nand es dirigido hacia la salida negativa respectiva del otro 
dispositlvo-Nand. La. otra entrada del dispositivo-Nand IC1 va il 
la tecla de Medición 10. La segunda-sentrada del dispositlvo-Nand 

455 IC3 va a la salida del otro dispositivo-Nand IC2, una de cuyas
salidas va al receptor El y la otra salida está conectada la 16- 
gica L. Una tercera entrada del segundo dispositivo-Nand IC3 va 
a una entrada de otro dispositivo-Nand ICIO, el cual está coor­
dinado a un conmutador electrónico 2 1, que corresponde en su 

460 construcción al conmutador electrónico 20 y que es adjuntado al
segundo receptor E3.

Al oprimir la* teola de medición 10 se conecta el conmutador 
20, de manera que mediante la señal que viene de los dispositi— 
vos-Nand IC3 de òste y que pasa por otro dispositivo-Nand IC4 

463 el emisor S2 se une en nmrcha. Simultaneamente, por medio de la
, set al inicial que viene del dispositivo-Nand ICl del conmutador 

electrónico 20 se abre una conexión-puerta IC5, la cual deja pa 
sar la frecuencia de un reloj de freeuonciasl9 por ol dispositi 
vo-Nand ÍC7 al contador 13. Cuando* la señal enviada por el emi— 

470 sor S2, es recibida por el receptor El, el conmutador electrón!
co 20 es basculado per el dispositivo-Nand IC2, efectuando la 
conexión del conmutador electrónico 2 1, de manera que mediante 
aquel el otro emisor Si es puesto en marcha por un dispositivo 
de negación IC9 y la conexión-puerta se abre simultaneamente de 

475 jando pasar la frecuencia del reloj de frecuencias 19 por el
dispositivo-Nand IC7 al contador 18. A la recepción de la según 
da señal, por el receptor E2, el conmutador electrónico 21 con­
muta otra vez a la posición inicial, cerrando la conexión-puer­
ta IC6 y terminando el contador de oontar. Con esto se recibe 

480 el resultado de medición indicado por el contador 18.
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Un dispositivo Que corresponde a. la invención nó está limita 
do a los campos de aplicación indicados como sustitución de una 
banda de medición o de una medida normal o como telémetro para 
cámaras o instrumentos ópticos, siendo estos, sin embargo, los 
campos de aplicación preferidos. El dispositivo que corresponde 
a la invención, mis bien, puede emplearse con éxito también en 
otros campos de aplicación, en les cuales es importante la medi 
ción de distancia sin contactos, especialmente en el aire. Otro 
campo de aplicación es, por ejemplo, la medición de distancia 
entre automóviles, para impedir la condución sin distancia suíi. 
cíente.

N O T A - : -
los puntos de invención propios y nuevos que son objeto de 

la presente solicitud de modelo de utilidad en España por vein­
te años son los siguientes!

R E I V I N D I C A C I O N E S  ¡
H. -  DISPOSITIVO PARA LA MEDICION DE DISTANCIA SIN CONTACTOS 

EN UN AMBIENTE GASEIFORME, especialmente en el aire, caracteri­
zado que sirve para medir la distancia hasta un objeto a medir 
que se encuentra en el sector cercano, es decir, medir dentro f 
de unos centímetros hasta unos diez metros, ^e trata especial­
mente de un diaÉositivo en una caja dé tamaño de bolsillo con 
un emisor en un lado que envia una señal de medición hasta el o 
objeto a medir y con un receptor que recibe una señal que es re 
flectada por el objeto a medir y además con dispositivos de eva 
luaciÓn que miden el tiempo recorrido de la seítal desde el emi­
sor por el objeto a medir hasta el receptor. El dispositivo es­
tá caricterizade por el hecho de que el emisor es un emisor só­
nico (5) que funciona especialmente en el sector supersónico y 
de que el receptor sónico (6) que funciona especialmente en el



sector supersónico*
29,- DISPOSITIVO, según reivindicación de patente 1, caraote 

rizado por el hecho de que el emisor sónico, despuós del envió 
de la señal, es conmutable en caso de que existiera un receptor 

g1g sónico.
3%,- DISPOSITIVO, según reivindicaciones 1 ó 2, caracterizado 

por el hecho de que los elementos de evaluación comprenden un re 
loj de frecuencias (19)t el cual es tú adaptado en su frecuencia 
a la velocidad de diíhsión de ia señal y que puede ser leído de- 

320 pendiendo de la señal a enviar respectivamente*
4*.- DISPOSITIVO, según reivindicación 3, caracterizado por 

que los dispositivos de evaluación comprenden un contador (18) 
que funciona a la frecuencia del reloj de frecuencias o a una 
determinada fracción de aquella. .

$23 59.- DISPOSITIVO, según reivindicaciones 3 ó 4, caracterizado
por el hecho de que el reloj de frecuencias (19) puede ser ajus­
tado en su frecuencia, con el fin de adaptarse a la velocidad de 
difusión de la señal.

ge.- DISPOSITIVO, según una de las reivindicaciones de 3 a 3# 
33O caracterizado por el hecho de que el reloj de frecuencias (19)

y/o el contador (l8) pueden ser regulados en Sus frecuencias, 
con el fin de cambiar el alcance de medición.

79.- DISPOSITIVO, según reivindicación 1 ó según una de las 
reivindicaciones dé 3 a ó, caracterizado por el hecho de que el 

535 emisor sónico (3) y el receptor sónico (6) están colocados en di

recciones opuestas^.
89.- DISPOSITIVO, según una de las reivindicaciones de 1 a 6, 

caracterizado por el hecho de que dos conjuntos formados emisor- 
-receptor (13,14) están colocados en direcciones opuestas,

540 9^.r DISPOSITIVO, según reivindicación 8, caracterizado por
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el hecho de que el emisor (Si) de un par emisor-receptor puede 
ser*conectado mediante la recepción de la señal por el receptor 
(El) del otro par emisor-receptor y* de que los dispositivos de 
evaluación pueden ser conectados dependientemente de la conexión 
del emisor de un par emisor-receptor y de que pueden ser desco­
nectados por la recepción de la señal por el receptor del otro 
par emisor-receptor.

10*.- DISPOSITIVO, según reivindicaciones de 7 a 10, caraote 
rizado por el hecho de que los dispositivos de evaluación pueden 
ser conectados o desconectados respectivamente en dependencia.

lis.- DISPOSITIVO, según una de las reivindicaciones de paten 
te de 7 a 10, caracterizado por el hecho de que la longitud pro­
pia del dispositivo medida entre el emisor y el receptor que in­
dican a direcciones opuestas está compensada.

12*.- DISPOSITIVO, según reivindicación de patente 11, carac­
terizado por el chacho de que, para la compensación de la longi­
tud propia, el valor inicial del valor de medición, medido por 
los miembros de evaluación, difiere del valor cero.

13*.- DISPOSITIVO, según reivindicación de patente 11, carac­
terizado por el hecho de que los miembros de evaluación compren 
den miembros de retardación que compensan la longitud propia.

14*.— DISPOSITIVO, según una de las reivindicaciones de paten 
te de 1 a 13, caracterizado por el hecho de que en la caja del 
dispositivo (4) están colocados dispositivos de ajusto, como un 
nivel de burbuja (8), con el fin de ajustar el par emisor-recep­
tor con respecto a la horizontal y/ó la vertical.

15*.- DISPOSITIVO PARA LA MEDICION DE DISTANCIAS SIN CONTAC­
TOS EN UN AMBIENTE GASEIFORME.

Tal y como se ha descrito en la memoria que antecede y para 
los fines que en ella se han especificado.



Consta, la presente memoria descriptiva de veinte hojas es­
critas a máquina por una sola cara#

Madrid* 30 de Agosto de 1*9?6
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