
MEMORIA DESCRIPTIVA 

DE LA

PATENTE DE HETBODUC5ION

que por a ib s ,  para España y sus P o se sio n es, se  s o l i c i t a

a favor de DON DOMINIQUB DELERUE, de n acion alid ad  fra n c e sa , 

re s id e n te  en ROUBAIX (Nord) -FRANCIA-, rué du F o r t , 9 5 , por : 

"PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LAS MAQUINAS DE HUSADAS,EN 

QUE SE HACEN SUPER CANILLAS DE DENSIDAD FUERTE SIN SOPORTE INTE­

RIOR"
- - 0 - 0 - 0 - O - 0 - 0 - 0 - -

La presente invención se r e f ie r e  a perfeccionam ientos 

in troducidos en la s  máquinas de husadas por la  a p lic ac ió n  de un 

gu ia-h ilo  ro ta tiv o  en forma de p a le ta  h e l ic o id a l  dotada de un s i s ­

tema de compensación para e l  a ju s te  de l a  punta de l a  c a n i l la .

5 La invención co n siste  principalm ente en la  adaptación

a una máquina dehusada de un gu ia-h ilo  ro ta tiv o  en forma de p a le­

t a  h e l ic o id a l  s o l id a r io ,  debido, su movimiento de ro ta c ió n , a un 

juego de en gran ajes, accionador de la  vara que soporta  l a  husada.



** 2 **

10

15

SO

25

30

35

2 2 3 1 2 0

C

La misma co n siste ?  además de e s ta  d isposición , p r in c ip a l?  

en c ie r ta s  o tr a s  d isp o sic io n es que se u t i l iz a n  de p re feren c ia  s i ­

multáneamente? de Ion cual se  h ab lará  más exp lícitam ente a continua­

ción .

De todas formas podrá comprenderse bien e l  invento median­

te  l a  descripción  sig u ien te ?  a s í  como e l  plano en anexo? siendo da­

dos l a  descripción  en e l  plano solamente a t i tu lo  in d ic a tiv o .

Segdn la  invención y más particularm ente segdn aquel de 

sus modos de ap licac ió n ^  a s i  como conforme a aq u e lla s  formas de re a ­

liz a c ió n  de sus d iv ersas p a rte s?  a la s  cuales parece darse la  pre­

fe ren c ia?  proponiéndose a adaptar a una máquina de husada? un guia- 

h ilo  en forma de p a le ta  h e l ic o id a l  con sistem a de compensación para 

e l  a ju s te  de la  punta de la  husada? lo que se  hace? como indicamos 

a continuación o en forma an álo ga .

E l  gu ia-h ilo  ro ta tiv o  en forma de p a le ta  h e l io ) id a l  tien e  

como e je  una p ieza  c ilin d ro -có n ica  2 .

E ste  gu ia-h ilo  co n siste  en t r e s  p ie z a s :

1#. La p ieza  P que forma la  rampa R .

2 # . La p ieza  L que forma la  rampa R*?

5 ? .  La p ieza  c ilin d ro -có n ica  a x ia l  2 que s irv e  de dispo­

s i t iv o  compensador para e l  a ju s te  de l a  punta de la  husada D.

E l  gu ia-h ilo  en forma de p a le ta  e s tá  dispuesto  de t a l  ma­

n era que l a  pequeña base C de l a  p ieza  c ilin d ro -có n ica  2 se  encuen­

t r a  vu elta  h ac ia  l a  p arte  t r a s e r a  U de la  husada D en form ación.

En e l  plano en anexo rep resen ta  la  l in e a  F e l  camino recorrido  por 

e l  h ilo  que viene de d etrás de l a  p a le ta .

E l  funcionamiento es e l  s igu ien te  :

La vara que so stie n e  la  husada D es pu esta  en un movi­

miento ro ta tiv o  en e l  sentddo de la  fle ch a  M? es d e c ir , en e l  sen­

tido  inverso de la s  agu ja s de un r e lo j }  g ra c ia s  a un juego de en­

gran a jes d ir ig e  l a  vara l a  ro tac ió n  del g u ia-h ilo  en forma de palé-
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t a  J  en e l  sentido indicado por l a  fle ch a  K# o sea igualmente en 

e l  sentido inverso de la s  ag u ja s  de un r e l o j *

Cuando e l  h ilo #  indicado por su camino F# es desplazado 

por l a  rampa R de l a  p ieza  p h a c ia  l a  punta I  de l a  husada D# debe 

volver a su b ir l a  p arte  can ica de l a  p ieza  c ilin d ro -có n ica  Z desde 

su base C h a s ta  su base C*# o h a s ta  un poco más a l l á *  lo que le  dá 

un enrrollam iento suplem entario y ; por consiguiente# ocasion a un - 

a ju s te  más fu erte  sobre l a  punta de la  husada*

Por lo contrario#  cuando e l  h ilo  es desplazado por l a  

rampa R* de l a  p ieza  L h ac ia  l a  parte  t r a s e r a  U de l a  husada D# es 

fa c i l i t a d o  su movimiento por l a  pendiente de la  p arte  can ica de la  

p ie z a  c ilin d ro -có n ica  Z y viene a p resen tarse  s in  enrollam iento de­

t r á s  de U de l a  husada D; l a  l in e a  punteada F* dá l a  po sic ión  del 

h ilo  en e s te  momento; no hay puásmás enrollam iento y# por consi­

guiente menos a ju s te  sobre l a  base  U de la  husada D*

Por o tr a  parte  es de n otar que l a  p ieza  L d el gu ia-h ilo  

en forma de p a le ta  J  puede ser cortada en N ( t a l  como e s tá  in d ica­

do en e l  plano adjunto) para perm itir  l a  cogida autom ática d el h i­

lo en e l  gu ia-h ilo  s in  que l a  ob rera  tenga que meter la  mano.

Se ent3aa.de por s i  que# s in  s a l i r  d e l alcance de la  pre­

sente invención# se puede ap ortar m odificaciones# de d e ta l le s  a 

la s  formas de re a liz a c ió n  que acaban de se r  d e s c r i t a s .

-  REIVINDICACIONES -

Se re iv in d ica#  no como nueva sino como no practicado  en Espada lo s 

puntos s ig u ie n te s :

1 .  -  Perfeccionam ientos in troducidos en la s  máquinas de husadas en 

que se hacen super c a n illa s  de densidad fu erte  s in  soporte in te r io r  

caracterizad o s por e s ta r  dotados de un g u ia-h ilo  ro ta tiv o  en forma 

de p a le ta  h e l ic o id a l .

2 .  - perfeccionam ientos in troducidos en la s  máquinas de husadas en 

que se hacen super c a n i lla s  de densidad fu erte  s in  soporte in te r io i
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c arac te r iz ad o s , segdn re iv in d ic a c ió n , por la  ap lic ac ió n  de un 

sistem a de compensación que permite e l  a ju s te  de la  punta de l a  

husada y que e s tá  con stitu ido  por una p ieza  d ilin d ro -o ó n ica .

3#— Perfeccionam ientos in troducidos en la s  máquinas de husadas en 

que se hacen super c a n illa s  de densidad fu erte  s in  soporte in te r io r ,  

segdn ia  y 2& re iv in d ic a c ió n , caracterizad o s por e l  hecho de que es 

desplazado e l  h ilo  h ac ia  l a  punta de l a  husada por l a  rampa cen tra l 

delan tera  formada por la  p ieza  su perior del gu ia-h ilo  y h ac ia  l a  

parte  t r a s e r a  de l a  husada por l a  rampa cen tra l t r a s e r a  íbrmada por

¡

l a  p ieza  in fe r io r  d e l g u ia -h ilo .

4 .  -  Perfeccionam ientos in troducidos en la s  máquinas de husadas en 

que se hacen super c a n illa s  de densidad fu erte  s in  soporte in te r io r ,  

segdn 1* a  3& re iv in d ic a c ió n , carac terizad o s por e l  hecho de que 

debe volver a su b ir e l  h ilo  l a  parte  cónica de la  p ieza  e je  c i l in ­

dro-cónica d el gu ia h ilo  cuando es desplazado por la  rampa cen tra l 

d elan tera de la  p ieza  su perior que su fre  un enrollam iento suplemen­

ta r io  lo que ocasion a un a ju s te  más fu erte  sobre la  punta de la  hu­

sa d a .

5 . -  Perfeccionam ientos in troducidos en la s  máquinas de husadas en 

que se hacen super c a n i lla s  de densidad fu erte  s in  soporte in te r io r ,  

segdn 1& a 4*- re iv in d ic a c ió n , c arac ter izad o s por e l  hedió de que

l a  p ieza  in fe r io r  d e l gu ia-h ilo  r o ta t iv o ,  e s t á  dotada de un corte 

para perm itir la  cogida autom ática del h i l o .

6 .  -  Perfeccionam ientos in troducidos en la s  máquinas de husadas en 

que se hacen super c a n i lla s  de densidad fu e rte  s in  soporte in te r io r , 

segdn 1& a 5^ re iv in d ic a c ió n , caracterizad o s por e l  hecho de que

la  b arra  que soporta l a  husada por una parte  y e l  gu ia-h ilo  por 

o tr a  parte  están  acoplados en e l  mismo sentido de ro ta c ió n .

7 .  - "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LAS MAQUINAS DE HUSADAS EN 

QUE SE HACEN SUPER CANILLAS DE EENSIDAD FUERTE SIN SOPORTE INTERIOR".

Consta la  presente memoria d e sc r ip tiv a  de cinco h o jas nu-
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meradas y m ecanografiadas en una so la  oara a la s  quo se  acompanan 

un piano para su major oomprensign.

SEVILLA para MADRID, 2c de J o l l o  de 1.955-

a

§
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