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El invento se refiere  de manera general a disyun
, 0'

tores, y más particularmente, a un disyuntor que funciona automá­
ticamente en respuesta a las corrientes de sobrecarga que lo atra 

viesan. y que puede ser también accionado independientemente de 

la  circulación de estas corrientes a través de é l.
Los disyuntores automáticos están generalmente 

provistos de un dispositivo de accionamiento que dispara el dis­

yuntor para realizar operaciones de interrupción del circuito en 

respuesta a unas corrientes de sobrecarga o c&fuga predetermina­
das detectadas en el disyumtor. Numerosos disyuntores convenció 

nales de este tipo no están provistos de medios que permitan.su 

accionamiento independientemente de su dispositivo de accionamien 

to automático, mientras que otros que están efectivamente dotados 

de un dispositivo de accionamiento independiente necesitan una bo 

bina de accionamiento separada o un elemento parecido.
El objeto principal del invento consiste en pro 

porcionar un disyuntor de accionamiento automático adaptado, de 

una manera relativamente sencilla y económica, para funcionar in 

dependientemente del dispositivo de accionamiento automático del 
disyuntor y, s i se desea, que puede ser accionado a distancia.

Por consiguiente, el invento consiste en un dijs 

yuntor que incluye unos contactos cooperantes, un mecanismo de ac 

cionamiento para abrir y cerrar dichos contactos, una caja que 

contiene los contacto y dicho mecanismo de accionamiento, un di¿ 

positivo de disyunción que incluye un sistema magnético de disyun 

ción constituido por un elemento de accionamiento de disyunción 

que está mantenido magnéticamente en posición no accionada, y una 

bobina de disyunción la  cual, al ser energizada momentáneamente, 
somete dicho elemento de accionamiento de disyunción a una fuer­
za de orientación que desplaza el elemento de accionamiento de30
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disyunción de ta l manera que se produzca la  operación de abertu­
ra de los contactos del mecanismo de accionamiento, incluyendo d¿ 

cho dispositivo de disyunción un primer dispositivo de aplicación 

de energía de disyunción para aplicar un impulso de energización 

5 a dicha bobina, estando situado dicho primer dispositivo de apli 
cación de eiergia de disyunción en el interior de dicha caja y 

funcionando en respuesta a unas corrientes de sobrecarga predeter 

minadas que fluyen a través de dichos contactos, y un segundo dis 

positivo de aplicación de energía de disyunción que puede funcio 

10 nar independientemente de dicho primer dispositivo de aplicación 

de energía de disyunción para aplicar un impulso de energización 

a dicha bobina a partir de una fuente de energía externa, estan­
do constituido dicho segundo dispositivo de aplicación de energía 

de disyunción por un módulo de control adaptado para estar conec- 
15 tado a dicha fuente de energía externa y que tiene unos termina­

les de salida que están conectados a dicha bobina, estando dicho 

módulo de control dispuesto fuera de dicha caja.
Por tanto, el disyuntor que constituye el inven 

to, u tiliza  una única bobina para el funcionamiento automático y 

20 para el funcionamiento iniciado independientemente del primer dis 

positivo de aplicación de energía de disyunción o dispositivo au­
tomático, siendo el sistema de disyunción . utilizado un sistema 

del tipo en el cual un elemento de accionamiento de disyunción 

está mantenido en su posición no activa de manera magnética y ê s 
25 tá sometido a un movimiento producido por una fuerza de orienta­

ción cuando se energiza momentáneamente la  bobina de disyunción. 

Se necesita una energía relativamente pequeña para energizar la  

bobina de disyunción del sistema magnético de disyunción con un 

nivel suficiente para producir la  liberación del elemento de ac- 
30 cionamiento de disyunción y esta energía se obtiene a partir de un
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impulso suministrado por e l primer dispositivo de aplicación de 

energía de disyunción o sistema automático, ta l como e l circui­
to de disyunción del tipo que se describe en la  Memoria de la  Pa 

tente de los Estados Unidos de América No. 3.826.951, por ejemplo, 
5 o bien a partir de un impulso procedente de una fuente de energía 

externa a través del segundo dispositivo de aplicación de energía 

de disyunción constituido por e l módulo de control que está s i­

tuado fuera de la  caja del disyuntor y que puede instalarse, s i 
se desea, en un emplazamiento alejado del disyuntor.

10 Se describirá ahora, a títu lo  de ejemplo, un mo
do de realización preferido del invento, haciendo referencia a 

los dibujos adjuntos en los cuales:
La figura 1 es una vista en sección latera l, con 

unas partes abiertas, tomada a través de la  unidad polar central 
15 de un disyuntor tripolar;

La figura 2 es una vista detallada en alzado la  

teral del dispositivo de enganche y disyunción utilizado con e l 

disyuntor representado en la  figura 1 ;
La figura 3 es una vista en planta por encima,

20 con el elemento de disyunción desarmable abierto, y el dispositi 

vo de enganche y disyunción representado en la  figura 2 ; y
La figura 4 representa una vista detallada del 

dispositivo de enganche y disyunción de la  figura 3 en su posi­
ción activada, conjuntamente con otras partes del disyuntor.

25 En los dibujos se representa la  unidad polar cen

tra l de un disyuntor 5 tripolar del tipo de caja moldeada o caja 

aislante, que incluye un dispositivo de disyunción del tipo des­

crito más particularmente en la  Patente de los Estados Unidos No. 

3.826.951 del 30 de Julio de 1.974. El disyuntor 5 tiene una ca 

30 ja  aislante constituida por una base aislante moldeada 11 y una
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tapa aislante moldeada 13, y unas barreras internas aislantes que 

dividen el interior de la  caja en tres compartimientos adyacen­

tes que contienen las extremidades del disyuntor tripolar, de una 

manera bien conocida en esta técnica. Cada unidad polar incluye 

dos terminales 15 y 17 que se extienden a través de unos orific ios  

formados en la  base 11 para permitir la  conexión del disyuntor 
en un circuito eléctrico, y tres conductores rígidos 2 1 , 23 y 27 

sujetos en la  base 1 1 , estando separados los conductores 21 y 2 3 , 
y estando conectados conjuntamente los conductores 23 y 27 en sus 

extremidades adyacentes. El conductor 21 tiene su terminal 15 

sujeto a la  superficie plana posterior del mismo, y está provis­
to de un contacto de formación de arco f i jo  25 y de un contacto 

principal f i jo  31 sujeto en su parte frontal; el conductor 27 

tiene el terminal 17 sujeto en su superficie posterior plana; y 

el conductor 23 tiene una superficie de contácto inclinada 33 for 

mada en su parte delantera. Un solo mecanismo de accionamiento 

del tipo de almacenamiento de energía 29 conectado a las tres uni 

dades polares está montado en el compartimiento central del d is­
yuntor y puede ser accionado para desplazar una estructura de con 

tactos móviles 35 a las posiciones de contactos abiertos y cerra 

dos. La estructura de contactos móviles 35 es del tipo descrito 

más particularmente en la  Patente de los Estados Unidos No. 
3.662.134, e incluye un brazo de contacto principal 37 que forma 

un puente y un brazo ds contacto de formación de arco 39 para ca­

da unidad polar. El brazo de contacto principal 37 tiene una su 

perfic ie  de contacto 41 que coopera con la  superficie de contac­
to f i j a  33, y un contacto 43 que coopera con e l contacto princi­

pal f i jo  31; y e l brazo de contacto de formación de arco 39 l l e ­

va en é l un contacto 45 que puede cooperar con el contacto de for 

mación de arco f i jo  25. El brazo de contacto de formación de ar-
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co 39 está conectado eléctricamente con el conductor rígido 23 

a través de un conductor flex ib le  89. Los brazos de contacto 37 

y 39 están soportados en un' soporte de contactos 47 que está mcn 

tado de manera pivotante en un pasador de pivotamiento 49. Una 

5 barra de unión ríg ida aislante 51 se extiende a través de todas 

las unidades polares y los soportes de contacto 47 están sujetos 

en e lla . El soporte de contacto 47 de la  unidad polar central 

está conectado de manera pivotante con un elemento de articula­

ción basculante inferior 53 por medio de un pasador de pivota- 

10 miento 55. El elemento de articulación basculante in ferior 53 

está conectado de manera pivotante con un elemento de articula­
ción basculante superior 57 por medio de un pasador de pivotamien 

to 59. El elemento de articulación basculante superior 57 está 

conectado de manera pivotante con un elemento de disyunción l i -  

15 berable 61 por medio de un pasador de pivotamiento 63. El elemen 

to de disyunción liberable 61 está soportado de manera pivotante 

en una de sus extremidades por un pasador de pivotamiento f i jo  

65 , y coopera, en su otra extremidad, con un elemento de enclava 

miento 67. Una palanca de accionamiento 69 generalmente en fo r -  
20 ma de U invertida,está soportada de manera pivotante por un par

de pasadores f i jo s  71 (se  indica solamente uno de e llo s ,) y unos 

muelles de tracción 73 están conectados al pasador de pivotamien­

to 59 de los elementos basculantes 53, 57, y a la  porción de seno 

de la  palanca de accionamiento 69. Una estructura de empuñadura 75 

25 conectada con la. parte delantera de la porción de seno de la  pa­

lanca de accionamiento 69 incluye un elemento de empuñadura 77 

que se extiende a través de un o rific io  79 formado en la  tapa 13, 
y una cubierta 81 que cierra sustancialmente el o rific io  79 en to 

das las posiciones de la  estructura de empuñadura 7 5 . En cada uní 
30 dad polar, existe una estructura de extinción dé arco 85 consti-
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tuída por un apilamiento de placas magnéticas 87 en forma general 

de U y que tiene la  función de apagar los arcos eléctricos que 

se forman entre los contactos 2 5 , 4 5 , cuando se separan, de una 

manera bien conocida en la  técnica.
En la  posición cerrada de los contactos, un cir  

cuito se extiende a través de cada unidad polar desde e l terminal 
1 7 a través del conductor 2 7 , e l conductor 2 3 , la  estructura de 

contacto móvil 3 5 , y e l conductor 2 1 , hasta e l otro terminal 15. 
Los brazos principales 37 de puente de los contactos dan paso a 

la  mayor parte de la  corriente en la  posición cerrada de los con 

tactos, y el trayecto de la  corriente a través de estos brazos de 

contacto se extiende desde las superficies de contacto 33 a tra­

vés de los brazos de contacto principales deuiión 37 y el contac! 
to 43 hasta el contacto 31. Durante las operaciones de abertura 

de los contactos, los contactos principales 43, 31 se separan en 

primer lugar, dando lugar al paso de la  corriente total desde 

ellos hasta los contactos de formación de aireo 45,y 25 que se se 

paran un poco más tarde, formado así un arco que se apaga en la  

estructura de extinción de arco 85.
En la  figura 1, el disyuntor se representa en po 

sición abierta y con e l elemento liberable 61 mantenido por el 
dispositivo de enclavamiento 67. Para cerrar el disyuntor, se 

desplaza manualmente la  empuñadura 77 desde la  posición "abier­
to" de la  figura 1 en el sentido horario hasta la  posición "cerra 

do" en la  cual los muelles excentrados 73 se desplazan más a llá  

de su centro de oscilación para levantar los elementos basculan­
tes 53, 57 haciendo así que las estructuras de contacto móviles 

35 de todas las unidades polares se desplacen hasta susposicio­
nes de contacto cerrado. Cuando, a continuación, se desea abrir 

manualmente el disyuntor, se desplaza manualmente la  empuñadura



77 en el sentido antihorario hasta la  posición "cerrado" que se 

representa en la figura 1, haciendo este movimiento que los mué 
lie s  73 se desplacen más a llá  de su centro en la  dirección opues 

ta, lo que da lugar al repliegue de los elementos basculantes 53. 
57 y, por consiguiente, al movimiento de las estructuras de con­
tacto 35 hasta su posición de contacto abierto que se representa 

en la  figura 1.
Cuando e l disyuntor está en la  posición de con­

tacto cerrado y cuando e l elemento liberable 61 está enclavado, 
el funcionamiento de la  estructura de enclavamiento 67, de la  ma 

ñera que se describirá más adelante, para desenclavar y por tan­

to para liberar e l elemento liberable 61 produce automáticamente 

la  abertura del disyuntor. Esto quiere decir que cuando se libe_  

ra el elemento liberable 6 1 , los muelles 73, que están sometidos 

a una tensión, producen la  oscilación del elemento liberado 61 en 

el sentido horario alrededor de su pivote 65, haciendo asi que 

los muelles 73 se desplacen más a llá  de su centro con respecto a 

los elementos basculantes 53, 57, los cuales se repliegan y por 
tanto desplazan las estructuras de contactos 35 hasta la  posi­
ción de contacto abierto que se describirá más adelante. Al mis, 
mo tiempo, los muelles 73 que se desplazan de este modo arras- 
trans la  empuñadura 77 hasta una posición intermedia entre su po 

sición "abierta" y su posición "cerrada", lo que fa c ilita  una 
indicación visual del estado de activación del disyuntor.

Después de una operación de disyunción, es nece­

sario efectuar la reposición del mecanismo del disyuntor y encla­

varlo de nuevo antes de que dos contactos puedan cerrarse de nue­

vo. Esto se hace desplazando la  empuñadura 77 en el sentido anti 

horario hasta la  posición situada más a llá  de la  posición "abier­

ta", y durante este movimiento un pasador 91 situado en la  estruc



tura de empuñadura 81 entra en contacto con una porción de resal 

to 93 formada en el elemento liberable 61 y hace bascular este 

último en sentido antihorario alrededor de su pivote 65 hasta 

que se enclave de nuevo, de una manera que se describirá más ade 

5 lante, con lo cual el nuevo cierre de los contactos de disyuntor 

puede realizarse por medio del desplazamiento de la  empuñadura 

77 en sentido horario hasta su posición "cerrada" según se ha des 

crito más arriba.
La estructura de enclavamiento 67 representada 

10 detalladamente en las figuras 2-4 es similar a la  que se descri­
be en la  Memoria de Patente de los Estados Unidos No. 3.808.567, 
y está constituida generalmente por una ménsula de soporte 97 en 

forma general de Ucpe está sujeta en el conducto 27 de la  unidad 

polar central y en la base 11 por medio de un par de tornillos  

15 99 (véase también figura 1). Un primer elemento deeiclavamiento
101 que incluye un par de elementos de pata separados 105 y un 

elemento curvo 107 que interconecta los elementos de pata separa 

dos 105 y que está montado de manera pivotante en un pasador de 

pivotamiento 103 sujeto entre las placas laterales de la  ménsula 

20 de soporte 97 y situado entre e lla s , un segundo elemento de en­

clavamiento 117 que incluye un par de elementos de patas separa­
das 119 y un elemento intermedio o elemento curvo 121 que inter­

conecta los elementos de patas 119 y que está montado de manera 

pivotante en un par de pasadores 123 sujeto en las placas latera  

25 les del bastidor de soporte 97, y un tercer elemento de enclava 

miento 131 que incluye una pata 133 orientada hacia abajo provis 

ta de un orific io  135 (figura 4) formada en e lla , y una pata ge­

neralmente horizontal 137, y que está soportado por una placa de 

soporte 139 de modo que pueda realizar un movimiento pivotante a¿ 

rededor de un eje perpendicular al plano del papel, según se ve30
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en la  figura 4 y se indica en 141. Un primer rod illo  109 esta 

soportado en un pasador 111 entre los elementos de pata 105 del 
elemeento de enclavamiento 107, y dos rodillos 113 están soporta 

dos en el pasador 1 11 sobre los lados externos de los elementos 

de patas separados 105 (figura 3 ). Un muelle de torsión 115 

orienta el elemento de enclavamiento 101 en el sentido antihora 

rio  (figuras 2 y 4) es decir en la  dirección de liberación alre­
dedor del pasador de pivotamiento 103. Las patas opuestas 119 

del elemento de enclavamiento 117 están provistas detmuescas 127 

destinadas a recibir los rod illos 113, y e l elemento de conexión 

121 del elemento de enclavamiento 117 presenta una pequeña proion 

gación 145 (figura 3) adaptada para descansar sobre un reborde de 

la  abertura de ventana 135 (figu ra  4) formada en el elemento de 

enclavamiento 131 cuando el elemento de enclavamiento 117 está 

en su posición de enclavamiento (véanse figuras 1-3), en la  cual 
los rodillos 113 se apoyan en las muescas 127 para mantener el 
primer elemento de enclavamiento 107 en su posición de enclava­
miento y por tanto para mantener su rod illo  109 acoplado con el 
elemento liberable 61 con el objeto de mantenerlo.

Cuando se producen condiciones de sobrecarga de 

corriente, la  estructura de enclavamiento 67 es liberada automá­
ticamente debido a la  acción del dispositivo de disyunción<pe in 

cluye el sistema magnético de disyunción indicado generalmente 

en 147 y que puede ser del tipo de transferencia de flu jo  magné_ 
tico que se describe en la  Patente de los Estados Unidos No. 
3.783.423. De manera resumida, e l sistema de accionamiento de 

disyuntor 147 está constituido por un elemento de accionamiento 

que tiene la  forma de una armadura o de un núcleo móvil 148 que 

está normalmente retenido magnéticamente en una posición retraí 
da o no activa, según se ve en la  figura 2, y está orientado por
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un muelle 149 hacia la  posición extensa o posición de acciona­

miento representada en la  figura 4. El núcleo móvil 148 tiene 

un resalto 150 que coopera con la  pata 133 del elemento de en- 

clavamiento 131, y una protuberancia 151 que se extiende a tra  

vés de un o rific io  152 formado en el elemento de enclavamiento 

131 y coopera con una pata 169 de un elemento de reposición 165 

que tiene unas prolongaciones 167 (véase también figura 3) por 
, medio de las cuales está soportado en la  %3aca 139 de modo que 

pueda realizar un movimiento pivotante alrededor del eje 141.
El sistema de accionamiento de disyuntor 147 incluye además una 

bobina de accionamiento 147a la  cual, al ser energizada momentá 

neamente o al recibir un impulso de energía, produce en el s is ­
tema de accionamiento de disyuntor un cambio de flu jo  magnético 

que da lugar a que el núcleo móvil 148 sea liberado y sea somet¿ 

do a la fuerza de orientación del muelle.149 que desplaza e l nú­
cleo móvil 148 hasta su posición de accionamiento. Durante este 

movimiento, el resalto 150 situado en el núcleo móvil hace bas­

cular el elemento de enclavamiento 131 en sentido antihorario 

(según se ve en las figuras 2 y 4) alrededor del eje 141, desaco 

piando así el reborde de la  abertura de ventana 135 formada en 

el elemento de enclavamiento 131 de la  prolongación 145 del ele 

mentó de enclavamiento 117. Este último cae hacia abajo y los 

rodillos 113 se salen de las muescas 127 formadas en e l elemen­
to de enclavamiento 117, permitiendo así a l muelle 115, ayudado 

por los muelles de accionamiento 73 (figu ra  1), que actúan a tra  

vés de la  palanca de accionamiento 69 y a través del elemento l i  

berable 61 acoplado con el rod illo  109 del elemento de enclava­

miento 1 0 1 , hacer bascular el elemento de enclavamiento 101 en 

sentido antihorario (según se ve en la  figura 2) alrededor de su 

pivote 103 de modo que e l rod illo  109 se desacopla dél elemento



5

10

15

20

25

30

12 -

liberable 61 y este último es liberado para producir e l movimien 

to de abertura de disyuntor bajo la  acción de los muelles 73.
Cuando se efectúa manualmente la  reposición del 

disyuntor de la  manera descrita más arriba, ia  extremidad lib re  

del elemento liberable 61 que gira alrededor del pivote 6 5  llega a 

acopiarse con el seno 107 del elemento de enclavamiento 101, ha­
ciendo bascular este último alrededor del pivote 103 en contra 

de la  acción del muelle 115. El segundo elemento de enclavamien 

to 117 sigue este movimiento del elemento de enclavamiento 101 

bajo la  acción del muelle de recuperación 158 hasta que los rodi 

líos 113 se alojen de nuevo en las muescas 1 2 7 . En este momento, 

la  cubierta 81 (figura 1 ) de la  estructura de empuñadura '7!5 se 

habrá acoplado con un brazo 163 del elemento de reposición 165 y 

habrá hecho bascular este último en el sentido horario alrededor 

del eje 141, haciendo asi que su pata 169 actúe sobre la  protube 

rancia 151 para hacer volver el núcleo móvil 148 a su posición 

retraída en la cual el núcleo móvil estará retenido magnéticamen 

te. Este movimiento de retroceso del núcleo móvil 148 hace que 

un muelle 160 que actúa sobre un brazo 137 (figura  4) del elemen 

to de enclvamiento 131, haga pivotar este último en e l sentido 

horario alrededor del eje 141 hasta que el reborde de la  abertu­
ra de ventana 135 se acople de nuevo con la  prolongación 145 del 
elemento de enclavamiento 117 para enclavar de nuevo este último 

en su posición de enclavamiento (figura 2) a la  cual ha vuelto 

debido al efecto del muelle 158. En este momento, la  extremidad 

lib re  del elemento liberable 61 se habrá desplazado debajo del 

rod illo  109 del elemento de enclavamiento 101 y se habrá enclava 

do en esta posición al haber sido liberada la  empuñadura 77 por 

el operario después de terminar la  operación de reposición:

La bobina de accionamiento'147a se energiza mo-
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mentáneamente para producir la  liberación automática del elemen­

to liberable 61, en respuesta a la  circulación de las corrientes 

de sobrecarga a través de los contactos del disyuntor, por medio 

de unos impulsos de energización aplicados a este por un primer 

5 dispositivo de aplicación de energía de disyunción que forma par 
te de dicho dispositivo de accionamiento. Dicho primer disposi­
tivo de aplicación de energia de disyunción está dispuesto en el 
interior de la caja del disyuntor y, en el modo de realización  

que se ilustra , está constituido por un circuito de accionamien- 
10 to de estado sólido que puede ser del tipo descrito en la  Memoria 

de Patente de los Estados Unidos de América No. 3.818275 y que es 

tá soportado en una placa de circuito 153 (figura 1) montada en 

la  caja del disyuntor cerca de su parte frontal, y unos detecto­
res de corriente que tienen la  forma de transformadores de inten 

15 sidad 155 que están situados de modo que detecten la  circulación 

de la  corriente en los respectivos conductores 27 y están adapta 

dos para suministrar una tensión de salida que produce el funcio 

namiento del circuito disyuntor, de la  manera descrita en la  so­

lic itud  de Patente mencionada más arriba No. 3 . 818 .2 75 , con el ob 

20 jeto de aplicar un impulso de energización a la  bobina de accio­

namiento 147a cuando la  corriente que atraviesa los contactos ce 

rrados rebasa en un polo cualquiera un valor predeterminado.
El disyuntor puede también incluir un dispositi­

vo de accionamiento mecánico para producir la  liberación manual 
25 del elemento liberable 61, cuando se desea. Este dispositivo de 

accionamiento mecánico puede ser e l que se describe en la  solicjí 
tud de Patente de los Estados Unidos mencionada más arriba No. 
3.808.567, qie incluye un elemento pulsador 179 que puede ser ac­

cionado manualmente a través de un o r ific io  181 (figura 4) forma 

30 do en la tapa 13 de la  caja y, cuando se ejerce en é l una pre-
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sión manual, actúa por medio de un elemento de pasador 175 para 

hacer bascular el elemento de enclavamiento 131 en sentido ant¿ 

horario (según se ve en la  figura 2 ) para liberar e l mecanismo 

de enclavamiento 67 y liberar así el elemento liberable 61, de 

5 la  manera descrita más arriba. Durante esta operación de accio 

namiento manual, el núcleo móvil 148 del sistema de accionamien 

to de disyuntor 147 permanece en su posición retraída o posición 

de descanso. El elemento de pasador 175 coopera con el brazo 

137 del elemento de enclavamiento 131 por medio de un resalto  

10 formado en e l elemento de pasador en una posición adyacente a
una porción de diámetro reducido del mismo que atraviesa un ori­

fic io  173 (figura 3) formado en e l brazo 137. Intercalado entre 

el elemento de pasador 175 y el elemento de pulsador 179 se halla  

un torn illo  de reglaje 177 enroscado axialmente en la  extremidad 

15 del elemento de pulsador en un punto adyacente al elemento de pa 

sador. El muelle 160 que actúa sobre el brazo 137 del elemento 

de enclavamiento orienta el elemento de pasador y e l elemento de 

pulsador hacia su posición no comprimida, según se ve en la  figu  

ra 1.
20 Como se ha indicado más arriba, el sistema mag­

nético de disyunción 147 utilizado con el disyuntor descrito 

aquí funciona de acuerdo con el principio de transferencia de flu  

jo y por tanto el movimiento del núcleo móvil o de la  armadura 

148 a su posición de retroceso dará lugar al desplazamiento del 
2$ flu jo  magnético permanente de un circuito magnético formado en 

el sistema de accionamiento del disyuntor de tal manera que en­
clave automáticamente la  armadura en su posición retraída. Cuan 

do, a continuación, se aplica un impulso de energización a la  

bobina de accionamiento 147a, la  reluctancia de una parte del c ir  

30  cuito magnético cambia de ta l manera que la  armadura es liberada
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y está sometida a la  fuerza de orientación del muelle 149. Por [ 
tanto, la  liberación de la  armadura exige solamente la  energiza 

cion momentánea de la  bobina de accionamiento 147a o, en otras ^

palabras, exige solamente la  aplicación de un impulso de energía !

5 relativamente reducida. !
En el disyuntor de acuerdo con el invento, la  ;

bobina de accionamiento 147a que se u tiliza  para e l funcionamien
*" . *** í!

to automático en respuesta a los impulsos de energización sumí- ^
nistrados por el primer dispositivo de aplicación . de energía de j: 

10 disyunción se u t iliz a  también para efectuar las operaciones de
disyunción independientemente de este último dispositivo. Con t 
esta finalidad, e l dispositivo de accionamiento según el invento í
incluye un segundo dispositivo de aplicación de energía del d is- jj:
yunción que puede ser accionado independientemente del primer dis.

15 positivo de aplicación de energía de disyunción para aplicar im- ^
pulsos de energización a la  bobina de accionamiento a partir de  ̂

una fuente externa. Según se ilu stra  en la  figura 1, e l segundo j; 

dispositivo de aplicación de energía de disyunción incluye un mó 
dulo de control CM que está situado fuera del disyuntor, y de he !: 

20 cho, puede situarse a una distancia alejada del mismo, estando ^

dicho módulo de control que se representa en la  figura 1, conec­
tado con una fuente de energía externa SO, y teniendo unos termi ¡i 
nales de salida u y v conectadas con la  bobina de accionamiento 

147a. Preferentemente, el módulo de control incluye un disposi-  ̂

25 tivo de conmutación accionable manualmente, ta l como e l interrug
tor pulsador PB que se representa en la  figura 1, y puede también ji' 
inclu ir un relé y/o otro dispositivo de conmutación. §

Ya que la fuente de energía externa SO del mo R 

do de realización ilustrado es una fuente de corriente alterna, }¡¡ 
30 el segundo dispositivo de aplicación de energía de disyunción in
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cluye un puente rectificador BD que tiene su entrada conectada 

con los terminales de salida u y v del módulo de control, y que 

tiene su salida conectada a la  bobina de accionamiento 147a, por 
ejemplo por medio de las líneas x e y que se extienden hasta los 

5 bornes A y B de la  placa de circuito 153 y, a partir de este pun 

to, hasta los terminales C y D, respectivamente, de la  bobina de 

accionamiento.
Como se representa en la  figura 1 , el segundo 

dispositivo de aplicación de energía de disyunción puede incluir 

10 un interruptor SW conectado entre e l módulo de control y la  bobi 
na de accionamiento o, más particularmente y con relación al mo­
do de realización particular que se ilustra  aquí, entre e l módu­

lo de control CM y e l puente rectificador BD, estando dicho inte 

ruptor SW conectado activamente, como se indica por una linea in 

15 terrumpida LI que representa un dispositivo de transmisión o pa­
recido, con el mecanismo de accionamientodeldisyuntor de ta l ma 

ñera que las operaciones de abertura y de cierre de los contactos 

de este último produzcan la  abertura y el cierre, respectivamen­
te, del interruptor SW. Aunque el puente rectificador BD y e l in 

20 terruptor SW se representan en la  figuras 1 como dispuestos fue­
ra de la  caja del disyuntor, es preferible montar e l interruptor 

SW conjuntamente con su dispositivo de transmisión H  y eventual 
mente el puente rectificador BD en el interior de la  caja del di¿ 

yuntor. Con la  disposición que se representa en la  figura 1, el 
25 movimiento de la  estructura de contacto 35 a la  posición cerrada 

del mismo cierra automáticamente e l interruptor SW, con lo cual, 

el cierre del interruptor pulsador PV da lugar a la  aplicación 

de un impulso de energización a la bobina de accionamiento 147a 

a partir de la  fuente SO que puede estar prevista para suminis- 
30 trar corriente alterna de 32 a 120 voltios por ejemplo.
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En resumen, el presente Modelo de Utilidad ¡
1

que se so licita deberá recaer en las siguientes: $
REIVINDICACIONES ^
------------------------------------------------------------------ .

1.) Disyuntor que incluye unos contactos coope ^

rantes, un mecanismo c& accionamiento para abrir y cerrar dichos í
. . }

contactos, una caja que contiene los contactos y dicho mecanismo j 
de accionamiento, y un dispositivo de disyunción que incluye un  ̂

sistema magnético de accionamiento que incluye un elemento de ac 

cionamiento de disyunción mantenido magnéticamente en una posi­
ción no activa, y una bobina de disyunción la cual, al ser momen 

táneamente energizada, produce la  liberación de dicho elemento } 
de accionamiento de disyunción que está sometida a una fuerza de [ 
orientación que desplaza el elemento de accionamiento dedisyun- i 
ción de modo que produzca la  operación de abertura de los contac ^
tos del mecanismo de accionamiento, incluyendo dicho dispositivo }

t:
de disyunción un primerdispositivo de aplicación de energía de í
disyunción para aplicar un impulso de energización a dicha bobjL ¡
na, estando dicho primer dispositivo de aplicación de energía de 

disyunción dispuesto en el interior de dicha caja y sensible a i 

las corrientes de sobrecarga predeterminadas que atraviesan d i- 
chos contactes, y un segundo dispositivo de aplicación de energía J 

de disyunción que puede funcionar independientemente de dicho !

primer dispositivo de aplicación de energía de disyunción para ¡i: 
aplicar un impulso de energización a dicha bobina a partir de !
una fuente de energía externa, incluyendo dicho segundo disposi- ¡
tivo de aplicación de energía de disyunción un módulo de control 
adaptado para su conexión con dicha fuente de energía externa y !
que tiene unos terminales de salida que están conectados con d i- }

f:
cha bobina, estando dicho módulo de control dispuesto fuera de ü

¡i'dicha caja.30
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2 . ) Disyuntor según la  reivindicación 1, carac­
terizado porque dicho módulo de control incluye un dispositivo 

de conmutación accionable manualmente.
3 . ) Disyuntor según la  reivindicación 1 ó 2, ca 

racterizado porque dicha fuente de energía externa es una fuente 

de corriente alterna, y dicho dispositivo de aplicación de ener­
gía de disyunción incluye un rectificador intercalado entre dicho 

módulo de control y dicha bobina.
4 .  ) Disyuntor según la  reivindicación 1, 2 ó 3, 

caracterizado porque dicho segundo dispositivo de aplicación de 

energía de disyunción incluye un interruptor conectado entre di­
cho módulo de control y dicha bobina, estando dicho interruptor 

conectado activamente con dicho mecanismo de accionamiento de tal 

manera que las operaciones de abertura y de cierre de los contac 

tos de este último produzcan la  abertura y el cierre de dicho in 

terruptor, respectivamente.
5 . ) Disyuntor según la  reivindicación 4, carac­

terizado porque dicho interruptor está situado en el interior de 

dicha caja.
6 .  ) Se reivindica por último como objeto sobré 

el que ha de recaer el Modelo de Utilidad que se so lic ita : 

DISYUNTOR.

Todo conforme queda descrito y reivindicado 

en la presente memoria descriptiva que consta de dieciocho 

páginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

i-'
:30
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