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REF: Case n2 45,633

El igvento se refiere de manera general a disyun
tores, y més particularménte, a un disyuntor que funciona automéi-
ticamente en respuesta a las corrientes de sobrecarga que lo atra
viesan, y que puede ser tambief accionado independientemente de
la cireulacidn de estas corrientes a través de &1,

Los disyuntores automdticos estép generalmente
provistos de un dispositivo de accionamiento que dispara el dis-
yuntor para realizar operaciones de interrupcidn del circuito en
respuesta a was corrientes de sobrecarga o & fuga predétermina—

das detectadas en el disyumtor. Numerosos disyuntores convencio

nales de este tipo no estén provistos de medios que permitan. su

accionamiento independientemente de su dispositivo de accionamien
to automdtico, mientras que otros que estén efectivamente dotados
de un dispositivo de accionamiento independiente necesitan una bo
bina de accionamiento separada © un elemento parecido.

El objeto principal del invento consiste en pro
porcionar un disyuntor de accionamiento automdtico adaptado, de
una manera relativamente sencilla y econdmica, para funcionar in
dependientemente del dispositivo de acéionamiento automdtico del
disyuntor y, si se desea, que puede ser accionado a distancia.

" Por consiguiente, el invento consiste en un dis
yuntor que incluye unos contactos cooperantes, un mecanismo de ac
cionamiento para abrir y cerrar dichos contactos, una caja que
contiene los contacto y dicho mecanismo de accionamiento, un dig
positivo de disyuncidén que incluye un sistema magnético de disyun
cidn constituido por un elemento de accibnamiento de disyuncidbn
que estd mantenido magnéticamente en posicién no accionada, y una
bobina de disyuncibén la cual, al ser energizada momenténeamente,
somete dicho elemento de accionamiento de disyuncibén a una fuer-

za de orientacidén que desplaza el elemento de accionamiento de
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disyuncién de tal manera que se produzca la operacién de abertu-
ra de los contactos del mecanismo de accionamiento, ihcluyendo di
cho dispositivo de disyuncidn un primer dispositivo de aplicacidn
de enercgia de disyuncibén para aplicar un impulso de energizacién
a dicha bobina, estando situado dicho primer dispositivo de apli
cacién de mergia de disyuncidn en el interior de dicha caja y
funcionando en respuesta a unas corrientes de sobrecarga predeter
minadas que fluyen a través de dichos contactos, y un segundo dis
positivo de aplicacién de energia de disyuncidén que puede funcio
nar independientemente de dicho primer dispositivo de aplicacibn
de energia de disyuncidn para aplicar un impulso de energizacidn
a dicha bobina a partir de una fuente de enérgia externa, estan-
do constituido dicho segundo dispositivo de aplicacién de energia
de disyuncién por un mbédulo de control’adaptado‘para estar conec-
tado a dicha fuente de energia externa y que tiene unos termina-
les de salida que estén conectados a dicha bobina, estando dicho
mbédulo de control dispuesto fuera de dicha caja.

Por tanto, el disyuntor que constituye el inven
to, utiliza una fGnica bobina para el funcionamiento automético y
para el funcionamiento iniciado independientemente del primer dis
positive de aplicacién de energia de disyunciédn o dispositivo au-
tomético, siendo el sistema de disyuncidn . utilizado un sistema
del tipo en el cual un elemento de accionamiento de disyuncibn
estd mantenido en su posicibdn no activa de manera magnética y eg
t&4 sometido a un movimiento producido por una fuerza de orienta-
cidn cuando se energiza momenténeamente la bobina de disyunciédn.
Se necesita una energia relativamente peqﬁeﬁa para energizar la
bobina de disyuncién del sistema magnético de disyuncidn con un
nivel suficiente para producir la liberacién del elemento de ac-

cionamiento de disyuncibény esta energia se obtiene a partir de un

\
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impulso suministrado por el primer dispositivo de aplicacién de
energia de disyuncién o sistema automatico, tal como el circui-
to de disyuncién del tipo que se describe en la Memoria de la Pa
tente de los Estados Unidos de América No. 3.826.951, por ejemplo,
o bien a partir de un impulso procedenfe de una fuente de energia
externa a través del segqundo dispositivo de aplicacién de energia
de disyuncibn constituido por el médulo de control que esté §i;
tuado fuera de la caja del disyuntor y que puede instalarse, si
se desea, en un emplazamiento alejado del disyuntor.

Se describira ahora, a titulo de ejemplo, un mo
do de realizacidn preferido del invento, haciendo referencia a
los dibujos adjuntos en los cuales:

La figura 1 es una vista en seccidn lateral, con
unas partes abiertas, tomada a través de la unidad poiar central
de un disyuntor tripolar; .

La figura 2 es una vista detallada en alzado 1la
teral del dispositivo de enganche y disyuhcién utilizado con el
disyuntor representado en la figura 1; |

La figura 3 es una vista en planta por encima,
con el elemento de disyuncién desarmable abierto, y el dispésiti
vo de enganche y disyuncidn representado en la figura 2; y

La figura 4 representa una vista detallada del
dispositivo de enganche y disyuncidén de la figura 3 en su posi-
cibén activada, conjuntamente con otras partes del disyuntor.

En los dibujos se representa la unidad polar cen
tral de un disyuntor 5 tripolar del tipo de caja moldeada o caja
aislante, que incluye un dispositivo de disyuncibn del tipo des-
crito més particularmente en la Patente de los Estados Unidos No.
3.826.951 del 30 de Julio de 1.974. El disyuntor 5 tiene una ca

ja aislante constituida por una base aislante moldeada 11 y una
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tapa aislante moldeada 13, y unas barreras internas aislantes que
dividen el interior de la caja en tres compartimientoé adyacen-
tes que contienen las extremidades del disyuntor tripolar, de una
manera bien conocida en esta técnica. Cada unidad polar incluye
dos terminales 15 y 17 que se extienden a través de unos orificios
formados en la base 11 para permitir la conexidn del disyuntor
en un circuito electrlco, y tres conductores rigidos 21, 23 y 27
sujetos en la base 11, estando separados los conductores 21 y 23,
y estando conectados conjuntamente los conductores 23 y 27 en sus
extremidades adyacentes. El conductor 21 tiene su terminal 15
sujeto a la superficie plana posterior del mismo, y estad provis—
to de un contacto de formacidn de arco fijo 25 y de un contacto
principal fijo 31 sujeto en su parte frontal; el conductor 27
tiene el terminal 17 sujeto en su superficie posterior plana; y
el conductor 23 tiene una superficie de contacto inclinada 33 for
mada en su parte delantera. Un solo mecanismo de accionamiento
del tipo de almacenamiento de energia 29 conectado a las tres uni
dades polares esti montado en el compartimiento central del dis-
yuntor y puede ser accionado para desplazar una estructura de con
tactos mbviles 35 a 1as'posiciones de contactos abiertos y cerra
dos. La estructura de contactos mdviles 35 es del tipo descrito
m&s particularmente en la Patente de los Estados Unidos No.
3.662.134, e incluye un brazo de contacto principal 37 que forma
un puente y un brazo & contacto de formacién de arco 39 para ca-
da unidad polar. El brazo de contacto principal 37 tiene uwna su
perficie de contacto 41 que coopera con la superficie de contac-
to fija 33, y un contacto 43 que coopera con el contacto princi-
pal fijo 31; y el brazo de contacto de fdrmadién de arco 39 lle-
va en &1 un contacto 45 que puede cooperar con el contacto de for

macién de arco fijo 25. Bl brazo de contacto de formacién de ar-
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co 39 estd conectado eléctricamente con el conductor rigido 23

a través de un conductor Flexible 89. Los brazos de coﬁtacto 37
y 39 estén soportados en un soporte de contactos 47 que estl mon
tado de manera pivotante en un pasador de pivotamiento 49. Una
barra de unibn rigida aislante 51 se extiende a través de todas
las unidades polares y los soportes de contacto 47 estén sujetos
en ella. El1 soporte de contacto 47 de la unidad polar central
estd conectado de manera pivotante con un elemento de articula-
cidn basculante inferior 53 por medio de un pasador de pivota-
miento 55. El1 elemento de articulacidén basculante inférior 53
estd conectado de manera pivotante con un elemento-de articula-
cién basculante superior 57 por medio de un pasador de pivotamien
to 59. E1 elemento de articulacidn basculante superior 57 esté
conectado de manera pivotante con un elemento de disyuncidn - li-
berable 61 por medio de un pasador de pivotamiento 63. E1l elemen
to de disyuncibdn liberable 61 esté soportado de manera pivotante
en una de sus extremidades por un pasador de pivotamiento fijo
65, y coopera, en su otra extremidad; con un elemento de enclava
miento 67. Una palanca de accionamiento 69 generalmenté en for-
ma de U invertida,estd soportada de manera pivotante por un par
de pasadores fijos 71 (se indica solamente uno de ellos,) y wncs
muelles de traccidn 73 estin conectados al pasador de pivotamien-
to 59 de los elementos basculantes 53, 57, y a la porcidn de seno
de la palanca deaccionamiento 69. Una estructura de empufiadura 75
conectada con la parte delantera de la porcidn de seno de la pa=-
lanca de accionamiento 69 incluye un elemento de empufiadura 77
que se extiende a través de un orificio 79 formado en la tapa 13,
y una cubierta 81 que cierra sustancialmente el orificio 79 en to
das las posiciones de la estructura de empufiadura 75. En cada uni

dad polar, existe una estructura de extincidn dé arco 85 consti-
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tufda por un apilamiento de placas magnéticas 87 en forma general
de U y que tiene la funcién de apagar 10s arcos eléctricos que
se forman entre 10s contactos 25, 45, cuando se separan, de una
manera bien conocida en la técnica.

En la posicién cerrada de los contactos, un Cir
cuito se extiende a través de cada unidad polar desde el terminal
17 a través del conductor 27, el conductor 23, la estructura de
contacto mbévil 35, y el conductor 21, hasta el otro terminal 15.
Los brazos principales 37 de puente de los contactos dan paso a
la mayor parte de la corriente en la posicidén cerrada de los con
tactos, y el trayecto de la corriente a través de estos brazos de
contacto se extiende desde las superficies de contacto 33 a tra-
vés de los brazos de contacto principales dewidn 37 y el contac
to 43 hasta el contacto 31. Durante las operaciones de abertura
de los contactos, los contactos principales 43, 31 se separan en
primer lugar, dando lugar al paso de la corriente.total desdé
ellos hasta los contactos de formacibén de arco 45,y 25 que se se
paran un poco mis tarde, formado asi un arco que se apaga en la

estructura de extincién de arco 85.

En la figura 1, el disywntor se repredenta en po =

sicibén abierta y con el elemento liberable 61 mantenido por el
dispositivo de enclavamiento 67. Para cerrar el disyuntor, se
desplaza manualmente la empufiadura 77 desde la posicidn "abier-
to" de la figura 1 en el sentido horario hasta la posiéién "cerra
do" en la cual los muelles excentrados 73 se desplazan mis allé
de su centro de oscilacidén para levantar los elementos basculan-
tes 53, 57 haciendo asi que las estructuras de contacto mbéviles
35 de todas las unidades polares se desplééen hasta susposicio-
nes de contacto cerrado. Cuéndo, a continuacibn, ée desea abrir

manualmente el disyuntor, se desplaza manualmente la empufladura
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77 en el sentido antihorario hasta la posicidn “cerrado" que se
representa en la figura 1, haciendo este movimiento que 1los mue
lles 73 se desplacen mis alli de su centro en la direccién opues
ta, lo que da lugar al repliegue de los elemehtos basculantes 53,
57 v, por consiguiente, al movimiento de las estructuras de con-
tacto 3% hasta su posicidn de contacto abierto que se representa
en la figura 1.

Cuando el disyuntor esti en la posicién de con-
tacto cerrado y cuando el elemento liberable 61 est& enclavado,
el funcionamiento de la estructura de enclavamiento 67, de la ma
nera que se describiri mads adelante, para desenclavar y por tan—
to para liberar el elemento liberable 61 produce automiticamente
la abertura del disyuntor. Esto quiere decir que cuando se iibe_
ra el elemento liberable 61, los muelles 73, que est&n sometidos
a una tensidén, producen la oscilacidén del elemento liberado 61 en
el sentido horario alrededor de su pivote 65, haciendo asi que
los muelles 73 se desplacen m&s alld de su centro con respecto a
los elementos basculantes 53, 57, 1l0s cuales se repliegan y por
tanto desplazan las estructuras de contactos 35 hasta la posi-'
cién de contacto abierto que se describird mls adelante. Al mig
mo tiempo, los muelles 73 que se desplazan de este modo arras-
trans la empufiadura 77 hasta una posicién intermedia entre su pg
sicién "abierta" y su posicién “cerrada", lo que facilita umna
indicacifn visual del estado de activacién del disyuntor.

Después de una operacidn de disyuncibn, es nece-
sario efectuar -la reposicidn del mecanismo del disyuntor y encla-
vario de nuevo antes de que dos contactos puedan cerrarse de nue-
vo. Esto se hace desplazando la empufiadura 77 en el sentido anti
norario hasta la posicidn situada'més alli de la posicidn "abier-

ta", y durante este movimiento un pasador 91 situado en la estruc
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tura de empufladura 81 entra en contacto con una porcibn de resal
to 93 formada en el elemento liberable 61 y hace bascular este
“ltimo en sentido antihorario alredédor de su pivote 65 hasta
que se enclave de nuevo, de una manera que se describird més ade
lante, con 1lo cual el nuevo cierre de los contactos de disyuhtor
puede realizarse por medio del desplazamiento de la empufladura
77 en sentido horario hasta su posicidn ncerrada® segin se ha des
crito més arriba. ' |

La estructura de enclavamiento 67 representada
detalladamente en las figuras 2-4 es similar a. la que se descri-
be en la Memoria de Patente de los Estados Unidos No. 3.808.567,
v estd constituida generalmente por una ménsula de soporte 97 en
forma general de U qe estd sujeta en el conducto 27 de la unidad
polar central y en la base 11 por medio de un par de tornmillos
99 (véase también figura 1). Un primer elemento de exclavamiento
101 que incluye un par de elementos de pata separados 105 Yy un
elemento curvo 107 que interconecta los elementos de pata separa
dos 105 y que estéd montado de manera pi&otante en un pasador de
pivotamiento 103 sujeto entre las placas laterales de la ménsula
de soporte 97 y situado entre ellas, un segundo elemento de en-
clavamiento 117 que incluye un par de elementos-de patas separa-
das 119 y un elemento intermedio o elemento curvo 121 que inter-
conecta los elementos de patas 119 y que esté montadovde manera
pivotante en un par de pasadores 123 sujeto en las placas latera
les del bastidor de soporte 97, y un tercer elemento de enclava
miento 131 que incluye una pata 133 orientada hacia abajo provig
ta de un orificio 135 (figura 4) Fformada en ella, y una pata ge-
neralmente horizontal 137, Y que estd soportado por una placa de
soporte 139 de modo que pueda realizaf un movimiento pivotante al

rededor de un eje perpendicular al plano del ‘papel, segun se ve
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en la figura 4 y se indica en 141, Un primer rodillo 109 esté
soportado en un pasador 111 entre los elementos de pata 105 del
elemeento de enclavamiento 107, y dos rodillos 113 estén soporta
dos en el pasador 111 sobre los lados externos de los elementos
de patas separados 105 (figura 3). Un muelie de torsidm 115
orienta el elemento de enclavamiento 101 en el sentido antihora
rio (figuras 2 y 4) es decir en la direccidn de liberacibn alre-
dedor del pasador de pivotamiento 3103. Las patas opuestas 119
del elemento de enclavamiento 117 estln provistas de muescas 127
destinadas a recibir los rodillos 113, y el elemento de conexidn
121 del elemento de enclavamiento 117 presenta una pequefla prolon
gacidén 145 (figura 3) adaptada para descansar sobre un reborde de
la abertura de ventana 135 (figura 4) formada en el elemento de
enclavamiento 1317 cuando el elemento de enclavamiento 117 eété
en su posicibén de enclavamiento (véanse figuras 1-3), en la cual
los rodillos 113 se apoyan en las nuescas 127 para mantener el

primer elemento de enclavamiento 107 en su posicibn de enclava-

miento y por tanto para mantener su rodillo 109 acoplado con el

elemento liberable 61 con el objeto de mantenerlo.

Cuando se producen condiciones de sobrecarga de
corriente, la estructura de enclavamiento 67 es liberada-aufomé—
ticamente debido a la accidn del dispositivo de disyuncién qe in
cluye el sistema magnético de disyuncidn indicado generalmente.
en 147 y que puede ser del tipo de transferencia de flujo maQnéﬂ
tico que se describe en la Patente de los Estados Unidos No.
3.783.423. De manera resumida, el sistema de accionamiento de
disyuntor 147 estd constituido por un elemento de accionaﬁiento
que tiene la forma de una armadura o de un nﬁcleo mévil 148 que
estd normalmente retenido magnéticamente en una posi¢ién retrai

da o no activa, segin se ve en la figura 2, y estd orientado por
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un muelle 149 hacia la posicidn extensa o posicibén de acciona-
miento representada en la figura 4, El nicleo mbévil 148 tiene
un resalto 150 que coopera con la pata 133'del elemento de en-
clavamiento 131, y una protuberancia 151 que se extiende a tra
vés de un orificio 152 formado en el elemento de enclavamiento
131 y coopera con una pata 169 de un elemento de reposicidn 165

que tiene unas prolongaciones 167 (véase también figura 3) por

,medio de las cuales estd soportado en la Baca 139 de modo que

pueda realizar vn movimiento pivotante alrededor del eje 141.

El sistema de accionamiento de disyuntor 147 incluye ademis una
bobina de accionamiento 147a la cual, al ser energizada moment§
neamente o al recibir un impulso de energia, produce en el sis-
tema de accionamiento de disyuntor un cambio de flujo magnético
que da lugar a que el nlcleo mbévil 148 sea liberado y sea someti
do a la fuerza de orientacién del muelle. 149 que desplaza el nu-
cleo mbévil 148 hasta su posicibén de accionamiento, Durante este
movimiento, el resalto 150 situado en el ndcleo mdévil hace bas-
cular el elemento de enclavamiento 131 en sentido antihorario
(seglin se ve en las figuras 2 y 4) alrededor del eje 141, desaco
plando asi el reborde de la abertura de ventana 135 formada en
el elemento de enclavamiento 131 de la proloﬁgacién 145 del ele
mento de enclavamiento 117. Este dltimo cae hacia abajo y los
rodillos 113 se salen de las muescas 127 formadas en el elemen-
to de enclavamiento 117, permitiendo asi al muelle 115, ayudado
por los muelles de accionamiento 73 (figura 1), que actilan a tra
vés de la palanca de accionamiento 69 y a través del elemento 1i
berable 61 acoplado con el rodillo 109 del élemento de enclava-
miento 101, hacer bascular el elemento de enclavamiento 101 en
sentido antihorario (segin se ve en la figura 2) alrededor de su

pivote 103 de modo que el rodillo 109 se desacopla del elemento
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liberable 61 y este ultimo es liberado para producir el movimien
to de abertura de disyuntor bajo la accibén de los muelles 73.

, Cuando se efectia manualmente la reposicién del
disyuntor de la manera descrita mis arriba, la extremidad libre
del elemento liberable 61 que gira alrededor del pivote €5 llega a
acoparse con el seno 107 del elemento de enclavamiento 101, ha-
ciendo bascular este Gltimo alrededor del pivote 103 en contra
de la accidn del muelle 115. E1 segundo elemento de enclavamien
to 117 sigue este movimiento del elemento de enclavamiento 101
bajo la accién del muelle de recuperacidén 158 hasta que los rodi
llos 113 se alojen de nuevo en las muescas 127. En este momento,
la cubierté 81 (figura 1) de la estructura de empufiadura ‘75 se
habré acoplado con un brazo 163 del elemento de reposicidn 165 y
habrd hecho bascular este Gltimo en el sentido horario alrededor
del eje 141, haciendo asi que su pata 169 actfie sobre la protube
rancia 151 para hacer volver el nficleo mbévil 148 a su posicidn
retraida en la cual el nficleo mévil estard retenido magnéticamen
te. Este movimiento de retroceso del nficleo mdvil 148 hace que
un muelle 160 que actlia sobre un brazo 137 (figura 4) del elemen
to de enclvamiento 131, haga pivotar este #iltimo en el sentido
horario alrededor del eje 141 hasta que el reborde de la abertu-
ra de ventana 135 se acople de nﬁevo-con,la prplongacién 145 del
elemento de enclavamiento 117 para enclavar de nuevo este Ultimo
en su posicibén de enclavamiento (figura 2) a la cual ha vuelto
debido al efecto del muelle 158. En este momento, la extremidad
libre del elemento liberable 61 se habrd desplazado debajo del
rodillo 109 del elemento de enclavamiento 101 y se habré enclava
do en esta posicidén al haber sido liberada la emputiadura 77 por
el operario después de terminar la operacibén de reposicidn:

La bobina de accionamiento'147a se energiza mo-

e A er s s e = = =
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ment&neamente para producir la liberacién automtica del elemen-—
to liberable 61, en respuesta a la circulacibn de las corrientes
de sobrecarga a través de los contactos del disyuntor, por medio

de unos impulsos de energizacidn aplicados a este por un primer

dispositivo de aplicacién de energia de disyuncién que forma par

te de dicho dispositivo de accionamiento. Dicho primer disposi-
tivo de aplicacidn de energia de disyuncidn esté dispuesto en el
interior de la caja del disyuntor y, éﬁ el modo de realizacibn
que se ilustra, estéd constituido por uh circuito de accionamien-
to de estado sélido que puede ser del tipo descrito en la Memoria
de Patente de los Estados Unidos de América No. 3.818275 y que es
t4 soportado en una placa de circuito 153 (figura 1) montada en
la caja del disyuntor cerca de su parte frontal, y unos detecto-
res de corriente que tienen la forma de transformadores de inten
sidad 155 que estén situados de modo que detecten la circulacidn
de la corriente en los respectivos conductores 27 y estén»adaptg
dos para suministrar una tensién de salida que produce el funcip
namiento del circuito.disyuntor, de la manera descrita en la so-

licitud de Patente mencionada més arriba No. 3.818.275, con el ob

jeto de aplicar un impulso de energizacién a 15 bobina de accio-

namiento 147a cuando la corriente que atraviesa los contactos ce

rrados rebasa en un polo cualquiera un valor predeterminado.’

El disyuntor puede también incluir un dispositi-

vo de accionamiento mecinico para producir la liberacién manual
del elemento liberable 61, cuando se desea. Este dispositivo de
accionamiento mecénico puede ser el que se describe en la solici
tud de Patente de los Estados Unidos mencionada més arriba No.
3.808.567, que incluye un elemento pulsador 179 que puede ser ac-
cionado manualmente a través de un orificio 181 (figura 4) forma

do en la tapa 13 de la caja y, cuando se ejerce en &l una pre-
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sibén manual, actlla por medio de un elemento de pasador 175 para
hacer bascular el elemento de enclavamiento 131 en sentido anti
horario (segin se ve en la figura 2) para liberar el mecanismo
de enclavamiento 67 y liberar asi el elemento liberable 61, de
la manera descrita més arriba. Durante esta operacibén de accio
namiento manual, el nicleo mbévil 148 del sistema de accionamien
to de disyuntor 147 permanece en su posicidén retraida o posicibn
de descanso. El1 elemento de pasador 175 coopera con el brazo
137 del elemento de enclavamiento 131 por medio de un resalto
formado en el elemento de pasador en una posicién adyacente a
una porcidn de didmetro reducido del mismo que atraviesa un ori-
ficio 173 (figura 3) formado en el brazo 137. Intercalado entre
el elemento de pasador 175 y el elemento de pulsador 179 se halla
un tornillo de reglaje 177 enroscado axialmente en la extremidad
del elemento de pulsador en un punto adyacente al elemento de pa
sador. EL muelle 160 que actlia sobre el brazo 137 del elemento
de enclavamiento orienta el elemento de.pasador y el elemento de
pulsador hacia su posicidén no comprimida, segin se ve en la figu
ra 1. ‘

Como se ha indicado més arriba, el sistema mag-
nético de disyuncidén 147 utilizado con el disyuntor descrito
aqui funciona de acuerdo con el principio de transferencia de flu
jo y por tanto el movimiento del nilicleo mbvil o de la armadura
148 a su posicidén de retroceso daréd lugar al desplazamiento del
Flujo magnético permanente de un circuito magnético formado en
el éistema de accionamiento del disyuntor de tal manera que en-
clave automiticamente la armadura en su posicidn retraida. Cuan
do, a continuacibn, se aplica un impulso de energizacibn a la
bobina de accionamiento 1473, la reluctancia de una parte del cip

cuito magnético cambia detal manera que la armadura es liberada
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y estd sometida a la fuerza de orientacidén del muelle 149. Por
tanto, la liberacidén de la armadura exige solamente la energiza
cién moméntanea de la bobina de accionamiento 147a o, en otras
palabras, exige solamente la aplicacibén de un impulso de energia
relativamente reducida. _

En el disyuntor de acuerdo con el invento, la’
bobina de accionamiento 147a que se utiliza para el funcionamien’
to automdtico en respuesta a los impulsos de energizacién sumi-
nistrados por el primer dispositivo de aplicacidén . de energia de
disyuncidn se utiliza también para efectuar las operaciones de
disyuncidn independientemente de este Gltimo dispositivo. Con
esta finalidad, el dispositivo de accionamiento segin el invento
incluye un segundo dispositivo de aplicacidn de energia del dis-~
yunciédn que puede ser accionado independientemente del priher dis
positive de aplicacidén de energia de disyuncidén para aplicar im-
pulsos de energizacibdn a la bobina de accionamiento a partir de
una fuente externa. Segin se ilustra en la figura 1, el segundo
dispositivo de aplicacidn de energia de disyuncién inqluye>un md
dulo de control CM que estd situado fuera del disyuntor, y de he
cho, puede situarse a una distancia alejada del mismo, estando
dicho mddulo de control que se representa en la figura-1, conec-
tado con una fuente de energia externa S0, y teniendo unos termi
nales de salida u y v conectadas con la bobina gde accionamiento
147a. Preferentemente, el médulo de control incluye un disposi-
tivo de conmutacién accionable manualmente, tal como el intérrug
tor pulsador PB que se representa en la figura 1, y puede también
incluir un relé y/o otro dispositivo de conmutacién,

Ya que la fuente de energia externa SO del mo
do de realizacibdn ilustrado es una fuente de corriente alterna,

el segundo dispositivo de apiicacién de energia de disyunciédn in
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cluye un puente rectificador BD que tiene su entrada conectada
con los terminales de salida u y v del mbédulo de control, y que
tiene su salida conectada a la bobina de accionamiento 147a, por
ejemplo por medio de las lineas x e y que se extienden hasta 1los
bornes A y B de la placa de circuito 153 y, a partir de este pun
to, hasta los terminales C y D, respectivamente, de la bobina de
accionamiento. '

Como se representa en la figura 1, el segundo
dispositivo de apiicacién de energia de disyuncidn puede incluir
un interruptor SW conectado entre el mbédulo de control y la bobi
na de accionamiento o, mls particularmente y con relacién al mo-
do de realizacidn particular que se ilustra aqui, entre el mbdu-
lo de control CM y el puente rectificador BD, estando dicho inte
ruptor SW conectado activamente, como se indica por una linea in
terrumpida LI que representa un dispositivo de transmisibén o pa-
recido, con el mecanismo de accionamientodeiéﬁsyuntor de tal ma
nera que las operaciones de abertura y de cierre de los contactos
de este Gltimo produzcan la abertura y el cierre, respectivamen-
te, del interruptor SW. Aunque el puente rectificador BD y el in
terruptor SW se representan en la figuras 1 como dispuestos fue-

ra de la caja del disyuntor, es preferible mcntar el interruptor

SW conjuntamente con su dispositivo de transmisibén LI y eventual '

mente el puente rectificador BD en el interior de la caja del dig
yuntor. Con la disposicidn que se representa en la figura 1, el

movimiento de la estructura de contacto 35 a la posicién cerrada

del misme cierra automiticamente el interruptor SW, con 10 cual.
el cierre del interruptor pulsador PV da lugar a la aplicacidn

de un impulso de energizacidén a la bobina de accionamiento 147a

a partir de la fuente SO que puede estar prevista para suminis-

trar corriente alterna de 32 a 120 voltios por ejemplo.
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En resumen, el presente Modelo de Utilidad

que se solicita debera recaer en las siguientes:
REIVINDICACIONES

1.) Disyuntor que incluye unos contactos coope
rantes, un mecanismo c&accionamiento para abrir y cerrar dichos
contactos, una caja que contiene los contactos y dicho mecanismo
de accionamiento, y un dispositivo de disyuncién que incluye un
sistema magnético de accionamiento gque incluye un elemento de ac
cionamiento de disyunciéon mantenido magnéticamente en una posi-
cién no activa, y una bobina de disyuncién la cual, al ser nonmen
taneamente energizada, produce la liberacion de dicho elemento
de accionamiento de disyuncién que esta sometida a una fuerza de
orientacién que desplaza el elemento de accionamiento dedisyun-
cion de modo que produzca la operacién de abertura de los contac
tos del mecanismo de accionamiento, incluyendo dicho dispositivo
de disyuncidon un primerdispositivo de aplicaciéon de energia de
disyuncién para aplicar un impulso de energizacién a dicha bobjL
na, estando dicho primer dispositivo de aplicacion de energia de
disyuncion dispuesto en el interior de dicha caja y sensible a
las corrientes de sobrecarga predeterminadas que atraviesan di-
chos contactes, y un segundo dispositivo de aplicacion de energia
de disyunciéon que puede funcionar independientemente de dicho
primer dispositivo de aplicacion de energia de disyuncién para
aplicar un impulso de energizacién a dicha bobina a partir de
una fuente de energia externa, incluyendo dicho segundo disposi-
tivo de aplicacién de energia de disyuncion un médulo de control
adaptado para su conexion con dicha fuente de energia externa y
que tiene unos terminales de salida que estan conectados con di-
cha bobina, estando dicho mdédulo de control dispuesto fuera de

dicha caja.
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2. ) Disyuntor segun la reivindicacion
terizado porque dicho médulo de control incluye un dispositivo
de conmutacion accionable manualmente.

3. ) Disyuntor segun la reivindicacion
racterizado porque dicha fuente de energia externa es una fuente
de corriente alterna, y dicho dispositivo de aplicaciéon de ener-
gia de disyuncién incluye un rectificador intercalado entre dicho
modulo de control y dicha bobina.

4. ) Disyuntor segun la reivindicacién
caracterizado porque dicho segundo dispositivo de aplicacién de
energia de disyunciéon incluye un interruptor conectado entre di-
cho médulo de control y dicha bobina, estando dicho interruptor
conectado activamente con dicho mecanismo de accionamiento de tal
manera gue las operaciones de abertura y de cierre de los contac
tos de este ultimo produzcan la abertura y el cierre de dicho in
terruptor, respectivamente.

5. ) Disyuntor segun la reivindicacién
terizado porque dicho interruptor esta situado en el interior de
dicha caja.

6. ) Se reivindica por ultimo como ob

el que ha de recaer el Modelo de Utilidad que se solicita:

DISYUNTOR.
Todo conforme queda descrito y reivindicado

en la presente memoria descriptiva que consta de dieciocho

paginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.
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