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por VEiNTﬁ afiog
& nombre de 8,I,C,A..SOCIETE INDUSTRISIZE DR CONSTRUCTION
D' APPAREIXS MECGANO-EYDRAULIQUES, entidad francesas, esta-
blecids en 6, Rue du Bt d'Argent, Tyon (Rddano), Franoisa,
por:

‘"APARATO EIEVADOR QUE FUNCIONA OOMO CARGADCR,
GRUA 0 EXCAVADORA™.
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Hl objeto de ests invento es un aparate
elevador, gue pueds funcionar también como oargador,

grda o excevadora, constitnuldo por un armazén oscilente
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oon respecto & una plataforma girable y llevando une

pale por melio de partems telegodpioamente alargables,
T2 oscilacién y la elevacidn de la pale estén determi-
naedas por medio de mendos hiardulicos instalados en sl
armazén cscilante o en 1s plataforme girable..

Segin &1 presente invento el aparato
eatd provigto de medios para aplicar en 12 extremidad
del brazo, gue oscila respecto al armezén, una cuchara
mordiente o une pale de movimiento hor izon'aali.

4 continuaocién ge describe detalladamente
el pregente invento con referenciaz = los dibujos adjuntos
que representan eggquemdti camente & t{tulo de ejemplo no
limitaetive una forme de realizscidén prédctica del mismo,

Ie mg". 1 representa ssquemétlicemente la
viste en alzade 4 los medios pargie aplicacién de une
guchara m‘orﬁisnte..

1a ?ig‘. £ es una viste frontsl, & mayor
egonla, de ls Fig.. 1..-

| 18 Fig'. % es una geccidén gegin la 1inea
IIT-IIT inficsda en la Plg. 1, y |

T2 Fig.. 4 representa saguemdticamente log
medics pare 1z aplioacidén de una paja de movimiento ho-
rizontall.

Con referencia a lag figuras 1 a 3, el |
armazén oscllente 4 1leva en asu extremidsd un brazo 9,
ouyo movimiento de‘ osoilacién estd determinado por un
geto hidrdulico 10. Bl bram 9 1leva un gato hidrdulico
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282 e1 cual es elargable telesodpicamente y esté conectado
oon une biela 28 artionleda en el punto 20 sobre €1 propio
brazo 9; A este brazo 9 ge puede aplicar unsa Iﬂ-"!l‘!nsa"i‘zl
coaxi] 24, en cuya extremidad esgtdn fijados dos eoportes
trangveresales 41, oade nno de losm oncles l1leve un par de
berres 43 ogeilsbles alrededor de los pernos 42; Bn las
extremiindes de las barras 43 estidn artioulades por medlo
de pernos 44, las dos mitadea 45 de una cuchara mord ien-
to; Yas dos mitades 45 de dicha ouchara estdn conectadas
entre si{ por medic de una blsagra central 46, & la que
ectd fijado un cable flexible 47'. Dicho ocable pasa sobre
una peles 48 gireble alrededor de un eje transversal 49
gostenido por lavprolongaclén 24,‘miantraa que el rodi-
llo superior 50 implde su enrollamiento sobre la mencions-
ae polea‘48; El eje 53 de dlcho rodillo 50 estd guiade en
las plaoae 54 aplicadas en le extremliad de la prolonga-
olén 24; ¥1 oable 47 estd enclado en la barra del gato
hidrdulico 22, omyo movimiento determinms, e travée de ai-
cho oable, 1@ apertura y el cierre de les dog mitades de
la ouchars %5‘. _

Con referencis & le Eié. 4, el aparste pue-
de equiparse para funclonar como una pala de movimiento
horizontall En te]l caasc la prolongaoclén 2E se deasmonte
¥ el gato hidrdulfco 22 g8 conecia mediants un perno 53
directamente con ¢l armezdn oscilante 4, mientrag le be-
rra del gato &2 ge conects, por medio de un perno 658, conb

la pala 31. Dé este modo se obtiene una estruotura de cua-
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dri1idtere ertioculado, dos lados opuestos del ouael estdn
oonstituidos por el armazdén osollante ¢ y por la pala 31
respectivaments, y 1os otros doe lados opuestos estdn
formados por el braze 9 y por el gato hidrdulico 28 con
1a berra respact:l.va'.

Bl movimiento de oscilecién del brazo 9,
producido por 61 gato hidrdulico 10, mientraa que el gato
&2 queda inactivo, origine, por efeoto de las conexiones
gue forman 61 onsdrildtere explicado, un movimiento hori-
zontel de la pala 511.

Yo trensformaocidn doi aparato de una a otra
forma & funolonamiento antea descrita se obtiens rdpida-
mente por medio dsl sencillo desplezemisnto dje pe:pnos;.

Eata solicitnd, gue corregponde a la pre-
santada en Itells 61 1e de plaoiembre de 1954, bejo & Yo,
Vorb‘. 23'.659, se acoge & 1os bensfiolos del artfonlo 51 del
vigente Kestaituto acbre Prepiedad Industri&l‘.
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Jos puntos de invencldn prople y nueva gune

ge presentan paras gue gean objeto ds egta Patente ie In-
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venoién en Bapefia, por VEINTE efics, son los siguientes:
18, - Aparato elevador que funcliona como
cargador, grie © excavadore, ceracterizado por & heoho

de gue eatd provisto de medios para su &plicecidén e ls ex

tremidmd del brezo oscllante con respecto a1l armezdén de

suetentaoidn, eomo una ouchers mordiente o uns pala dae
movimiento horizontalfs |

znl. - apereto gogdin le relvindicecién 1,
carecterizaldo por el hecho 48 que 108 medios necesarios
pera la aplicecién de la ouchare consisten en nn doble
gsoporte transvoraai epliozde en lz extremlidazd de unm
prolongacién del brezo oscilente que llevae dos pares de
barrag oascilantes respecto ‘a las ouzales estdn artionle-
das doa mitedes 4@ une ouchara, estando dichas dos mite-
des de le ouchera conectadagentre s{ por medio ds una bi~-
sagre & le que eatd fijado un cable gue pese sobre uns
poles girable oon reaspecto a la extremidad de la- prolon~
gaolén y fijado en le barra del geto hidrdulloo montado
en sl brazo oso.tlantc'. _

30, - aperate segdn las reivindiosciones
1 y 2, carecterizado por el heoho &8 que en el ocaso de
qgue se aplique la pals ae moﬂmiento horizontel, el gato
segfn le reivindicacién anterior estd fijedo en ejarmazén
ogcilante que sostiene el brazo y eu barra estd oonecte-
da con la pals de manere gque forme nn ousdrildtero arti-

culado gue Originas el movimiento horizontel de diche pale
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42, - gpazat? elevador ¢gune funcions como

cargador, grus ¢ excavalora,

por efecto de la osocilacidn del braszo,

Tel y como 88 ha descrito en ls Memoria que
anteceds, repregentadc en el dibujs que se scompeiie y ocon
los fines que @6 han oqp-oiﬂoa&o'. |

Bete Memoriz congia de sela hojas escritag

por une gola oera,

Madarid, 34JUL w551
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