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URIORIA DESCRIFPPIVA
Parg golioiiey
ler, UOGERTIFTICADO DB ADICION
‘en ’
. E3Pa K&
& nombre de br. Ing, h,o, P, PORSCHE K.G., eutidad o] enana,
establecide en Moritz-Horkheimer Straase 25, Stuttgart-

;

o
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Zuffenhaugen, 'Alomania,- por;

"EIEJGR&S IHTRQDUGID&S ¥N &Y. GBJETO DE 14 PATENTE PRINCIPAL"
numemc 28&.561. anliod.tatla el I1 de Junio de 1955, por:
*n digpositivo sincronizador para mecanisnog de cambie

e velocldad»,
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El invento se refiere & un sincronizador para
méoaniemos de oamblo d¢ velocidsdes, 6zpecisimsnte para ve-
hfoulos & motor, en el oual 108 cuerpos de sinoronizacidn
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estdn compuemwtos de anlllos ramurados e1€etiocce, diepuse~
tos sobre seportes d¢ garra, gue &l a&igocsr contra loe
dientes 4¢ oambio ‘da une pleze oongtructiva desplazable,
provocan 6l sincronismo, y en €1 que entre onde uno de
los anillos eldaticos y €1 cubo de su soporte de garrss,
g efeotos de aumeniar 61 servo efecto de log anilloag de
gincrenizacién, se he digpuesto un anillo de epoyo, pro-
vieto de topes fimmetraImente opunestos, de acuerde ocon
ia patente o
' En el ejemplo 36 realizacidn mostrsdo en
Iz patente prinoipsl, € gruéao de pared 31 gnillo de
spoye @s muy pequefio en relecidn con su anchp.. En un ger-
vicio rudo, existe &1 peligrc de una deformascidén exsgera-
da del onillc de apoyo‘. Ins registencis mecdnion de los eni-
1los de apoyc se aumenis considerablemente, eiendo €1 efeo-
to 61 miamo, y aldemfs ae ginplifios suatancisimente au fabri-
oncién, ai de acuerde con el invento, la secoidn transver-
gzl del anillo de spoyo es &uatancialmmte’ onadrads & dlieg-
$anole fguel de sua topesj.. . |

Se evite ssf ocon eguridad una rotura del

‘@nillo de apeyo por 1& raiz de 1os topes. Se pusden también

gincronizar en breve tiempo leés mes=8 & sincronizar, de

i stintos tamefios, 46 los pmgog de un mecaniemo de cambie
de mexches con enilloe de apoyo de ignales dimensiones, sin
por ello rebajar la dunracién de 1oz enilloe de apoyo mds
ocargados, frente & 1 de¢ los mencs cargaﬁo#. Bato resulta

ventajoso, sobre todo, porque 12 mese a sincronizar de l&
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narohe nds baje de un mecanigno de cambio, 8sciende & un
miliiplo de la masa de 1a marohs més alt_3-.

Preferentementie debe €1 gzruesc de pared
de1l enillo de apoyo, ir @igminuyendo congtantemsnte &
partir del tops situsdo en le ramura del enillo de einore-
nizacidn, hasta €1 tope opncato-. adends o1 anillo de apo-
vo egtd conducido entre un oubo de su correspondiente go~
porte de garrag y el enillo de sujeoidn, que mentiene eI
2nillo de sincronizacién en su postoidn, y estd asegurade
contra un degplazamiento axu‘.

B los dibujos, que ilustren un ejemple
de formz de realizacién del invents, representan

, 1a fig; 1, une seccidn longitudinel cen-

tral 8 trav€s de une marie de un mecanisno de cambio con
el anillo de apoyo gegun el invento;

la ﬁgy. 2, una secoidn segin la 1inea II-IT
de le& :Eig‘. 1l, & msnor esoalc, y

1z fig'. $, una gecoidén transversal & tra-
vés d¢ un enillo 4 apoyo por el luger x-x de la ﬁ.gA. g,
& meyor asoe.lav. ,

¥n 1a seocién de un mecanisme de& mangul~
tos de¢ cambio mostreds en 1s flg; 1, se hellan unides las
ruedss dentadss 2 y 3 de formas giratoria, perc no despla-
zable longituiinalmente, el €rbol de impulsién 1‘. Iza rue-
deg dentedes & y & engrensn congstantemente con las ruedas
dentedas sujetas @ un €rbol impulsade no ropmmntaﬁot.
gobre el €rbol de impulsién 1 egt{ enchevetsdo un soporte
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de mangultc 4, gobre €l cusl puede longitudinsimente un
mengultc de eambio 54. Bntre @1 aoporte de mengulto 4 y
les ruedes dentadas £, 3 @8 hellen dispuestos discos de
tope 6 y 7>. gobre @1 oubo de las ruedss dentades, s€ han
montado en caliente scportes de gamrres 8 y 9, ouyos dien-
tes d¢ ozmbioc 10, 11 emgranan con los correspondientes
disnies de osmbic 12 del manguito de cemblo 5, &1 termi-
ner &1 proceso e .can’niq; 8obre los cubos 1%, 14 de los
soportes de gerrae 8, 9, se& hen diapﬁeato anillog de sin-
sronizaoidn ranuredos 15, e1dstiocs y pretensados, 1los
cuales estdn ssegurafos contrs giro medisnte snillos de
mjecidn 16., Entre el cubo 13, 14 de los soportes de ge-
rres 8, 9 y 1og anillos de sineronizscidn 15, se hen dis-
puessto con holgurs 8nillog de avoyo 17'. Jos enillog de
apoyo 17 tienen topes 18 y 19, cruestos diamatmlmante-.
El tope 18 egtd dispuesio en la superficie exterlor 20
del snillo de apoyo y sobressl e por entre los extremcs
ranurados de los @nillos de sincronizacidn 15, mientras
que &1 tope 19 estd dispuesto en 1as superficie interior 23
del anillo 17, enecesjlanic en unz ranura ZZ del soporte de
gerrag 8 o elteruativamsnte 9‘.

Xa forms y aimengiones del anlllo de spoyo
17 son essnciales para un fuacionamiento irreproochmble
del aineronizaao:.. Para el trabejo de sincronizacién es
importznte, que el £nillo dﬁv apoyo, que durente la sinero-
nizaocién ha de absorber granies fuerszas, se deforms lo

msnﬂ‘s pogivle, Los‘anaayos hen demogtrsdo gue las condi-

RS
B - T N

e . = B BT i
ety



10

15

222714

ciones para un trabajo de sincronizacidn bpeno y durade-
ro0, quedsn cumplidas ouando €1 grueso de pared de los
€nillos ds spoyo 17 en el lugar x-x entre los topss 18,
19, corresponde & su é.nohb b, eag deoir, cwando el snille
tiens une secaién transvereal cuat_!rada'. fon objeto de
qué el grueso de pared de los anillos &e ainoronizacidn
v los de¢ &apoyo unidos, parman.ezéa iguzl & lo lsxrgo de
toda la periferls, se da 8l enillo de apoyo 17 ure forma
tal, aque 21 grucém de pered g, a partir del tope sltuade
en 12 ranura del anillo de sincronizaoién 16, disminuye
constantemente hagta &l tope opuesto 19'.

Bate gollcitud, que correspondes & 1a pre-
sentede en Alemania el 11 de Diciembre de 1954, Adicidn
No‘. P 13184 111630, ge acoge a loa beneficios del arifon-

1o 51 8el vigente Estatuto sobre Propledad Industriel,

-0~ FNOP& -0~

Ios puntos de invenaidn propis y nueve
que se presentan para que se=n objeto de esie Certifica-
dc de £2ioidn en Wepafia, Pon los signientes;
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1ﬂ; - Mejoras introducidss en &l objeto de
Ja Patente principal, © sea en un dispoaitivo sincroniza-
dor perg meocaniamos 46 cambio de velocidsdes, sspeocisl-
mente para veh{culos & motor, en el ocual los cuerpos ae
gineronizacién se componen de anijlos renursdos, eldsti-
cog, dispusstos sobre soportes de garrag, que 81 ataoky
contra los dientess de cambio de unm piaia constructiva
deaplazable, provooan el sincronismo, y en el que entre
cada uno de los anillos eldstices y el cubo de su soporte
de gerres, ss hg dispuesto, & efectoas de aumentsr el efeo-
to servo de loa anillos de sincronizeocién, un anillo de
epoyo provisto de topes diametralmente ofuostca, carscte-
rizedas porque le secclén transversal del anille de apoyo,
& dlstesncla igual de sus topes, eg sustanciaziments cuaarada;

29; ~ Mejoras de acuerdo con le reivindiocs-
cldn 1, ocaracterizadas porque €l grueso de pared del anillo
de spoyo dlsminuye constantemente & partir del tope sitna-
do en la ranura de)l anillo de sincronizacidén, hasta €1 tope
opueeto;

59; - Mejoras de acuerdo con le reivindi-
caolén 1, caracterizedes poréuo €l anillo de apoyo es cOn~
ducido entre un cubo de gu correspondiente soporte de ga-
rras y el anillo de sujecién, gue mantiene el aniljlo e
ginoronizaoién en su poeicién, y eatd agegurado countra
desplazamiento ax11;

49‘, - ¥ejoras introauciaéa en €1 objsto
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de la petente principesl No, 222,361,

Tal y com0 88 he desoriioc en le Memorie
que antectde, repreaentade en 61 dibujo gue s@ acompe-
fie y con 108 fines que se& hen espgcifioa&n;

Bsta Memoriz consta de giete hojosg e&g-

crltasg poYy uns sole cara,

uadrid, 3 O MNAIS

P, A,




. Dr. Ing. h.c. F. PORSCHE K.G.  Escala variable

Fig.1
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