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KM  ORIA DESCRIPTIVA 

s o l i c i t a 3?

le y .  SBKEIFleADe DE A DI CION

en

R 3 P A H A

a nombre de IM. In g . h . c .  ? ,  PORSCHEK.&., entidad alem ana, 

e s ta b le c id a  en M aritz-Borkheim er a tra e s #  26 , s tu t tg a r t -  

Euffenhauaen, Alem ania, por;

*MB3ORAS INTRODUCIDAS EN E l  OBJETO DE 1A PATENTE PRINCIPAR" 

numero 22a*861 , a o l ic i ta d a  e l  I I  de Ju n io  de 1955 , por;

"ün d is p o s itiv o  sin cron izad o r para meca n i anea de cambió 

de velocidad**.

- 0 * C - 0 * C - C - C - 0 - 0 * ' 0 - 0 - 0 - 0 * * 0 * - 0 - 0 -

El invento se r e f i e r e  a  un sin cron izad o r para 

mecanismos de cambio de v e lo c id a d e s , esp ecia lm en te  para ve­

h ícu lo  a a m otor, en  e l cual lo e  cuerpos de s in c ro n iz a c ió n
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e s tá n  compásete a de a n i l lo s  ranurad ja  m á s t ic o  a, d isp u es- 

toa sobre so p o rtes de g a rra , que a l  a ta  caz contra lo a  

d ie n te s  de cambio Ae ana p ieza  co n stru c tiv a  d esp lazad le , 

provocan e l  sincronism o, y en e l que e n tre  cada une de 

5 lo e  a n i l lo s  e lá s t i c o s  y e l  cubo de aa so p o rte  de g a rz a s , 

a e fe c to s  de aumentar e l  servo e fe c to  de lo s  a n i l lo a  de 

s in cro n iz a c ió n , se ba d isp u esto  un a n i l lo  de apoyo, pro­

v is to  de to p es d iame tralm en t e opa e s to s , de acuerdo con 

la  p aten te

10 En e l  ejem plo de r e a l iz a c ió n  mostrado en

l a  p aten te  p r in c ip a l ,  e l g la seo  de pared del a n i l lo  de 

apoyo e s  muy pequeño en r e la c ió n  con sa ancho. En an s e r ­

v ic io  rudo, e x is t e  e l  p e lig re  de ana deform ación exagera­

da d el a n i l lo  de apoyo, ge r e s i s t e n c ia  m ecánica de l o s  a n i-  

15 l í o s  de apoyo se aumenta considerablem ente, siendo e l  e f e c ­

to  e l  mismo, y además ae s im p lif ic a  su atan ciaim en te su fa b r i­

ca c ió n , s i  de acuerdo con a i  in v e n to , l a  se cc ió n  tra n sv e r­

s a l  del a n i l lo  de apoyo e s  su atan cia im en te  cuadrada a d ia - 

tan o ia  ig u a l de sus tepes^

SO Se e v ita  a s á  con seguridad una ro tu ra  del

a n i l l e  de apoyo por l a  r a íz  de I e s  to p e s . Se pueden tambión 

s in cro n iz a r en breve tiempo l a  a masas a  s in c ro n iz a r , de 

d is t in to s  tamaños, de l o s  pasca de un mecanismo de cambio 

de marchas con a n i l lo s  de apoyo de ig u a le s  dim ensiones, s in  

25 por e l lo  r e b a ja r  l a  duración de lo s  a n i l lo s  de apoyo más 

cargados, f r e n t e  a l a  de l o s  menos ca rg a d o s . E sto  r e s u lta  

v e n ta jo so , sobre todo, porque l a  masa a s in c ro n iz a r  de l a
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marcha más b a ja  3a un mecanismo de cambio, a s e l  a n ís  a un 

m ú ltip le  de l a  masa de l a  mancha más a l t a .

P referen tem en te debe e l  grueso i#  pared 

del a n i l lo  de apoyo, i r  disminuyendo constantem ente a 

p a r t i r  del tep e  situ ad o  en l a  ranura d e l a n i l lo  de a in o ro - 

n iz a o ió n , h asta  a i  tope opueato. Además e l  a n i l lo  de apo­

ye e s t á  conducido e n tr e  un cube de su corresp ondiente so­

p o rte  de g a rra s  y e l  a n i l lo  da s u js o ló n , que m antiene e l  

a n i l lo  de s in cro n iz a c ió n  en su p o s ic ió n , y e s tá  asegurado 

con tra  un desplazam iento a x i l ,

$n lo a  d ib u jo s , que i lu s t r a n  un ejemplo 

de forma de r e a liz a c ió n  del in v e n te , re p re se n ta n

l a  f i g .  l ,  una se cc ió n  lo n g itu d in a l cen­

t r a l  a tra v á s  de una p a rte  de un mecanismo de cambio con 

e l  a n i l lo  de apoyo según e l  in v en to ;

l a  f i g ,  2 , una se cc ió n  según l a  l in e a  1 1 - n  

de l a  f i g .  1 ,  a  menor e s o a is ,  y

l a  f i g .  3 ,  una se cc ió n  tr a n s v e r s a l a t r a -  

vás de un a n i l lo  de apoyo por e l  lugar x -x  de l a  f i g .  a , 

a mayor e s c a la .

Nn l a  se cc ió n  de un mecanismo de mangui­

to s  de cambio mostrada en l a  f i g .  i ,  se h a lla n  unidas l a s  

ruedas dentadas 2 y 3 de forma g i r a t o r i a ,  pero no desp la- 

zab ie  lo n g itu d in alm en te , a l  á rb o l de im pulsión i .  l a s  rue­

das dentadas 2  y 3  engranan constantem ente con l a s  ruedas 

dentadas s u je ta s  a  un á rb o l impulsado no rep resen tad o , 

sobre s i  á rb o l de im pulsión I  e s tá  enohavetado un sop orte
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de manguito 4 ,  sobre e l  onal puede lon g itu d in alm en te un 

manguito de oamblo 5 .  B n tre  e l  sop orte de manguito 4  y 

l a s  ruedas dentadas a ,  3 ee h a lla n  d isp u esto s d isco s de 

tope 6 y 7 . sobre e l  oubo de l a s  ruedas dentadas, se  han 

5 montado en c a l ie n te  so p o rtes  de g a rra s  0 y 9 , cuyos dien­

t e s  de cambio i o ,  11 engranan con i o s  corresp ondientes 

d ie n tes  de cambio 12 del manguito de cambio 5 , a l  term i­

nar e l  proceso de cambio, sab ré  l o s  cubos 1 3 ,  1 4  de lo a  

so p o rtes de g a rra s  8 , 9 , se han d isp u esto  a n i l lo s  de sing­

lo  cro n izao ió n  r  añorados 1 5 , e lá s t i c o s  y pretensado a, lo a  

cu a les  e s tá n  asegurados con tra  g ir o  m ediante a n i l l o s  de 

s u je c ió n  1 6 . Nutre e l  cubo 1 3 , 1 4  de lo s  so p o rte s  de go­

r r a s  8 , 9 y lo a  a n i l l o s  de s in cro n iz a c ió n  1 5 , se hen d is ­

puesto con holgura a n i l lo s  de apoyo 1 7 . I e s  a n i l lo s  de 

15 apoyo 17 tien e n  topes 18 y 1 9 , opuestos d iam etralm ente.

E l tope 16 e s tá  d ispuesto  en  la  s u p e r f ic ie  e x te r io r  2o 

del a n i l lo  de apoyo y so b resa le  por e n tre  l o s  extrem os 

rasurados de lo s  a n i l l o s  de s in cro n iz a c ió n  lE ,  m ien tras 

que e l  tope 19 e s t á  d isp u esto  en l a  s u p e r f ic ie  in t e r io r  s i  

2o del a n i l lo  1 7 , encajando en  una ranura 22. del so p o rte  de 

g a rra s  8 o e l  t  ex nativam ente 9 .

l a  forma y dim ensiones d e l a n i l lo  de apoyo 

17 aon e s e n c ia le a  para un funcionam iento irre p ro ch a b le  

del s in c ro n iz a d o !. B ara  e l  tra b a jo  de s in cro n iz a c ió n  e s  

85 im p o rtan te , que e l  a n i l lo  de apoyo, que durante la  s in cro ­

n iz a c ió n  ha de absorber grandes fu e rz a s , se deforme lo  

menos p o s ib le . l o s  ensayos han demostrado que l a s  condi-
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oiones paya un tra b a jo  de s in c ro n iz a c ió n  bpeno y  durade­

r o , quedan cumplidas ouando e l  grueso de pared de l o s  

a n i l lo s  da apoyo 17  en  e l lu g ar x -x  e n tre  l o s  top es 1 8 , 

1 9 , corresponde a su ancho b , e s  de o i r , cuando e l  a n i l lo  

5 tie n e  una se cc ió n  tra n s v e r s a l cuadrada, con o b je to  de

que e l  grueso de pared de l o s  a n i l lo s  de s in c ro n iz a c ió n  

y lo e  de apoye unidos, permanezca ig u a l a l o  la rg o  de 

toda l a  p e r i f e r ia ,  se da a i  a n i l lo  de apoyo 17 una forma 

t a l ,  que e l  grueso de pared g , a p a r t i r  d el to p e  situado 

10 en l a  ranura del a n i l lo  de s in c ro n iz a c ió n  I B ,  disminuye 

constantem ente h a sta  e l  tope opuesto 1 9 .

S a ta  s o l i c i t u d ,  que corresponde a l a  p re­

sentada en Alemania e l  11 de Diciem bre de 1964 , A dición 

No. P 13184  I I / 6 3 o ,  sé acoge a l o s  b e n e f ic io s  d el a r t í o a -  

15 lo  51 d el v ig en te  Bata tuto  sobre propiedad In d u s tr ia l .

- O -  N O T A  - o

l o s  puntos de inven ción  propia y nueva 

que se preaentan para que sean o b je to  de e s te  C e r t i f ic a ­

do de A dición en AspaRa, p a ñ í e s  s ig u í en te s :
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i s .  -  M ajo ias in tro d u cid a s sn s i  o b je to  de 

l a  p a ten te  p r in c ip a l , o sea en un à ia p o s it iv o  s in o io n iz a ­

dor para meoanismos de cambie de v e lo cid a d e s, e s p e c ia l­

mente para v e h ícu lo s  a  m otor, en e l  cual lo s  cuerpos de 

s in c ro n iz a c ió n  se componen de a n i l lo s  ra n cia d o s, e l á s t i ­

co s , d isp u estos sobre so p o rtes de g a r r a s , que a l  a ta o a r  

co n tra  lo s  d ie n te s  de cambio de una p ieza  co n stru c tiv a  

d e sp la z a b le , provocan e l  sincronism o, y en s i  que en tre  

cada uno de lo s  a n i l lo s  e lá s t i c o s  y e l  cubo de su sop orte 

de g a rra s , se  ha d isp u esto , a  e fe c to s  de aumentar e l  e f e c ­

to servo de lo s  a n i l lo s  de s in c ro n iz a c ió n , un a n i l lo  de 

apoyo p ro v isto  de top es diam etralm ente opu estos, c a r a c te ­

r iz a d a s porque la  se cc ió n  tra n s v e rs a l del a n i l l e  de apoyo, 

a d is ta n c ia  ig u a l de sus to p es , es  su stan cia lm en te  cuadrada

2&. -  M ejoras de acuerdo con l a  re iv in d ic a ­

ción  1 ,  ca ra c te r iz a d a s  porque e l  grueso de pared del a n i l lo  

de apoyo disminuye constantem ente a p a r t i r  del tope s itu a ­

do en la  ranura d e l a n i l lo  de s in c ro n iz a c ió n , h asta  01 tope 

op uesto .

3 3 . -  M ejoras de acuerdo con l a  r e iv in d i­

cación  1 ,  c a ra c te r iz a d a s  porque e l  a n i l lo  de apoyo ea  con­

ducido e n tre  un cubo de su corresp ondiente sop orte de ga­

r r a s  y e l  a n i l lo  de s u je c ió n , que m antiene e l  a n i l lo  de 

s in c ro n iz a c ió n  en su p o s ic ió n , y e s tá  asegurado contra 

desplazam iento a x i l .

4 3 . -  M ejo ras in trod u cid as en e l o b je to
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A# l a  p a ten te  p i in a i  pai No. 2 2 2 .3 6 1 .

Tal y cono ae ha A eaoxite en l a  Memoria 

que a n te ce d e , x ep te se n ta lo  (m A  Aibujo que se aoompa-

ne y con lo g  f in s e  que se han e s p e c if ia e d o .

B s^ t Memoxia con sta  Ae s ie te  h o ja s  e s -  

o x ita s  pcx una s o la  ea$a .

p . A.

DO/

-ì.
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