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8 una méquina rotuladors, cuya méquina ha sido perfeccionada

‘en su caracteristicas de disefio organizsciédn y montaje, todo

ello con el propésito de proporgionar una méquina ratuladora
de bucna calidad; sumamente simplificada que ss construye y
monta con gran facilidad debido a que consta de un nimero rg
lativamente reducido de plexas; todo ello con miras a ochte--
ner beneficios tanto en el érden préctico come en el scomfimi
do; en relaclidn con otras méquinas semsjantes conocidas.

La méquina propuesta esté organizada en el interior
de un chasis a modo de caja; de una aola p&oza; eonstruida a
partir de materiales plésticos mediante el correspondisnte -
proceso de moldeo. En el interior de dicho chasis ae encuen-
tra montada, con posibilidad de giro uns palanca des accliona-
miento permanente presionada por un muslle que tiends a lle-
varla a la posicidn inopsrants en la cual una gresta de dicha
palanca queda sobresaliende del chasis, para intsrvenir en -
funcidn de gatille con‘nl que 29 aceiona a mano dichs palancs.

Al mover la palanca de accionamisento por presién mg
nual sochre la cresta aa?raaelilnte se origina el desplazamiap
to de un brazo especial, cuyos movimientos estén guiados por
una pista; pare qua'un4soctu:\dnutado'qua dicho braza poeds
en su oxtremo libre, musva una rueda dentada que actls sobre
la cinta de material pléaticn anbty la &ua 8o marcerén las -
1naér1pcionaa c signos zntarssadqa; déaplazéndala en una pog
cidn adecuada para el marcéja davcgdanhigna.

Enfrentindose a dicha tueda'dahtéda'axigto una rol
dana de material eldstico, de modo que dicha cinta quedard -
sithada entras dicha rueda dentada y:q§5ha roldana-siendov -
arrastrada en una porcién adecuada, éi;ada actuacifn da la -
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citada rueda dentada.

La cinta sobre ' la qus e marcan los signps desliza~
rd entre dos plezas dtaca&dalea augaxﬁuaatas. una de sllag =
Plexible que tisne producidoe con una sucesién de cortes radia
les qus se sxtisnden desde la perfferia hacia sl gentro pero
gin llegar a alcanzar este;‘mediantn cuyos Fortoo su.forman -
una pluralidad de aletas radiales flexibles, regularmsnte dig
tribuidas cada una de las cualea; en la proximidad de su ex--
tremo llbra; tienen resaltes que corresponden a loe 3ignos =
que han des ser reproducidos sobre la ?umuntada cinta, E? coip
cldencia con dichos signos en rslievs, »l ssgundo diaco; que
ea rigido; tiene marcado igualmente los mismos signos en bajo
relieve. ' _

Un empujador warrsdlin, uantida en ol interior del -
chasis; sa eleva a cada actuacién de la palanca principal de
accionamiento, para aplicarse y ejercer una adesuada presidn
sabre la alsta radial con signos en relleve elegida, tuya ~-
alata presionard sobre la ginta apltcaﬁﬂo sl signo en rf;&a-
ve sobre ella deforméndnla seglin las linaaa del signo a mare
car actuando como sufridor el diace riﬁldo'qus tiﬁn..anfraﬁ-
tado el mismo signo en bajo relisve.

Una idea més gompleta de lavﬂéquinn-rctulaénra qus
propone sl presste modelo de utilidad la proporcione la des-
cripcién siguiente al hacar referencia a las léninaa de dihy
Jos que se acompafian, en los qus sa rspteaanta, exslusivamen
te a titulo da sjemplo. un posible cess de reallizacién préce-
tica de la miquina propussta. a |

En los dlbujos:

La figura 18, corroapnndu a una vista an planta do
la miquina siendo visible su disco ttgzda que se encusntra -
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superpussto al disco con radios flexiblsa, Ambos discus we
cuentran mecinicamente :elacsnnadaa'y fijoes sobre un manguito
com(in que a su vaz gira libremente scbre un e} adecuads por
8l que quedan incorporados & la méguina.

See La figura 26; representa la misma miquina desde un
plano superinr; después de haber quitado la tapa que cierra -
el chasis; lo que permite apreciar sua dlvegsos componentes
asi como la disposicién dol conjunto. ‘

La figura 3!; corresponde a una vista an planta de
10s= la pista deo guia y deslizamiento para @) braze provisto de un
sector dentado que act(a la rusda dentada ds empujs de la cip
ta. _
La figura 4!; musstra 65qunpﬁtiaamsnte todos los --
elemantos que intervienen an el nceaniéao ds empuje de la cin
180 ta ya comentado,

La figura Sl;.es'una,vista saQusnétlﬁa del nscania-
ho aplicador de prsaléﬁ que determina 1a reproduccibn spbre -
la cinta de los signos previamente selegclonados.

La fPigura 8!; corresponde a una vista en planta del
204 plano interior de la tapa que parmlte'apraciar el dispositivo
de trinquete que bloguea el disae :tg&do; gxterior con signos
en bajo relieve, _

Comentands ahora estos dibujos, s hags la spleras~-
cién de que mediante sl nlmero ~1- se designa sn general el -
chasis, a modo de Qa}a; dontre dd;-cual,ga-organtgn todo el -
dispositiva, aianda»-gf 1a tapa.qué—xg'aiatta. £sta'ghaais. -

25. 'P‘

asi como la tapa, poséan aangoavsactﬁréa sstrechadns, coinci-
dentes =3~ de configuragidn adacuads, que forman la empufedura
para facilitar la manipulacifn de la méquina.

e En el lado opuesto a ssta smpufladura =3= y precisa~
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mente sobre la tapa as encuentra dispussto sl disco riii&n -
-4« con signos en bajo relieve -5 producidos por su plano -
interior, Este mismo dlscﬁ; por ia cara cx?ezna (da acusrdo

con la posic}ﬁn de montaje) tiens marcados, en diapnaiczén'-
circular =6-, unos aignae que coincidsn con los producidos,

en bajo relisve -5=, sn el lado cpuasto. Los signos & marcar’
se van selecciagnando previaments situsndo sl siono elegfdo -

del disco -4- ants la referencia ~7- prevista en sl plano ex

terior de la tapa «2e,"

El mecanismo de acclonamisnto comprands una palan-
ca principal -8« unc»ée;cuyos extrempa ésta snsartado sn un
‘eje =9- que se proyecte, verticalmente desde sl fondo de la
caja -1- sobre sl que giras Dicha palanca -8~ ss prolonga --
hacia la empufiadura =3- en donds se extiende lateralments --
Pormando la pestafia -~10- ques Gdnat;tuyp sl patillp de ase}o-
_namienta, el cual scbresale latttﬂlllﬂﬁl de la smpultadura, -
conforms mueetra la figura 8. Un raaawtofai;--niﬂxét presién
constante scbre la comentada palanca »B- con tendencia a llg
verla a la posicidn de méximo retrocesc en la qus permansce

Anoperante,

£l desplazamiento de ésta palenca =8~ @8 eprovecha-
do para desplazer con ella una rampa =12~ que le 9o splidaria
formada sn un apéndige lateral cnn'dbﬁia'tnpxxnas$§9; cuyo -
apéndice se encusntra alojads en el €alado inclinado =14~ de
una pieza dsélizants-~ﬂ3--qun-a!ip-naﬁtan'nn ells la rampa -
=12- dsteraina su alnvaciﬁn para que gon eu cabeza superlor -
=15~ prasione aohra el signo en raliav- aaloacionadc «47=» del
disaco rlaxlblo «16w enfrantado con el uiamn aigno, en bajo rg
ligve =5-, dal diaco rigido «4= aprlaianandovlutrc uno y otro
la cinta pléstica ~18= y reproduciends en ella el signo elegi
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do, En la figura 68 se aprecla que una vez seleccionads un aig
no =5« en gl disco rigide -4+, éste queda autombticamente retg
nide mediante el trinquoto'-is-_unntaﬁn sn forma haaculantn sg
bre el plano posterior de la tapa =2y Guyo tringuate posés --
una patilla prolongada =20~ que le proporciona la slasticidad
nacesaria para qua permanentemants pusda actuar sobre la mues~
ca de enclavamiento enfrentada «2%-,

~ El mecanismo alimentador de cinta pléstica 18~ 86 «
aprecia, ya montado en la figura 20 y con mayor detalle g a é_,g
cala ampliada por las figuras 38 y 48,

' El mecanismo en cuestién comprende una ruada danﬁada
=22-, enfrentada a una foldena de material eldstico -23- entre
1las cuales se ensusntra situada la cinta de métarialtpldatzco
=18~ presionédndola aQennadémqnts para que, medianta ¢l giro de
la rueda dentada -22- ss produzca ¢l avancs da la zinta, Los -
movimisntos ds digha rusda <22~ vienen dztntminadna por el e~
puje que provoca un brazn ~24m salida:&n de la palenca Ptlncl-
pal de accionamisntp =8=; moviéndoss gon ella. Dicho brazo, en
su extremc libre, posds un paguelin antnr dﬁntﬂdu'—zsb que ene
grana con dicha rusda de arrastre -22—.

Se scomprends que & cada antuuclén de _la palanca prip
oipal do acoionamiento =B~ el braze -24-, son su sactor denta-
do -25- agtla sobre la rueds dentada +22~ que originard un avap
ce de la cinta pléstice =18~ an una preporeién squivalente a -
la que coupa uno des los signos a.margar, .

El comentedo brazo =24, simultansanente gon sl movi

mionto alternative que xa.pgnporqunaf;a_palanaa‘da.asgte@aw-

miento -8~ describe movimientns de O&Uﬂeui6n y dﬂ§SInso para «

~ que en la fase do elavanién pueda autua:. gon sy sactor dentae:

do -25-, sabre la ruada de srrastre -zz- y on el mpvimiento ipn
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verso se encuantre desengranado de dicha rueda. Estos navimiqn
tos, visnen dsterminados por ‘un pitén Inferior <26~ que dicho
brazo -24- paa&s; cuye pitén desliza sobre una pista «27- pro-
vista de una tampa de elevacién =20~ de Porma que al dasiixar
dicho pitdén -26~ sohre la comentada rampa =28~ produce la sle-~
vacién del brazo =24« para que su ssctor dentada «2%5- engrans
gan la ruodas =22« impulsdndola para que ésta a au vez desplace
la cinta pléstica -iB- en una proporcidn prefijada,

Las posieicnes extremas de sngrane y separacién de -
dicho brazo =24-25~ con la rusda de arrastre ~2?~ se eacuontrén
estabilizadas mediante una cresta ealdstica -29-, golidaria de
dicho brazo -24-; cuya cresta sa aplica sabro'un.pztan.aso-. -

‘fijado en la palanca do acolonamients ~Bw.

En la figura 28, se musstra esta rusda fusra de su -
smplazasiento I~I para 1a mayor claridad en sl dibujo.

Se comprenderd ?acilwantt; despuis de obervar les di
bujos y 1a descripcién precedente que la actusl consepcidn prp
porciona una construccibn ﬁoncilla y sfective, susceptible de
poder ser llevado a 15 prdoticga ven gran faciltdad;-aﬂagurandé
la obtencién de una manufactura relativaments barata,

Este detalle da economia adqu&arc gran &maortancia sl
ah considsra en los tétninns de una praguccién en sscala, ya -
que es evidente que el narcaéa puede ahsnthor en contidades - B

muy conaiderables el sbjeto qus constituys 1a invensdén y cua}

quisr paqualio ahorro lograda mediante la apertacién de ciertas
me joras durunte su Pabricecidn, #ﬁadéYﬁdquirgr elgvadas propox
giones, ' ' L '

Se re&tera. que sn 8l objeta qua constituye al actual

modala, serén susaeptiblos de introducirse todas.aquellas mody
ficaciones de detalle que 1an-clrcun§§gaclas y la préctica pu~
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dieran acnnseJar; siempre y cuando q.ua'-,' con les variantes quse
s intraduzcan; no se campia; alters 6 modifiqua la esenciali
dad dsl inventa descsito.
. MoTA

Se declaralgomo de propisdad y novedad para todo -

8l territorio eapafiol, sl contenido de las siguiantess
BEIVINDICACIONES

16, = Néquina rotuladara; que asta organizada en el -
interior de un chasis a modo de caja (1); que Be gierra mediap
te una tapa (2), alojanda en au-tnkerihr une palsnca de accio-
namiento (8) articulands, por unc de sus-axtranos, sn un vista
go (9) que se elsva desde el fondo da& ‘chasis, y suya palanca
(8), se sncuentras pgrnanantnmanta.unpnjada por un mua}xn 11
gque la llsva automdticamante s la s&fgantén de reppsp, estande
provista dicha pslanca de una oxtensi‘h lateral (10) enm funcidn
da gatillo que scbresale latoralmente del chasis para su acelg
namiento manual, caracturtzanﬂnsa adam&s dicha palanca par cop ;
tar, solidariaments, oom un braxn/qan,xaapqa (12) qus gon su -,,'é
avance eleva una pieza-dtzempuju.(§$§;§) que presiona sobre -
uno de lus sectorss radiales flaxiblsét de una plezas.discoldal
(16) cuyos sectores presaentan, pax-augélann auparibxg.enndea -
signos en relieve (17) nnrrahtadqa'qnétaignca»humﬁ@agaa (5) =~
producidoa; an baja :slinvé;-aﬂ un diéﬁn de material i&g&ds -
(4) presicnanda. entre ambos signos snfrentados en alto y en -
bajo relieve, 8 una cinta de mata:ial plﬁsttao (18) raproducien
do sobre ella dichos signes, . -

20, maquina :atuladnra, aag&n reivindigasidn ga,
la cual. el disco rigido (4) con signas an bajo x.lluvo (5) ==
Cusnta an su perfferia com una aunnoiia de musscas (21) sobre
las qus actba, estabilizandolo en la pqaiqién elsgida, un trip
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quate (19) montado en el plano interior de la tapa’(z), al -
cual cuenta solidariamente gon un braze prolongade (20) blo-
queado scbre dichs tapa, estando determinads ia elastigidad
da dicho trinquetse por la elasticidad que le permite el pro-
pio material en el que estd conatruida.

38, ~ Miquina rotuladora, seglin notas p:ccaﬁantaa,
que se caracterliza por contar con un dispositivo para el arrag
tre de la cinta dae material pldstico (ia) sabre 8l que ss magp
can; en relisve, los signos a repradusir, cuyo mecanismo come
prends, en combinacifni - i

un braza §24) mantado, artiwuladamanta, sobre la P2

lanca principal de asccionamisnto (8)3 una rusda dentada loca,

(22) auspendida sntre dos puntos fijos del chasis} una roldae
na también loca, de material eléstice (23) dispuasta sobra la
tapa (2) qus cierra el chasis antre Gyyas rusdas (22) y roldg

na (23) se sitia la cinta (18) a mataqé, qus es arrastrada a
tada actuacifin de dicha rueda dﬁntadd (z2) sn unq.p:qpqtaiﬁh:
adecuada para margar sobre ella un aigun.

48,- Mdquina zotuladora, aogun nots. 3‘. que se carqg

‘teriza porque el brazo (24) que arttgnla Bn la pq&nnsa-do ol

puje (8) posfes un sactor dentads (25).qupg al augt#qar son la
rueda dentada de arrastre (22) ls imprims un movimiento de gf
ro, de intensidad prefijada, para quag#esplacc a gada actugee
c¢ién un ssctor de la ginta entre ;oafﬁiacps manaadnxnof |
58 .= méquina\rotulqdpra,'sagﬁn‘nptna 32 y 48, que 41
se caracteriza porqus sl brazo (24) articulado en la palanca
de accionemiento (8) posés en su sxtrema 1ibre un.gaxiantg o
tetén (26) qus se proyecta en desceanap alojandoss en una gula
(27) piovista de una ramps ascendsnte {28) qus determina la -
alevacién o el descenso del extremo libre de dicha brazo (24)
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para el engrane o para la separagifn del sector ;;;;;ﬁo {25)
con la rusda de arrsstre (22)¢ _ '

68,~ Maquina rotuladora, éngﬁn notas Sﬂ, 4n y S8,
gque se caracterize porque sl brazo (24) gue actfa scbre la -
rueda de arrastre (22) de la ginta (18) cusnta con una cres-
ta elistica (29) apoyando sobre un tope fijo (30) para estae
bilizar dicho brazo (24) en las posicionss extremas de engrg
ne o separacién con respecto & la rueda de arrastrs (22).

7%.,« MAQUINA BOTULADORA,

Todo ells conforme se describe y reivindica en la
presents memoria que consta de DIEZ hgjae; sacritas a méqui~

na por una sola de sus caras y dbujos

éﬁéﬂﬁ%fa,
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