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El modelo so refisre, conformo su enunciada indica 
a una máquina rotuladora, cuya máquina ha sido perfeccionada 
an su características da disaHo organización y montaje, todo 
alio con el propósito da proporcionar una máquina rotuladora 
da buana calidad, sumamente simplificada que se construye y 
monta con gran facilidad debido a que conata da un número r¿ 
iativamente reducido do piezas, todo ello con miraa a obte­
ner beneficioe tanto an al árdan práctico como en el eeomóm& 
do, en relacián con otras máquinas semejantes conocidas.

ta máquina propuesta está organizada en al interior 
de un chasis a modo de caja, do una sola plaza, construida a 
partir da materiales plástiooa mediante si correspondiente - 
proceso de moldeo. En el interior da dicho chaola aa encuen­
tra montada, con posibilidad de giro una palanca de acciona­
miento permanente preaionada por un muelle que tiende a lle­
varla a la posición inoperante en la cual una craata de dicha 
palanca queda aobrssaliendo dal chasis, para intervenir en - 
función de gatillo con al que ao acciona a mano dicha palanca.

Al mover la palanca da accionamiento por presión ma 
nual sobre la cresta sobresaliente aa origina al dasplazamiatQ, 
to de un brazo especial, cuyos movimientos están guiados por 
una pista, para que un sector dentado que dicho brazo poeáe 
en su extramo libre, mueva una ruada dentada que actúo sobro 
la cinta de material plástico sobro la qua se marcarán las - 
inscripciones o signos interesados, desplazándola an una pog. 
ción adecuada para al mareaje da cada signe.

Enfrentándose a dicha rueda dentada existe una rc& 
daña de material elástico, de modo que dicha cinta quedará - 
sittada entra dicha ruada dentada y dicha roldana alendo —  

arrastrada en una porción adecuada, a Cada actuación da la -
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citada ruada dentada.
ta cinta cobra la qus aa marcan loa alanos desliza­

rá entre dos piezas discoidales superpuestas, usa da ellas —  

flexible que tiene producidos con una sucesión de cortes radia 
les que se extienden desde la periferia hacia el centro pero 
sin llegar a alcanzar esta, mediante cuyos cortee se forman - 
una pluralidad da aletee radiales flexibles, regularmente di& 
tribuidas cada una de laa cuales, en la proximidad de su ex­
tremo libre, tienen reaaltoa que corresponden a loe signos —  
que han de 9er reproducidos sobre la comentada cinta. En cci& 
cidencia con dichos signos en relieve, el segundo disco, que 
ea rígido, tiene marcado igualmente loe miamos signos en bajo 
relieve.

Un empujador corredizo, montado en el interior del - 
chasis, aa eleva a cada actuación da la palanca principal da 
accionamiento, para aplicaras y ejercer una adecuada presión 
sobre la aleta radial con signos en raiievs elegida, cuya —  

aleta presionará aobre la cinta aplicando el signo en relie­
ve sobre eiia deformándola aegón las lineas del signo a mar­
car actuando como sufridor el disco rigido que tiene enfren­
tado el mismo signo en bajo relieve.

Una idea móa completa da la máquina rotuladora que 
propone el presóte modelo de utilidad la proporcione le des­
cripción siguiente al hacer referencia a las láminas de dipg 
joa que se acompasan, en los que sé representa, exclusivame^ 
te a titulo da ejemplo, un posible case de realización prác­
tica de la máquina propuesta.

En loa dibujos!
la figura 1B, corresponde a une vista en planta de 

la máquina siendo visible su disco rigido que aa encuwtra -
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auperpuasto al disco con radios flexibles. Ambas disaos s*. t#R 
cuentran meeánicamante relacionados y fijas sobra un manguito 
camón qua a au vax gira libremente sobre un aja adecuado por 
el que quedan incorporados a la máquina#

La figura 20, representa la misma máquina desda un 
plano superior, despuás de habar quitado la tapa qua ciorra - 
el chasis, lo que permita apreciar oua diveraoe componentes 
asi como ls diaposicián del conjunto#

La figura 39+ correspondo a una vista an planta de 
la pista da guia y deslizamiento para al brazo provisto da un 
aector dentado qua actúa la ruada dentada da empuja da la cío. 
ta.

La figura 40+ mueatra esquemáticamente todos loa —  

elementos que intervienen en el mecanismo da empuja da la ci& 
ta ya comentado.

La figura 5*, ea una vieta esquemática dai mecanis­
mo apiicader de presión que determina la reproducción cobra - 
la cinta da loa signos previamente seleccionados.

La figura do, corresponde a una viata en planta del 
plano interior da la tapa que permita apreciar el dispositivo 
de trinquete que bloquea el diaao rigido# exterior con signos 
en bajo relieve.

Comentando ahora estos dibujos, se haca la aclara­
ción de que mediante al número so designa en general el - 
chasis, a modo de caja# dentro dal cual os organiza todo al - 
dispositiva, alando -2- la tapa qua le cierra# Cata chasis, - 
asi como la tapa, poaáan sendos sectores estrechados, colnel- 
dentes -3- da configuración adecuada, que ferman la mapuñadura 
para facilitar la manipulación da la máquina.

En al lado opuesto a asta empuñadura -3-* y precisa-
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mente sobre la tapa aa encuentra dispuesto al dieco ripido - 
-4- con signos en bajo ralleva -3- producidos por ad plano - 
interior. Este mismo disco, por ia cara externa (do acuerdo 
con la posición do montaje) tiene marcados, en disposición - 
circular -6-, unos aignos qua coincidan con los producidas, 
en bajo relieve -5-, en ai lado opuesto, tos si{ptos a marear 
se van seleccionando previamente situando el signo elegido - 
del disco -4- anta la referencia -7- prevista en al plano e& 
terior de la tapa -2-,

El mecanismo de accionamiento comprende una palan­
ca principal -8- uno da euyoa axtremoa ésta ensartado an un 
aje -9- que se proyecta, verticalmente desde ai fondo de la 
caja -1- sobra al que gira# Bicha palanca -8- se prolonga —  
hacia la empuñadura -3- en donde se extienda lateralmente —  
formando la pestaña -10- que constituya el gatillo do accio­
namiento, el cual sobresale lateralmanta do la amptRadura, - 
conforma mueatra la figura 10. üti resorte -11- ejerce presido 
constante sobre ia comentada palanca *9- con tendencia a 11¿ 
varia a la posición da máximo retroceso en la que permanece 
Inoperante.

El desplazamiento de data pelenea -8- ee aprovecha­
do para desplazar con ella una rampa ^12- qua le as aolidarla 
formada en un apéndice lateral con doble inclínación, cuyo - 
apéndice se encuentra alojado an el calado inclinado -14- de 
una pieza deslizante -13- qua al p e n c a r  an ella la rampa - 
-12- determina su elevación para que den eu cabeza superior 
-15- presione sobre el signo en relieve aeleceianado -17- del 
dieco flexible -16- enfrentado can el clamo signo, en bajo r& 
lleve -5-, dal diaeo rígido -4- aprisionando antro una y otro 
la cinta plástica -18- y reproduciendo en ella al signo alag&



do. En la figura 6* aa aprecia que una ver seleccionado un eig 
no -S- en el disco rígido *4-, ásts queda automáticamente ratg 
nido mediante el trinquete -19- matado en forma basculante eg 
bre el plano posterior de la tapa -2* cuyo trinquete poaáa —  
una patilla prolongada -20- qua lo proporciona la elasticidad 
necesaria para qua permanentemente pueda actuar sobre la mues­
ca de enelavamiento enfrentada -21-.

El meconismo slimsntador de cinta plástica -IB- se - 
aprecia, ya montado en la figura 20 y con mayor detalle p a eg 
cala ampliada por laa figuras 3* y 4**

El mecanismo en euestián coBqürende una ruada dentada 
-22-# enfrentada a una roldana de material elástico -23- entre 
laa cuales se encuentra situada la cinta da material plástico 
-18- presionándola adecuadamente para que, mediante el giro de 
la ruada dentada -22- ae produzca el avance de le cinta# toa - 
movimientos de dicha ruada -22- vienen determinados por el em­
puje que provoca un braco -24- solidario de la palanca princi­
pal de accionamiento -8-, moviándose asan alia. Dicho beato# en 
su extremo libre# poaáa un pequehe sector dentado -25- que en­
grana con dicha rueda de arraatre -22-*

Se comprenda que a cada actuecián da la palanca pri& 
eipal da accionamiento -8- al braro -24-* con ou eactor denta­
do -25- actáa sobra la rueda dentada -22- que originará un avag 
ca de la cinta plástica *16* en una proporeián aquivaianta a - 
la que ocupa une ds los signoa a margar*

El comentado braco *24*# aimultanaamante con al mov¿ 
miento alternativo que le pgoporciena la palanca da acciona­
miento -a- describe mevimiantoa da elsvaci^ y deacwso para - 
que en la fase de elevacián pueda actuar# con au eactor denta­
do -25-, aobro la ruada de arrastre -22* y en el movimiento ig



verso se encuentra desengranado de dicha rueda# Catea movimlqa 
tos, vienen determinados per un pitón inferior -26- que dicho 
brazo -24- pocáe, cuyo pitón desliza sobre una pista *-27- pre- 
viata de una rampa do elevación -28- da forma qoa al daalizar 
dicho pitón -26- sobro la comentada rampa -28- produce la ele­
vación del brazo -24- para que eo aactor dentado -28- engrane 
con la ruoda -22- impulsándola paró que óata a au vez deaplace 
la cinta plástica -18- en una proporción prefijada#

Las posiciones extremas de engrane y separación de - 
dicho brazo -24-28- con la rueda do arrastre -22- so encuentran 
estabilizadas mediante una croata elástica -29-# eolidaria de 
dicho brazo -24-# cuya cresta se aplica sobre un pitón -3B-# - 
fijado en la palanca do accionamiento -8-#

En la figura %*, se muestra peta rueda fuere de eu - 
emplazamiento 1-1 pare le mayor claridad en el dibujo#

Se comprenderá fácilmente, deepuáe de obervar loe qj, 
bujos y la descripción precedente que le actual concepción pr& 
porciona una construcción sencilla y efectiva# eueceptlble de 
podar ser llevado a la práctica con gran facilidad* asegurando 
la obtención de una manufacture relativamente barata#

Este detalle de economía adquiere gran importancia si 
a# considera en loe tórminoa de una producción en escala, ya - 
que es evidente que el mercado puede absorber en sontidadea —  
muy conalderablee el objeto que constituye la invección y cua& 
quiar paquahc ahorro logrado mediante la aportación de dertee 
mejoras durante su fabricación# quede adquirir elevadaa propon 
Ciwses.

3a reitera, que en el cajete que constituye el actual 
Modelo, serón susceptiblee de introducirse todaasaquellas moq^ 
ficaeiones de detalle que lea eircwstancias y la práctica pu-
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diaran aconsejar, siempre y cuando que, con laa variantes que 
se introduzcan, no aa cambia, altara 6 Modifique la esencial^ 
dad dal invento dascoito.

J L O J L i
Se declara como da propiedad y novedad para todo - 

el territorio eapaftol, al contenido da laa si guian tea!
R E I V I N D I C A C I O N E S  

13.- máquina rotuladora, que asta organizada an al - 
interior do un chaola a modo de caja (i), que ao cierra madia^ 
te una tapa (2), alojando en au interior una palmea de accio­
namiento (0) articulando, por uno da cus extremos, an un vásta 
go (9) que se eleva desda al fondo dal chasis, y cuya palanca 
(8), ae encuentra permanentemente empujada por un muelle -11- 
que la lleva automáticamente a la aituacián de reposo, estando 
provista dicha palanca da una extensián lateral (10) w  funcián 
da gatillo que aobraaala lateralmente del ehaaia para au accig 
namiento manual, caracterizándose además dicha palanca por cq& 
tar, solidariamente, coa un brazo con rampas (12) qus Con au - 
avance eleva una pieza de empuje (13-1$) quo presiona aobra —  
w o  de los sectorae radíalas flexibles, de una pieza discoidal 
(16) cuyos sectorea presentan, por su plano superior, sendos ^ 
Signos en relieve (1?) anfrantados conaignoe homálogos (5) —  

producidos, en bajo relieve, en un disco de material rígido - 
(4) presionando, antro emboa signos enfrentados en alto y en - 
bajo relieve, a una cinta de material plástico (18) reproduciqg 
do sobre olla dichos eiyios,

23.- máquina rotuladora, según raivindicaolán 13, en 
la cual, el disco rígido (4) con signos en bsje relieve (5) —  

cuanta an su periferia con una auceaián da muescas (21) eobre 
las que actúa, estabilizándolo en la poalcián elegida, un tri^
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quata (19) montado an ai piano interior da la tapa (2), ai - 
cual cuenta solidariamanta con un brazo prolongado (20) blo­
queado sobre dicha tapa, aetando determinada la elasticidad 
da dicho trinquete por la elasticidad que le permite el pro­
pio material en el que está construido*

3B.- máquina rotuladora, según notas precedentes, 
que se caracteriza por contar con un dispositivo para el arra& 
tro de la cinta de material plástico (18) aobra el que aa ma¿ 
can, en relieve, loe signos a reproducir, cuyo mecanismo com­
prende, en combinación!

un brazo )¡24) montado, articuladamente, sobre la p& 
lenca principal de accionamiento (a); una rueda dentada loca, 
(22) suspendida entre dea puntos fijos del chasis; una rolda­
na también loca, de material elástico (23) dispuesta sobra la 
tapa (2) que cierra el ohaaia antro coyas ruadas (22) y rolda 
na (23) aa sitúa la cinta (18) a marcar, qua aa arrastrada a 
cada actuación da dicha ruada dentado (22) an une proporción 
adecuada para marcar aobra ella Un aignc*

4b—  maquine rotuladora, eagú" note 38, que ee carag 
tariza porque el brazo (24) que articula en le palanca da ce- 
puje (8) poaáa un sector dentado (25) que, al engranar con le 
rueda dentada de arrastre (22) la imprime un movimiento da g& 
ro, de intensidad prefijada, para que desplace a cada actua­
ción un sector da la cinta entra loa diacoa marcadoras*

50.- máquina rotuladora, según notas 30 y 40, que - 
se caracteriza porque ai brazo (24) articulado an la palanca 
da accionamiento (8) poeáa an au axtramo libra un celiante o 
tetón (26) qua aa proyecta an dascenec elojandcae en una guie 
(27) provista da una rampa escándante (28) que determina la - 
aievación o al descanso del extremo libra da dicho brazo (24)

9
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para al engrane o para la separación del sector dentada (25) 
con la rueda de arrastra (22)#

6 B .-  máquina rotuladora, aeg(^ notas 3a, 4B y s e ,  

que se caracteriza porque el brazo (24) que actúa sobre la - 
S.- rueda de arrastro (22) de la cinta (IB) cuenta eon una erec­

ta elástica (29) apoyando aebre un tope fije (30) para esta­
bilizar dicho brazo (24) en lea poaieionao extremae da angra 
na o separación con raapacto a la ruede de arraetra (22).

79.- MAQUINA aOTUtADORA.
Todo ello conforme aa describe y reivindica en la 

presente memoria que coñete de DIC1 hojaa, eecrltee a máqui-
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