N @?lfuLAﬂ €8

MINISTERIO DE INDUSTRIA NOMERG @
REGISTRO DE LA PROPIEDAD INDUSTRIAL ES % N 222580 @Y
- @ PECKA DE PRESENTACION

28 JUL, 1976
222 |
MODELO DE UTILIDAD @/__-3 FEB. 377,

ESPAN

PRIONIDADES:

uuutwa @ FECHA @ PAIS

w

CLASIFICACION INTERNACIONAL

Aol0)

€3) recHA o3 PUBLICIOAD

@ﬂTULO DE LA INVENCION

Vibrador multidireccionsl para la recoleccibn mecédnica de

drboles frutales,

Al

-
"t

@souc.n'aur: Sy

Don Carlos Romero de Torres

DOMICILIO DRl SOLICITANTE

ALCAUDETE (Jaén), Fuente Moral .

@ INVENTOR 1ES?

el mismo

@ nernssenTaNTE N

Don Julio Herrei-s Antolfn

UNE A-4 MOD. 320e UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA



w

LY

10

15

20

25

30

Sabido es el p;oblema existente en el campo, actual-
mente, cugndo llega la época de las redolécciones, cuando
tantos obreros agricolas se marchén a trabajar en la indus-
tria, por lo que ha habido necesidéd de suplir 15 falta de
brazb;,mgon las m&quinas.

Si bien la recoleccidn, tfil;a ¥y limpia de cereales
esti précticamente resuelta, y apenas se_nec;sitan hombres
para estas faenas si lo comparamos con épécas no amy leljanas
pues ha desaparecido.la trilla, la siega y la limpia del
grano como tradiconalmente se venfa efectu#ndo, no sucede
1o mismo con los érﬁoles frutales, que presentan una com=
plejidad a la hora de recolectar el fruto wmucho wayor,pues-
to que es diffeil prescindir de la'mano del hombre, y la
mdquina apenas tiene entrada. '

‘ Hay wmdquinas para ello, pero necesitan perfeccién,
pues asi como el cereal no se dafla con la reeogi&a mecédnica,
con el fruto de los 4rboles no resulta igual, pues hay gue

cogerlo con mucho cuidado, casi con mimo, para evitar da-

‘fiar el fruto y también evitar dafiar el &rbol. La recogida

‘mecénica es propicia a causar dafios irreparables.

La principal innovacidn de este vibrador es el me-
canismo eoﬁ el que se consigue producir la vibracidn.Frente
a otros tipos en los gue la transmisién del movimiento se
reali;a mediante .engranajes complicados, en esta méquina la
transmisién desde el e je motriz al eje giratorio, se consi-
gue mediante dos correas flexibles,ﬁniéos elementos someti-
dos a desgééte; siendo su funcionamiento poco dado a presen= .
tar aver{as, lo que redunda en su gran duracidn dtil.

La finalidad de este vibrador es proporcionar una

vibracién adecuada en los irboles frutales para conseguir
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el desprendimiento del fruto y mecanizar as{ la reco=
leccidn del mismo,
Consiste este vibrador enmn dos masas o contra-

pesos (5), productoras de la vibraciém, montadas sobre

dos poleas libres vibratorias ( 2, 2’), que giran alre~

dedor de un mismo eje (B,B’).,Estas poleas poseen idén~
tico'béf{metroAy las masas p contrapesos se sujetan a
ellas mediante torpillos-éue roescan en la masa © cone-
trapesd Yy en la respectiva polea. ’

El movimiento e s transmitido por dos correas
trépezoidgles que son ariastradas:a su vez por dos po=-
leas que llamaremos motrices (1, 1°) montadas sobre un
mismo eje‘( A,y A'} y rf@idamente unidas a élcOp lo que
éste les comunica movimiento.Las dos poleas motrices
tie;en distinﬁo perfmetre con lo que se consigue trans
mitir a las ﬁoleas vibratorias, es decir a las equipa~-
das con ios contgapesos,>d;étinta velqcidad angular.

Para conseguir que 1l1a veiociﬁad angular de (1),
sea de sentido conérario a la de (1°), sé mon;a la correa
trapezoidal que va de 1la polea motriz superior (1) a la

polea vibratoria superior (2) normalmente,mientras que

la correa trapezoidal gue va de la polea motriz infe-

. rior (1°) a 1la polea vibratoria inferior (2’), se monta

en equis o cruzada,

Para cada una de las correas se dispone de uﬁa.s
polea tensora que'facilite'ei funéionamiento de las mis;
mes, y su montaje (3 y &), '

Todo el conjunté anteriormente descrito va mone
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tado soife un chasié rigido (figura 3), en un extre=
mo del cual se hallan dos brazos prensores (6), uno -
de 10; ¢uales es heslizaﬁié (7) Y que permite ébrazar
tronco o las remas de los 4rboles frutales, Una vez
esto realizado se comunica movimiento al eje motriz
(A &Y mediante cualquier medio mécé&ﬁco, con: lo gue
se produce la vibracidn, '

. Para mejor comprensifn de los elewentos des~
¢critos, en los planoé que se acompafian podemos distin-
gudir:

Figura l- planta vertical
Fiéura 2~ Plano superior
Figura 3- Chasis completo con sus elementos y sus

4 g

brazos, uno de ellos deslizable,

A A% Eje wmotriz. .
B B’~ ~ Eje ;ibratorio

le Poléa motriz superior

14 - Polea motriz inferior

2 - Polea vibratoria superior

27 - Polca vibratoria inféfiér

3- Polea tensora de l1la correa superior
4 Polea tensora de‘la correa‘inferior
5= Contrapeso o masa ”
6—- Brazos prensores

7~ Brazo deslizable

°©

Descrita suficientemente la invenciédn as{ co=
mo la manera de llevarla a la prédctica, ha de hacer-
se constar que puede ser objeto de toda clase de mo=-
dificaciones de detalle, en tanto éstas no alteren

su fundamento. ) B
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Los puntos de inveﬁcién pr@pia y nueva gue se ﬁre-
sentan para que s ean objeto de este Mgdelo de Utilidad,
son los sjguientes: ‘

REIVINDICACIONES

PRIMERA,~Vibrador multidireccional para la re-
coleéeién Mecdnica de 4rboles frutales, caracterizado
por estar. compuesto por doQ_contrapesos, montados sOe
bre dos éoleas libres, de idén&ico perfmetro que giran
alrededor de un mismo eje,

SEGUNDA.~Vibrador multidireccional para la re=
coleccién mecdnica de &rboles frutales, segdn revindi-
cacidn ahtérior,.caracterizado porque posee dos poleas
motrices dé diferente perfmetro, montadas sobre un mis-
mo-eje y rigidamente ﬁnidas a &1, V

"TERCERA.—Vibrgdor multidireecionéi para la re-
coleccidn mecdnica de 4rboles frutales, tai y como =
ha desbrito anteriorumente, caiacterizadé adem4s porque
posee 665 correas trapegoidales transmisoras dlel movi-
miento entre las cuatro poleas citadas eb las reivindi-
caciones anteriores, montadéa de manera gue una de ellas
vaya normalmente de la polea motriz superior a la po-~
lea vibratoria superior, y la otra correa trapezoidal
vaya montada en equis, de la polea motriz inferior a la
polea vibratoria inferior.

' CUARTA.~Vibrador multidirecciopal para la re=-
coleccién mecénica de ?rboles frutales, segﬁn'ha qéedéﬁo
r;ivindicado, caracterizado porque posee dos Po;eas'
tensoras, uﬂq para la corr;a superior y otra para la
inferior.,

QUINTA.~Vibrador multidireccional para la re=-
. I
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coleccién mecdnica de 4rboles frutales, segun preceden=-

tes reivindicaciones, caracterizado también porqne el

conjunto va montadb sobré un chasis rigido, en uno de
cuyos ektremés lleva dos;brazos prensores, uno de los
cuales, e s deslizable, |

SEXTA.~VIBRADOR MULTIDIRECCIONAL PARA LA RE-
COLECCION MECANICA DE ARBOLES FRUTALES,

Tal y como se ha deécrito en 1la memoria que
antecede, representado en los planos que se acompaiian
¥ para los fines que se han especificado.

' Consfa la pre%ente memoria descrip%iva de seis
hojaé escritas a miquina poi una sola de sus caras y

de dos hojas dobles de planos.,

Madrids 28 gL, 1976
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