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Dn. Carlos Weisse, de nacionalidad alemana, domiciliado
en Baioelona, calle Verdi, n9‘269, golicita regigtrar una -
Patente de Introduccién, por'lo afios, para Espaiia y sus Co-
lonias, qne‘se refiere a: ”SISTEMA DE TRANSBORDAR O ACARREAR
MATERIALES DIVERSOS, MEDIANTE PALA DE ACCIONAMIENTO MECANIGCO”.

Lae operaciones de carga y descarga de vagones, camio-

nes y bugues, resultan muy laboriosaes, si se tiene gque palear

el materisl a mano.-

Lo mismo sucede cuando se treta de palear minerales, -

- desde boca mina, a los medios de transporte que llevan a los

centros de consumo.-—

Dicho inconveniente se presenta, de un modo generel, en
todos los camsos que los materiales a trenshordar no van en-
vasadog.—

Modernamente se ha recurrido, para facilitar las opera-
elones de carga 0 acarreo, a las gruas con cuchare y e las
cintas sin-fin u orugas de transporte, sobre las que se de~
posita, el material & pala, pera ser luego vertido en los -~
camiones, vagones, tolvas o carros u otros medios de trans-
porte.-

En todas las ¢circunsgtancies el factor hombre, que tie-~
ne gue trabvajar & pala, constituye un ;noonveniente, por la
lentitud dei trabajo y por lo cara gue resulta esta mano de !

obra.-
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En el extrenjero y concretamente en Alemenia, se ha re-
currido al sistema de palear dichos materiales utilizandg -
unas palas mecénicas, que son controladas por los peones,
las cuales son accionadas mediante un cable de traccidn, mo-
vido por un cabrestante, cuyo embrague y desembrague, que -
puede ser eléctrico o mecénico, se realiza por medio de un
cable de control, que estéd a mano del operario que maneja
la pela,-

De esta manera la pala puede desplazarse con sums faci-
1idad a cualguier punto del camién, vagbn, u otro plano o -
superficle en la que se encuentre el material amontonado, -
para colocarla en posicién de carga, realizéndose el avance

de la pala contra el meterial, por la traccién ejercida me-

diante el cable de acero, movido por el cabrestante.-

Dicho procedimiento de acarrear o transbordar, ademds
de reducir el esfuerzo humano, hace muche mis répidas las
operaciones de carga y descarga.-

Hasta el presente, el sistema de pala mecédnica a que -
nos hemos referido, no ha gido conocido, divulgado ni prac-
ticado en nuestro pais, por cuya razén, de acuerdo con la
legislacidén vigente sobre la materia, se soliocita la corres-
pondiente patente de introduceidn, que garantizard al peti-
cionario, el derecho exclusivo de su explotaoiSn en Egpafia,
por un periocdo de 10 afios.- )

En los dibujos adjuntos, que constituyen parte inte-
grante de la presente memoria deseriptiva, se representa, -
en forma esquemftica y solo a t{tulo de ejemplo, una insta-
lacién en la que se aplica el sistema de transbordar mate-
riales, objeto de esta solicitud de patente.-

Dichos dibujos muestran:

Fig.l. Vista alzada de una instalacién, compuesta de
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la pala mecénica y de una ointa ain-fin compleméntaria, para
transbordar los materiales depositados en la plataforma de
un vaegdn de ferrocarril.- |

Pig.2. Viste en planta, eorrespondiente al alzado de - ?
Figel.~-

Refiriéndonos concretamente a dichos esquemas, pasemos '
g detaller las perticularidades del siatéma de transbordar o |
aoarrear materiales diversos, mediante la pala de acciona-
miento mecdnico.- ‘

Tal como se expresa por la vigta alzades de Fig.l, el -
meterial depositedo en la plateforma del vagbn -1-, eag palea-
do mediante la pala mecdnioca -2-, para verterlo, en easte caso,
sobra el plano inclinado -3- de una cinta de transporte -4-,
que lo conduce al punto de descarga =5-.

El accionamiento de la pala meodnica ~2- se realiza por
la tracci6n'ejeroida mediante un cable -6-, que se arrolla y
désarrolla del tembor de un cabrestante -7-, dotedo de un em-
brague electromagnético, gue es acclonado, & voluntad del ope-
rario -0~ que utiliza la pela, mediante un cable de control -
-8-, cuyo mando esté situado sobre los mangos previstos para
esir la pala mecénica -2-.

Cuando se desea cargar la psala, se coloca §ste frente al
montén de material, de modo que al ser atrafda por el cable
trector -6~ se llene, sgin necesidad de gque el operario reali-
ce ningin esfuerzo, ya que solo le corresponde guiar la pala
y determinar, mediante el cable de control, cuando el cabres-
tante debe trabajar en sentido de arrollar el c¢able, o cuando
conviene dejar el embrague libre para poder desarrollar el ca-
ble, desplagzando la pala hacia otro luger de emplazaemiento, -

para proceder @ una nueva operacifn de carga.-
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A £fn de que la pala pueda ocupar cualquier posicién -
con relacidén a la normal del tambor del cabrestante, ge ha
previsto disponer una poleade reenvio, que permite colocar
el cable gue efectia la traccidn, formando el éngulo adecua-
do tespecto al tambor y & la pala, para gque el esfuerszo del
cabrestante se realice con el debido rendimiento, pudiendo
adoptar la pala -2~ -2'~ diversas posiciones, tal como se -
indica en la planta esquemética de Fig.2.

7 Teniendo en cuenta qué, segin sea la posicién que ocupe
el operario gue hace traebajar la pale mecdnica, la iongitud
del cable de control tiene que.variar, se ha previsto dispo-
ner, sobre el cabrestente, o en otro punto adecuado de la -
insgtalacifn, una pértiga con un juego de poleas -10— en las
que se arrolla o desarrolla el cable de control, para gque se
acorte o slargue, en la misme proporcidén que el cable de trac-
ocibén.~ |

Se sobreentiende gue las soluciones mecfnicas y eléctri-
cas & que hemos hecho refergncia en la presente memoria, no
son limitetivas, eomo tampoco lo es lz forme y temafio de lsa
pela, puesto gue el sistema dé transbordar ¢ acarrear mate-
riales mediante la pala mecﬁniea; puede tener otras muchas
ejecuciones, dentro de los limites de la idea general, gue
dejemos expresada.-

Pare dar cumplimiento & lo dispuesto en el Articule 70
del vigente Estatuto sobre la Propiedad Industriel, se hace

constar, como fuente informativa, que el sistema de trans-
bordar o acarrear maeteriales mediante pala de accionemiento
mecénico, 2 que nos hemos referido en el transcurso de esta
memoria, ha sido explotado con Sxito hace més de un afio, en
Alemania, por las firmes Wieger Maschinenbau G.m.b.H. ~Neuss/

Rh. y Miag WMihlenbauw und Industrie G.m.b.H. —Braunschweig.-
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Le Patente de Introduccidn, por: »S8ISTEMA DE TRANSBOR-
DAR O ACARREAR MATERIALES DIVERSOS, MEDIANTE PALA DE ACCIO-
FAMIENTO MECANICO”, cuyo privilegio de explotacién en Espafia,
sus Colonias y Protectorado, se solicita por un periodo de
10 afios, recaerd sobre las particularidades, que se concre-

tan en las siguientes,

REIVINDICACIONES

1#.- »SISTEMA DE TRANSBORDAR O ACARREAR MATERIALES DIVERSOS,
MEDIANTE PALA DE ACCIONAMIENTO MECANICO® ceracterizedo por

el hecho de que el paleado del material a transbordar se rea-

liza mediante una pals, de forma y dimensiones adecunadas al
travajo a realizar, la onal estd unida & un cable de trac-—
cifn, que se arrole y desarrolla sobre el tambor de un ca-
brestante, que estd dotado de un embrague electromagnético,
accionado a voluntad por el operario que utiliza la pala,
mediante un cable de control, euyo mando esté situado & ma-
no de diého operario, para determinar cusndo la pala debe

avangar.. . contra el material.-~

22,.- ”SISTEMA DE TRANSBORDAR O ACARREAR MATERIALES DIVERSOS, !

MEDIANTE PAYTA DE ACCIONAMIENTO MECANICO” segin la 12 rei-
vindicacién, caracterizado por el hecho de que para poder
situar la pala en ounslgunier posicién, respecto al material
& cargar y con relacibn a la normal del tambor del cabres—
tante, se hs previsto disponer, en un lugar adecuado de la
ingtalacién, una polea de reenvi{o, que permite establecer,
entre la parte del cable unido & la pala y la que se dirige
al cabrestante, un éngulo adecuado de trabajo.-

32.~- »SISTEMA DE TRANSBORDAR O ACARREAR MATERIALES DIVERSOS,
MEDIANTE PALA DE ACCIONAMIENTO MECANICO” segén las reivin-

dicaciones precedentes, caracterigado pér el hecho de que
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pare poder acorter y alargar automaticamente la longitud del
cable de control, con relacibén a la posicidén que ocupa la -
pala, se ha previsto disponer un juego de poleas, montado -
sobre una pértiga, en las gue se arrolla y desarrolla el ca-
ble de control.-
42, "SISTEMA DE TRANSBORDAR O ACARREAR MATERIATES DIVERSOS,
MEDIANTE PALA DE ACCIONAMIENTO MECANIGO”. Tal como se ha des—
crito y demostrado en los dibujos adjunfos.-

Congta de seis hojes foliadas y mecanografiadas por una

sola caré.~

Barcelona a 15 de Junio de 1955.

P.A. de Dn. Carlos Velgse.-
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