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que por 20 atfies, para Espafia y sus Posesiones, se solicita a faver de
la Casa OCAV, ENRICO SCARANI & FIGLI, SePo Ao, de nacionalided 1tallensa,
domicilinde en BOLOKIA (Italia), por : ®MECAKISMO DE ROTACION DE LA

BARRA PORTA-PEINES APLICABLE A LAS MAGUINAS PARA ESTIRAR CINTAS DB
!;BRATm&“O""--—--"--O--—--------------

Memoria descriptiva

La presente invencién se refiere 2 un dispositivo adecuedo para
mandar le rotacién de las barras porta-peimes aplicable a las wéquinas
para estirar cintas de fibra textil, y particularmente a miquinas de
esta clase en las que dichas barras porta-=peines siguen un recorrido
cerrado con dos distintas velocidades de traslaciénm, formando um tren
continuo y. empujéndose une a otra a lo largo de dicho recorrido.

Las méquines destinadas a estirar cintas de fibras textiles y
a disponer parslelas dichas fibrss son conocidas con el nombre genbri-
co de "manuares®". En el comercio existen varios tipos de manuares, ba-
sados en distintos principios de funcionamiente. El dispositive de
mando y de gufa segln la presente invencién es particularmente aplica-
ble a una determinade clase de dichos manuares, de 1los que se harl a
continuacién ung somers descripcién con fines de aclaracién, |

B los monuares a los que se refiere em particuler manera la pre-
sente invencién, el estiraulento de la cinta de fibra textil es resli-

‘zado mediante peines cuyas ptas, dispuestas 2 lo largo de una o mis

hileras, Sobresalen de convenientes barras porta-peines que se mueven
transversalmente sobre un recorrido cerrado cuyo trecho de trabajo es

generalmente rectilineo, mientras que el trecho de rstorno es total o

{
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percialmente curvilineo., EL movimiento de trabajo de diches barras
portae-~peines les es comunicado a éstas por ruedeas dentadas que engra~
man con dichas barras en proximided de Sus extremos opuestos y que
son acclomnedos & una determinada velocidad angular, mientiras que el
movimiento de retorno les es comunicado pér otras rueaas dentadas ac-~
cilonedas a una velocidad angular superior. Se deriva de ello que las

‘barras porta-peines se mueven, en el recorrido de irabajo, & una ve-

locidad inferior gue en el recorrido de retorne. Estas dos velocida-
des de traslacién distintas permiten acercer una a otra las barras
porta-peines a lo largo del recorrido de trabaje de mode que las plias
de estiramiento resultan vueltas haciavarriba ¥y paralelas, y permiten |
también alejar una de otra dichas barras a 1o largo del recorride ‘
curvilineo de retorno, de modo de hecer girar hacia fuera las iuenc:l.e-
nadaes plias con fines de limpieza. |
BEs los mamuares del tipo mencionado, dicha rotacién de las ba-
rras porta-peines, durante el movimiento de retorne répido que las
pone cou las plias vueltas hacia fuera, se verifica generalmente de
golpe y se obtlene, por ejemplo, mediante el chogue de unas a modo
de narices especiales, que sobresalen de dichas barras porta-peines,
contra un obstéculo o espolén fijo. Es fdcil comprender que la vio-
lencia de dicho ehoque experimentado por las barras porta-peines es
directamente proporcional a la velocidaed de desplazemiento de estas
Gitimes, por lo cuel los manuares que emplean dichos obstéculos fi-
Jos para determinar la rotacién hacia fuera de los peines ho pueden
hacerse funcionar a velocidades superiores a la que provoca el dete-
rioro o rotura de dichas barras e consecuencia de dichos choques
violentos y continuos. Dichos detverioros,\ que resultan por tante
tanto mis sensibles cusito mayor es la velocided de funcionamiento
del menuar, pueden también producirse em las gnias dentro de las que
Se mueven las barras porta-peines en el momento de su répida rotaciénm.
Fin de la presente invencién es la creacién de un dispositivo,
eplicable a wanuares del género anteriormente mencionsdo , medliante
el cusl la rotacién de las barras poriagpines a lo largo del recorri-
do de retorno a mayor velocidsd, oon el fin de cambiar la oriemtacién
de los peines para efectuar su limpleza, es realizada suave Y progre-
sivemente de modo que quedan completamente eliminados los choques
violentos sobre dichas barras porta-peines y sus respectivas guiss,
con la consi.guient’e eliminacién de los deteriores provocados por ta-
les chogues y posibilidad de sumentar notablemente la velocided de
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funcionamiente del manuar, y por tante su rendimiemto.

El dispositivo segiin la presemte invencién, gue permite alcan-
zar el fin memcionado, estf{ constituido esencialmente por un érgano
m8vil con el que estén acopleadas en su veloz movimiento de retorme
las barras porta=peines, estendo proiisto dicho Srgane mévil de ade—
cuadas superficies de choque y de guia que, actuando de maners con-
tinua sobre correspoudientes superficies de dichas barras porta-
pelnes durante el entero perlodo de acoplamiento, provocan su rota-
cién suave y progresiva hasta llevar los peines hacia fuera en la
posicién més adecuada para su limpieza.

Otros fines y ventajas de la presente invencién aparecerén em
la descripcién siguiente y en el adjunto dibujo, descripcién y dibu-
Jjo que, sin embargo, tienen un mero significado ilustrativo, y ne
limitativo. ‘

¥n dicho dibujo, la Pig. 1 es una vista frontal del dispositivo
de mande segln la invencién, splicado a un manuar de tren continue
de berras porta-peines, y

la Fig. 2 es una seccién transversal esquemitica por la linea
A~B de la Fig. 1.

El manuar, representado parcialmente en las figuras del dibujo,
es del tipo de los gue le hecen reslizar a un tren continuo de ba-
rras porta-peines 1 un recorrido de retorno (visible em la Fig. 1)

a una velocidad superior a la adoptada para el recorrido de trabajo
(no visible en dicha Fig. 1) y con una separacién reciproca de di-
chas barras superior a la prevista a lo largo de dicho recorrido de
trabajo. Segln le particular realigscién representada en el dibujo,

"las barras porta-peines 1 engranan, durante el recorrido de retornmo,

con un par de ruedas de accionamiento 2 provistas de adecuadas cavi-
dades en su periferia que pueden coopersr con dichas barras en eo-~
rrespondencia ¢ cérca de sus extremos opuestos. Més particularmen-
te, las barras porta-peines, que bajan verticalmente desde la gzona
de trabajo del manuel, segGn indica la flecha 14, se disponen de

‘modo que las puntas 12 de 108 peines estén vuelteg hacla arriba con

las barras mantenidas a una distanclg filja y preestablecida por
érganos separadores 15 previstos en ellas. Una vez que dichas barras:
hen llegedo a la alturg del punto O, son cogidas por las ruedas de
accionamiento 2 y con ellas empiezan un recorride semicircular de
retorno a la velocidad determinada per dichas ruedas, reeorride gue
termina sproximadamente en sl punto D. A partiir de este punte, las
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barres porta-peines prosiguen veriicaimentie yRcia arriba pars alean-
zar la zona de trabajo, cowo indica la flecha 16. '

En una primers parte del mencionado recorrido semicircular, las
barras son sometidas a'la accidén de guias fijas 6 y 7 que obligan
las pantas 12 a disponerse tangencialmente con respecto a las ruedas
de acclonamiento 2. Poco antes de alcangzar el punto mis bajo B, las
berras porta-~peines vienen a cooperar con el dispositivo que consti-
tuye el objeto de la presente invencidn e indicado en su conjunto con
17. Dicho dispositivo, Seghn la realizacién ilustrada por el dibujo,
es de tipo libremente rotatorio en el sentido de que esti constituide
esencialmente por un érgano J montado sobre un Arbol 13 libremente
giratorio, o bien por un érgano gque puede girar libremente sobre di-
cho arbol fijo. Dicho 6rgano libremente giratorie 3 estd comstituido
per una o varlas ruedas que resultan paralelass a las ruedas de acclo-
namiento 2 y que presentan, en su periferia, clierto nimero de cavida-
des equidistantes 4 y, en una almmemos de sus caras, un nlmero corres-
pondiente de superficies de guis o picos 5 que forman un 4ngulo ade-
cusdo con respecio & su disposicién radiada. La sepsracién de las
cavidades 4 es tal que en cada una de ellass va a alojarse una barra
porta-peines durante su movimiento semi-cirpular determinado por las
ruedas de acclonamiento 2. Con ello se obtiene una cenexién, a través
de la barra gque se ha alojado en la cavidad 4, entre las ruedas de
acolonamiento 2 y las ruedas libres 3, con la consiguliente rotacién
de estas Gltimas en el mismo sentido de las ruedas de asccicnamiento
Yy & una velocidad angular casil igual. Por lo que precede se compr ende,
pues, que tanto en el momento en gue las barras poria-peines vam a co-
operar con el dispositivo oiientador libre 17, como por todo el tiem-
po que dura dicha cooperacién, no se verifioa choque alguno de con-
tacto, por lo cual la méquina podri funcilonsr ineluso a velocidades
elevadisimes ya que la velocidad del dispositivo orientador variaré
de wenera correspondiente. Durante todo el periodo en gue una barra
portaqpe1nes cualquiera queda en contacto con el dispositivo orienta~-
dor, los picos 5 u oiras superficies anflogas actfian sobre partes
preestablescidas de la barra, por ejemplo sobre los 6rganos separado-
res 15, de modo que hacen girsr progresivamente dicha barra en medi-
da suficiente a dirigir hacia fuera las plias 12 en la posicién més

‘adecusda para efectuar la limpieza. Luego, en el momento en gue las

barras absndonan el dispositivo de accionamiente 17, dos guiss ar-
queadas 6 y 8 conservan la orientacién hsecia fuera de las plias 12
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por otro corto trecho del recorrido semicircular de retorno, hasts

que un érgsmo de tope fijo 11 o un dispositive giraterio, que pueﬁe
ser muy similer a un dispositivo orientedor 17 del tipo anteriormente l
descrito, provoca una ulterior rotaciém de las barras 1 de forme que
las puntag 12 vuelvan & ser orientadas verticslmente. ¥n este filtimo
trecho verticsl del recorrido de retorno, los peines que llevam las
barras son mantenidos con las plas dirigidas verticalmente hacia arri-
ba por sdecuedos Srganos de guia fijos 6 y 9,

Naturalmente, el dispositivo orientador 17 puede experimentar nu-
merosas variantes tanto en lo que concierne su punte de gplicacién en
un determinado manuar, como en lo que concierne el nfimero de dichos
dispositives utilizable en el mencionado manuar, y por fin en lo que
conclerne la forma constructive de tel dispositive. En efecto, aunm
cuando el dispositivo orientador 17 ha side descrito y representezdo
en el punto wés.bajo del recorride de retorno de las barras porta-
pelnes, se podria eventualmente aplicar en otros punies de dicho re-
corrido y tanto dentro como fuera del recorrido cerrado reslizado por
tales barras. Por fin, el dispositive orientador 17, en lugar de ser
un Srgeno libremente glratorio, podria estar constituido por un érga- %
no mébvil, por ejemplo rotatorio, solidsrio de las ruedas de acciona~-
miento 2 o de su &rbol de rotacién, por ejemplo mediante cadenas,
engranajes u otros elementos, de modo que el movimiento comunicade
el dispositivo orientador por dichas transmisioneés mecénicas ses el
necesario pare acopler exectamente las cavidades 4 con las barras
portia=peines. '

REIVINDICACIONES

Se reivindican como de le propia y nueva invencién la prepledsd y ex-
plotacién exclusivas de : |
1). Un mecaniswo de rotacién de la barra porte-peines aplicable a las
méquinse pera estirar cintas de fibra textil, caracterizado por com-
s8istir esenclalmente en un érgano mévil con el que se acoplan dichas
bArraa porte=peines durante su recorrido cerredo en dichas méquinas,
estando provisto dicho 6rgano mévil de adecuadas superficies de con-
tacto y de gula que,’actuando sobre correspondientes superficies de
dichas barras porta-peines durante todo o una parte de dicho periede
de acoplamientc, provocan su deseada rotecién.

2). mecaniswo segun la reivindicaeién l), caracterizado por el heche
de que dicho 6rgano mévil es puesto en movimiente por la aceién que
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sobre &1 ejercen las barras porta-peines en el momente de su recipro-
¢o acoplamiento,
J). Mecanismo segGn la reivindicacién 1), caracterizado por el hecho
de que dicho 6rgeno mévil gira libremenie sobre si mismo y es puesto
en rotacién por las barras porta-peines durente todo el tiempo en que
estas Gltimas quedan acopladas con 61.
4). Mecanismo segfin la reivindicecién 1), caracterizado por el hecho
de que el 6rgano mévil posee cavidades em las que vauz a glojarse las
barras porte-peines, asi como superficies de presifn y de guia que de-
terminan la rotacién de dichas barras mientiras éstas se encuentran
dentro de dichas cavidedes,
5). Mecanismo segln la reivindicacién 1), earacterizado por el heche
de que el érgano mévil esif consiituido por una o varies ruedas libres
que lleven en su periferia cierto nfumero de cavidades dentro de las
que van a slojarse las barras porta-peines durante su movimiento de
traslacién, estando ademis provistas dichas ruedas de superficies de
guia adecuadas para hacer girar progrésivauente las barras menciona-
das durante el periodo de reciproco acoplamiento.
6). Mecanisme segln la reivindicecién 1), caracterigado por el heche
de que el érgano mévil es movido en sincronismo con el movimiento de
las barras porta-peines por medios de transmisibén mecénicos acclonsdos,
& su vez, por los érganos que determinan dicho movimiento de las bae
rras porta=-peines.
7)» Mecanismo seglin una reivindicacién anterior, caracterizado por el
hecho de ser apliecado en uno o varics puntos cuaslesquiera del recorri- .
do inactivo o de retorno de las barras, dentro o fuera de dicho r eco-
rrido, y por ser tal la rotacién que el mizmo les comubica a dichas
barras que orienta hacia fuera las plas de 108 peines en la posicién
mfe adecunada para su limpieza y eventualmente también para variar di.
cha orientacién.

MECANISMO DE ROTACIOK DE LA BARRA PORTA-PEIKE ICABL :
MAQUINAS PARA ESTIRAR CINTAS DE FIBRA TEXTILY, = = = = = @ = = = = = o'

Consta la presente Memoria descriptiva de sels hojas numerasdas E'
sgadjunte un plame pa~

y mecanografisdas en una sola csra, a las que
ra su mejor compransién.
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