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PATBNTE DE INYECCIÓN

que por 20 años, p a ra  EspaHa y sus P o sesio n es, se  s o l i c i t a  a  favor de 
l a  Casa CAV. EbíRICO SCARANI & FIGLI, S .p .A ., de n ac iona lidad  i t a l i a n a ,  
d o m ic iliad a  en BOLONIA ( I t a l i a ) ,  po r : "MECANISMO BE ROTACIÓN DE LA 
BARRA PORTA-PEINES APLICABLE A LAS MAQUINAS PARA ESTIBAR CINTAS DE 
FIBRA TEXTIL,. -  - .................... .................. ..............................................................................

Memoria d e s c r ip t iv a

La p re se n te  invención se  r e f i e r e  a  un d is p o s i t iv o  adecuado p a ra   ̂
mandar l a  ro ta c ió n  de l a s  b a rra s  p o r ta -p e in e s  a p lic a b le  a  l a s  máquinas 
p a ra  e s t i r a r  c in ta s  de f ib r a  t e x t i l ,  y p a rtic u la rm e n te  a  máquinas do 
e s ta  c la s e  en l a s  que d ich as  b a rra s  p o r ta -p e in e s  siguen un re c o rrid o  
cerrado  con dos d i s t i n t a s  ve locidades de t r a s la c ió n ,  formando un tre n  
continuo y empujándose una a  o t r a  a  lo  la rg o  de dicho re c o rr id o .

Las máquinas d e s tin a d a s  a  e s t i r a r  c in ta s  de f ib r a s  t e x t i l e s  y 
a  d isponer p a ra le la s  d ich a s  f ib r a s  son conocidas con e l nombre g en éri­
co de "mancares". B* e l  comercio e x is te n  v a r io s  t ip o s  de mancares, ba­
sados en d i s t in to s  p r in c ip ie s  de funcionam iento. El d isp o s it iv o  do 
mando y do guia según l a  p re se n te  invención es p a rtic u la rm e n te  a p lic a ­
b le  a  una determ inada c la s e  de dichos m ancares, de le s  que se  hará a 
con tinuación  una somera d esc rip c ió n  con f in e s  de a c la ra c ió n .

Ba lo s  mancares a  lo s  que se  r e f i e r e  as p a r t ic u la r  manera l a  p re ­
sen te  invención , e l  e s tiram ien to  de l a  c in ta  de  f ib r a  t e x t i l  es r e a l i ­
zado m ediante p e in e s  cuyas p úas, d isp u e s ta s  a  l e  la rg o  de una o más 
h i le r a s ,  so b resa len  de convenientes b e rra s  po rtar-peines que se  mueven 
tra n s v e rsa ín e n te  sobre  un re c o rr id o  cerrado  cuyo trecho  de tra b a jo  es 

generalm ente r e c t i l í n e o ,  m ien tras  que e l trecho  de re to rn o  es t o t a l  o
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p arc ia lm en te  c u rv il ín e o . El movimiento de tra b a jo  de d ichas barraa  
p o rta -p e in e s  le s  es comunicado a  é s ta s  por ruedas dentadas que engra­
nan con d ichas b a rra s  en proxim idad de sus extremes opuestos y que 
son accionados a  una determ inada velocidad  a n g u la r , m ien tras que e l 
movimiento de re to rn o  le s  es comunicado po r o t r a s  ruecas den tadas ac­
cionadas a  una velocidad  angu lar su p e rio r . Se d e riv a  de e llo  que la s  
b a rra s  p o rta -p e in e s  se  mueven, en e l  re c o rr id o  de t r a b a jo ,  a  una ve­
lo c id ad  In f e r io r  que en e l re c o rr id o  de r e to m e .  E stas  dos velocida­
d es de t r a s la c ió n  d i s t i n t a s  perm iten  a c e rc a r  una a  o t r a  l a s  b a rra s  
portad-peines a  lo  la rg o  d e l re c o rr id o  de t r a b a je  de  modo que l a s  p&as 
de e stiram ien to  re s u l ta n  v u e lta s  h ac ia  a r r ib a  y p a ra le la s ,  y perm itan 
también a l e j a r  una de o t r a  d ich as  b a rra s  a  lo  la rg o  d e l rec o rrid o  
c u rv ilín e o  de r e to m o , de modo de hacer g i r a r  hacia  fu e ra  l a s  m onde- 
nadas p&as con f in e s  de lim p ieza .

BU lo s  manuares d e l t ip o  mencionado, d leha  ro ta c ió n  de l a s  ba­
r r a s  p o r ta -p e in e s , d u ran te  e l  movimiento de re to rn e  r&pldo que l a s  
pone con l a s  p&as v u e lta s  hac ia  fu e ra , se  v e r i f i e a  generalm ente de 
golpe y so  o b tie n e , po r ejem plo, m ediante e l choque de unas a  modo 
de n a r ic e s  e s p e c ia le s , que so b resa len  de d ich as  b a rra s  p o r ta -p e in e s , 
c o n tra  un obstácu lo  o espolón f i j o .  Es f á c i l  comprender que l a  vio­
le n c ia  de dicho choque experimentado p e r  l a s  b a rra s  p o r ta -p e in e s  es 
d irec tam en te  p ropo rc iona l a l a  ve locidad  de desplazam iento de e s ta s  
á lt lm a s , por lo  cual lo s  manuares que emplean d ichos o bstácu lo s f i ­
jo s  para  determ inar l a  ro ta c ió n  h ac ia  fu e ra  de lo s  p e in es  no pueden 
h acerse  funcionar a ve locidades su p e rio re s  a  l a  que provoca e l  d e te ­
r io ro  o ro tu ra  de d ich as b a rra s  a consecuencia de  d ichos choques 
v io le n te s  y con tinuos. Dichos d e te r io ro s ;  que r e s u l ta n  por tan to  
ta n to  más s e n s ib le s  cuanto mayor es l a  ve locidad  de funcionamiento 
d e l  mandar, pueden también p ro d u c irse  en l a s  g u ía s  den tro  de l a s  que 
se  mueven l a s  b a rra s  p o r ta -p e in e s  en e l memento de su rá p id a  ro ta c ió n .

Fin de l a  p re se n te  invención es l a  c reac ió n  de un d is p o s i t iv o , 
a p lic a b le  a  manuares d e l género an te rio rm en te  mencionado, m ediante 
e l  cua l l a  ro ta c ió n  de l a s  b a rra s  porta-gpinos a  lo  la rg o  d e l  r e c o r r i ­
do de re to rn o  a  mayor v e lo c id ad , eon e l f in  de  cambiar l a  o r ie n ta c ió n  
de lo s  p e in es  p a ra  e fe c tu a r  su lim p ieza , es re a l iz a d a  suave y p rog re­
sivam ente de modo que quedan completamente elim inados lo s  choques 
v io le n to s  sobre d ich a s  b a rra s  p o r ta -p e in e s  y sus re s p e c tiv a s  g u ia s , 
con l a  co n sig u ien te  e lim inación  de lo s  d e te r io re s  provocados por t a ­
l e s  choques y p o s ib i l id a d  de aumentar notablem ente l a  ve locidad  do
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funcionam iento d e l cannar, y p o r ta n te  su rendim iento*

60 Et d is p o s it iv o  según l a  p re se n te  Invención , que perm ite  a lcan­
zar e l f in  mencionado, e s tá  c o n s titu id o  esencialm ente por un árgano 
móvil con e l  que estén  acopladas en su ve loz  movimiento de  re to m e  
l a s  b a rra s  p o r ta -p e in e s , estando p ro v is to  dicho árgano móvil de  ade­
cuadas s u p e r f ic ie s  de choque y de g u ia  que, actuando de manera con- 

65 tln u a  sobre co rrespond ien tes s u p e r f ic ie s  de  d ich a s  b a rra s  p o r ta -
p e in es  du ran te  e l  en tero  periodo de acoplam iento , provocan su ro ta ­
ción suave y p ro g re s iv a  h asta  l le v a r  lo s  p e in es  h ac ia  fu e ra  en l a  
p o sic ió n  más adecuada p a ra  su lim p ieza .

O tros f in e s  y v e n ta ja s  de l a  p re se n te  invención aparecerán en 
70 l a  d e sc rip c ió n  s ig u ie n te  y en e l ad junto  d ib u jo , d e sc rip c ió n  y dibu­

jo  que, s in  embargo, tie n e n  un mero s ig n if ic a d o  i lu s t r a t iv o ,  y no 
l im i ta t iv o .

Ba dicho d ib u jo , l a  F lg . 1 es una v is ta  f r o n ta l  d e l  d isp o s it iv o  
de mando según l a  invención , ap licado  a un manuar de tre n  continuo

75 de b a rra s  p o r ta -p e in e s , y
l a  F ig . 2 es una sección  tra n s v e rsa l  esquem ática po r l a  l in e a  

A—B de l a  F ig . 1 .
EL manuar, rep resen tado  parc ia lm en te  en la e  f ig u ra s  d e l  d ib u jo , 

es d e l t ip o  de lo s  que l e  hacen r e a l i z a r  a  un t r e n  continuo de ba- 
00 r r a s  p o rta -p e in e s  1 un re c o rr id o  de re to rn o  ( v is ib le  en l a  F ig . 1) 

a  una velocidad  su p e rio r  a  l a  adoptada para  e l  re c o rr id o  de tra b a jo  
(no v is ib le  en d icha F ig . 1) y con una separación  re c ip ro c a  de d i ­
chas b a rra s  su p e rio r  a  l a  p r e v is ta  a lo  la rg o  de dicho re c o rr id o  de 
t ra b a jo . Según l a  p a r t ic u la r  re a l iz a c ió n  rep re sen tad a  en e l  d ib u jo , 

65 l a s  b a rra s  p o rta -p e in e s  1 engranan, d u ran te  e l  re c o rr id o  de re to m o , 
con un p a r de ruedas de accionam iento 2 p r e v is ta s  de adecuadas cav i­
dades en su p e r i f e r i a  que pueden cooperar con d ich as b a rra s  en co­
rrespondenc ia  o c e rca  de sus extremos opu esto s . Más particu la rm en­
t e ,  l a s  b a rra s  p o r ta -p e in e s , que bajan v e rtic a lm e n te  desde l a  zona 

90 de tra b a jo  d e l manual, según in d ic a  l a  f le c h a  14, so  disponen de
modo que l a s  p u n tas  12 de lo s  p e in e s  están  v u e lta s  hacia  a r r ib a  con 
l a s  b a rra s  m antenidas a  una d is ta n c ia  f i j a  y p re e s ta b le c id a  por 
órganos separadores 15 p re v is to s  en e l l a s .  Una vez que d ichas b a rra s  
han lleg ad o  a l a  a l tu r a  d e l  punto 0 , son cog idas p o r l a s  m odas de 

95 accionam iento 2 y eon e l l a s  empiezan un re c o rr id o  sem ic ircu la r de 
re to m e  a l a  ve locidad  determ inada p o r d ich as ruedas, re c o rr id o  que 
term ina aproximadamente en e l punte D. A p a r t i r  de e s te  p un to , l a s
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b a rra s  p o r ta -p e la e s  p rosiguen v e rtica lm en te  hacia  a r r ib a  p a ra  a le an - 
zar l a  zona de t r a b a jo ,  como in d ic a  l a  f le c h a  16,

3& una p rim era  p a r te  d e l mencionado re c o rr id o  se m ic irc u la r , l a s  
b a rran  son som etidas a l a  acc ión  de g u ias  f i j a s  6 y 7 que obligan  
l a s  p in ta s  12 a  d isp o n e rse  tangenelalm ente con re sp ec to  a  l a s  ruedas 
de accionam iento 2 . Poco a n te s  de a lc an z a r e l  punto más bajo B, l a s

í
b a rra s  p o r ta -p e in e s  vienen a cooperar con e l  d is p o s it iv o  que c o n s ti­
tuye e l o b je te  de l a  p re se n te  invención e indicado en su conjunto con 
17. Dicho d is p o s i t iv o ,  según l a  r e a l iz a c ió n  i lu s t r a d a  por e l  d ib u jo , 
es de t ip o  lib rem en te  r o ta to r io  en e l  se n tid o  de que e s tá  c o n s titu id o  
esencialm ente por un órgano 3 montado sob re  un á rb o l 13 lib rem ente  
g i r a to r io ,  o b ien por un órgano que puede g i r a r  lib rem en te  sobre d i ­
cho á rb o l f i j o .  Dicho órgano lib rem en te  g i r a to r io  3 e s tá  c o n s titu id o  
p e r  una o v a r ia s  ruedas que r e s u l ta n  p a r a le la s  a  l a s  ruedas de acc io ­
namiento 2 y que p re se n ta n , en su p e r i f e r i a ,  c ie r to  número do cav ida­
des e q u id is ta n te s  4 y, en una asacaos de sus c a ra s , un número c o rre s­
pond ien te  de s u p e r f ic ie s  de gu ia  e p ic o s  5 que forman un ángulo ade­
cuado con re sp ec to  a su d isp o s ic ió n  ra d ia d a . La separación  de l a s  
cavidades 4 es t a l  que en cada una de e l l a s  va a  a lo ja r s e  una b a rra  
p o r ta -p e in e s  d u ran te  su movimiento semi-(%!&ultr determ inado por l a s  
ruedas de accionam iento 2 . Con e llo  se  o b tie n e  una conexión, a  tra v é s  
de l a  b a rra  que se  ha a lo jado  en l a  cavidad 4, e n tre  l a s  ruedas de 
accionam iento 2 y l a s  ruedas l i b r e s  3 , con l a  co n sig u ien te  ro ta c ió n  
de e s ta s  ú ltim as  en e l  mismo sen tid o  de l a s  ruedas de accionam iento 
y a  una velocidad  angular c a s i  ig u a l .  Por lo  que precede se  comprende, 
p u es , que ta n to  en di momento en que l a s  b a rra s  p o r ta -p e in e s  van a  co­
operar con e l d is p o s it iv o  o rien tad o r l i b r e  17, como po r todo e l tiem­
po que dura  d icha  cooperación, no se  v e r i f i c a  choque alguno de con­
ta c to ,  po r lo  cua l l a  máquina podrá funcionar in c lu so  a  velocidades 
c lavad ísim as ya que l a  velocidad  d e l  d is p o s i t iv o  o rie n ta d o r v a r ia rá  
de  manera co rresp o n d ien te . Durante todo e l  periodo  en que una b a rra  
p o rta -p e in e s  cu a lq u ie ra  queda en con tacto  con e l  d is p o s it iv o  o r ie n ta ­
d o r, lo s  p ic o s  5 u o t r a s  s u p e r f ic ie s  análogas ac túan  sobre  p a r te s  
p re e s ta b le c id a s  de l a  b a rra , po r ejemplo sobre  lo s  órganos separado­
r e s  15, de  modo que hacen g i r a r  p rogresivam ente d ich a  b a rra  en medi­
d a  s u f ic ie n te  a  d i r i g i r  hac ia  fu e ra  l a s  púas 12 en l a  p o s ic ió n  más 
adecuada p a ra  e fe c tu a r  l a  lim p ieza . Luego, en e l momento en que l a s  
b a rra s  abandonan e l  d isp o s it iv o  de accionam iento 17, dos g u ia s  a r­
queadas 6 y 8 conservan l a  o r ie n ta c ió n  hac ia  fu e ra  d e  l a s  púas 12
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p o r o tro  oo rto  trecho  d e l  re c o rr id o  sem ic irc u la r  de r e to m o , h asta  
que un árgano de tope  fi$o  11 o un d is p o s it iv o  g i r a to r io ,  que puede 
so r muy s im ila r  a un d is p o s it iv o  o rie n ta d o r 17 d e l tip o  an terio rm ente  
d e s c r i to ,  provoca una u l t e r io r  ro ta c ió n  de l a s  b a rra s  1 de forma que 
l a s  p u n tas  12 vuelvan a s e r  o r ie n ta d a s  v e rtic a lm e n te . EB e s te  últim o 
trech o  v e r t i c a l  d e l re c o rr id o  de re to rn o , lo s  p e in e s  que l le v a n  la s  
b a rra s  sen m antenidos con l a s  púas d i r ig id a s  v e rtiea lm e n te  h ac ia  a r r i ­
ba p e r adecuados órganos de g u ia  f i j o s  6 y 9 .

N aturalm ente, e l d is p o s it iv o  o r ie n ta d o r  17 puedo ejqperimentar nu­
merosas v a r ia n te s  tan to  en l e  que concierne  su punte de a p lica c ió n  en 
un determ inado manuar, eomo en lo  que concierne  e l número de dichos 
d is p o s i t iv o s  u t i l i z a b l e  en e l mencionado manuar, y p o r f in  en lo  que 
concierne  l a  forma c o n s tru c tiv a  de t a l  d is p o s i t iv o .  En e fe c to , aun 
cuando e l  d is p o s it iv o  o rie n ta d o r  17 ha sido  d e s c r i to  y rep resen tado  
en e l punto más bajo  d e l  re c o rr id o  de re to rn o  do l a s  b a rra s  p o r ta -  
p e in e s , se  p o d ría  eventualm ente a p lic a r  en o tro s  p un tes  de dicho r e ­
c o rrid o  y tan to  d en tro  como fu e ra  d e l  re c o rr id o  cerrado  re a liz a d o  por 
t a lo s  b a rra s . Por f i n ,  e l  d is p o s it iv o  o r ie n ta d o r  17, en lu g a r de sor 
un órgano lib rem en te  g i r a to r io , p o d ría  e s ta r  c o n s titu id o  por un órga­
no m óvil, po r ejemplo r o ta to r io ,  s o l id a r io  de l a s  ruedas de acciona­
miento 2 o de su á rb o l de ro ta c ió n , por ejemplo m ediante cadenas, 
eng ranajes u o tro s  elem entos, de modo que e l  movimiento comunicado 
a l  d isp o s it iv o  o rien tad o r p e r  d ich as  tran sm isiones mecánicas sea  e l 
n ecesario  p a ra  aco p lar exactamente l a s  cavidades 4 con l a s  b a rra s  
p o r ta -p e in e s .

REIVINDICACIONES

Se re iv in d ic a n  come de l a  p ro p ia  y nueva invención l a  propiedad y ex­
p lo ta c ió n  exc lu sivas de :
1 )  . Un mecanismo de ro ta c ió n  de l a  b a rra  p o r te -p e in e s  a p lic a b le  a  l a s  
máquinas p a ra  e s t i r a r  c in ta s  de f ib r a  t e x t i l ,  c a rac te riza d o  p e r  con­
s i s t i r  esencialm ente en un órgano móvil con e l  que se  acoplan d ichas 
b a rra s  p o rta -p e in e s  d u ran te  su re c o rr id o  cerrado  en d ich as máquinas, 
estando p ro v is to  dicho órgano móvil de adecuadas s u p e r f ic ie s  de con­
ta c to  y de g u ia  que, actuando sobre co rresp o n d ien tes  s u p e r f ic ie s  de 
d ich as  b a rra s  p o r ta -p e in e s  du ran te  todo o una p a r to  de dicho periodo 
de acoplam iento, provocan su deseada ro ta c ió n .
2 )  . Mecanismo según l a  re iv in d ic a c ió n  1 ) ,  c a rac te riza d o  por e l hecho 
de  que dicho órgano móvil es puesto  en movimiento por l a  acción  que
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sob re  é l  e je rcen  l a s  b a rra s  p o r ta -p e in e s  en e l  momento de en re c ip ro ­
co acoplam iento.
3 )  .  Mecanismo según l a  re iv in d ic a c ió n  1 ) ,  c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho 
de que dicho órgano móvil g i r a  lib rem en te  sobre s i  mismo y es puesto 
en ro ta c ió n  por l a s  b a rra s  p o r ta -p e in e s  du ran te  todo e l  tiempo en que 
e s ta s  ú ltim a s  quedan acopladas con é l .
4 )  . Mecanismo según l a  re iv in d ic a c ió n  1 ) ,  c a ra c te riz a d o  p o r e l  hecho 
de que e l órgano móvil posee cavidades en l a s  que van a  a lo ja r s e  l a s  
b a rra s  p o r ta -p e in e s , a s i  como s u p e r f ic ie s  de  p re s ió n  y de g u ia  que de­
term inan l a  ro ta c ió n  de d ich as  b a rra s  m ien tras  é s ta s  s e  encuentran 
d en tro  de d ich a s  cav idades.
5 )  .  Mecanismo según l a  re iv in d ic a c ió n  1 ) ,  c a ra c te r iz a d o  p o r e l  hecho 
de que e l órgano móvil e s tá  c o n s titu id o  por una o v a r ia s  ruedas l ib r e s  
que l le v a n  en su p e r i f e r i a  c ie r to  número de cav idades den tro  do la s  
que van a  a lo ja r s e  l a s  b a rra s  p o r ta -p e in e s  d u ran te  su movimiento de 
t r a s la c ió n ,  estando además p ro v is ta s  d ich a s  ruedas de s u p e r f ic ie s  de 
g u ia  adecuadas p a ra  hacer g i r a r  progresivam ente  l a s  b a rra s  menciona­
d as du ran te  e l periodo  de rec ip ro co  acoplam iento .
6 )  .  Mecanismo según l a  re iv in d ic a c ió n  1 ) ,  c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho 
de que e l  órgano móvil es movido en sincronism o con e l  movimiento de 
l a s  b a rra s  p o r ta -p e ln e s  p o r medios de transm isión  mecánicos accionados^ 
a  su vez, po r lo s  órganos que determ inan dicho movimiento de l a s  ba­
r r a s  p o r ta -p e in e s .
7 )  . Mecanismo según una re iv in d ic a c ió n  a n te r io r ,  c a rac te riza d o  po r ol 
hecho de se r ap licado  en uno o v a rio s  puntos c u a le sq u ie ra  d e l  r e c o r r i ­
do in a c tiv o  o de re to rn o  de  l a s  b a rra s , d en tro  o fu e ra  de  dicho reco­
r r id o ,  y p o r s e r  t a l  l a  ro tac ió n  que e l mismo l e s  eomahiea a  d ichas 
b a rra s  que o r ie n ta  hac ia  fu e ra  l a s  púas de lo s  p e in e s  en l a  posic ió n  
más adecuada p a ra  su  lim p ieza  y eventualm ente también p a ra  v a r ia r  d i -  ¡ 
cha o r ie n ta c ió n .
6 ) .  MECANISMO DB ROTAOICM DE LA BARRA PORTA-PEINES APLICABLE A LAS
MÁ OPINAS PARA ESTIRAR CINTAS DE FIBRA TEXTIL*.-------------------- -  -  -  -  .

Consta l a  p re se n te  Memoria d e s c r ip t iv a  de  s e is  h o ja s  numeradas 
y m ecanografiadas en una s o la  c a ra , a  l a s  que sp^ad j^p ta  un plano pa­
r a  su  mejor comprensión.
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