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La presentc ‘nvencidn gse refiere a un dispogi-~
tivo explorador de discons fonogrdficos en los que, du-
rante el intervalo entre dos perfodos de reproduccidn,

el brazo del pickup esg guiado por un miembro de control
¥y, una vez que haya sido reproducido,un disco, este bra-

z0 es levantado y desplazado sin los discos, mientras
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que, después que un nuevo disco haya gido ubicedo en B

_ posicidén de reproducecidn, el brazo del pickup es despla-~

zado hacia dentro e independientemente del didmetro del
disco que debe ser reproducido, es hecho descender sobre
el borde del digco, dado gue un miembro, que estd conec-—
tado rigidamente al brazo del pickup en la &ifeccidn ho-~
rizontal, es detenido en una posicidn que corresponde

al didmetro del dico fonoerdfico que debe ser reproduci-
do.

( En un dispositivo eonocido del tipo mencio-
nado precedentemente, dos miembros sepuidores separadaos
diseilados para mover el brazo del pickup hacia el centro
v hacighfuers respectivamente, cooperan con el miembro
de control. Entre el gepuidor para el desplazamiento
del brazo del pickup hacia adentro y este brazo estd pro-
vista una unidn que permite al sepuidor desplazarse en

relacidn con el brazo, de modo Que, una vez Que haya
gido detenido el miembro que egtd unido rigidemente al
brazo del pickup en la direccidn horizontal, este segui-
dor puede ser desplazado aun nmds. ILa posicidn del se-~
gulor ©pars nover el brazo del pickup hacia afuera no

eg modificada con reaspecto a esgte brazo durente el fun—
cionamiento, de modo que la posicidn exterior extrema
del brazo del pickup es determinada en todos los ins-
tantes, solamente por la forma del miembro de control

Ta unidn entre el gepguldor para el degplazamiento hacia

el centro del brazo del pickup y egte brazo es tal que
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este geguidor tiende a asumir una posicidn predetermind-
da con resgpectc al brazo del pickup con el resultade gque
el valor mdximo del dnmulo, dentro del cual el brazo del
pickup puede ser Gesplazado hacia adentro, eg constan-
te.

De acuerdo con la presente invencidén, so-
lamente un seguidor Unico coopera con el miembro de con- §
trol para desgplazar el brazo del pickup tanto hacia den— |
tro come hacia afuera ¥ se provee, entre el seguldor ¥y
el brazo del pickup, no solamente un embrague de friccidn
sino tambidn una unidn eldstica, que impulsa al seguidor
a ocupar una posicidén determinada con respecto al brazo
del nickup,.

En comparacidn con los digpositivos co-
nocidos, el empleo de un sepuidor Unico representa una
simplificacidn que, on la fabrifacidn en masa, puede sig-
nificar una reduccidén de costo considerable, Con el fin
de asesurar que el brazo del pickup siempre puede sexr
desplazado hacia un punto exactamente determinado fuera
de los discos y tambidn puede ser degplazado en direc—
cidn del centro hacia un punto exactamente determinado

por encima de los discos, es deseable que el ssguidor

ocupe la misma posicidn con respecto al brazo del pickup
al principio del desplazamieﬁto hacia el centro y hacia
afuera del referido brazo, & pesar del hecho dque la po-
sicidn del sesuidor con respecto sl brazo del pickup de-

be ser variable durante loz referidos movimientog hacia
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el centro y hacia afuera. De acuerdo con la pregente in-
vencidn, este probleme es reguelto digponiendo un embra-
gue de Pfricecidn entre el seauidor y el brazo del pickup
de modo tal que durantec el desplazamiento hacia el cen-—
tro del brazo del pickup el miembro que ecgtd unido rigi-
damente al brago del pickup en la direccidn horizontal,
puede ger detenido en cualguier insfante. " Ademds, se
provee una unidn eldstica en paralelo con el embrarue a
friccidn con el resultado de que, tan pronto como el se-
guidor queda en liberiad, el mismo asume su posicidn ini-
cial con respecto al brazo del pickup bajo la accidn de
le unidn eldstica. Asi, en(un>dispositivo que conprende
solamente un seguidor unico, la combinacidn del embrague
de friccidén y de la unidn elésticé asesura que ho sola-
nente el movimiento hacia afuera sino tambidn el movimien-—
to hacia el centro empiezan en una posicidn exactamente
determinada del seguldor con respecto al brazo del pic-
kup. Dado gue como re~la el movimiento hacia afuera
del brazo del pickup puede efeciuarge librements, resul-
ta que como consecuencia de la referida medida, el pun-
to hacia el cual puede ger desplazado como méximo el bra-
z0 del pickup fuera del disco egtd determinado y siempre
puede ger alcanzado por este brazo. El movimiento ha-
clia el centro del brazo del pickup, movimiento que inva-
riablemente parte de una posgicidn predeferminada del re-—

ferido brazo tal como se ha descrito precedentenente,

tambidn queda determinado con respecto a su valor mdxi-
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Mo. El embrasue de friccidn permite modificar este mo~
vimiento hacia el centrc con respecto el mencionado md-
ximo.

De acuerdo con otra caracterigtica del
pregente invento, la unidn eldstica es mds débil que el
rozamiento del embrague de friccidn. Esto provee la ven-
taja que el embrague de friccidn puede mantener al segui-
dor en una posicidn con respecto al brazo del pickup a
pesar de la unidn eldstica. Por lo tanto, e1 enbrague

de friccién puede ser desembragado en un instante en
que el hehco de que el seguidor ocupa una posicidn deter-
minada con respectc al brazo del pickup no afeéta adver—
samente, por ejemplo debido a fuerzas de inercia, la po-
gicidn desde la cual el brazo del pickup debe ger baja-
do sobre el disco. Generalmente, el embragzue de fric-
cién serd desacoplado solamente una vez que la pua ha
quedado alojada en los surcos del disco fonogrdfico gue
debe ser reproducido.

En una realizacidn favorable del disposi-
tivo de acuerdo con el pregente invento, el embraguec de
friccidn y la unidn elistica esidgnm provistas ambas euisre
el seguidor y el miembro que estd unido rfgidamente al

brazo #lel pickup en la direccidén horijzontal. Asf, es-
te miembro también es usado como parte del embrague de
friccidn. Con el fin de permitir el acople u desacople
del ambrague de friccidn, el movimiento defevwantamiento
y descenso del brazo del pickup es transmitido; de acuer-

do con otra paracterisiica del presente invento, por el
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mieubro de control al miembro gque estd unido rlgidamen—
te a2l brazo del pickup en la direccidn horigzontal y cs
transmitido, por es}e miembro, por lo menos em parte;nue-—
vanente al seguidor, Como resultado, egte movimiento
de ascenso y descenso del brazo del pikkup que, por lo
menos parcialmente, es transmitido al seguidor, puede
provocar el sacople y desacople del segpidor y del miem—
bro del control. Consecuentemence, el sezuidor puede
ajustarse con regpecto al miembro que estd unido rigida-
mente al brazo del pickup en direccidn horizontal bajo
la accidn de la unidn eldstica sin verse impedido por

el niembro de control, cuando 1o permite el embrague de
friceidn desacoplado.

La presente invencidn se describird a con-
tinuacidn nds detalladamente con referencia a los dibu~
jos esqguemdtitos que se acompaiian, losque muestran una
realizacidn de la nisme a tItulo de ejemplo, y en que:

La figura 1, es una vista en lateral de un
digpositivo de acuerdo con la presente invencidn, en la
cual, se ha mostrado solamente aquellas pgrteg zue resul-
tan importantes para el referido invento, y. »

La figura 2 es una vista en planta del dias-
positivo mostrado en la fizsurae 1.

1 lag figures, un brazo del pickup 1 eg-
td adapﬁado para ser guiado verticalmente alrededor de
un eje 2. El eje 2 estd asegurado a un 4rbol vertical 3

-de modo que el brazo del pickup puede desplazarse horizon-
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talmente con el 4rbol 3. Una abrazadera en U 4 estd mon-
tade para Podear el drbol 3 de una manera tal que esta
abrazadera en la direccidn horizontal estd unida rigide-
mente al drbol 3 pero puede ser desplazada con respecto

a este drbol en la direccidén vertical. Este movimien-
to es efectuado por un perno elevador 5 que estd monta-
do sobre uno de los brazos de la abrazadera 4 y actie
para elevar y descender el bragzo del pickup 1. Para

egte £in el pexrno 5 coopera con un tornillo de ajuste 6

‘provisto en el brazo del pickup, siendo guiado el movi-

miento de ascenso del perno 5 por una gsegunde abrazade-~
re en U 7, que ostd unida rIgidamente al drbol 3. Sobre
una placa de montaje 8 egtd dispuesto un véstago 9 que,
en la posicidn levantada del brazo 1, impide el movimien-
to hacia el centro de la abrazaders 4 en la posicidn gue
corresponde a la posicidn del brazo 1 desde le cual es-
te brazo debe descender sobre un disco fonogfafico de 17
cm (7“). Un tope ajustable 10 impide el movimiento ha-
cia el centro de la abrazedera 4 para discos de 24,5 ¥

29 cm (10" 4 12"), Para este fin; la abrazadera 4 estd
provista de una prolongacidn 11, un extremo de la cual
comprende log topes 12 vy 13. Eﬁtre los brazos de la a-
brazadera en U 4, estd provista una placa 14 que lleva
material de coeficiente de friceidn elevado, y a la cual
estd asegurado un seguidor 13. Ademds, la placa 14 com-
prende una saliente 16 y una saliente 17 que estd unida
a la abrazadera 4 por medio de un resorte débil 18. E1
regorte 18 tiende a mantener la saliente 16 presionadsa
contra la parte vertical de la abrazadera 4. Un mienbro
de control 19, que afocta la forma de un cilindro hori-
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zontal, comprende ranuras de guia que cooperan con el
seguidor 15 y con el disyosiﬁivo elevador 20. Para es-—
te fin el dispogitivo elevador 2C posee un permo de gufa
21 que coopera con una ranura de gufas dél miembro de opn-—
trol 19. E1l digpositivo elevador comprende un miembro
bifupcador 22 que rodea &l drbol 3 y que oooéera con 3a
abrazaders 4.
' El dispositivo funciona de la manere si-
guiente., Partiendo de la posicidn del dispositivo en que
el brazo del pickup 1 ocupard una posicidn en la cual la
pda estd ubicada en los ultimos:surcos de un disco fo-
nogrdfico gque debe ser reproducido, el miembro de control
19 ez accionado de una manera no especificada, Como re-
sultado, el perno 21 es elevado de modo gque el disposi-
tivo elevador 20, por medico del miembro bifurcador 22,
levanta 1la abragadera 4. EI1 perno slevador 5 sigue es—-
te movimiento ¥y consecuenteaiente hace girar al brazo 1
alrededor del eje 2 en una direceidn ascendente. Durah-
te este movimiento, la prolongacién 11 se relacionard

con el fondo del vdstago 9. Dado que la prolongacidn

11 afecta la forme de un resorte tiriforme, no es imne-
dido el movimiento ascendente de la abrazadera 4. Este
movimiento ascencente produce también sl ascenso de la
placa 14 contra lg aéci&n de un resorte 23, Cono resul-
tado; la placa 14 es presionada contra la abrazadera 4

de modo que el embrague de friccidén es acoplado entre la
placa 14 y la abrazadera 4., Ademds, debido a este movi-
miento, el segsuidor 15 qucda alojado en la ranura del

miembro de control 19, Al seguir moviéndose el miem=—

-8 —
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bro de control 19, el seguidor 15 es desplazado en el .
gentido contrario a lasg agujas del reloj en la figura 2
y debido a la provigidn del embrague de friccidn y el he-
cho de que la maliente 16 se relaciona coh la sbrazedera
4, esta.abrazadera'y consecuentemente el drbol 3 y el
brazo del piclup 1, siguen a este movimiento. Comoinre—
sultado, el brazo 1l es desplazado hacia una posicién u-
bicada fuera de los discogs. Una vez que un nuevo disco

haya gido ubicado sobre el plato gziratorio, de unae mane-

"ra no especificada, el miembro de control 19 impulsa al

seguidor 15 en el sentido de las agujas de reloj en la
fisura 2. lLa abrazadera 4 y el brazo l; por medio del
embrasue, siguen a este movimiento hasta'qué la prolon-
gacidn 11 de la abragzadera 4, en dependencia del didme-
tro de log discos gue debén ger tocados, choca con el
-tope 10 contra el perno 9 o uno de los topes 12 y 13.
Este impide una rotacidn posterior de la abrazadera 4,
nientras que el miembro de control 19§ continda impulsan-
do al seguicdor 1% en la misua direccidn. Como resulta-
do, ¢l embrague de friccidn provisto entra la placa 14
¥y la abrazadera 4 enmpieza a ceder, de modo que es modi-
ficada la posicidn de la placa 14 con respecto a la abba-
zadera 4. A continuacidn, el miembro de control 19 per-
mite el movimiento del disgpositivo elewador 20 hacis a-
bajo; de modo que el brazo del pickup 1 es hecho descen~
der sobre el disco. De bido a egste movimiento deacen-

dente, la preolongacién 11 se separa del vdstazo 9 o del
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tope 10 y tamb:.én es desacoplado el embrague entre la a-
brazadera 4 y 1a placa 14. Ademds, la placa 14 sigue
por lo menos parcialmente, a este movimiento descenden-
te de modo que el seguidor 15 ea desacoplado del miembro
de control 19. DBajo la accidn del resorte 18, la placa
14 asume une posicidn tal con fespeéto a la abrazadera
4 que la prolongacidn 16 se relaciona con esta abrazade-
ra 4., X1 tamatio del miembro de control 19 en la direc-—
cidn axil puede ser mantenido al minimo. ILa abrazade—
ra 4 y la placa 14 que comprende a la prolongacidén 16 y
el sezuidor 15 siguen completamente el movimiento que es
transmitido por las ranuras de los discos que deben ser
reproducidos por el brago del pickup 1, de modo que la
posicidn del seguidor 15 con respecto al brazo 1 es
siempre la nisma no golamente al principio del movimien—
to hacia el centro sin o tanbidn al principio del movi-
miento hacia el exterior decl brazo 1.

la presente golicitud que corresponde a
la presentada en Holanda,con fecha 18 de Junio de 1954,
bajo el nuim, 188.498, se acoge a los beneficios del Arti-
culo 51 del vigente Bstatuto-Ley sobre Propiedad Indus-

trial.

- 10 -
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Loa puntos de invencidn, propia & nueva
que se presentan para cue gean.:objeto de la presente #an-
licitud de Patente de Invencidn, er Espatia por VEINTE a-
ilog son los giguientes:

1¢,- Dispositivo para la. exploracidn de
discog fonogrdficos, eun gque durante el intervalo entre
dos nerlodos de reproduccién el brazo del ﬁickup eg guig-
do por un miembro de control y, una vez que un disco ha-
ya 8ido reproducido, el brazo es elevado ¥y desplezado su-
cegivamente sin los discos, mientras que, una vez que un
nuevo digco haya sido llevado a su posicidn de reproduc-—
cidn, el brazo del pickup es desplazado hacia el centro
e, irrespectivamente del didmetro del dixo que debe ser
reproducido, es hecho descender sobre el borde del dis-
co, dado gue un miembro gque estd unido rigidamente al
brazo del pickup en la direccidn horizontal es retenido
en una posicidn que corresponde al didmetro del disco que
debe ser reproducido, caracterizado por el hecho'de gue
pars lograr el degplazaniento del brazo del pickup ha-
cia el centro y hacia el exterior solamente un seguidor
Unico coopera con el miembro de control, estando provis-
t0 enire ¢l sesuidor y el brazo del pickup no golanente

un embrasue de fricecidn sino tambidn una conexidn slds-

. - 1] -
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tica capaz de obligar al sesuidor a ocupar una pdsicidbn
predeterminada con respecto al brazo del pickup. '

2¢-. Digpositivo de acuerdo con la rei-
vindicacidn 1, con la particularidad de que la conexi&n
eldstica es mds débil que el embrague de friccidén en su
posicién acoplada.

39.- Dispogitivo de acuerdo con lasg rei-
vindicaciones 1 o 2, con la particularidad de que no so-
lamente el embrague de friccidn pero también la conexidn

eldstica cstd provista entre el seruidor y el miembro u-

nido rfgidamente al brazo del pickup en direccidén hori-

zontal.

42,- Digpositivo de acuerdo con la rei
vinddcacidén 3, con la particularidad de que el movimien-—
to de ascenso y descenso del brazo del pickup es trans—
mitido por el miembro de control a2l miembro que estd u-
nido rizidamente al brazo del pickup en direccidn hori-
zontal y es transmitido por este miembro, por lo menos
rarecialmente, al sexuidor.

59.-’Dispositivo de acuerdo coun la rei-
vindicacidn 4, con la particularidad de gue el movimien-
to de ascenso>y degcenso del brazo del pickup que, por
lo menos parcialmente, e¢s transmitido al seguidor, provo-
ca el acoplamiento g desacorlamiento del seguildor al miem-—
bro de control,

68 ,~ Un dispositivo para la exploracién

de discos fonogfdficos.

- 12 -
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Tal y como se ha descrito en la [jemoria
que antecede,y repregentado en el dibujo gque se acompa-
ila y para log fines gue se han especificado.

La prescnte ilemoria consta de trece hojas

escritas a mdquina por una sdéla de sus caras,

C/re.
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